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Road Machines (Drayton) Limited
Drayton, Wielka Brytamia

Urzadzenie do dozowania skladnikéw betonu
Patent trwa od dnia 25 pazdziernika 1957 r.
Pierwszenistbwo: 10 listopada 1956 1. (Wielka Brytania).

Przedmiotém wynalazku sg ulepszone urzadze-
nia 46 dozowania skladnikéw betonu, w ktérych
‘¢elem uzyskania miészanki betonowej miesza
‘s'¢ ze sobag dwa lub wigcej sktadnikéw, w iloi-
cidch uprzednio ustalonych. Wiasciwe urzadze-
nje, do ktorego ten wynalazek ma zastosowanie,
‘sklada si¢ 'z obudowy i zegpolu zasobnikéw za-
‘silajgcych, tmieszczonych na pojezdzie przyczep-
fniym, przystosowanych do mapelniania rézmymi
zagdanymi skladnikami mieszanki, kiére mastep-
je 83 izywane do budowy dr6g, kladzenia mna-
wierzchni i przy budowie budynkéw. Urzadze-
fnle posiada dozownik wagowy, wykonujacy
ruch wahadlowy w poziomie wraz z zasobmikiem
‘wagowym, ktéry moze byé ustawiany w roz-
‘thaitych polozemiach ladowania pod wylotami
zasbbnik6w zasilajgeych, ‘Poruszanie i sterowa-

e ruchd6w przesuwu i zasilamia dokonuje sie-

‘za pomocy instalacji. pneumatycznej : to w ta-
Wi A‘spméb, ze pejazd ma ktérym jest zmontowa-
fie ‘etile urzadzréhie moze byé w celu wykonywa-

nia Wymienionych prac przesuwany jako kem-
pletne urzgdzenie z miejsca ma miejsce, w za-

rezanos$ei od potrzeb.

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzemie do
dozowania skladnikéw betonu, skladajgce sie z
pojazdu przyczepnego, na ktérym jest umiesz-
czony zesp&t zasobnikéw zasilajacych, dostosc-
wanych do kolejnego podawamia czeSci lich za-
wartosci do zasobnika wagowego, zmorttowane-
go obrotowo nha przyczepie i wykonujacego ruch
wahadiowy w poziomie, z pneumatycznej insta-
lacji sterujgcej dzialanie zasuw do oprézmiania
zespolu zasobnikéw zasilajgcych : sterujgecej za-
sobnik wagowy oraz z mechanizmu dawigowe-
go zapadkowego, ktéry sluzy do ustawiamia. po-

lozenia zasobnika wagowego w wybianyc¢h po-

lozeniach.

{Ponizej podany jest dbszerny opis sposobu re-
alizacji tego wynalazku. Fig. :1 i '2 rysunku

‘przedstawiajq widok .z przodu i.z giry urzadze-



ria- wedtug wynalazku do dmw.m.ia sktadni-
k6w betonu, :

Jak wynika z rysunku, urzadzenie jest zmon-
towane na gléwnym pomoscie lub ma plycie
podstawowej 10 pojazdu przyczepnego, Ktory
spoczywa ma kotach 11 i jest wyposazony W
uchwyt do urzadzemia pociggowego 12. Urzadze-
nie sklada sie' z zespolu np. trzech zasobnikéw
zasilajacych 13a, 13b i 13c, kidre sa tak rozsta-
wione, zeby sterowane zasuwami wyloty 14a,
14b i 14c z =zasobnikéw zasilajacych lezaly na
hku kola zalk.res’lanego z osi sworznia obmoto-
wego 15. Dokola tego sworznia obraca sie ru-
chem wahadlowym w poziomie dozownik wa-
gowy taki na przyklad, jaki jest opisany w bry-
tyjsknm opisie patentowym mnr 569139, z tg T6Z-
'uca, ze w urzadzeniu wedlug -wynalazku tarcza

wekazujgea urzadzenia wagowego jest umiej-

scowiona 'w stalym polozemiu i mie obraca sie
ani nie przesuwa z zasobnikiem wagowym.

’W tent spos6b:-gasobnik wagowy 17 moze byc
przesuwany kolejno spod wylotu jednego zasob-
nika zasilajacego pod wylot drugiego, zmonto-
'wanego 'w zespole z innymi. Zbiornik z cemen-
tem 13d jest umieszczony mmniej wiecej posrod-
ku zespolu zasobnikéw zasilajacych. Rekaw lub
rura wylotowa 144 (fig. 3) fego zbiornika, zamy-
kana zasuwa, ma ma celu doprowadzanie tadun-
ku cementu do ruchomego zasobnika wagowego
17. Tak dapnowadmny cement moze byé dodat-
kiem do jednego ze skladnikéw, pobieranych z
poszczegd]mych zasobnikéw zasu.lagacych

Na pomoscme 10 przymevpy jest zmontowany -

zespot sprezarkowy 18, polaczony ukiadem prze-
wodéw z wrzadzemiamj pneumatycznymi steru-
jacymi 20, z ktérych kazdy stuzy do otwarcia
i zamkniecia zasuwy oprcmmaaace_] poszczegol-
nych zasobnikéw =zasilajacych, zasuwy opréania-
jacej ‘zasobnika wagowego i zaworu sterujacego
ZASUWE wylotows zbiornika cementu. Sterowa-
nie t{ym ukladem, dokonywane przez cbstugu-
Jacego fo urzadzenie za pomoca przyciskow gu-
zikowych umieszczonych ma desce rozrzadczej,
umozliwia uzyskanie pozgdanych ruchéw tego
urzadzenia, potrzebnych do napelniania lub
cprézniania. Urzadzenie sterujace moze réwniez
zapewniaé automatyczny cykl lub automatycz-
nie po sobie mastepujace cpréznianie zasobnikéw
zasilajaeych i zasobnika wagowego.

Skoro zasobnik wagowy 17 omzyma ladumek
z jednego z zasobnik6w zasilajgcych, zostanie on
przesumiety. ruchem obrotowym za pomocg urzg-

- dzenia pneumatycanego ‘do miejsca podawania,

z ktorego mieszanina moze byé prze-t.mnsponto

wana do dowolnego typu betoniarki mieszajace)
19, ustawionej zazwyczaj w sasiedztwie urza-
dzenia dozujgcego sktadniki betomu. Betomiarka
mieszajaca jednak nie stanowi sama w sobie

v czesci niniejszego wynalazku,

Skoro urzadzenie zostanie przetransportows-
ne do miejsca, w ktérym ma pracowaé, zostaje
ono umiejscowione za pomocy klockéw lub pod-
porek tak, azeby w czasie swej pracy stanowilo
kons{rukcje do§é wusztywniong. Piasek i inne
skladniki dostarczane sa do zasobnikéw zasila-.
iacych, cement za$§ do ﬁbiomﬁka urzadzonego
| urhiejscowionego W polozeniu odpowiednim

- wzgledem zasobnikéw zasilajacych, zmontowa-

aych na przyczepie. Pobierane z tego zbiormika
iioSci cementu moga byé waiane\ i transporto-

‘wane do miejsca podawania razem z piaskiem
Jub innymi skladnikami mieszamki.

Pozadane jest, zeby zbiornik z cementem 13d
byl zaopatrzony w urzadzenie wdmuchujgce
sprezone powietrze w kierunku przeciwnym do
kierunku wopadania cementu w przewodzie wy-
lotowym - zbiormika, Ten strumien powietrza
powinien przechodzié pod mniskim ci$neniem
przez. porowate plytki umieszczone w pochylym
dnie zbiornika i powodowaé sypkosSé czastek ce-~

‘menftu w tym stopniu, aby dolna warstwa ce-

mentu byla dostatecznie sypka i splywala pod
wplywem sily cigZkosci do zaworu oprézniajgce-
£0. )

“Rézne czesei uwrzadzenia dozujacego pokazane-
go na fig. 1 i 2 bedag w dalszym ciggu dokiad-
mniej opisane w powigzaniu z fig. 3, 4 i 5 umiesz-
czonymi na rysunkach, przy -czym £ig. 3 przed-
stawia przekrdj poprzeczny wzdtuz linii III-III
zaznaczonej ma fig. 2, fig. 4 — widok urzadzen
sterujgcych ruch wajhadldwy zasobnika wago-.
wego, a fig. 5 przedstawia wykres ilustrujgcy
instalacje pneumatycazna, sterujgca urzadzenie
dozujgce, wykonane zgodnie z tym wynalazkiem,

Jak wida¢ ma fig. 3, wspornik gtéwmy 15
jest zmontowany obrotowo w lozyskach 20, pod-
trzymywanych prwez gérne i dolne ramie troi-
bocznej ramy 21, ktérej korice sa z Kolei przy-
twierdzone do plyty 10 i do stalej nadbudowy

22 przyczepy. Do gléwnego wspornika obrotowe-
go sg przytwierdzone wolnonosne wysiezniki 23,
na ktorych jest zawieszony w czterech punktach
zasobnik wagowy 17. Ciezar ladunku znajduja-

- cego sie. w zasobniku jest przekazywany do urzg-
-. deenia wskazujacego 16 -wagi (fig. 1) za posred-
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-nictwem. pary., déwigni 24, dzwigni poprzeczmej
"43, ogmwa 25, dzwng;m 26, k:tora jest’ orzegubowo
2 pmytherdzoma do wymezn.lkéw wolngnos-
Jyeh 23, i linki. laczam] 28, polaczone] sprzeglem
Pt’zeguhowym z mmzadmnan ‘wskazujacym.
Dolny kqmec glélwmego Wspornnka dbrotowe-
go 15 jest pulacmpy z wammem 29 pneumatyca—
nego urzadzenia obrotowego 30, -ktéle jest tak
skonstruowane, Ze’ moce w zaleznoém od po-
trzeby povwodowac obroét glévmego ‘wspornika W
kierunku Lgodtnym z kierunkiem ruchu wskazo-
weik lu.b W przeciwnym. Na ﬁg 4 wndaé do-
k!.adme -ze polozenie zasobnika wagowego 17,
W 'wybranych nmercach pod .zasobznﬂ(axm zasi-
-izjacymi jest ustalane za pomocg plyt zderzako-
wych 31 i 32, zmontowanych obrotawo na 'pa-
Ze meruchomych czopéw pionowych 33 i 34. Na
wigkszej- plycie 31 sa przegubowo zmontowane
na - przyklad tmy dzwignie za]padkOWe 35a, 35b

i 35¢, z ktorych kazda jest polaczuna z odpowied- i

nim cylindrem 36a, 36b i 36c instalacji pneuma-
iycznej. Przy pomocy -tego urzadzenia wybrana
dzwignia zapadkowa moze byé tak przekrecona,
zeby jej wystajacy koniec cofnal sie z mormal-
nego polozenia lezacego na torze ruchu obroto-

wego krazka zderzakowego 37, zmontowanego

" na ramie ruchomej zasobnika wagowego 17 i w
ten sposéb mumozliwil ruch zascbnika wagowego
spowodowany pneumatycznym urzadzeniem
cbracajacym 30, w kierunku przeciwnym do Tu-
chu wskazéwek, az do polozemia w ktdrym za-
scbnik wagowy zostanie zatrzymamy przez za-
czepienie krazka zderzakowego 37 o najblizej
wysunieta dzwignie, w wybranym polozeniu pod
wylotem jednego z zasobnikéw zasilajgcych.

‘Mala plyta zderzakowa 32 z diwigniag zapad-
kowa 44, ustawiong maprzeciw dzwigni zapadko-
wej 35 i stercowang cylindrem 45 instalacji pne-
. umatycznej, ma ma celu zatrzymanie zasobnika

wagowego W jego ruchu zgodnym z kierumkiem
obrotu wskazéwek, pod zascbnikiem zasilaja-
cym, znajdujacym sie po prawej stronie.

Na przeciwleglych kornicach plyt zderzakowych
21 i 32 s3 zmontowane nastawne zderzaki 38 i 33,
o ktore zaczepia krazek zderzakowy 37 w skraj-
nveh polozeniach muchu wahadlowego - zasobmika
wagowego, odpowiadajacych polozeniu mapelnia-
nia dwéch betoniarek. Do kazdej z plyt zderza-
kowych jest przytwierdzonma dZwignia 40 i 41,
ktérej drugi koniec jest polaczony przegubowo

z tlokiem urzadzenia amm‘tyzuncego Urzadze-

nie amo.t*tyzujace sklada si¢ z cylhnda’ymy‘.h
urzadzen tlumigcych 42 i 43, ktére z kolei sq

rzema obraca;acm sle ramy W cbwm, ‘gdy’ kra-
zelt zderzakowy” aderza s1¢7 W Somych=petode-
_n..ach z dzw:gmarm “zderzakowyma lub- zderza-
Lamj knanwwy'nn

Przy . wfbudowamu za'woru kolemo:m ruchéw

w obwdod mstaﬂ.acjl pneumtvczne]

urzgdzenia

‘rotrzeba tylko dwoah przycaskow guz:kowych do
'uzyslkama pelnego D_mebleg'u kole]nych czynmm

Jeden przy!cls'k stuzy do k\ole_meg(- ustalania

"zasobmka wagowego, na przyklad ‘w pieciu po-
lozeniach, drugi przy'm'slk stuzy do sterowania

czynnosci ‘wazenia. Roszczegolne czylmnoscl sa
ze scby zwigzane dma\lamem powwtrznego za=

"WOII‘U przekaznikowego. U.k‘lvad prmwodéw insta-

lacji pneumatycznej steru]aceJ mapehuame :pme—

_suwanie i opréznianie dbra;ca]a,cego s1¢ zbmmuka

vagowego 17, w polaczeniu z czlelema ‘zasobni--
kami zasilajacymi i dwoma bemmankaxm' jest

‘.przedstawmy na wykresie fig. 5, ktéry mie wy-

.....

Zastrzezemnia patentowe

1. Urzgdzenie do dozowania skladnikéw beto~
nu, znamienne tym, ze sklada sie z pojazdu
przyczepnego, zespolu zasobnikéw zasilaja-
cych, dostoscwanych do kolejnego podawa-
nia czesci ich zawartosci do zasobnika wagl,
wykonujacego ruch wahadlowy w plaszczyz-
nie poziomej dokola sworznia, zmontowane-
g0 ma pojezdzie przyczepnym, pneumatycz-
mego wurzadzenia sterujacego much zasuw
oprézmiania zespolu zasobnikéw zasilajacych
oraz zasobnika wagi i mechanizmu dziwigni
zapad.k.owvch “ktory stuzy do ustawiania za-
scbnika wagi w wybranych polozeniach.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamijenne tym,
7e jest wyposazone w mechanizm hamujg-
cy lub tlumigcy, ktéry stluzy do zlagodzenia
uderzenia obracajacej sie¢ ramy z zasobni-
kiem 'wagi o mechanizm dzwigni zapadko~
wych.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamien-
ne tym, ze mechanizm dzwigni zapadkowych
sklada sie z pary obrotowo zmontowanych_
plyt zderzakowych, z ktérych ma kazdej jest
“zmontowana jedna lub wiecej dzZwigni za-

" padkowych, przekrecanych ruchem wahli-
wym przez cylindry instalacji pneumatycz-
‘nej, ktére to dZwignie zapadkowe majg na
celu stuzyé¢ w rozmaitych miejstach jako
punkty oporu dla zderzaka umiesaczonege
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na zaso-blmku ‘wagi, natomiast po odchyleniu
‘ich z lu.ku toru Do ktowm porusza s1¢ zde-

.rz.ak powm.ny umozliwié cua;gly przesuw za-
sobmka |wag1 pod zasobnikami zasﬂa]acyml
przy czym kazda lplWJa aderzdkowa jest obro-
towo przytfwmrdzona do ramy uxzagdzema
lagodza—
przez

cego zarlzmymywalme .rza:sobm.ka wagl
dzwmgme zapadlkowe

Urzagdzeme wedlug zastrz. 1 lub 3, znamien-
ne tym, ze wy'komuaca poziomy ruch waha-
dlorwy rama rpodmr'zymuaqoa zasobnik wagi
jest przytwierdzona do obrotowo zmontowa—
nego wspornika gléwnego, o.braoamego ,w
k‘lerumlk‘u obrotu wskazéwek lub w przemw-
;nym za wpomoca pnewmatycmego urz.adze—
lrua obraca]aoego

.Umadzeme wedlug zastrz. 1 lub 4, znamien-

ne .tym, ze wyloty z z&sobmkéw zam\laaa-
cych sq. rommesmone na tuku zakreslonym
promieniowo z osi obrotu zasobnika Wwagi,

wykonujacego ruch wahadlowy w poziomié,

. 6. Urzadzenie wadtug zastrz. 3, znamienne

tym, ze kazda z plyt @derzakowych jest wy-
posazona W zdérzak gramcmy, wspdlpracu-
jacy ze zde-rzalkiém Uuftlieszezonyi ma zasob-
nikil wagi, W telu zatrzymidfila zasobmika
wagi W polozeniu odpowisdéjdeym na przy-
klad po'.tozemm betoma.ﬁln

'3 Urzadzenie wed!ug zistiz, 1, ziamilenne
tym, ze pne-umatyczne sterowanie zasuw
oprozniajacych zasobnikow zasilajacych i za-
sobnika wagi, przesuwanie zasobnitka wagi
po Mrze w ksztatcie hikii i dzialahie mecha-
mzmu dzw1gm zafpadlmwych jest .kiémcwarne

TUjgCcymi.
Road Machines (Drayton) Limited
Zastepca: mgr inz. Antoni Sentek,

U
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