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Przedmiotem wynalazku jest przekladnia zebata
zwlaszcza do napedéw zebatych w obrabiarkach.

Znane sg przekladnie, ktérych kola zebate dla
zlagodzenia obcigzeni dynamicznych, polgczone sg
sprezyScie, na przyklad za pomocg sprzegla pre-
cikowego z walami lub innymi elementami prze-
noszacymi moment obrotowy. Przekladnie te majg
zle wtasnoSci tlumienia drgan i dlatego ich zasto-
sowanie jest ograniczone; nie nadajg sie szcze-
gbélnie do napedéw w ktérych czestosé wystepuja-
cych drgan zawarta jest w szerokich granicach.

Celem wynalazku jest zmniejszenie udzialu ob-
cigzen dynamicznych przekladni zebatej, jak tez
zmniejszenie nier6wnomierno$ci obcigzen k6t sa-
telitowych w zebatej przekladni obiegowej z Téw-
noczesnym poprawieniem wiasnos$ci ttumienia drgan
przekiadni.

Cel ten zostal osiggniety dzieki temu, ze piasta
jednego z k6l zebatych przekladni zaopatrzona jest
w sprezyste pierScienie do podatnego osadzenia te-
go kota na wrzecionie obrabiarki. Koto to polgczo-
ne jest z wrzecionem ruchomo i posiada kly sprzeg-
niete z pierScieniem sprzeglowym osadzonym nie-
ruchomo na wrzecionie.

Przekladnia zebata wedlug wynalazku powoduje
zwigkszenie okresu trwatoSci wspélpracujgcych két
zebatych oraz wplywa korzystnie na zmniejszenie
glosnosci mapedéw zebatych w obrabiarkach. Za-
stosowanie przekladni w zebatym mechanizmie obie-
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gowym pozwala na zmniejszenie nieré6wnomierno-
§ci rozkladu obcigzenia na satelitowe. kota zebate.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania ma rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekr6j pionowy przektadni zebatej,
fig. 2 — widok kl6w sprzegta w kierunku ,,x”
zaznaczonym na fig. 1, fig. 3 — przekrdj pionowy

Aodmiauny przektadni zebatej.

Jak pokazano na rysunku, na wale 1 osadzone
jest przesuwnie koto zebate 2 wspéipracujace z ko-
lem zebatym 3 osadzonym ruchowo na wrzecio-
nie 4 obrabiarki. Koto zebate 3 posiada na czolowej
stronie kly 5 sprzegniete z klami 6 sprzeglowego
pierécienia 7 osadzonego ma wrzecionie 4 obra-
biarki mnajkorzystniej za pomoca wielowypustéw.
PierScien sprzeglowy 7 opiera sie o dwudzielny
pier§cien 8 osadzony w rowku wrzeciona 4, ktéry
ngezpieczony jest przed wypadnieciem za pomocg
czterech kolkéw 9 rozstawionych réwnomiernie na
obwodzie pierScienia sprzeglowego 7. Piasta kota
zebatego 3 zaopatrzona jest w sprezyste pierScie-
nie 10 i 11 do podatnego osadzenia kota zgbatego 8
na wrzecionie 4 obrabiarki.

PierScienie 10 i 11 dociskane sg do piasty kola
zebatego 3 za pomoca nakretki 12. Dziatanie prze-
kladni zebatej polega na tym, Ze przenoszony mo-
ment obrotowy walu 1 przez wsp6lpracujgce kotla
zgbate 2, 3 i pierscien sprzeglowy 7 na wrzecio-
no 4 wywotuje na Srubowych powierzchniach kiéw
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5 i 6 sily powodujagce katowe wychylenie kota
zebatego 3 wzgledem wrzeciona 4 w kierunku
zgodnym 2z przenoszonym momentem obrotowym.
Wychylenie to umozliwiajg pierScienie sprezyste,
zewnetrzny 10 i wewnetrzny 11, sprezajace sie pod
dziataniem skladowej osiowej sily wynikajgcej ze
wsp6lpracy kiéw 5 i 6.

Warto§é wychylenia katowego kola zebatego 3
wzgledem wrzeciona 4 zalezna jest od kata wznio-
su powierzchni §rubowych kiéw 5 i 6, sztywnosci
ukladu pierScieni sprezystych 10 i 11, szczeliny a
oraz od warto§ci przenoszonego momentu obroto-
wego. Wystepujace w pracy ukladu napedu dyna-
miczne przyrosty momentu obrotowego powoduja,
ze po wychyleniu kota 3 wzgledem wrzeciona 4
o kat odpowiadajgcy s$redniej warto$ci momentu
obrotowego, koto zgbate '3 oscyluje wzgledem wrze-
ciona 4. Ruch kola zebatego 3 zgodny z Kkierun-
kiem przenoszenia momentu obrotowego jest szyb-
szy od ruchu powrotnego na skutek tlumigcego
dzialania ukladu pierScieni sprezystych 10 i 11.

W wyniku oscylacji kota zebatego 3 udziatl dy-
namicznych przyrostéw momentu obrotowego prze-
niesionego na wrzeciono 4 ulega zmniejszeniu. Opi-
sane dziatanie zachodzi z okre§lonym skutkiem od-
powiednio do kierunku przenoszonego momentu
obrotowego w wyniku odpowiedniego doboru skoku
powierzchni Srubowych i ksztaltu linii ki6w 5 i 6.

Odmiana przekladni zebatej przedstawiona jest
na fig. 3. Na wale 21 osadzone jest nieruchomo
koto zebate 22 zazebione z kolem zebatym 23 po-
laczonym przesuwnie najkorzystniej polgczeniem
wielopustowym z walem 24. Zeby ko6t 22 i 23 sg
Srubowe. Polozenie kola zebatego 23 na wale 24
ograniczone jest z jednej strony przez pier§cien
sprezysty zewnetrzny 25 wspoOlpracujagcy z pier-
§cieniem sprezystym wewnetrznym 26, ktéry opie-
ra si¢ o odsadzenie 27 walu 24. Natomiast z dru-
giej strony, kolo zebate 23 opiera sie o nakretke 30
poprzez pierScien sprezysty zewnetrzny 28 wspo6i-
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pracujacy z pierScieniem sprezystym wewnetrz-
nym 29. :

Dzialanie odmiany przekladni zebatej przedsta-
wionej na fig. 3 polega na tym, Zze przenoszony '
moment obrotowy z walu 21 przez wspélpracujace
kola zebate 22 i 23 na wal 24 wywoluje na §ru-
bowych zebach k6t 22 i 23 sile¢ osiowg powodujacg
przesuniecie kota zebatego 23 wzdiuz watu 24 na
odlegto§é nie wiekszg od wartoSci szczeliny b.
Przesunieciu temu towarzyszy sprezanie pierScie-
ni 28, 29 i rozprezanie pierScieni 25 i 26 lub od-
wrotnie, gdy kierunek przenoszenia momentu obro-
towego jest przeciwny. Réwniez wraz z przesunie-
ciem kola zebatego 23 nastepuje jego wychylenie
wzgledem katowego potozenia tego kota w ruchu
wynikajgcym z zalezno$ci kinematycznej zazebie-
nia. Warto§é tego wychylenia zalezna jest od kata
wzniosu linii §rubowej zeboéw ko6t 22 i 23, sztywno-
Sci ukladu pierScieni sprezystych 25, 26 i 28, 29,
szczeliny b oraz od wartoSci przenoszonego mo-
mentu obrotowego.

Rozwigzanie przekladni zebatej wedlug wyna-
lazku eliminuje potrzebe stosowania w ukladzie
napedu zebatego dodatkowej przekladni pasowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia zebata zwlaszcza do napedéw ze-
batych w obrabiarkach, znamienna tym, ze piasta
kola zebatego (3) zaopatrzona jest w sprezyste
pier§cienie (10) i (11) do podatnego osadzenia kola
zebatego (3) na wrzecionie (4) obrabiarki, z ktérym
kolo zebate (3) polgczone jest ruchomo, natomiast
kty (5) kota zebatego (3) sprzegniete s3 z klami (6)
sprzegtowego pier§cienia (7) osadzonego na wrze-
cionie (4) obrabiarki najkorzystniej za pomocg wie-
lowypustéw.

2. Odmiana przekladni zebatej wedilug zastrz. 1,
znamienna tym, Ze sprezyste pier§cienie (25), (26),
(28) i (29) osadzone sa podatnie z obu stron kota
zebatego (23).
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