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Niedobczyce

Bezk'ablowy uklad automatyzacji przenosnikéw weglowych = -

1
Przedmiotem wynalazku jest bezkablowy uklad
automatyzacji przenc*.ikéw weglowych, majgcy
szczegdlne zastosowanie w automatyzacji niewiel-
kiej ilosci przenosnikéw w ciggu odstawy urobku

lub stuzacy- dozabezpieczania: - pop"awnej pracy -

pojedynczych przeno$nikéw.

Dotychczas znane sg rézne uklady automatyzacj.i'

ciagéw przeno$nikéw weglowych, do sterowania
ktorych niezbedne jest zastosowanie wielozylowe-
go kabla sterowniczego, ulozonego wzdluz calej
trasy automatyzowanego ciggu. Uklady te oprécz
wyposazenia w aparaturg kontrolno-sterujacg kaz-
dego przenos$nika, dodatkowo pifzewidujq wyposa-
zenie w organ kontrolno-sterujgcy i rozruchowy,
przewidziany dla calego ciggu. Uklady spelniajg
swoje zadanie z punktu widzenia technicznego i
ekonomicznego przy istnieniu WJkazeJ iloSci prze-
noénikdw w-eiggur -

Coraz czgsciej stosowane sg do odstawy wegla
przeno$niki pojedyncze o znacznej dlugos$ci lub
ciagi skladajace sie z dwéch do trzech przenosni-
kéw, dla kiérych dotychczas nie opracowano i nie
stosowano Zadnych ukladéw i urzadzen steruja-

cych i zabezpieczajacych ich poprawng prace. Ce-.

lem wynalazku jest bezkablowy uklad automaty-
zacji przenosnikéw weglowych, skiladajgcy sie z
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niewielkiej iloSci przenos$nikow w ciggu lub pra- '

cujacych indywidualnie.

‘Zadaniem wynalazku jest zatem opracowanic
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odpowiedniego ukladu elektrycznego spelma:qcego
wymagania wzmiankowanego celu.

Zadanie wedlug wynalazku zostalo rozwigzanc
przez zastosowanie w ukladzie do kontroli ruchu
kazdego przeno$nika dwdéch indukeyjnych prze-
kaznikéw predko$ci, ktérych czujniki indukecyjne
umieszczone s3 na poczatku i na koncu przeno$-
nika, do kontroli spietrzenia urobku w przesypie
metalicznego czujnika stykowego, do awaryjnego
zatrzymania przenos$nika z dowclnego miejsca tra-
sy — linki elektrycznej i réwnoleglej linki uzie-
mionej, rozciggnigtych wzdluz przenoénika, przy
czym linka elektryczna i czujnik spietrzenia pod-
laczone sg do dwuwej$ciowego wzmacniacza tran-
zystorowego, do kontroli czasu rozruchu kolejnego
przenoénika — przekaznika czésowego

stan pracy normalnej przeno$nika sygnahzow Ve

jest zaplonem lampek Zitlonych, za$ stan awaryJ—
ny zaptonem lampek czerwonych.

Uktad charakiciyzuje sie cennymi walorami ru-
chowymi, bowiem w -przypadku zerwania ta$my
lub " tancucha przeno$nika, nadmiernego poslizgu
lub ' zaklinowania, powoduje Wwylaczenie napedu
przeno$nika uszkodzonego oraz napedéw przeno$-
nikéw podajacych. Analogicznie wylaczenie nasta-
pi réwniez w przypadku spietrzenia urobku w
przesypie lub zwarcia linki elektrycznej z linka
uziemiong dla celowego zatrzymania przeno$nika.

Calo$¢ elementéw elektronicznych, wykonanych
w formie modulowej podzespoléw wtykowych, zlo-
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kalizowana jest w metalowych skrzynkach prze-
kaznikowych, w Kktére wyposazone sg instalacje
przeno$nikéw w ilosci réwnej iloSci przenosnikéw
w ciagu.

Wielka zaletg ukladu jest moz11wo§(: szybkiego
i szerokiego upowszechnienia na skutek zastoso-
wania typowych i latwo dostepnych elementow
produkowanych seryjnie.

Rozruch przeno$nika pierwszego odbywa sie
przyciskiem umieszczonym w skrzynce przekazni-
kowej, za§ rozruch przeno$nika kolejnego nastapi
po osiggnieciu obrotéw podnominalnych przeno$-
nika poprzedniego, powodujac tym samym zwar-
cie zestyku wyjSciowego indukcyjnego przekaznfka
predko$ci, umieszczonego na konicu poprzedniego
przenoénika liczac od ladowni. Zwarcie zestyKu
indukcyjnego przekaznika predkoSci powoduje
réwniez wlaczenie przekaznika czasowego, kiory
po czasie regulowanym plynnie spowoduje roz-
warcie obwodu rozruchowego - przenosnika, jezeli
w czasie tym nie nastapi normalny rozruch prze-
noénika, naped za$ zostanie trwale wylaczony.

Powtorne zalgqczenie bedzie mozliwe po dokona-
niu manipulacji wylgqczajaco-zalqezajacych. Sta-
nowi to cenng zalete ukladu gdyz w przypadkach
zablokowania i zakleszczenia napedu lub nienor-
malnie ciezkiego rozruchu, grozgcego w skutkach
pozarem, nastapx samoczynne odlgczenie silnika od
sieci.

Do zabezpieczenia poprawnej pracy pierwszego
przenos$nika w ciggu lub zabezpieczania poprawnej
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pracy przenoénikéw indywidualnych, funkcjonal- =

nie bierze udzial w ukladzie tylko jeden induk-
cyjny przekaZnik predkoSci oraz wylgczony jest
przekaznik czasowy przy czym, w miejsce wyjgte-
go przekaznika czasowego umieszcza sie wtyk
zwieracza z odpowiedniag konfiguracja polaczen.
Uklad posiada jeszcze te cenna zalete, Ze umozli-
wia awaryjne wylgczenie przenoénika z trasy przy
uzyciu linki elektrycznej dla ruchu wstecznego
przeno$niké6w w stosunku do ruchu ustalonego dla
transportu urobku.

Ruch wsteczny przeno$nikéw stosowany jest do
transportu materialéw i elementéw urzgdzen, gdyz
przy ruchu takim wystepujq bardzo czesto zagro-
zenia dla obstugi i urzadzen.

Wynalazek zostanie objasniony szczegolowo na
podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy ukladu, fig. 2 i fig. 3 — sche-

" maty ideowe polczen do wspélpracy z réinymi

typami wylgcznikéw kopalnianych.

Wegiel transportowany jest przeno$nikami 1 do
tadowni 2 poprzez punkty przesypowe 3. Spietrze-
nie urobku w przesypach 3 kontrolowane jest -
metalowymi czujnikami stykowymi 4. Ruch prze-
no$nikéw 1 uzalezniony jest od obecno$ci wozéw
w obrebie ladowni 2 i kontrolowany jest przez
czujnik obecno$ci wozéw 5 zestykiem 6. Ruch
przeno$nikéw kontrolowany jest zasadniczo czuj-
nikami indukecyjnymi 7, =zainstalowanymi na
poczatku przeno$nik6w 1 oraz czujnikami 8
umieszczonymi na konicu przeno$nikéw, przy czym
dzialanie ich wykorzystywane jest do wzajem-
nej blokady ruchu miedzy przeno$nikami w ko-
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lejnosci liczac od tadowni 2.
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Do awaryjnego wylaczenia z ruchu napedéw 9
przeno$nikéw 1 stuzy linka elektryczna 10 przez
zwarcie z réwnolegla linkg uziemiong 11. Silni-
ki 9 zasilane sg z kopalnianych wylgcznikéw 12,
ktérych obwody sterownicze W1 lub W2 (fig. 2,
fig. 3), powigzane s3 z odpowiednimi skrzynkami
przekaznikowymi SP1, SPn przewodein steruja-
cym 13, przy czym skrzynki przekaZnikowe
umieszczone sg w bezposSrednim sa91edztw1e wy-
lacznikéw 12,

Sygnatly elektryczne cqumkow 7 i 8 wzmacnia-
ne s3 we wzmacniaczach 14, za§ sygnaly czujni-
kéw spietrzenia 4 oraz linek elektrycznych 10
wzmacniane sg przez dwuwejSciowe wzmacniacze
tranzystorowe 15.

Dla pracy ukladu w blokadzie przelgczniki 16
ustawia sie w pozycji 17. Rozruch przeno$nika
pierwszego liczac od ladowni 2 nastapi po na-
ci$nieciu przycisku zaljczajacego 18 przy zwar-
tym zestyku 6 czujnika obecnosci wozéw 5, przy
czym przycisk 18 naciska sie¢ do czasu zamknig-
cia zestyku 19 i 21 przekaznika wykonawczego
wzmacniacza 14 w skrzynce przekaZnikowej
SP1 — stan ten zasygnalizowany zostanie zapto-

nem lampki zielonej 20. Normalny ruch przenoﬁ-',

nika pierwszego spowoduje poprzez czujnik induk-
cyjny 8 i wzmacniacz 14 zamkniec»ie zestykow
22 i 23.

Zestyk 22 powoduje rozruch nastepnego prze-
noénika, za§ zestyk 23 wlacza przekaznik czaso-
wy 24, ktéry kontroluje czas rozruchu przenosni-

ka. O ile nie nastgpi normalny ruch przenosnika,—

to po czasie nastawionym na przekaZniku czaso-
wym 24 otwarty zostanie jego zestyk 25, a tym
samym przerwany i zablokowany dalszy ruch
przennénika. Osigghiecie’ normalnej

zamkniecie zestykéw 26 i 27 przekazZnika wyko-
nawczego wzmachniacza 14 sterowanego czujnikiem
indukcyjnym 7 od przenosnika drugiego i analo-
gicznie kazdego nastepnego, przy czym wzmac-

nikowej SP2 i odpowiednio SPn.

Zamkniecie zestyku 26 daje podtrzymanie ob- -

wodu sterowania napedu, za§ zestyk 27 powoduje
zaplon lampki zielonej 28 sygnalizujgcej normalny
ruch przenos$nika. Nadmierne spietrzenie urobku
w przesypie 3 spowoduje styk wegla z czujnikiem
spietrzenia 4 i wysterowanie wzmacniacza 15, a
tym samym otwarcie zestyku 29 powodujgce wy-

1aczenie napedu danego przenos$nika oraz nape- .

déw przenoénikéw podajgcych i zamkniecie zesty-
ku 30 zapalajgcego czerwong lampke 31 sygnali-
zujaca stan awaryjny.

Analogiczne w skutkach dzialanie nastapi po

predkosci
przez przeno$nik w ustalonym czasie spowoduj2’

v

. niacz ten umieszczony jest w skrzynce przekaz- °

zwarciu linki elektrycznej 10 z linkg uziemio- ~

ng 11. Zerwanie, zakleszczenie i nadmierny po-
§lizg ta§my lub lancucha ktéregokolwiek przenos-
nika powoduje zwolnienie przekaznikéw wzmac-
niaczy 14, a tym samym otwarcie zestykow 19,
22 i 26, ktére powoduja wylaczenie napedow
z ruchu.

Normalne wylgczenie przeno$nikéw 2z ruchu
nastepuje przyciskami 32. Dla pracy przenos$nikéw
w rezimie indywidualnym nalezy przelgcznik 16
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ustawi¢ w pozycje 33 za$ przelgcznik 34 w po-
zycje 35. Rozruch odbywa sie przyciskiem 18 dla
pierwszego przenosnika, za$. dlg przenoé$nikéw na-
stepnych przyciskami 36. '
Podtrzymanie obwodu
przeno$nikéw wedlug rozwiazania ukladu W2
(fig. 3) nastepuje poprzez opornik 37 umieszczony
w obwodzie iskrobezpiecznym.
Zastrzezenie p’atent}owe
Bezkablowy uklad automalyzacji przeno$nikow
weglowych, zaopatrzony w/| czujnik spietrzenia
urobku w przesypie, linke ‘ektrycznq rozciggnie-

|
l

sterowania napeddéw
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ta wzdluz przeno$nika wraz z drugg linkg uzie-
miong, znamienny tym, ze ruch przeno$nikéw (1)
z wyjatkiem pierwszego liczac od ladowni (2)
kontrolowany jest za pomocg dwéch indukeyjnych
przekaznikéw predkosci, ktérych czujniki (7 i 8)
zainstalowane sg na poczatku i koncu kazdego
przenoénika, za§ wzmacniacze tranzystorowe (14),
przynalezne do czujnikéw indukecyjnych (7 i 8),
sa umieszczone w skrzynkach przekaznikowych
(SP1, SPn) wraz z przekaZnikami czasowymi (15)
kontrolujgeymi czas rozruchu przenoénikow, przy
czym stan pracy normalnej przeno$nikéw (1) sy-
gnalizowany jest zaplonem lampek (20 i 28) za$

" stan awaryjny zaplonem lampeck (31).
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