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(57) Resumo: MAQUINA DE COSTURA. A presente invengéo
refere-se a uma maquina de costura (10) que compreende uma base
(12) com uma agulha de crochet e uma cabec¢a (14) que comprime o
suporte de agulha (30), um pé de pressdo para tecido (24) e seu
dispositivo de ajustamento (26), dispositivo motor (28) para fazer uma
agulha costurar juntamente com a agulha de crochet, e elemento
alavanca (32) para transformar o movimento rotativo do dispositivo de
acionamento em um movimento alternativo vertical. O suporte de
agulha (30), por sua vez, compreende no minimo duas barras de
agulha (46, 48) que s&do movidas verticalmente por dito dispositivo
alavanca (32) e um elemento de conexdo (50) para acoplar o
dispositivo alavanca (32) a no minimo uma barra de agulha (46, 48).
Cada barra de agulha (46, 48) é acoplada a uma agulha (16,18)
através de um fio respectivo, e atuada de maneira seletiva no gancho
para permitir a costura.
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Relatério Descritivo da Patente de Invencao para "MAQUINA
DE COSTURA".

Descrigcao

A presente invengao refere-se a uma maquina de costura e, pre-
ferivelmente, uma maquina de costura industrial que é adequada para costu-
rar mecanicamente duas ou mais pegas de tecido com duas ou mais costu-
ras que tém diferentes caracteristicas.

A estrutura desta maquina de costura € simples. Em adicgéo, esta
maquina de costura pode costurar dois pedagos de tecido utilizando dois fios
que tém caracteristicas diferentes tais como cor, espessura, etc.

Como é conhecido, as maquinas de costura industriais, que cos-
turam de maneira mecénica dois ou mais pedagos de tecido, sdo usualmen-
te concebidas de acordo com diferentes técnicas de construgdo que depen-
dem das diversas operacdes a serem realizadas.

Por exemplo, unidades que compreendem duas ou mais agulhas
sdo conhecidas para costurar artigos de vestuario tais como jeans ou calgas
confortaveis em geral, com vestimentas de trabalho e camisas, e assim por
diante.

Na forma mais comum, ditas versdes sdo dotadas de uma cabe-
ca superior na qual a agulha é posicionada, um sistema de alimentagéo de
tecido para alimentar os pedacos de tecido a serem costurados e uma base
que é posicionada sob a cabega superior e compreende dispositivo que ope-
ra em conjunto com a agulha para formagéo do ponto.

Na cabecga superior o movimento rotativo impresso por um eiko
conectado ao motor de acionamento é transformado em um movimento al-
ternativo por meio de um excéntrico, e transferido para o suporte da agulha.
Em adicdo, a cabeca superior é dotada de um pé de pressdo para tecido
junto a agulha, cujo pé de pressdo comprime os pedacos de tecido a serem
costurados no sentido da base.

O sistema de alimentagdo de tecido compreende usualmente
dispositivo adequado que atua sobre os pedagos a serem costurados trans-

lacionando-os de acordo com uma diregéo.
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A base ¢é posicionada sobre a cabecga superior e compreende no
minimo um a agulha de crochet que permite completar os pontos de costura
em conjunto com a agulha.

De maneira 6bvia, todos os componentes descritos que podem
realizar movimentos de rotagdo e de translagdo, sdo movidos em sincronis-
mo.

As maquinas de costura industriais devem corresponder aos re-
quisitos de estilistas e projetistas que projetam artigos de vestuario cada vez
mais com aspectos exclusivos. Uma necessidade especifica & obter a arti-
gos de vestuario costurados utilizando diferentes tipos de costura e fios, por
exemplo, de diferentes cores.

Os sistemas conhecidos para efetuar costuras de diferentes co-
res sobre um artigo de vestuario sao alternativamente os seguintes. E possi-
vel primeiramente utilizar uma Unica maquina de costura de uma agulha uni-
ca para obter uma costura de uma certa cor e entdo substituir o primeiro fio
por um outro fio de uma cor diferente para obter uma segunda costura de cor
diferente.

Alternativamente é possivel utilizar duas maquinas de costura de
agulha Unica, utilizando fios que mostram caracteristicas diferentes para efe-
tuar um tipo de costura com a primeira maquina de costura e uma costura de
um tipo diferente com a segunda maquina de costura.

Uma outra alternativa é representada pela utilizagdo de apenas
uma maquina de costura de diversas agulhas.

Cada um de dito em sistemas é desvantajoso; nos dois primeiros
sistemas os tempos de costura sdo muito longos, ja no terceiro sistema é
necessario utilizar uma maquina de costura que tenha no minimo duas agu-
lhas e duas agulhas de crochet que correspondem e que sio fixos.

A intengédo desta invengdo é remover ditas desvantagens e ou-
tras desvantagens realizando uma maquina de costura automatica apenas,
que mostra uma estrutura simples para costurar, por exemplo, gaspeas, bol-
sos embutidos, jeans e qualquer artigo para o qual € necessario utilizar mais

fios de costura que tém caracteristicas diferentes.
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Todas ditas intengbes e vantagens sdo alcangadas de acordo
com esta invengdo por meio de uma maquina de costura que compreende
uma base com a agulha de crochet e uma cabega que compreende os se-
guintes componentes: um suporte de agulha com um pé de presséo para
tecido e seu dispositivo de ajustamento, dispositivo de acionamento para
fazer uma agulha costurar juntamente com a agulha de crochet, e dispositivo
alavanca para transformar o movimento rotativo do dispositivo motor para
um movimento vertical alternativo. O suporte de agulha, por sua vez, com-
preende no minimo duas barras de agulha que sdo movidas verticalmente
por meio de dito dispositivo alavanca e um elemento de conexao para aco-
plar o dispositivo alavanca com e conduzir uma barra de agulha. Cada barra
de agulha & acoplada a uma agulha através de uma rosca respectiva e €
atuada de maneira seletiva no gancho para permitir a costura.

Como uma vantagem, dispositivo de translagao é fornecido para
a translacdo dos suportes de agulha em uma dire¢cdo que € ortogonal ao
movimento vertical das barras de agulha, de modo que o suporte de agulha
possa translacionar e trazer uma das barras de agulha operada de maneira
seletiva para a agulha de crochet, para efetuar a costura.

De maneira vantajosa, a maquina de acordo com esta invengao
permite o efeito em duas ou mais fases separadas, no minimo duas costuras
de tipos diferentes, a saber, duas ou mais costuras, cada costura sendo efe-
tuada utilizando um fio com caracteristicas diferentes, por exemplo, uma cor
diferente. A estrutura da magquina é simples, uma vez que ela é dotada de
apenas uma agulha de crochet no qual a agulha de uma das duas ou mais
barras de agulha efetua a costura, embora ela compreenda duas ou mais
barras de translacdo de agulha e dispositivos de translagao relativos.

De maneira vantajosa, a maquina de acordo com esta invengao
pode compreender dispositivo de bloqueio para bloquear uma ou mais das
barras de agulha ndo-operacionais, para permitir um movimento alternativo
vertical de somente uma barra de agulha.

De maneira vantajosa, a maquina pode compreender um unico

elemento de tensdo de fio no qual ndo minimo dois furos sdo fornecidos e
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um fio passa através de cada um de ditos furos.

Cada barra de agulha pode compreender um dispositivo de tra-
vamento de fio de modo que, quando uma barra de agulha néo esta operan-
do, é evitado que o fio saia da agutha devido ao movimento do elemento de
tensao.

Outros aspectos e detalhes da invengdo serdo mais bem-
entendidos a partir da especificagdo a seguir que é fornecida como um e-
xemplo ndo-limitativo, bem como dos desenhos que acompanham, nos
quais:

a figura 1 € uma vista axonométrica de topo de uma maquina de
costura de acordo com esta invengao;

a figura 2 mostra um detalhe indicado com A na figura 1;

a figura 3 é uma vista axonométrica a partir do lado de dentro da
cabega da maquina de costura da figura 1;

as figuras 4, 5 sdo vistas axonométricas de acordo com duas
angulagdes diferentes do suporte de agulha incluido na cabeca da figura 3;

as figuras 6, 7, 8 mostram o supoﬁe de agulha das figuras 4, 5
acoplados ao dispositivo de translagéo para a escolha da barra de agulha a
utilizar;

a figura 9 & uma vista lateral do dispositivo de translagdo e su-
porte de agulha que inclui um mecanismo de sele¢ao para selecionar a barra
de agulha a utilizar,

figura 10 mostra um detalhe indicado com B na figura 9;

a figura 11 é uma vista axonométrica inferior do suporte de agu-
lha e o dispositivo de translagéo relativo que mostra o dispositivo de trava-
mento de fio;

a figura 12 mostra um detalhe indicado com C na figura 11;

As figuras 13 e 14 sdo uma vista axonométrica e uma seg&o la-
teral respectivamente de um dispositivo de travamento de fio;

As figuras 15, 16 s0 uma vista axonométrica e uma secao late-
ral, respectivamente, de um dispositivo de translagéo para o suporte de agu-

Iha.
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Com referéncia aos desenhos que acompanham em particular
figuras 1, 2, o numero 10 indica uma maquina de costura que compreende
uma cabeca 14 e uma base 12. A base 12 tem um plano 20 o sobre o qual
sdo posicionados os pedagos de tecido para costurar. No plano 20 um furo
22 ¢ obtido para inserir uma agulha que efetua uma costura em cooperagao
com uma agulha de crochet (ndo visivel nas figuras) que é arranjado sob o
plano 20.

A cabega 14 como representada na figura 3 compreende:

- um pé de pressdo para tecido 24. Sua posigéo é controlada por
dispositivo de ajustamento 26;

- um suporte de agulha 30 que compreende dois elementos ci-
lindricos méveis verticalmente, chamados daqui em diante barras de agulha,
aos quais duas agulhas 16, 18 (na figura 3 somente uma barra de agulha 46
esta visivel);

- dispositivos de translagdo 38, 40 para translacionar ditas barras
de agulha de acordo com uma diregéo ortogonal ao movimento das barras
de agulha;

- dispositivo de acionamento 28 para acionar o suporte de agu-
Iha 30;

- uma alavancagem 32 para transformar o movimento rotativo do
dispositivo motor 28 para um movimento alternativo a ser transferido para a
barra de agutha 30;

| - um elemento de tensdo de fio 34 que tem dois furos 33, 35 e
através de cada um dos quais um fio passa para uma agulha respectiva 16,
18.

O pé de pressdo para tecido 24 e o dispositivo de ajustamento
relativo 26, o dispositivo motor 28 e a alavancagem 32 ndo s&o mais descri-
tos, uma vez que todos recaem sob a técnica conhecida.

O suporte de agulha 30, como melhor representado nas figuras
4, 5, compreende uma estrutura suporte conformada em L 36, a qual um
suporte guia inferior 52 e um suporte guia superior 54 s&o fixados. Dois furos

vazados s3o obtidos em cada um de ditos suportes guia 52, 54. Em particu-
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lar, os furos do suporte guia 52 sdo coaxiais com os furos do suporte guia
54; cada par de furos coaxiais acomoda uma barra de agulha e, portanto, o
suporte de agulha 30 compreende duas barras de agulha 46, 48.

Um movimentb alternativo vertical das barras de agulha é obtido
através de um elemento de conexdo L que abraga as duas barras de agulha
46, 48 para trava-las de maneira seletiva por meio de um mecanismo de tra-
vamento e para conecta-las através de um pino 51 a um mecanismo alavan-
ca 32.

Em particular, cada barra de agulha 46, 48 compreende um pri-
meiro grupo de esferas e um segundo grupo de esferas, o segundo grupo de
esferas sendo arranjado sob o primeiro grupo de esferas.

O mecanismo de travamento que é seletivo de cada barra 46, 48
com relagdo ao elemento de conexdo 50, faz com que o primeiro grupo de
esferas (ndo visivel nas figuras), submetido a presséo, saia de uma das du-
as barras e pare em posigdo ao bater na superficie interior do elemento de
conexdo 50 para trava-lo com relagdo a barra que move verticalmente com
movimento alternativo.

De maneira analoga, o segundo grupo de esferas indicado com
45 nas figuras 4, 5, submetido a pressdo, sai de uma das duas barras de
modo que dita barra seja impedida de qualquer movimento vertical em rela-
¢do ao suporte de agulha 30 e permanece fixo e firme a cabeca 14 da ma-
quina de costura.

As barras de agulha séo feitas de tal maneira que quando o pri-
meiro grupo de esferas sai de sua posigdo o segundo grupo de esferas volta
no interior da barra.

Em sincronismo, através de um elemento seletivo 64 como re-
presentado nas figuras 9 e 10 e descrito daqui em diante, o primeiro grupo
de esferas sai de uma primeira barra de agulha e trava a mesma barra ao
elemento de conexdo 50 e o segundo grupo de esferas volta para dentro
enquanto o primeiro grupo de esferas da segunda barra de agulha (néao
submetido a qualquer pressdo) pode voltar para dentro e permitir que a

mesma barra seja liberada do elemento 50. Ao mesmo tempo, o segundo
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grupo de esferas 45 da barra liberada do elemento 50 sai e trava a mesma
barra liberada ao suporte de agulha 30.

Desta maneira somente uma barra de agulha permanece res-
tringida ao elemento 50 e translaciona verticalmente enquanto outra perma-
nece fixa e firme a cabega 14 da maquina de costura 10.

O elemento de conexdo 50 compreende um corpo 58. Dois ca-
rogos 57, 59 (figura 5) sdo fixados as extremidades do corpo 58 e deslizam
em guias ou fendas obtidas em um elemento guia 56 fixado a estrutura su-
porte 36 e guia suporte 54. A translagado linear vertical de ambas as barras
de agulha 46, 48 é ainda garantida por dito elemento guia 56.

A extremidade inferior de cada barra de agulha 46, 48 é fixada a
uma agulha respectiva 16, 18 enquanto a extremidade superior compreende
um pino respectivo 70, 72 que ajusta a pressédo interna de cada barra de a-
gulha para permitir a saida do primeiro ou segundo grupo de esferas de tra-
vamento através do elemento de sele¢do 64.

A conexdo e movimento do suporte de agulha 30 em relagéo a
parte restante do corpo de maquina 10 é obtida através de um dispositivo de
translagéo inferior 38 e dispositivo de translagéo superior 40. Cada dispositi-
vo de translagéo é fixado respectivamente a estrutura suporte 36 como apa-
rece na figura 7. Na figura 8 a estrutura 36 ndo esta representada para ob-
servar melhor os mecanismos interiores.

Em particular, o dispositivo de translagdo 38, 40 s&o pistées. Um
dos pistdes esta representado em detalhe nas figuras 15, 16.

Cada pistao 38, 40 move o suporte de agulha 30 de acordo com
apenas uma dire¢do, enquanto o movimento na dire¢éo oposta & provocado
por molas 42, 44. Em adigéo, ditas molas sdo para posicionar o suporte de
agulha 30 em uma posicdo fixa em caso de auséncia de ar no sistema
pneumatico dos pistdes 38, 40.

A translagédo do suporte de agulha 30 atua, em sincronismo, o
elemento de sele¢do 64 de modo que a barra de agulha adequada é coloca-
da em movimento como pode ser visto na figura 9.

O elemento de selegdo 64 compreende um elemento caixa 65
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sobre o qual parafusos 74, 76 sao fixados a uma certa distancia.

Caso um dos dois pinos 70, 72 de uma barra seja comprimido
ele libera as esferas do primeiro grupo para liberar a mesma barra do ele-
mento 50 e pressiona as esferas do segundo grupo o que provoca um blo-
queio no suporte guia 52 e impede a mesma barra de qualquer movimento
vertical. Ao contrario, quando um dos pinos 70, 72 ndo esta comprimido pelo
parafuso relativo 74, 76 as esferas do primeiro grupo no interior da barra de
agulha relativa estdo sob pressdo de modo que a mesma barra de agulha
esta fixada e firme ao elemento de conexao 50 enquanto as esferas do se-
gundo grupo 45 éstéo livres e deixam a barra em questdo deslizar com rela-
¢cao ao suporte guia 52.

| Como aparece da figura 10, a distéancia entre os dois pinos 70,
72 ¢ diferente da distancia entre os parafusos 74, 76. Desta maneira, em
uma extremidade afastada do movimento de translagdo do suporta de agu-
lha 30, um pino 70 é pressionado pela extremidade inferior do parafuso 74
enquanto o outro pino 72 ndo esta envolvido por qualquer contato com o pa-
rafuso 76. De maneira analoga, na extremidade afastada oposta da transla-
cio, o pino 72 é pressionado pela extremidade inferior do parafuso 76 en-
quanto o pino o 70 ndo é submetido a qualquer pressdo, uma vez que ele
nao esta em contato com o parafuso 74.

Como pode ser visto nas figuras 3, 6, 7, 8, 9 o elemento de ten-
sdo de fio 34 compreende dois furos 33, 35 para a passagem de um fio res-
pectivo para cada agulha 16, 18. Isto significa que ambos os fios sdo movi-
dos mesmos se a barra de agulha respectiva esta travada. Para evitar que o
fio saia do olhal da agulha, a maquina 10 é dotada de elementos de trava-
mento de fio 66, 68 visiveis nas figuras 11, 12 que podem ser operados de
maneira seletiva quando a respectiva barra de agulha esta estacionaria.

Nas figuras 13, 14 o elemento de travamento de fio 66 esta re-
presentado. Ele tem um furo vazado 78 através do qual passa o fio. No caso,
o fio pode ser travado. O interior do elemento de travamento de fio 66 com-
preende um pistdo moével de maneira pneumatica 80. Quando o fio deve ser

travado, ar ¢ alimentado a partir de um bocal 84 para a camara interior do
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elemento de travamento de fio. O ar movimenta o pistdo 80 que bate contra
uma tampa 82 fornecida em uma extremidade do elemento de travamento
de fio 66. O fio &, portanto, travado entre a cabeca do pistdo 80 e a tampa
82. Uma mola 86 permite o retorno do pistdo 80 até uma posi¢gdo em que 0
fio pode atravessar novamente o furo 78.

Naturalmente os diversos mecanismos e dispositivos da maqui-
na de costura assim descrita sdo sincronizados por meio de um painel cen-
tral de controle que compreende valvulas pneumaticas e controles eletroni-
CoS.

Nesta maquina de costura é possivel utilizar um primeiro fio que
apresenta caracteristicas particulares para ser acoplado a uma agulha 16 e
um segundo fio que apresenta caracteristicas diferentes daquelas do primei-
ro fio a ser acoplado a uma agulha 18. Em caso de ser necessario utilizar o
primeiro fio, o suporte de agulha é translacionado para fixar o elemento de
conexdo 50 a barra de agulha relativa deixar livre o movimento relativo entre
o mesmo elemento 50 e a outra barra de agulha (fixada & maquina de costu-
ra). O elemento de travamento de fio relativo a barra de agulha que esta es-
tacionaria é integrado com a maquina de costura 10, é atuado em sincronis-
mo de modo que o fio é impedido de sair da agulha.

De maneira analoga, utilizando a outra barra de agulha é neces-
sario translacionar o suporte de agulha 30 através dos pistdes 38, 40 e/ou as
molas 42, 44 e operar o mecanismo de travamento de esfera que deve tra-
var em uma posigao fixa uma barra de agulha e tornar movel a outra barra
de agulha com o elemento de conex&o 50.

De acordo com uma versdo da invengdo, uma maquina de cos-
tura pode compreender um suporte de agulha com trés ou mais suportes de
agulha acoplados com o elemento de conexdo, permitindo um movimento
alternativo vertical. E possivel através de dispositivo de selegdo adequado,
fazer uma barra de agulha apenas integrada com dito elemento de conexao,
dita barra de agulha sendo movida verticalmente ao longo de uma agulha de
crochet para efetuar uma costura, enquanto as outras barras de agulha per-

manecem fixas e integradas com a maquina de costura.
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Um técnico do setor pode conceber modificagdes e variantes
que devem ser consideradas como incluidas no escopo de protegcdo desta
invengéo. Por exemplo, ao invés de selecionar um elemento 64 como descri-
to acima, é possivel utilizar um dispositivo eletromecénico ou outro dispositi-
vo que trava de maneira seletiva a barra de agulha interessada em relagéo

ao elemento de conexdo permitindo o movimento alternativo vertical.
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REIVINDICAGOES

1. Méaquina de costura que compreende uma base com um gan-
cho e uma cabeca que, por sua vez, compreende 0s seguintes componen-
tes:

- um suporte de aguiha,

- um pé de presséo para tecido e seu dispositivo de ajustamento,

- dispositivo de acionamento para fazer uma agulha costurar jun-
tamente com agulha de crochet,

- dispositivo alavanca para transformar o movimento rotativo do
dispositivo de acionamento para movimento alternativo vertical,

na qual dito suporte de agulha compreende:

- no minimo duas barras de agulha que s&o movidas vertical-
mente por dito dispositivo alavanca,

- um elemento de conex&o para acoplar o dispositivo alavanca a
no minimo uma barra de agulha, cada barra de agulha sendo acoplada a
uma agulha dotada de um respectivo fio e atuada de maneira seletiva na
agulha de crochet para permitir a costura.

2. Maquina de costura de acordo com a reivindicagdo 1, na qual
dispositivo de translagdo é compreendido para translacionar dito suporte de
agulha em uma direcdo ortogonal ao movimento vertical de ditas barras de
agulha, de modo que o dito suporte de agulha translacione e traga uma de
ditas barras de agulha que s&o operadas de maneira seletiva até dita agulha
de crochet para permitir a costura.

3. Maquina de costura de acordo com a reivindicagéo 1 ou 2, na
qual um elemento de selegdo é compreendido para operar dispositivo de
travamento que trava o elemento de conexdo a uma unica barra de agulha
de modo que dita barra de agulha possa mover verticalmente para permitir
realizar a operagdo de costura enquanto as barras de agulha restantes per-
manecem paradas e integradas a cabega da maquina.

4. Maquina de costura de acordo com a reivindicagdo 3, na qual
o elemento de sele¢do compreende dispositivo de atuagéo que atua disposi-

tivo de travamento que por sua vez trava o elemento de conexao a
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uma unica barra de agulha, o dispositivo de atuagdo sendo operado através
da translagdo do suporte de agulha por meio do dispositivo de translagéo.

5. Maquina de costura de acordo com qualquer uma das reivin-
dicagbes 1 a 3, na qual dispositivo de travamento de fio é constituido para
deixar livre o fio da agulha da barra de agulha que é movida de acordo com
movimento alternativo vertical pelo elemento de conexao e para travar cada
fio de agulha das barras de agulha que permanecem e sdo integradas com a
cabeca.

6. Maquina de costura de acordo com qualquer uma das reivin-
dicagdes precedentes, na qual um elemento de tenséo de fio € compreendi-
do e colocado em movimento pelo dispositivo alavanca, furos sendo obtidos
em dito elemento de tensdo de fio, o nimero de tais furos correspondendo
ao nimero das barras de agulha, de modo que cada fio utilizado por cada
agulha da respectiva barra de agulha atravessa a um furo respectivo.

7. Maquina de costura de acordo com a reivindicagéo 4, na qual
cada barra de agulha compreende em sua extremidade superior um pino
que se pressionado pressiona um primeiro grupo de esferas adaptado para
acoplar a dita barra de agulha ao elemento de conexao e libera um segundo
grupo de esferas que permite o0 movimento vertical de dita barra de agulha
quanto ao suporte de agulha; se dito pino ¢ liberado ele libera o primeiro
grupo de esferas, de modo que ele libera a barra de agulha do elemento de
conexado e pressiona o segundo grupo de esferas de modo que a barra de
agulha seja acoplada ao suporte de agulha.

8. Maquina de costura de acordo com a reivindicagdo 7, na qual
o elemento de selecdo compreende no minimo um parafuso adaptado para

pressionar alternativamente um de ditos pinos.
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RESUMO
Patente de Invencdo: "MAQUINA DE COSTURA".

A presente invengdo refere-se a uma maquina de costura (10)
que compreende uma base (12) com uma agulha de crochet e uma cabeca
(14) que comprime o suporte de agulha (30), um pé de pressdo para tecido
(24) e seu dispositivo de ajustamento (26), dispositivo motor (28) para fazer
uma agulha costurar juntamente com a agulha de crochet, e elemento ala-
vanca (32) para transformar o movimento rotativo do dispositivo de aciona-
mento em um movimento alternativo vertical.

| O suporte de agulha (30), por sua vez, compreende no minimo
duas barras de agulha (46, 48) que sdo movidas verticalmente por dito dié—
positivo alavanca (32) e um elemento de conex&o (50) para acoplar o dispo-

sitivo alavanca (32) a no minimo uma barra de agulha (46, 48).
Cada barra de agulha (46, 48) é acoplada a uma agulha (16, 18)

através de um fio respectivo, e atuada de maneira seletiva no gancho para

permitir a costura.
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