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Nostolaite, joka on tarkoitettu asennettavaksi ajoneu-
voon ja joka k#sittdd varsijérjestelman (3, 4), jossa
on ainakin kaksi toisiinsa nivellettya varsiosaa (3, 4)
ja ensimméisen paan (1%"), jonka avulla varsijdrjestelmd
on kiertyvdsti ja kédntyvdsti kiinnitetty, 3ja toisen
pAdn (11), vapaan p##n, joka kannattaa ihmisille tarkoi-
tettua kantolaitetta (12).

Varsijdrjestelmi ja varsiosat (3, 4) on sovitettu siten,
ettd toinen varsiosa (4), joka muodostaa ensimméiseen
varsiosaan (3) niveltyvésti liitetyn varsiosan, voidaan
k#anta4 tasossa, joka on olennaisesti samansuuntainen
olennaisesti vaakasuuntaisen akselin kanssa ja sisiltaa
edullisesti tdm&n akselin, jonka ympari varsijidrjestelmi
voidaan k##nt&4 ensimmédisessd pa4assad (1"), Jolloin
varsijarjestelmdn ollessa kokoontaitettuna ja vaaka-

_asennoasa voidaan toista varsiosaa (4) kdant44 ensimmai-

sen varsiosan (3) suhteen olennaisesti vaakasuuntaisessa
tasossa.

Ansdkan utlagd och utl.skriften publicerad 31.08.92
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Lyftanordning avsedd att monteras pa ett fordon och som
omfattar ett armsystem (3, 4) med Atminstone tva inbdr-
des ledade armdelar (3, 4) och en foérsta &nde (1"),
medelst vilken armsystemet &r vridbart och svingbart
fést, och en andra #nde (11), ¢n fri &ande, som uppbar
en fOr ménniskor avsedd b&ranordning (12).

Arwsystemet och armdelarna (3, 4) aAr anordnade sid att
den andra armdelen (4), som utgor den vid den férsta
armdelen (3) ledbart faésta armdelen, kan svéingas i ett
plan, som strécker sig vdsentligen parallellt med och
fOretrédesvis innefattar en vasentligen vdgridt axel,
kring vilken armsystemet kan svéngas vid den férsta
édnden (1"), varvid d4 armsystemet Ar ihopfdllt och i
vAgrétt ldge den andra armdelen (4) kan svéngas i fér
hdllande till den férsta armdelen (3) i ett vésentligen
vagratt plan.
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Nostolaite eli nk. nostolava, joka voidaan asentaa ajo-

neuvoon

Esilli olevan keksinndn kohteena on nostolaite eli nk.
nostolava, joka on tarkoitettu asennettavaksi ajoneu-
voon, kuten traktoriin tai kaivinkoneeseen, ja joka ka-
sittsaa varsijarjestelmén, jossa on ainakin kaksi keske-
nssn nivelletty4d varsiosaa ja joka kdsittaa ensimmdisen
p&&n, jonka avulla varsijdrjestelmd on kiinnitetty ajo-
neuvoon edullisesti siten, ettd sitd voidaan kiertsa
olennaisesti pystysuuntaisen akselin ympé&ri ja kdantaa
olennaisesti vaakasuuntaisen akselin ympdri, ja joka
edelleen kisittas toisen padn, joka muodostaa varsijér-
jestelmsn vapaan p&dn, johon on asennettu kannatin, ku-
ten nostokori yhdelle tai useammalle henkilélle.

T4llaiset nostolaitteet tunnetaan alalla. Yhteinen piir-
re tdllaisissa nostolaitteissa on, etta ne voidaan saat-
taa kokoontaitettuun tilaan, jolloin varsiosat ovat
olennaisesti vierekkadin toisiaan vasten, ja ojennettuun
tilaan, jolloin varsiosat ovat olennaisesti toistensa
jatkeena samalla linjalla. Tunnetuissa laitteissa varsi-
jarjestelmd on olennaisesti pystysuuntainen, varsijar-
jestelm#én eri varsiosat on nivelletty toisiinsa ja ne
voidaan k&antidi toistensa suhteen olennaisesti vaaka-
suuntaisen akselin ympdri. T&llaiset jarjestelmat tar-
vitsevat huomattavasti tilaa pystysuunnassa, kun niiden
varsijidrjestelmda ojennetaan, mika toisinaan voi aiheut-
taa suuria ongelmia. Vaikeuksia esiintyy lisdksi ndita
tunnettuja nostolaitteita asennettaessa traktoreihin,
kaivinkoneisiin tai vastaaviin ty®koneisiin, kun varsi-
jirjestelmd taitetaan kasaan toimettomaan tilaan, jossa
se ei haittaa kaivinkonetta tai vastaavaa ja jossa kuor-

ma on tasaisesti jakautunut.
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Esilla oleva keksintd kdsittdd nostolaitteen, joka rat-
kaisee ndma ongelmat. Yhdistelemdlld tartuntalaitteita
on aikaansaatu erityisen tarkoituksenmukainen laite.
Keksinndn mukainen laite on my®s tukevampi ja turvalli-
sempi kuin tunnetun tekniikan mukaisesti valmistetut

nostolaitteet.

Esilld olevan keksinnén kohteena on tdten ajoneuvoon
asennettu nostolaite eli nk. nostolava, joka on tarkoi-
tettu asennettavaksi ajoneuvoon, kuten traktoriin tai
kaivinkoneeseen, ja joka kdsittdd varsijérjestelmén,
jossa on ainakin kaksi toisiinsa nivellettyd varsiosaa,
joka varsijédrjestelmd k8sittdd ensimmdiseen varsiosaan
sisdltyvdn ensimmdisen pd&n, jonka avulla varsijarjes-
telmd on kiinnitetty ajoneuvoon edullisesti siten, ettd
se on kierrettdvissd olennaisesti pystysuuntaisen akse-
lin ympéri ja kd&nnettdvissd olennaisesti vaakasuuntai-
sen akselin ympdri, sekd8 toisen pddn, joka muodostaa
vapaan varsipddn, johon on sovitettu kannatin, kuten
kori, kantamaan yhtd tai useampia henkil®itd, jolloin
varsiosat on jarjestetty perdkkdin, jolloin varsijdrjes-
telmd mainittuihin varsiosiin vaikuttavien elinten avul-
la on kokoontaitettavissa ja ojennettavissa, jolloin
ainakin yksi varsiosa mainitun kokoontaittamisen ja
ojentamisen yhteydessd on k&dnnettdvissd olennaisesti

tasossa, joka on usealle varsiosalle yhteinen.

Keksinndn mukainen nostolaite on pddasiassa tunnettu
siitd, ettd varsijarjestelmd ja varsiosat on sovitettu
siten, ettd toinen varsiosa, joka muodostaa ensimm8iseen
varsiosaan niveltyvdsti liitetyn varsiosan, voidaan
kaddntdd tasossa, joka on olennaisesti samansuuntainen
vaakasuuntaisen akselin kanssa ja edullisesti sisdltéa
olennaisesti tamdn akselin, jonka ympdri varsijdrjestel-

md on kdadnnettdvissad ensimmdisessd pddssd, jolloin var-
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sijdrjestelmdn ollessa kokoontaitettuna ja vaaka-asen-
nossa voidaan toinen varsiosa ki#intsisd suhteessa ensim-
miiseen varsiosaan olennaisesti vaakasuuntaisessa tasos-
sa, seki ettd varsijdrjestelmadn on sovitettu tartunta-
elimet, jotka on sovitettu tarttumaan esineeseen, kuten
pilariin tai vastaavaan, sen nostamiseksi ja ohjaamisek-

si varsijidrjestelman avulla.

Keksint®d kuvataan seuraavassa lidhemmin viitaten sen
oheisissa piirustuksissa esitettyyn esimerkinomaiseen
sovellutusmuotoon, jolloin

kuvio 1 on kaaviollinen sivukuva traktorista, johon on
asennettu kaivinlaite, ja se esittdi keksinndn mukaisen
nostolaitteen ensimmdista sovellutusmuotoa, jossa nosto-
laite on kasaantaitettuna;

kuvio 2 on tasokuva kuviossa 1 esitetystd traktorista
tai vastaavasta, jossa tiettyja osia on jatetty pois
piirustuksesta;

kuvio 3 on kaaviollinen kuva kuvioiden 1 ja 2 esittémas-
t4 keksinn®n mukaisesta laitteesta ojennettuna;

kuvio 4 on kaaviollinen sivukuva, joka kuvaa pylvaan
pystyttdmista keksinn®n mukaisen laitteen avulla kdytta-
en hyvdksi tartuntaelimid;

kuvio 5 esitt#i kuviossa 4 esitettyd tydvaihetta ylh&al-
t4 nahtyna;

kuvio 6 esitt#d kaaviollisesti keksinndn mukaisten tar-
tuntaelinten ensimmdisen sovellutusmuodon ndhtynd sita
tasoa kohti, jossa tarttuminen on tarkoitus suorittaa;
ja

kuvio 7 esitt#i mm. kuvion 6 mukaisen tartuntalaitteen

katsottuna alhaalta siina kuviossa.

Kuviossa 1 on viitenumerolla 1 merkitty keksinndn mukai-
nen nostolaite asennettuna ajoneuvoon, joka kuvatussa

sovellutusmuodossa kdsittda esimerkkini traktorin, johon
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on sovitettu kaivulaite 1'. Esitetty nostolaite k#sittas
varsijdrjestelmdn 3, 4, jossa on kaksi toisiinsa nivel-
lettyd varsiosaa 3, 4, ensimmdinen varsiosa 3 ja toinen
varsiosa 4. Varsijédrjestelmd 3, 4 k&sittidi ensimmiisen
pddn 1", joka sisdltyy ensimmdiseen varsiosaan 3 ja jon-
ka avulla varsijérjestelmd 3, 4 on kiinnitetty ajoneu-
voon edullisesti siten, ettd se on kierrettidvissi olen-
naisesti pystysuuntaisen akselin ympdri. Kuviossa esite-
tyssd sovellutusmuodossa varren pid3 1" on asennettu
kierrettdvdn akselin 6 yldpddhdn 5, joka akseli kulkee
ajoneuvon pystysuunnassa siten, ettd varren pdi 1" on
vaakatasossa, viitenumeron 7 maidrittdessid laitteita ak-
selin 6 kiinnitt&miseksi ja kayttédmiseksi, edullisesti
s8hkdisesti. Esitetdln edullinen sovellutusmuoto, jossa
esitetddn alusta 8, joka sijaitsee sivuttain ajoneuvon
takaosassa. Varsijdrjestelmdn p&4 1" on kierrettédvisti
asennettu akselin 6 yldp83hidn 5 siten, ettid sitid3 voidaan
kiertd8 olennaisesti vaakasuuntaisen akselin 9 ymp&ri.
Esitetty sovellutusmuoto kdsitt&8 méntd-sylinterilait-
teen, joka toimii akselin 6 ja varsiosan 3 v&1lills si-
ten, ettd se k&&ntdd tai kiertdd varsiosaa 3 ja siten

varsijdrjestelmaa.

Varsijdrjestelmd sisdltdd myds toisen pddn 11, joka muo-
dostaa vapaan pd&n 11, johon on asennettu kannatin 12,
kuten kori 12 yhdelle tai useammalle henkil®tlle. Kanna-
tin tai kori 12 on edullisesti niveltyvdsti ripustettu
siten, ettd se asettuu ennalta md&rdttyyn, olennaisesti
pystysuuntaiseen asentoon riippumatta varsijidrjestelmén
liikkeistd. Esitetyssd8 sovellutusmuodossa kori 12 on
niveltyvdsti ripustettu yldosastaan 12' haarukkamaiseen
kiinnittimeen 13 ja voi k#&ntyd akselin 14 ympdri, joka
kulkee poikittain kiinnittimen 13 pituussuuntaan n&hden.
Kiinnitin 13 voi my®ds olla jdrjestetty kiertymddn pi-



10

15

20

25

30

35

5 87184
tuusakselinsa 15 ympdri, toisin sanoen akselin 14 suun-

taan nidhden kohtisuorassa suunnassa.

varsiosat 3, 4 on sovitettu perdkkdin ja laitteet, kuten
hydrauliset méntid-sylinterilaitteet, on sovitettu toimi-
maan yhdessd varsiosien 3, 4 kanssa siten, etta varsi-
jarjestelmd voidaan taittaa kasaan esim. kuvioissa 1 ja
2 esitetylld tavalla ja ojentaa kuviossa 3 esitetylla
tavalla, jolloin ainakin yksi varsiosa 3 k&intyy olen-
naisesti tasossa, joka on yhteinen useille varsiosille
3, 4 varsijdrjestelmdd kasaantaitettaessa ja ojennetta-
essa. Varsijirjestelmd ja varsiosat 3, 4 on sovitettu
siten, ettid toista varsiosaa 4, joka muodostaa ensimmédi-
seen varsiosaan 3 nivelletysti kiinnitetyn varsiosan 4,
voidaan k&intdi tasossa, joka on olennaisesti samansuun-
tainen vaaka-akselin 9 kanssa ja joka edullisesti olen-
naisesti sis#lt#4i tamsn akselin, jonka ympdri varsijar-
jestelmd voidaan kdantda ensimmiisessd p4#ssd 11, jol-
loin varsijirjestelmdn ollessa kasaantaitetussa ja vaa-
katasoisessa asennossaan, kuviot 1 ja 2, voidaan toista
varsiosaa 4 k&int&di suhteessa ensimmdiseen varsiosaan

olennaisesti vaakatasossa.

Ndin ollen kuvatun sovellutusmuodon kaksi varsiosaa 3, 4
on sovitettu olennaisesti yhteiseen tasoon ja ne on kum-
matkin niveltyvasti liitetty liitoskappaleeseen 16, jol-
loin toisen varsiosan k##ntd- tai kiertoliike aikaansaa-
daan mint&d-sylinterilaitteen 17 avulla, joka on kytketty
mainittuun varsiosaan ja liitoskappaleeseen kytkettyjen
nivelvarsien 18 avulla, kuviot 2 ja 5. Liitoskappale 16
ja sen liitdnndt ovat symmetrisid, jotta liitoskappale
voidaan poistaa ja kiertdd 180° vaaka-akselin ympéri,
jolloin toinen varsiosa 4 vaihtaa puolta suhteessa en-
simmdiseen varsiosaan 3. Kyseisen kuviossa 5 esitetyn

vaihdon tuloksena varsiosa 4 tulee sijaitsemaan var-
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siosan 3 yl&puolella eik8 sen alapuolella kuten kuviossa
5 esitetdan.

vVarsiosat 3, 4 ovat edullisesti pidennettdvissd. T&ten
kukin varsiosa sis#ltsda osat 3', 3", 4', 4", joita voi-
daan jatkaa suhteessa toisiinsa, mikd tehdddn ménta-sy-
linterilaitteiden 19 tai vastaavien avulla, jotka toimi-

vat kunkin varsiosan pituusakselin suuntaisesti.

Kuvioissa 6 ja 7 esitetddn tartuntaelimet 20, jotka on
sovitettu varsijdrjestelmddn ja joiden on tarkoitus
tarttua esineeseen, kuten pilariin, pylvadseen 21 tai
vastaavaan, kuvioissa 4 ja 5 esitetylld tavalla pilarin
nostamiseksi ja ohjaamiseksi varsijédrjestelmdn avulla ja
sen pystyttdmiseksi. Kuten esim. kuviossa 3 esitetddn,
on tartuntaelimet asennettu siten, ettd& ne voivat riip-
pua varsijarjestelmé&n alapinnasta 1", joka puoli varsi-
jarjestelmdstd muodostaa maata 22 pdin olevan puolen
varsijdrjestelmén ollessa vaaka-asennossa. Tartuntaeli-
met 20 on edullisesti asennettu ensimmidiseen varsiosaan,
edullisesti ensimmdisen ja toisen varsiosan vdlisen 1lii-
toskappaleen 16 l&heisyyteen. Tartuntaelimet on my0s
edullisesti niveltyvésti liitetty varsijdrjestelmsén ja
ne ovat edullisesti k&&nnettdvissd automaattisesti olen-
naisesti pystysuuntaisessa tasossa mdntd-sylinterilait-
teen 23 tai vastaavan avulla, kuvioissa 3 ja 7 kaaviol-
lisesti esitetylld tavalla.

Kukin tartuntaelimistd 20 kdsittdd kaksi niveltyvdsti
yhdistettyd leukaosaa 20', jotka voidaan saattaa tart-
tumaan esim. pilarin 21 ymparille voimansiirtolaitteen
24 toimesta, joka laite voi olla hydraulinen mdntd-sy-
linterilaite 24. Kunkin tartuntaelimen leuat on sovitet-
tu tarttumaan pilariin tasoissa, jotka muodostavat halu-

tut kulmat vaakatason kanssa ja jotka ovat olennaisesti
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kohtisuoraan pystytasoa vastaan, kuten kaaviollisesti on

esitetty kuvioissa 3 ja 4.

Esitetyssd8 sovellutusmuodossa mintd-sylinterilaite 24 on
sovitettu vaikuttamaan leukoihin n#diden valisen nivel-
liitoksen liheisyydessd, jolloin kumpikin kahdesta veto-
tangosta on niveltyvdsti liitetty vastaavaan leukaan ja
yhteiseen kiinnittimeen 25 mintidsylinterilaitteessa 24.
Kiinnitin 25 on niveltyvasti liitetty varsijidrjestelmas-
s4 olevaan kiinnitinosaan 26, jolloin mantid-sylinteri-
laite 23, jonka avulla tartuntaelimiid kddnnet&dn, on
sovitettu toimimaan kiinnittimen 25 ja kiinnitinosan 26

vadlissa.

Keksinn®n mukaisen nostolaitteen toimintatapa kdy olen-
naisesti ilmi edelli esitetystd. N&in ollen voidaan kek-
sinndn mukaisen nostolaitteen varsijdrjestelmd ojentaa
kokoontaitetusta tilasta my®s suhteellisen rajoitetussa
tilassa. Tartuntaelinten 20 kiyttdd varten voidaan jar-
jestdd tilaa siirt&mdlla koria 12 toiseen sivuun kuvi-
oissa 4 ja 5 esitetylld tavalla.

Edelli esitetystd kdy myds ilmi, etta keksinndén mukai-
sessa nostolaitteessa on monta etua verrattuna tunnet-
tuun tekniikkaan. Keksinn®én mukainen nostolaite mahdol -
listaa esim. hyvin joustavan ratkaisun, mita tulee tdl-
laisten laitteiden toimintas#dteeseen. Tartuntaelimid
voidaan k#ytti#i nostotoiminnan varmistamiseksi saatta-
malla mainitut elimet tarttumaan lujassa olevaan pylvaa-

seen, pilariin tai vastaavaan.

Esillid olevaa keksintdd on edelld kuvattu viitaten olen-
naisesti sen yhteen esimerkinomaiseen sovellutusmuotoon.

On kuitenkin ilmeistd, ettd muutkin sovellutusmuodot
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ovat ajateltavissa ja ettd voidaan tehdd pienid muutok-
sia poikkeamatta keksinn®n piirista.

Varsijidrjestelmd voi esim. k&sittdd useampia kuin kaksi
varsiosaa, vaikka on suotavaa, ettd kaikkia varsiosia
voidaan k&4nt33 olennaisesti yhteisessd tasossa, kun
varsijirjestelm#d ojennetaan tai taitetaan kokoon.

Tartuntaelimill¥ voi mydskin olla esitetystd poikkeava

muoto.

Nostolaite voidaan lis3ksi sovittaa muuntyyppisiin ajo-
neuvoihin, kuten kuorma-autoihin tai vastaaviin. Keksin-
ndn mukaisesta nostolaitteesta voidaan myds tehdd kiin-

ted, liikkumaton rakenne.

T4dten keksint® ei rajoitu edelld esitettyihin sovellu-
tusmuotoihin, vaan sitd voidaan muunnella oheisten pa-

tenttivaatimusten mddrittelemissd puitteissa.
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Patenttivaatimukset

1. Nostolaite, nk. nostolava, joka on tarkoitettu
asennettavaksi ajoneuvoon, kuten traktoriin tai kaivin-
koneeseen, ja joka kasittaa varsijarjestelmdn, jossa on
ainakin kaksi toisiinsa nivellettyd varsiosaa, joka var-
sijdrjestelmd kdsittaa ensimmiiseen varsiosaan sisdlty-
vin ensimmiisen p#&n, jonka avulla varsijarjestelma on
kiinnitetty ajoneuvoon edullisesti siten, etta se on
kierrettivissd olennaisesti pystysuuntaisen akselin ym-
pari ja kaannettdvissa olennaisesti vaakasuuntaisen ak-
selin ympari, sek# toisen p&an, joka muodostaa vapaan
varsipdidn, johon on sovitettu kannatin, kuten kori, kan-
tamaan yht#d tai useampia henkil®its, jolloin varsiosat
on jarjestetty perdkkdin, jolloin varsijédrjestelmd mai-
nittuihin varsiosiin vaikuttavien elinten avulla on ko-
koontaitettavissa ja ojennettavissa, jolloin ainakin
yksi varsiosa mainitun kokoontaittamisen ja ojentamisen
yhteydessa on kasnnettidvissi olennaisesti tasossa, joka
on usealle varsiosalle yhteinen, tunnettu siitsa, ettad
varsijidrjestelm8 ja varsiosat (3, 4) on sovitettu siten,
ettd toinen varsiosa (4), joka muodostaa ensimmdiseen
varsiosaan (3) niveltyvdsti liitetyn varsiosan, voidaan
k&3nt44 tasossa, joka on olennaisesti samansuuntainen
vaakasuuntaisen akselin (9) kanssa ja edullisesti sisdl-
t44 olennaisesti t&m&n akselin, jonka ympari varsijar-
jestelmd on kiinnettidvissd ensimmidisessd pddssa (1r"),
jolloin varsijérjestelmdn ollessa kokoontaitettuna ja
vaaka-asennossa voidaan toinen varsiosa (4) k&8ntdd suh-
teessa ensimmidiseen varsiosaan (3) olennaisesti vaaka-
suuntaisessa tasossa, sekd etta varsijédrjestelmaan on
sovitettu tartuntaelimet (20), jotka on sovitettu tart-
tumaan esineeseen, kuten pilariin (21) tai vastaavaan,
sen nostamiseksi ja ohjaamiseksi varsijirjestelmén avul-

la.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu
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siitd, ettd varsijidrjestelmd koostuu kahdesta varsiosasta
(3, 4) eli mainitusta ensimmdisestd ja toisesta var-

siosasta.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunnettu
siit8d, ettd varsijidrjestelmdd kannattaa mainitun ensim-
mdisen pd&n (1") kohdalla kierrett#dvdn akselin (6)
ylapda (5), joka akseli on tarkoitettu kulkemaan ajoneu-

von (2) korkeussuunnassa.

4. Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd se k&sittdd kannattimen (12) korin
(12) muodossa, joka on niveltyvdsti asennettu siten,

ettd kannatin voi asettua ennalta maardttyyn, olennaises-
ti pystysuuntaiseen asentoon olennaisesti riippumatta

varsijdrjestelmén liikkeista.

5. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3 tai 4 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd liitoskappale (16) ja sen liitannit,
joihin sisdltyy ensimmd@isen varsiosan (3) ja toisen
varsiosan (4) vdlinen liitos, on symmetrisesti konstruoi-
tu siten, ettd liitoskappaletta voidaan kaintaa 180°
vaaka-akselin ympdri, jotta toinen varsiosa voidaan

sijoittaa valitulle puolelle ensimmdistd8 varsiosaa.

6. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4 tai 5 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd kukin varsiosista (3, 4) on piden-

nettdvissa.

7. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5 tai 6 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd tartuntaelimet (20) on
asennettu siten, ettd ne voivat riippua varsijarjestel-
man alapuolella (1'"), joka alapuoli k&sitt#dd maata (22)
pain olevan puolen varsijirjestelmdstd varsijarjestelman

ollessa vaakasuuntaisessa asennossaan.
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8. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5, 6 tai 7 mukainen
laite, tunnettu siitd, etta tartuntaelimet on asennettu
ensimmidiseen varsiosaan (3), edullisesti ensimmdisen
varsiosan ja toisen varsiosan vialisen nivelliitoksen

(16) laheisyyteen.

9. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 tai 8
mukainen laite, tunnettu siita, ettd tartuntaelimet
(20) on niveltyvdsti asennettu varsijdrjestelmddn ja
niitia voidaan k&a#nt&& edullisesti automaattisesti

olennaisesti pystysuuntaisessa tasossa.

10. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8 tai 9
mukainen laite, tunnettu siitd, etta tartuntaelimet
kisittavat kaksi leukaa (20'), jotka on niveltyvasti
liitetty (24) yhteen (20) ja jotka on sovitettu tarttu-
maan esim. pilariin (21) voimansiirtolaitteen valityksel-

l1a.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, tunnettu
siitsd, ettd leuat (20') on sovitettu siten, ettda ne on
kaannettavissid toisiaan kohtaan ja poispédin toisistaan
tasoissa, jotka muodostavat halutut kulmat vaakatason

kanssa.

Patentkrav

1. Lyftanordning, s.k. lift, avsedd att monteras pa

ett fordon, sdsom en traktor eller en gradvmaskin, samt
innefattande ett armsystem med atminstone tvenne ledat
forbundna armpartier, dar armsystemet innefattar en av
ett férsta armparti innefattad forsta ande, vid vilken
armsystemet &r fast vid fordonet och harvid foretréddesvis
roterbart kring en védsentligen vertikal axel samt
svangbart kring en védsentligen horisontell axel, samt

en andra ande utgdrande en fri arménde, vid vilken ett

bardon, sasom en korg, &r anordnat att uppbédra en eller
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flera personer, varvid armpartierna ar anordnade efter
varandra, varvid armsystemet medelst pd nédmnda armpartier
verkande organ &r ihopf&llbart och utfadllningsbart,
varvid atminstone ett armparti vid n&mnda utfdllning

och ihopfé&llning &r svangbart vésentligen i ett for

flera armpartier gemensamt plan, kdnnetecknad av att
armsystemet och armpartierna (3, 4) 8r sd anordnade att
ett andra armparti (4) utgbrande armpartiet ledat
foérbundet med det fbrsta armpartiet (3) &r svangbart i
ett plan védsentligen parallellt med och féretrddesvis
vasentligen innefattande den vasentligen horisontella
axel (9), kring vilken armsystemet &r svangbart vid
ndmnda forsta dnde (1"), varvid med armsystemet i
ihopfdllt och horisontellt ldge det andra armpartiet

(4) ar svangbart relativt det fdrsta armpartiet (3) i

ett vdsentligen horisontellt plan, samt av, att grip-
anordningar (20) dr anordnade vid armsystemet, vilka
gripanordningar (20) 8r anordnade att gripa om ett
foremdl, sdsom en stolpe (21) eller liknande, fOr

lyftning och mandvrering medelst armsystemet.

2. Anordning enligt patentkravet 1, kdnnetecknad av
att armsystemet bestdr av tvenne armpartier (3, 4), dvs

namnda f6rsta och ndmnda andra armparti.

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, kdnnetecknad
av att armsystemet uppbdres vid ndmnda f&rsta &nde (1")
vid den dvre &nden (5) av en rotebar axel (6) avsedd

att 1lopa i hoéjdled hos ndmnda fordon (2).

4. Anordning enligt patentkravet 1, 2 eller 3, kdnne-
tecknad av att bdrorgan (12) i form av en korg (12)
forefinns, vilken &r ledat upphdngd f&r att intaga en
forutbestadmd vadsentligen vertikal inriktning i huvudsak

oberoende av armsystemets rodrelser.



10

15

20

25

30

35

13 87184

5. Anordning enligt patentkravet 1, 2, 3 eller 4,
kinnetecknad av att ett kopplingsstycke (16) och dess
anslutningar innefattade av fdrbindningen mellan det
forsta armpartiet (3) och det andra armpartiet (4) &r
symmetriskt utformade sa att kopplingsstycket kan vé@ndas
180° kring en horisontell axel, varvid det andra armpar-
tiet kan anordnas pd valfri sida om det forsta armpar-

tiet.

6. Anordning enligt patentkravet 1, 2, 3, 4 eller 5,
kinnetecknad av att vart och ett av armpartierna (3, 4)

ar expanderbara.

7. Anordning enligt patentkravet 1, 2, 3, 4, 5 eller

6, kinnetecknad av att gripanordningarna (20) ar anordna-
de att kunna nedsticka fran armsystemets undersida

(1"') utgdrande den mot marken (22) vanda sidan vid

horisontellt lige hos armsystemet.

8. Anordning enligt patentkravet 1, 2, 3, 4, 5, 6
eller 7, kidnnetecknad av att gripanordningarna ar
anordnade vid det forsta armpartiet (3), féretradesvis
i anslutning till den ledade f6rbindningen (16) mellan

den forsta delen och den andra delen.

9. Anordning enligt patentkravet 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7
eller 8, kidnnetecknad av att gripanordningarna (20) &r
ledat anordnade vid armsystemet och h&rvid foretradesvis

automatiskt svidngbara i ett vasentligen vertikalt plan.

10. Anordning enligt patentkravet 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7,

8 eller 9, kinnetecknad av att gripanordningarna innefat-
tar tvenne med varandra (20) ledat férbundna (24)
klopartier (20'), vilka under inverkan av kraftgivande
organ dr anordnade att gripa om exempelvis en stolpe
(21).



14 87184

11. Anordning enligt patentkravet 10, k3nnetecknad av
att klopartierna (20') &r anordnade svi3ngbara mot och
fran varandra i plan, vilka bildar &nskade vinklar med

horisontalplanet.
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