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Verfahren und Anordnung zum Spiilen von Kanélen

Beim Benltzen eines Kanalspllwagens, der eine
Pumpe (4) aufweist, die eine am Ende eines
Reinigungsschlauches (1) vorgesehene
Reinigungsdiise (3) mit Reinigungsflissigkeit
beaufschlagt, wird der Ort, an dem der
Kanalspllwagen benditzt wird, und die Zeit, wéahrend
welcher das Fahrzeug zum Reinigen des Kanals
benitzt wird, erfasst. An eine zentrale Steuerung (6)
werden  Daten  betreffend die  verwendete
Reinigungsduse (3), den IST-Wert der ausgefahrenen
Lange an Reinigungsschlauch (1) abgegeben. Von
einer Steuerung (5) des Kanalsplilwagens werden
Uber die zentrale Steuerung (6) der Pumpe (4) Daten,
betreffend den SOLL-Wert Druck mit dem die
Reinigungsflissigkeit  zu beaufschlagen ist,
abgegeben.
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Zusammenfassung:

Beim Beniitzen eines Kanalspllwagens, der eine Pumpe (4)
aufweist, die eine am Ende eines Reinigungsschlauches (1)
vorgesehene Reinigungsdise (3) mit Reinigungsflissigkeit
beaufschlagt, wird der Ort, an dem der Kanalsplilwagen benitzt
wird, und die Zeit, wahrend welcher das Fahrzeug zum Reinigen
des Kanals benttzt wird, erfasst. An eine zentrale Steuerung (6)
werden Daten betreffend die verwendete Reinigungsdiise (3), den
IST-Wert der ausgefahrenen Lange an Reinigungsschlauch (1)
abgegeben. Von einer Steuerung (5) des Kanalspililwagens werden
Uber die zentrale Steuerung (6) der Pumpe (4) Daten, betreffend
den SOLL-Wert Druck mit dem die Reinigungsfllssigkeit zu

beaufschlagen ist, abgegeben.

(Figur)
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Spililen von Kanalen,
wobei Zeit und Ort der Benltzung eines Kanalsplulwagens erfasst

werden.

Die Erfindung betrifft weiters eine Anordnung, mit welcher das

erfindungsgemédBe Verfahren durchgefiihrt werden kann.

Aus der EP 1 320 078 A2 ist ein Verfahren zum Festhalten der
Zzeit, des Ortes sowie der Benltzung eines Arbeitsgerdates
bekannt. Bei dem bekannten Verfahren werden beispielsweise
folgende Schritte ausgefihrt, um das Benilitzen eines

Kanalspilwagens lberprifbar und nachweisbar zu erfassen:

a) Erfassen des Ortes des Einsatzes des Kanalspilwagens
mit Hilfe eines auf der Basis von Satelliten
arbeitenden Ortungs-Systems;

b) Erfassen der Zeit, wahrend welcher der Kanalspilwagen
bentitzt wird;

c) Erfassen einer fiir das Ausfithren der Arbeit mit dem
Kanalspiilwagen typischen Gréhe, wie beispielsweise
einer fiir das Benilitzen von wenigstens einem

Arbeitswerkzeug des Kanalspilwagens typischen Grébe.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, dass aus der EP 1 320
078 A2 bekannte Verfahren im Sinne einer erweiterten
Anwendbarkeit weiter zu entwickeln und die fur das Ausfiihren des
erfindungsgemifen Verfahrens vorgesehene Anordnung im Sinne des

erganzten Verfahrens weiterzubilden.

Geldst wird diese Aufgabe mit einem Verfahren, das die Merkmale
des unabhingigen auf das Verfahren gerichteten Anspruchs

aufweist.

Insoweit die erfindungsgemdBe Anordnung betroffen ist, wird die
der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe mit einer Anordnung
gelost, welche die Merkmale des unabhangigen auf die Anordnung

gerichteten Anspruchs aufweist.
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Bevorzugte und vorteilhafte weitere Ausgestaltungen des
erfindungsgemaBen Verfahrens und der erfindungsgemdfen Anordnung
sind Gegenstand der von den unabhédngigen Anspriichen abhangigen

Unteranspriiche.

Das erfindungsgemdfe Verfahren und die erfindungsgeméfle
Anordnung erlauben es, das Beniitzen des Kanalspiilwagens zu
verbessern, indem genauer auf die Art und Bauweise des Kanals
und die zum Reinigen (Spililen) verwendete Dise angepasst
gearbeitet werden kann. Dabei kann auch der Druck mit dem die.
Reinigungsflissigkeit der Diise zugefihrt wird, unter anderem in
Abhangigkeit von der ausgefahrenen Schlauchlédnge des
Reinigungsschlauches, der die Reinigungsdiise trdgt, eingestellt

werden.

Zus&tzlich erlaubt das erfindungsgemdRBe Verfahren und die
erfindungsgemale Anordnung umfassend und genauer als bisher die
Position des Fahrzeuges (GPS-Koordinaten), die Zeit der
Benltzung, den IST-Wert der ausgefahrenen Linge des
Reinigungsschlaues, die Art der verwendeten Reinigungsdiise, den
IST-Wert des von der Hochdruckpumpe erzeugten Druckes der
Reinigungsflissigkeit und den IST-Wert einer Vakuumpumpe zu

erfassen.

Nachstehend wird mit Bezugnahme auf die angeschlossene Zeichnung
eine beispielsweise Anordnung und deren Verfahrensweise

erldutert.

Ein Kanalsptilwagen, wie er beispielsweise aus der EP 1 320 078
A2 bekannt ist, wird wie nachstehend angegeben ergdnzt und

betrieben:

Ein Reinigungsschlauch 1, der von einer auf einem nicht
\dargestellten Kanalsplilwagen vorgesehenen Schlauchtrommel 2
(Schlauchhaspel) ablauft und an seinem freien Ende eine
Reinigungsdiise 3 tr&gt, wird Uber eine (Hochdruck-)Pumpe 4 mit

Reinigungsflissigkeit beaufschlagt und durch den zu reinigenden
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Kanal bewegt. FlUr gewdhnlich wird der Reinigungsschlauch 1 mit
seiner Reinigungsdiise 3 ilber einen Kanalschacht (“Haltung”) in
den zu reinigenden Kanal eingefihrt und die Reinigungsdiise 3 am
Reinigungsschlauch 1 iber eine oder mehrere Haltungsl&ngen
(Haltungsldnge = Kanalabschnitt zwischen zwel Kanalschichten)

durch den Kanal bewegt.

Der (SPS-)Steuerung 5 des Kanalsplilwagens werden IST-Werte der
Pumpe 4 aufgegeben. Von der Steuerung 5 werden die SOLL-Werte an
die Pumpe 4 abgegeben. Zusdtzlich wird der Steuerung 5 des
Kanalsplilwagens eine Meldung Uber die ausgefahrene Linge des

Reinigungsschlauches 1 aufgegeben.

Verknupft ist die Steuerung 5 des Kanalspiilwagens mit einer
zentralen Steuerung 6. In die Steuerung 6 werden die von einem
GPS-Sensor 7 ermittelten GPS-Daten Uber die aktuelle Position

des Kanalspiilwagens eingegeben.

Weiters werden der Steuerung 6 von der Steuerung 5 Daten
betreffend den Druck einer Saugpumpe, die ausgefahrene Linge des
Reinigungsschlauches 1 und den Druck der (Hochdruck-)Pumpe 4

aufgegeben.

Der Steuerung 5 des Kanalspllwagens werden von der Steuerung 6
der erforderliche Pumpendruck, der von der ausgefahrenen Liange
des Reinigungsschlauches 1 abhdngig ist und Daten der

Reinigungsdiise 3 (z.B. Art der Reinigungsdiise)aufgegeben.

Zusatzlich wird der Steuerung 6 liber einen dem
Reinigungsschlauch 1 im Bereich der Reinigungsdiise 3

zugeordneten Kalibriersensor 8 der Disendruck aufgegeben.

In einer an die Steuerung 6 angeschlossenen, externen
Anzeigeeinheit 9 werden (vorzugsweise laufend) Daten betreffend
die Haltungsl&nge, den Reinigungsfortschritt, den IST-Wert und

den SOLL-Wert des Druckes der Reinigungsflissigkeit an der
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Reinigungsdiise 3 und die Art der verwendeten Reinigungsdiise 3

angezeigt.

Die Steuerung 6 gibt an einen Rechner 10 folgende Daten ab:

- GPS-Position des Kanalspiilwagens,

- die Zeit,

- IST-Wert der ausgefahrenen Ladnge des Reinigungsschlauches 1,
- verwendete Reinigungsdiise 3,

- IST-Wert (Hochdruck-)Pumpe 4 und

- IST-Wert Saugpumpe.

Dem Rechner 10 werden aus einer GIS-Datenbank 11 folgende Daten

aufgegeben:

- Schachtbezeichnungen

- Haltungsbezeichnungen

- Haltungslangen

- Material der Haltungen

- Zustand der Haltungen

- Partielle Sanierungen in den einzelnen Haltungen (Lage und
Material)

- Datum der nadchsten geplanten Reinigung

Zusdtzlich werden vom Rechner 10 an die GIS-Datenbank 11

Reinigungsinformationen abgegeben.

Die GIS-Daten, die von der GIS-Datenbank 11 an den Rechner 10
weitergegeben werden, umfassen Daten betreffend dié Art und Lage
des zu reinigenden Kanals sowie die Beschaffenheit des zu
reinigenden Kanals, einschlieRlich allf&lliger Schwachstellen in
dem Kanal, um den Druck der Reinigungsflissigkeit entsprechend
zu dndern (bei Kanalbereichen im schlechteren Zustand geringerer
Druck der Reinigungsflissigkeit, die ausvder Reinigungsdise 3

austritt).

Weiters werden von der GIS-Datenbank 11 an den Rechner 10 Daten

tiber den Ort des Schachtes, der zu dem zu reinigenden Kanal
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fihrt, aufgegeben, damit diese mit dem vom GPS-Sensor 7 am
Kanalsplilwagen erhaltenen Daten mit den GIS-Daten betreffend den
zu reinigenden Kanal bzw. dessen Schacht Uber den die Reinigung

ausgeflihrt wird, abgeglichen werden ké&énnen.

Vom Rechner 10 werden an die Steuerung 6 Daten betreffend die
verwendete Reinigungsdiise 3 und des SOLL-Wertes der (Hochdruck-)
Pumpe 4, der von der ausgefahrenen Lange des

Reinigungsschlauches 1 abhdngig ist, aufgegeben.

Zusammenfassend kann ein Ausfihrungsbeispiel der Erfindung wie

folgt beschrieben werden:

Beim Beniitzen eines Kanalspllwagens, der eine Pumpe 4 aufweist,
die eine am Ende eines Reinigungsschlauches 1 vorgesehene
Reinigungsdiise 3 mit Reinigungsfliissigkeit beaufschlagt, wird
der Ort, an dem der Kanalspiilwagen benltzt wird, und die Zeit,
wadhrend welcher das Fahrzeug zum Reinigen des Kanals benlitzt
wird, erfasst. An eine zentrale Steuerung 6 werden Daten
betreffend die verwendete Reinigungsdiise 3, den IST-Wert der
ausgefahrenen Lange an Reinigungsschlauch 1 abgegében. Von einer
Steuerung 5 des Kanalspllwagens werden lber die zentrale
Steuerung 6 der Pumpe 4 Daten, betreffend den SOLL-Wert Druck
mit dem die Reinigungsfliissigkeit zu beaufschlagen ist,

abgegeben. -
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Patentansprlche:

Verfahren zum Erfassen der Beniitzung eines Fahrzeuges zum
Reinigen von Kandlen (“Kanalspllwagen”), bei dem der Ort,
an dem das Fahrzeug beniitzt wird, mit Hilfe eines auf der
Basis von Satelliten arbeitenden Ortungssystems (GPS-
System) erfasst wird, wobei weiters die Zeit, wahrend
welcher das Fahrzeug zum Reinigen des Kanals benitzt wird,
erfasst wird, dadurch gekennzeichnet, dass an eine zentrale
Steuerung (6)Daten betreffend die zum Reinigen des
Kanalabschnitts verwendete Reinigungsdiise (3), den IST-Wert
der ausgefahrenen Lange an Reinigungsschlauch (1) abgegeben
werden, und dass von einer Steuerung (5) des
Kanalsplilwagens Uber die zentrale Steuerung (6) der die
Reinigungsfliissigkeit mit Druck beaufschlagenden Pumpe (4)
Daten, betreffend den SOLL-Wert Druck mit dem die
Reinigungsflissigkeit zu beaufschlagen ist, abgegeben

werden.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Steuerung (5) des Kanalspiilwagens, die insbesondere als
Speicher - programmierbare - Steuerung (SPS-Steuerung)
ausgebildet ist, Daten betreffend den IST-Wert des Druckes,
mit dem die Pumpe (4) die Reinigungsdise (3) beaufschlagt

wird, aufgegeben werden.

Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass der Steuerung (5) des Kanalsplilwagens Daten,
betreffend die ausgefahrene Lange des Reinigungsschlauches
(1), an dem die Reinigungsdiise (3) angeordnet ist,

aufgegeben werden.

Verfahren nach\einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass von der zentralen Steuerung (6) der
Steuerung (5) des Kanalspllwagens Daten betreffend den
Druck, mit dem die Pumpe (4) die Reinigungsfliissigkeit

beaufschlagt, in Abhangigkeit von der Art der verwendeten
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Reinigungsdiise (3) und der ausgefahrenen L&nge des

Reinigungsschlauches (1) aufgegeben werden.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass in einer GIS-Datenbank (11) Uber einen
an die zentrale Steuerung (6) angeschlossenen Rechner (10)
Daten ausgewdhlt aus der Gruppe bestehend aus:
Schachtbezeichnungen, Haltungsbezeichnungen,
Haltungslangen, Material der Haltungen, Zustand der
Haltungen, partielle Sanierungen in den einzelnen Haltungen
(Lage und Material) und Datum der ndchsten geplanten
Reinigung sowie eine Kombination aus wenigstens zweil der

genannten Daten, aufgegeben werden.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass von der zentralen Steuerung (6) an den
Rechner (10) und von diesem an die GIS-Datenbank (11)
folgende Daten ausgewd@hlt aus der Gruppe bestehend aus:
aktuelle Position des Fahrzeuges (GPS-Funktion), Zeit der
Beniltzung des Kanalspilwagens, IST-Zeit der ausgefahrenen
Ladnge des Reinigungsschlauches (1), Art der verwendeten
Reinigungsdiise (3), IST-Wert der (Hochdrﬁck—) Pumpe (4) und
* IST-Wert einer allenfalls vorgesehenen Vakuumpumpe oder
eine Kombination aus wenigstens zwei dieser Daten,

weltergegeben werden.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass von der zentralen Steuerung (6) an
eine externe Anzeigeeinheit (9) Werte betreffend die
Haltungslange gesamt, den Reinigungsfortschritt, IST-Wert
Druck an der Reinigungsdiise (3), SOLL-Wert Druck an der
Reinigungsdise (3) und die Art der vorliegenden

Reinigungsdiise (3) aufgegeben werden.

Anordnung zum Ausfihren des Verfahrens nach einem der
Anspriliche 1 bis 7, gekennzeichnet durch eine zentrale

Steuerung (6), eine mit der zentralen Steuerung (6)
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verknlpfte, speicherprogrammierbare Steuerung (5) fir den
Kanalspiilwagen, einen der zentralen Steuerung (6)
zugeordneten GPS-Sensor (7), einen Rechner (10), Uber den
Daten aus einer GIS-Datenbank (11) an die zentrale
Steuerung (6) und von der zentralen Steuerung (6) erhaltene
Daten an die GIS-Datenbank (11) Ubermittelt werden, durch
eine im Kanalsplilwagen vorgesehene (Hochdruck-)Pumpe (4),
einen Reinigungsschlauch (1), der von einer Schlauchhaspel
(2) ablduft, wobei durch einen der Schlauchhaspel (2)
zugeordneten Sensor die ausgefahrene Liange des
Reinigungsschlauches ((1) erfasst und an die SPS-Steuerung
(5) des Kanalsplilwagens abgegeben wird, und durch eine am
freien Ende des Reinigungsschlauches (1) vorgesehene

Reinigungsdise (3).

Anordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass an
die zentrale Steuerung (6) eine Anzeigeeinheit (9) zum
Anzeigen von Haltungsldnge gesamt, Reinigungsfortschritt,
IST-Wert Druck Reinigungsdiise (3), SOLL-Wert Druck
Reinigungsdise (3) und verwendete Reinigungsdiise (3)

angezeigt werden.

Anordnung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet,
dass die (Hochdruck-)Pumpe (4) an die Steuerung (5) des
Kanalspiilwagens zum Ubertragen des SOLL-Wertes Pumpe (4) an
die Pumpe (4) des IST-Wertes Pumpe (4) an die Steuerung (5)

der Hochdruckpumpe angeschlossen ist.
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Patentansprilche:

Verfahren zum Erfassen der Beniitzung eines Fahrzeuges zum
Reinigen von Kandlen, bei dem der Ort, an dem das Fahrzeug
beniitzt wird, mit Hilfe eines auf der Basis von Satelliten
arbeitenden Ortungssystems (GPS-System) erfasst wird, wobei
weiters die Zeit, wahrend der das Fahrzeug zum Reinigen des
Kanals beniitzt wird, erfasst wird, dadurch gekennzeichnet,
dass an eine zentrale Steuerung (6)Daten betreffend die zum
Reinigen des Kanalabschnitts verwendete Reinigungsdise (3)
und der IST-Wert der ausgefahrenen L&nge an
Reinigungsschlauch (1) abgegeben werden, und dass von einer
Steuerung (5) des Fahrzeuges Uber die zentrale Steuerung
(6) an die Pumpe (4), die Reinigungsflissigkeit mit Druck
beaufschlagt, Daten betreffend den SOLL-Wert Druck, mit dem
die Reinigungsfliissigkeit zu beaufschlagen ist, abgegeben

werden.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Steuerung (5) des Fahrzeuges, die insbesondere als
speicherprogrammierbare Steuerung (SPS-Steuerung)
ausgebildet ist, Daten betreffend den IST-Wert des Druckes,
mit dem die Pumpe (4) die Reinigungsdiise (3) beaufschlagt

wird, aufgegeben werden.

Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass der Steuerung (5) des Fahrzeuges Daten, betreffend die
ausgefahrene Lange des Reinigungsschlauches (1), an dem die

Reinigungsdiise (3) angeordnet ist, aufgegeben werden.

Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass von der zentralen Steuerung (6) der
Steuerung (5) des Fahrzeuges Daten betreffend den Druck,
mit dem die Pumpe (4) die Reinigungsflissigkeit
beaufschlagt, in Abhangigkeit von der Art der verwendeten
Reinigungsdise (3) und der ausgefahrenen Lange des

Reinigungsschlauches (1) aufgegeben werden.

11/13
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Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass in einer GIS-Datenbank (11) Uber einen
an die zentrale Steuerung (6) angeschlossenen Rechner (10)
Daten ausgewdhlt aus der Gruppe bestehend aus:
Schachtbezeichnungen, Haltungsbezeichnungen,
Haltungsld@ngen, Material der Haltungen, Zustand der
Haltungen, partielle Sanierungen in den einzelnen Haltungen
(Lage und Material) und Datum der ndchsten geplanten
Reinigung sowie eine Kombination aus wenigstens zwei der

genannten Daten, aufgegeben werden.

Verfahren nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass von
der zentralen Steuerung (6) an den Rechner (10) und von
diesem an die GIS-Datenbank (11) Daten, ausgewdhlt aus der
Gruppe bestehend aus: aktuelle Position des Fahrzeuges
(GPS-Funktion), Zeit der Benlitzung des Fahrzeuges, IST-Zeit
der ausgefahrenen Lange des Reinigungsschlauches (1), Art
der verwendeten Reinigungsdiise (3), IST-Wert der
(Hochdruck-) Pumpe (4) und IST-Wert einer allenfalls
vorgesehenen Vakuumpumpe oder eine Kombination aus

wenigstens zwei dieser Daten, weitergegeben werden.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass von der zentralen Steuerung (6) einer
externen Anzeigeeinheit (9) Werte betreffend die
Haltungsldnge gesamt, den Reinigungsfortschritt, IST-Wert
Druck an der Reinigungsdiise (3), SOLL-Wert Druck an der
Reinigungsdise (3) und die Art der vorliegenden

Reinigungsdise (3) aufgegeben werden.

Anordnung zum Ausfiithren des Verfahrens nach einem der
Anspriche 1 bis 7, gekennzeichnet durch eine zentrale
Steuerung (6), eine mit der zentralen Steuerung (6)
verknipfte, speicherprogrammierbare Steuerung (5) fiur das
Fahrzeug, einen der zentralen Steuerung (6) zugeordneten

GPS-Sensor (7), einen Rechner (10), Uber den Daten aus
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einer GIS-Datenbank (11) an die zentrale Steuerung (6) und
von der zentralen Steuerung (6) erhaltene Daten an die GIS-
Datenbank (11) Ubermittelt werden, durch eine im Fahrzeug
vorgesehene Pumpe (4), einen Reinigungsschlauch (1), der
von einer Schlauchhaspel (2) abl&uft, wobei durch einen der
Schlauchhaspel (2) zugeordneten Sensor die ausgefahrene
Lange des Reinigungsschlauches ( (1) erfasst und an die
Steuerung (5) des Kanalspllwagens abgegeben wird, und durch
eine am freien Ende des Reinigungsschlauches (1)

vorgesehene Reinigungsdise (3).

Anordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass an
die zentrale Steuerung (6) mit einer Anzeigeeinheit (9) zum
Anzeigen der Haltungsl&nge gesamt, des
Reinigungsfortschrittes, des IST-Wertes, des Druckes von
Reinigungsfliissigkeit an der Reinigungsdiise (3), des SOLL-
Wertes des Druckes von Reinigungsfliissigkeit an der
Reinigungsdiise (3) und der Art der verwendeten

Reinigungsdiise (3) verbunden ist.

Anordnung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet,
dass die Pumpe (4) zum Ubertragen des SOLL-Wertes des von
der Pumpe (4) erzeugten Druckes in der
Reinigungsfliissigkeit an der Pumpe (4) und zum Ubertragen
des IST-Wertes des von der Pumpe (4) erzeugten Druckes in
der Reinigungsflissigkeit an die Steuerung (5)

angeschlossen ist.
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