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Vynélez se tyka zapojeni pro zjiStovani
ndhodnych prevySeni toleranénich tchylek
strojnich soudasti, napiiklad valivych loZi-
sek ke zjistovani toleranénich tuchylek jed-
notlivgch diléi loZiska, jejich kruhovitosti, k
zjistovdni rovnomé&rnosti chodu a k indikaci
dirovné vibraci proté¢ejiciho s loZiska a po-
dobné.

PFi vyrob® valivych loZisek vyskytuje se
potFeba zjitovat mimo b&Zné& provadéna me-
ten{ kruhovitosti jednotlivfch dild a urcit
tichylky od predepsanych toleranci. Dosud
se tato méFeni provadi délkovym kompara-
torem, jimZ se induktivn& snimaji z kruho-
vé souféasti toleranéni tdchylky, které se vy-
hodnocuji grafickym zdznamem nebo obra-
zovym displayem. Nevyhodou grafického za-
znamu i obrazového displaye je nutnot stdlé
obsluhy a soustavné sledovdni obrazovky,
které je namédhavé a vnasi do meéfeni sub-
jektivni chyby. Pro sériovou a hromadnou
vyrobu a jejich automatizaci jsou nevhodné.
Pro kvalitni valivd loZiska, urfend pro trva-
16 zatiZeni v dimenzovanych a piedem urce-
nych podminkéch je nutno provadét méreni
za chodu a p¥i zatiZeni, jimZ bude namaha-
no bdhem provozu. P¥i té&chto zkou3kach se
zjituje ronomé&rnost chodu loZiska, p¥ipad-
né vyskyty zvySené trovné vibraci. Tyto ne-
Zadouci funkéni nerovnomeérnosti se proje-
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vuji jako ndhodnd prevySeni vibraci loZiska.
Doposud se zji§tuji tato ndhodnéd prevy3eni
tak, Ze jsou sniména a graficky zaznamené-
vdna nebo jsou zaznamendvana kamerou na
film, piipadng sledovdna zdznamem Vv zapi-
sovadi. Pfi sériové kontrole soucdsti jsou ty-
to dosavadni metody méfeni nevyhovujici
vzhledem k tomu, Ze tato méfeni lze prové-
dé&t jen nahodile u namétkové vybranych ku-
st z vyroby. Dalsi nevyhodou je, Ze méfeni
je zdvislé na subjektivnich chybéach pracov-
nika.

Tyto dosavadni nevyhody odstrafiuje za-
pojeni pro zji§tovdni ndhodnych pFevySeni
tolerandnich tGchytek strojnich soudésti, na-
priklad valivych loZisek k zjiStovéani tole-
ran¢nich tchytek jednotlivych dila loZiska,
jejich kruhovitosti, ke zji§tovani rovnomér-
nosti chodu a k indikaci tirovné vibraci pro-
tadejiciho se loZiska tvofené obvodem pro
snimdni méFfenych hodnot a vyhodnocova-
cim obvodem, jehoZ podstatou je, Ze vystup
obvodu pro sniméni méFenych hodnot je
spojen s komparétorem, jednak s jeho klad-
nou vstupni svorkou a jednak pfes linedrni
usmériiovaé, linedrni zesilovad a filtrani
obvod s jeho zapornou vstupni svorkou, za-
timco jeho vystupni svorka je spojena pies
hradlo s vyhodnocovacim obvodem, pfiCemZ
druhy vstup hradla je spojen s Casovacim
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obvodem. Obvod pro sniméni méfenych hod-
not tvofi napfriklad délkovy komparétor, pii-
padné& snimad vibraci loZiska.

Hlavni pfrednosti popisovaného =zapojeni
je, Ze umoZiiuje kontinudlné indikovat v o-
becném signélu ndhodnd a amplitudova pie-
vySeni tolerancnich uchylek presahujici je-
ho stfedni troveil ve vzdjemné zvolitelném
poméru. Tim lze také ziskat pomérovou se-
paraci ndhodnych zvy3eni momentu tieni
protaCejiciho se loZiska, zjistit jeho kvalitu
a urcit ¢etnost jejich vyskytu jak v Case, tak
i po obvod& méfeného objektu.

Vynélez bliZe objasiiuje vykres, na némZ
je zndzornén priklad blokového zapojeni.

Zapojeni sestdava z obvodu 1 pro snima-
ni méfenych hodnot, jehoZ vystup je zapo-
jen s kladnou vstupni svorkou komparatoru
2 pfimo a jesté pres linedrni usmériiovac 3,
linedrni zesilova€ 4 a filtra¢ni obvod 5 se
zdpornou vstupni svorkou komparatoru 2.
Vystupni svorka komparétoru 2 je spojena
S jednim vstupem hradla 8, jehoZ druhy
vstup je spojen s Casovacim obvodem 7 a
jeho vystup s vyhodnocovacim obvodem 8.
Obvod 1 pro sniméni méfenych hodnot pii
méreni tolerantnich dchylek kruhovitosti
tvori délkovy komparator s induktivnim sni-
macem. PFizji§tovani rovnomé&rnosti chodu a
k indikaci darovné vibraci protadejiciho se
loZiska tvori obvod 1 pro sniméani méfenych
hodnot snimac¢ vibraci loZiska napiiklad s
piezoelektrickym sniménim. Tyto dva uve-
dené pfiklady nevylu€uji moZnost pouZit ve
funkci obvodu 1 pro sniméani mé&fenych hod-
not jiny vhodné&jsi snima¢ preménujici fyzi-
kélni a mechanické hodnoty na elektrické
impulsy.

Na vystupu obvodu 1 pro sniméani méie-
nych hodnot se ziskdvd obecny analogovy
signdl mérené velifiny. Signdl méfené veli-
¢iny prochézi prvni vétvi pres linedrni u-
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smériiovaC 3, na jehoZ vystupu vytvoii stej-
nosmérny signal o velikosti pFedstavujici a-
nalogovy obraz mérené velifiny. Stejnosmér-
ny signdl z vystupu linedrniho usmériiovace
3 je priveden v linedrnim zesilovadti 4 se
stavitelnym zesilenim na referenéni troveii
v poméru zvolené separace. Z vystupu line-
arniho zesilovafe 4 prochézi signél filtrad-
nim obvodem 5 s celkovou ¢asovou konstan-
tou v omezujici stdlost separace a je prive-
den na invertujici vstup, to je na zdpornou
vstupni svorku komparatoru 2. Na druhy ne-
invertujici vstup komparédtoru 2, to je na
kladnou vstupni svorku, je soufasné priva-
dén signdl méfené velifiny z obvodu 1 pro
sniméani vibraci loZiska. Pokud je troveii po-
mérné referencni hladiny na zdporné vstup-
ni svorce komparéatoru 2 vy$8i neZ analogova
troveil mérené veliiny na kladné vstupni
svorce kompardtoru 2, bude jeho vystupni
signdl negativni urovné, ¢ili komparator 2
nebude vybaven. Naproti tomu, bude-li sig-
ndl na zgporné vstupni svorce komparatoru
2 niZ31 neZ na neinvertujici kladné vstupni
svorce, bude kompardtor 2 vybaven a na
jeho vystupu se objevi pozitivni signél. Ten-
to pozitivni signdl z vystupu komparéatoru
2 je pfiveden k hradlu 6 ovlddanému caso-
vacim obvodem 7. Separovany impuls defi-
novaného tvaru je pak pf¥ivadén do vyhod-
nocovaciho obvodu 8, v némZ se vyhodno-
cuje Cetnost vyskytu pievySeni v &ase ne-
bo po obvod& méFené soucdsti, napiiklad
¢itacim obvodem se zapisovafem nebo indi-
ka&nim spinacim obvodem.

Zapojeni je urfeno pro kvalitativni a vy-
b&rovou kontrolu strojnich soudasti, zvlasts
pak soucdsti i celkdl valivych loZisek, a to
jak pro potfeby v integrovaném vyrobnim
kruhu, tak i pro vybér za provozu loZiska
pFi modelovani pracovniho zatiZeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro zjiStovani ndhodnych pie-
vySeni rozmérovych tuchylek strojnich sou-
C4sti, napfiklad valivych loZisek, dédle ke
zjiStovéni toleranénich tchylek jednotlivych
dild loZiska, jejich kruhovitosti, k zji¥tovani
rovnomeé&rnosti chodu a k indikaci drovné& vi-
braci protécejiciho se loZiska, tvofené obvo-
dem pro snimédni mé&fenych hodnot a vyhod-
nocovacim ohvodem, vyznadené tim, Ze vy-
stup obvodu (1) pro sniméni méFenych hod-
not je spoojen s komparatorem (2) jednak s
jeho kladnou vstupni svorkou a jednak pFes
linedrni usmériiovaé (3), linedrni zesilovad
(4) a filtradni obvod (5) s jeho zapornou

vstupni svorkou, zatimco jeho vystupni svor-
ka je spojena pfes hradlo (6) s vyhodnoco-
vacim obvodem (8), pfi€emZ druhy vstup
hradla (6) je spojen s Casovacim obvodem
(7).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze obvod (1) pro snimédni mé&Fenych hodnot
sestdvd z délkového kompardtoru s napii-
klad induktivnim snima&em. ‘

3. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze obvod (1) pro sniméni mé&fFenych hodnot
sestdvd ze snimade vibraci loZiska s napii-
klad piezoelektrickym snimatem,

1 list vykresi

Severogralia, n. p., zdvod 7, Most
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