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(57) Zapojeni Fe§i rozlisovani stavu regulace
a druhu poruchy, pfi¢emz preferuje energeticky
vyhodné vystiidané Fizeni. Automaticky pfepi- w
né zplisob Fizeni trakgnich pohonti pfi riznych
poruchdch a umoziuje individualni Fizeni jed- " ©
notlivych frak¢nich pohoni. Zapojeni pro auto-
matické piepinéani Fizeni trakénich pohont se-
stava z prvniho a druhého odpojovace, prvniho
a druhého vykonového bioku, prvntho a druhé-
ho trak¢éniho motoruy, prvniho a druhého fidici- -
ho bloku, regulatort proudu prvniho trakéniho o Y
motoru, druhého trakéniho motoru a z prvntho J T T
a druhého rozdélovace. J r—,
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Vyndlez se tykéd zapojeni pro automatické pie-
pinani Fizeni trakenich pohond, zejmena u elek-
trickych lokomotiv pro stiidavou trakei s Flze-
nymi polovodicovymi ménici.

Dosud zname elektricke trakent pohony lo
komotiv pro stridavou trakci vyuzivaji pro
smenseni odb&ru jalové energic sériove spojeni
Fizenych usméritovacich mastkd, z nichZ pouze
jeden ma Fidici thel rizny od minima nebo ma-
xima. To ma za nasledek nutnosti pouZiti vetsi-
ho poétu Fizenych usmériiovacich prvkd a na-
pajecich vinuti. U trakénich vicemotorovych
pohonti stejné velikosti a zatizeni lze pouZit
tzv. vystiidané Fizeni, kterym se dosahuje stej-
ného vysledku s polovi¢nim poctem fizenych
prvkd a napédjecich vinuti. Pf1 tomto zpiisobu
Fizeni se vzdy dva pohony Fidi tak, aby si nav-
zdjem kompenzovaly vznikajici stejnosmérnou
slozku ve vinutich napajeciho transformatoru.
PFi poruse jednoho nebo vice pohon vznikaji-
of stejnosmérna slozka se nekompenzuje,
a proto nelze pouZit vysttidaného zplsobu Fi-
zeni, je nutno pfejit na symetricky zpiisob Fize-
ni. Pokud neni zpiisob fizeni zménén automa-
ticky bez zésahu obsluhy, je nutno okamzite
vypnout hlavni vypina¢ a ruc¢né piepnout v fi-
zeni systém rozdélovace z vystfidaného na sy-
metricky zpisob fizeni a odpojit Fizeni porou-
chaného pohonu.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojeni pro
automatické prepinani fizeni trak&nich pohoni
podle vynalezu, jehoZ podstata spocivd v tom,
7e prvni, druhy, tfeti vstup prvniho Fidiciho blo-
ku jsou pFipojeny Kk odpovidajicim vystupiim
prvnimu, druhému, tetimu a ¢tvrtému prvniho
rozdélovade, jehoZ paty vystup je pFipojen jed-
nak ke svorce vystupniho ovladaciho signalu,
jednak k patému vystupu druhého rozdélovace,
jehoz prvni, druhy, {feti a Ctvrty vystup jsou
pfipojeny k odpovidajicim vstupim prvoimu,
druhému, tretimu a &tvrtému druhého fidiciho
bloku, jehoZ vystup je ptipojen k druhému
ystupu druhého vykonového bloku, jehoz prvni
ystup je piipojen k druhému vystupu druhého
odpojovace, jehoZ vstup je pripojen ke svorce
ovladani druhého odpojovace. Prvni vystup
druhého odpojovace je pFipojen jednak k dru-
hému vstupu druhého rozdélovace, jednak ke
Stvrtému vstupu prvniho rozdélovace, jehoZ
prvni vstup je piipojen jednak ke svorce vstup-
niho ovladaciho signélu, jednak k prvnimu
vstupu druhého rozdélovace, jehoz ¢tvrty vstup
je piipojen jednak k druhému vstupu prvniho
rozdélovace, jednak k prvnimu vystupu prvni-
ho odpojovace, jehoZ vstup je pripojen ke
svorce ovladani prvniho odpojovace. Druhy
vystup prvniho odpojovace je pripojen k prvni-
mu vstupu prvniho vykonového bloku, jehoZ
druhy vstup je pfipojen k vystupu prvniho Fidi-
ciho bloku. Vystup prvniho vykonového bloku
je pFipojen jednak ke vstupu prvniho trakéniho
motoru, jednak k druhému vstupu regulatoru
proudu prvniho trakéniho motoru, jehoZ prvni
vstup je pfipojen ke svorce pozadavku proudu
prvniho trakéniho motoru. Ke svorce poZadav-
ku proudu druhého trak&niho motoru je pfipo-
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jen prvni vstup regulétoru proudu druhého
trakéniho motoruy, jehoZ vistup je pripojen ke
tFetimu vstupu druhého rozdélovace. Vystup
druhého vikonového bloku je pfipojen jednak
ke vstupa druhcho trakcéniho motory, jednak ke
druhému vstupu regulatoru proudu druh¢ho
trakéniho motoru a vystup regulitoru proudu
prvniho trak¢niho motoru jc pFipojen ke treti-
mu vstupu prvniho rozdélovace.

Hlavni prednosti vynalezu je automaticky
pfechod Fizeni. Energeticky vyhodné vystfida-
né Fizeni pouZivané pii normalnim jizdnim re-
7imu musi byt pro poruchovou jizdu s vyfraze-
nym pohonem automaticky nahrazeno energe-
ticky nevyhodnym symetrickym fizenim pro
nouzové dojeti vozidla.

Dalsi vihodou je individudlni fizeni jednotli-
vjch pohonll umoZnéné automatickym pfepnu-
{im Fizeni. Jinak by bylo nutno vzhledem ke
vznikajici stejnosmérné slozce fidit vzdy dva
pohony spole¢né. Dale zaFizeni podle vynélezu
rozlisuje druh poruchy a automaticky preferuje
energeticky vyhodné vystiidané fizeni.

Praktické provedeni automatického piepina-
ni fizeni trakenich pohonti podle vynélezu je
znazornéno blokovym schématem na priloze-
ném vykresu.

Zapojeni pro automatické prepinéni fizeni
trak&nich pohontt sestava z prvniho a druhého
odpojovace 1, 2, prvniho a druhého trakéniho
motoru 5, 6 prvniho a druhého vykonového
bloku 3, 4, prvniho a druhého Fidiciho bloku 7,
8, prvniho a druhého rozdélovace 11, 12 a
z prvniho a druhého regulatoru 9, 10 proudu
prvniho motoru 5 a druhého motoru 6, kde
prvni, druhy, teti a étvrty vstup 71, 72, 73, 74
pryvniho fidiciho bloku jsou pripojeny k odpo-
vidajicim v§stupiim prvnimu, druhému, tietimu,
Stvrtému 115, 116, 117, 118 prvniho rozd€lova-
ge 11, jehoZ paty vystup 119 je pripojen jednak
ke svorce F v§stupniho ovladaciho signalu, jed-
nak k patému vystupu 129 druhého rozdélova-
e 12, jehoz prvni, druhy, tieti a gtvrty vystup
125, 126, 127, 128 jsou pfipojeny k odpovidaji-
cim vstuptim prvnimu, druhému, tketimu a ¢tvr-
tému 81, 82, 83, 84 druhého fidiciho bloku 8, je-
ho? vystup je pfipojen k druhému vstupu 42
druhého vykonového bloku 4, jehoz prvni
vstup 41 je pfipojen k druhému vystupu 22 dru-
hého odpojovace 2, jehoZ vstup je pfipojen ke
svorce D ovladani druhého odpojovace. Prvni
vystup 21 druhého odpojovade 2 je pfipojen
jednak k druhému vstupu 122 druhého rozdélo-
vace 12, jednak ke Ctvrtému vstupu 114 prvni-
ho rozdd&lovée 11, jehoZ prvni vstup 111 Je pii-
pojen jednak ke svorce E vstupniho ovladaciho
signalu, jednak k prvnimu vstupu 121 druhého
rozdélovade 12, jehoZ &tvrty vstup 124 je pii-
pojen jednak k druhému vstupu 112 prvniho
rozdélovace 11, jednak k prvnimu vystupu 11
prvniho odpojovace 1, jehoZ vstup je pFipojen
ke svorce C ovladani prvniho odpojovace 1.
Druhy v§stup 12 prvniho odpojovace 1 je pfi-
pojen k prvnimu vstupu 31 prvniho vykonové-
ho bloku 3, jehoZ druhy vstup 32 je pFipojen
k vystupu prvniho fidiciho bloku 7. Vystup prv-
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niho vykonového bloku 3 je pfipojen jednak ke
vstupu prvniho trakéntho motoru 5, jednak
k druhému vstupu 92 reguldtoru 9 proudu prv-
niho trakéniho motoru 5, jehoz prvni vstup 91
je pfipojen ke svorce A poZadavku proudu
prvniho trakéniho motoru 5. Ke svoree BB poza-
davku proudu druhého trakéniho motoru 6 je
pripojen prvni vstup 101 regulatoru 10 proudu
druhého trakdniho motoru 6, jehoZ vystup je
pfipojen ke tfetimu vstupu 123 druhého rozdé-
lovace 12. Vystup druhého vykonového bloku
4 je pfipojen jednak ke vstupu druhého trak-
¢niho motoru 6, jednak ke druhému vstupu 102
regulatoru 10 proudu druhého trakéniho moto-
ru 6 a vystup regulatoru 9 proudu prvniho
trakéniho motoru 5 je pripojen ke tfetimu vstu-
pu 113 prvniho rozdélovace 11.

Zapojeni pro automatické pfepinéni fizeni
trakénich pohonii podle vynéilezu pracuje tak,
7e ze svorky A pozZadavku proudu prvniho
trakéntho motoru 5 je pfiveden signal na prvni
vstup 91 regulatoru 9 proudu prvniho trak¢ni-
ho motoru 5. Na druhy vstup 92 je pfivedena
skute¢na hodnota proudu prvniho trak¢niho
motoru 5 z vystupu prvniho vykonového bloku
3. Vystup regulatoru 9 proudu prvniho trakeni-
ho motoru 5 pfedstavuje pozadavek fidictho
tthlu, ten je dale zpracovdn v prvnim rozdélo-
vaci 11 a p¥iveden do prvntho Fidiciho bloku 7,
ktery iidi prvni vykonovy blok 3. Pfi normal-
nim provozu se signal poZzadavku fidictho Ghlu
na tfetim vstupu 113 prvniho rozdélovace 11
zpracovavé tak, Ze pfi postupné rostouci hod-
noté& tohoto signalu je nejprve regulovén prvni
vystup 115 od minima do maxima, potom je re-
gulovan druhy vystup 116, po ném tieti vystup
117 a naposled &tvrty vystup 118. Jednotlivym
v{stuptim odpovidaji Fidici Ghly spinacich pulst
tyristorti prvniho vykonového bloku. Obdob-
nym zptisobem je regulovan druhy trak&ni mo-
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_tor 6 regulatorem 10 proudu druhého trakéniho

motoru 6, druhym rozdélovacem 12, druhym Fi-
dicim hlokem 8 a druhym vykonovym blokem
4.

Pii porufe prvniho pohonu je vypnut prvni
odpojovad 1, jchoz blokovaci signél z prvniho
vystupu 11 je priveden na druhy vstup 112 prv-
niho rozdélovace 11, ¢imz zablokuje spinaci
pulsy pro prvni vykonovy blok 3 a zarovei je
piiveden na ¢tvriy vstup 124 druhého rozdélo-
vace 12, kde zméni zplisob fizeni z vyst¥idané-
ho na symetricky zpusob. To se projevi tim, Ze
prvni a druhy vystup 125 a 126 jsou regulovany
spole¢né a maji shodnou hodnotu a potom na-
sledn& dvojice tfeti a Ctvrty vystup 127 a 128
maji op€t shodny vystup. Zarovenl na pat€ém
vystupu 129 vznikne vystupni ovladaci signél,
pfipojeny na svorku F, ktery zpsobf zménu
zpusobu fizeni jiné dvojice pohont. Obdobnym
zptsobem p¥i poruSe druhého pohonu je vy-
pnut druhy odpojovaé 2, ktery svym signalem
pies druhy rozdélova¢ 12 blokuje spinaci pulsy
pro druhy vykonovy blok 4 a zaroveii v prvnim
rozdélovadi 11 zméni zplsob fizeni na syme-
tricky zptsob a na patém vystupu 119 vznikne
vystupni ovladaci signal. P¥i poruse v jiné dvo-
jici pohonii je moZno zménit zpisob Fizen{ sig-
néalem ze svorky E vstupniho ovladaciho signa-
lu, ktery je pfiveden na prvni vstup 111 prvniho
rozd&lovade 11 a na prvni vstup 121 druhého
rozdélovade 12. Timto signdlem je vystfidany
zpisob Fizeni pFepnut na symetricky. Po od-
stranéni poruchy se Fizeni automaticky pfepne
zpét na vystfidany zpasob.

Zapojeni pro automatické prepinani fizeni
trakénich pohoni podle vynilezu lze vyhodné
pouZit u trak¢nich vozidel, zejména elektric-
kych lokomotiv pro stfidavou trakci s fizenymi
polovodi¢ovymi ménici.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro automatické pfepinéni Fizeni
trakénich pohonti sestdvajici z odpojovacd,
trak¢nich motord, vykonovych blokd, fidicich
blokti rozdélovaca a reguldtortt proudu moto-
ru, vyznacené tim, Ze prvni, druhy, tieti a tvrty
vstup (71, 72, 73, 74) prvniho fidictho bloku (7)
jsou pfipojeny k odpovidajicim ¢tyfem vystu-
pam (115, 116, 117, 118) prvniho rozdélovace
(11), jehoZ péty vystup (119) je pFipojen jednak
ke ‘svorce (F) vystupniho ovladaciho signélu,
jednak k patému vystupu (129) druhého rozde-
lovaée (12), jehoZ prvni, druhy, tfeti a Ctvrty vy-
stup (125, 126, 127, 128) jsou pfipojeny k odpo-
vidajicim Gtyfem vstuptim (81, 82, 83, 84) druhé-
ho Fidiciho bloku (8), jehoz vystup je pfipojen
k druhému vstupu (42) druhého vykonového
bloku (4), jehoZ prvni vstup (41) je pfipojen
k druhému vystupu (22) druhého odpojovace
(2), jehoZ vstup je pfipojen ke svorce (D) ovla-
dani druhého odpojovace (2), pfiemz prvni vy-
stup (21) druhého odpojovace (2) je pfipojen

jednak k druhému vstupu (122) druhého rozdé-
lovage (12), jednak ke &tvrtému vstupu (114)
prvniho rozd€lovace 331), jehoZ prvni vstup
(111) je pFipojen jednak ke svorce (E) vstupni-
ho ovladaciho signalu, jednak k prvnimu vstu-
pu (121) druhého rozdélovace (12), jehoZ Ctvrty
vstup (124) je pfipojen jednak k druhému vstu-
pu (112) prvniho rozdélovace (11), jednak
k prvnimu vystupu (11) prvniho odpojovace (1),
jehoZ vstup je pfipojen ke svorce (C) ovladani
prvniho odpojovace (1), zatimco druhy vystup
(12) prvniho odpojovace (1) je pfipojen k prv-
nimu vstupu (31) prvniho vykonového bloku
(3), jehoz druhy vstup (32) je pfipojen k vystu-
pu prvniho Fidiciho bloku (7) a v§stup prvniho
vikonového bloku (3) je pfipojen jednak ke
vstupu prvniho trakénitho motoru ES), jednak
k druhému vstupu (92) regulatoru (9) proudu
prvniho trakéniho motoru (5), jehoZ prvni
vstup (91) je pfipojen ke svorce (A) poZadavku
proudu prvniho trakéniho motoru (5), pficemz
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ke svorce (B) pozadavku proudu druhého
trakéniho motoru (6) je pripojen prvni vstup
(101) regulatoru (10) proudu druhého trakéniho
motoru (6), jchoZ vystup je pFipojen ke titetimu
vstupu (12 3) drahcho rozdelovace (12), pricems.
vystup druh¢ho vykonového bloku (4) je peipo-
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jen jednak ke vstupu druhého trakéniho moto-
ru (6), jednak ke druhému vstupu (102) regulé-
toru (10) proudu druhého trakéniho motoru (6)
a vystup regulatoru (9) proudu prvniho trakéni-
ho motoru (") je piipojen ke tfetimu vstupu
(113) prvniho rozdélovace (11).

1 vykres
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