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(57)  Dispositif de protection pour robinet (2) de con-
teneur de gaz, le robinet (2) comprenant un actionneur
(10) et un corps (5) ayant un raccord d’entrée (6) confi-
guré pour étre couplé fluidiguement a un conteneur de
gaz, etunraccord de sortie (7) configuré pour étre couplé

fluidiquement a un appareil, le dispositif comprenant une

machoire (11) ayant deux parties (12, 13) montées mo-
biles I'une par rapport a I'autre, la machoire (11) étant
configurée pour étre dans un état ouvert (E1) dans lequel
les deux parties (12, 13) délimitent un espace (14) pour
positionner I'actionneur (10) entre les deux parties (12,
13), et un état fermé dans lequel les deux parties (12,
13) couvrent I'actionneur (10) et les deux parties (12, 13)
coopérent avec le robinet (2) de maniéere a bloquer le
dispositif en translation par rapport au corps (5) selon un
axe principal (X1).
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Description
DOMAINE TECHNIQUE

[0001] La présente invention concerne la protection
desrobinets de conteneurs de gaz, en particulier les con-
teneurs d’air destinés aux appareils respiratoires, et plus
particulierement les conteneurs d’air des appareils res-
piratoires individuels utilisés par les sapeurs-pompiers.

ETAT DE LA TECHNIQUE

[0002] Actuellement, on utilise des conteneurs de gaz
dans divers domaines. Par exemple, on utilise des con-
teneurs de butane ou de propane a usage domestique.
Dans le milieu professionnel, comme le milieu médical,
on peut utiliser des conteneurs d’air ou d’oxygéne. Pour
des activités industrielles on peut utiliser des conteneurs
de gaz pour la soudure a 'acétylene. On peut également
utiliser des conteneurs d’air pour la pratique sportive, par
exemple la plongée sousmarine.

[0003] De maniére générale, on utilise ces conteneurs
de gaz avec des robinets pour contrler le passage du
gaz, en particulier pour arréter ou modifier le débit de
gaz en sortie du robinet. Un robinet comprend une voie
de circulation du gaz munie d’'un raccord d’entrée destiné
a étre couplé physiquement au conteneur de gaz et d’un
raccord de sortie couplé uniguement aux raccords d’en-
trée et configuré pour étre couplé fluidiquement dans un
appareil externe, par exemple un masque ou un appareil
de soudure. Par ailleurs, le robinet comprend un obtura-
teur mobile pour contréler le passage du gaz au sein du
raccord de sortie et un actionneur apte a déplacer I'ob-
turateur.

[0004] En particulier, ces conteneurs de gaz sont des-
tinés a stocker le gaz sous pression. En outre, lorsque
ces conteneurs de gaz ne sont pas utilisés, ils sont gé-
néralement stockés avec le robinet monté sur le conte-
neur et I'actionneur dans une position fermée pour con-
server le gaz sous pression. Cependant, lors de la phase
de stockage, des poussieres et des débris peuvent obs-
truer le raccord de sortie. Par ailleurs, pendant le stoc-
kage, le robinet peut s’ouvrir, par exemple par une action
involontaire, lors de chocs, ou par des vibrations.
[0005] Par ailleurs une utilisation spécifique d’un con-
teneur de gaz peut étre nécessaire pour les sapeurs-
pompiers. En particulier, les sapeurs-pompiers utilisent
des appareils respiratoires individuels (dont I'acronyme
est ARI) comprenant un conteneur d’air équipé d’un ro-
binet et d’'un masque couplé fluidiquement au raccord de
sortie de 'ARI. En général, 'ARI comprend également
un dossard, sur lequel est fixé le conteneur d’air, adapté
pour permettre a l'utilisateur de porter le conteneur sur
son dos. En phase d’engagement opérationnel, c’est-a-
dire lorsqu’un sapeur-pompier souhaite utiliser son ARI
pour une intervention nécessitant une respiration a l'aide
du conteneur d’air, par exemple en présence de fumées,
le sapeur-pompier réalise une vérification rapide de son
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matériel. L'ouverture du robinet du conteneur d’air et la
vérification de la pression disponible font partie de cette
vérification et sont primordiales pour sa sécurité. Il doit
donc vérifier I'état opérationnel du conteneur avant utili-
sation. En outre, aprés chaque utilisation, les conteneurs
sont reconditionnés, c’est-a-dire remplis d’air sous pres-
sion, et stockés avec le robinet fermé jusqu’a la phase
d’engagement.

[0006] Il est donc utile de pouvoir protéger le robinet
pour éviter une ouverture intempestive de I'actionneur,
et avantageusement d’'empécher des saletés et salissu-
res d’obstruer le raccord de sortie du robinet, en particu-
lier pendant les phases de stockage. Par ailleurs, les
sapeurs-pompiers peuvent également embarquer les
conteneurs d’air en camion avant de les utiliser. Plus
particulierement, les conteneurs équipés du robinet em-
barqués en camion peuvent étre reliés préalablement a
I'ARI, afin de raccourcir le temps d’intervention.

[0007] Ainsi, il existe des bouchons adaptés pour se
placer sur le raccord de sortie du robinet afin de protéger
le raccord de sortie contre les poussiéres et les débris.
Mais ces bouchons ne permettent pas de condamner
I'ouverture du robinet.

[0008] Il existe également des capots de protection
contre les chocs destinés a étre positionnés sur I'action-
neur du robinet. Mais ces capots sont mal adaptés mé-
caniquement au robinet et n"'empéchent pas efficace-
ment une ouverture accidentelle du robinet. En outre, de
tels capots peuvent facilement étre retirés de I'action-
neur, par exemple lors d’un choc ou de vibrations. Par
ailleurs, ces capots ne protégent pas le raccord de sortie
du robinet contre les débris et les salissures.

[0009] Un objet de la présente invention est donc de
proposer un dispositif pour protéger un robinet de con-
teneur de gaz en empéchant un retrait intempestif du
dispositif en cas de chocs ou de vibrations.

[0010] Un autre objet est de proposer un dispositif qui
puisse étre retiré facilement par une action volontaire de
l'utilisateur.

[0011] Les autres objets, caractéristiques et avanta-
ges de la présente invention apparaitront a 'examen de
la description suivante et des dessins d’accompagne-
ment. Il est entendu que d’autres avantages peuvent étre
incorporés.

RESUME

[0012] Pour atteindre cet objectif, il est proposé un dis-
positif de protection pour robinet de conteneur de gaz,
le robinet comprenant un corps ayantun raccord d’entrée
configuré pour étre couplé fluidiquement a un conteneur
de gaz, et un raccord de sortie configuré pour étre couplé
fluidiquement a un appareil, le robinet comprenant un
obturateur mobile pour contréler un passage du gaz au
sein du raccord de sortie depuis le raccord d’entrée, et
un actionneur apte a déplacer I'obturateur.

[0013] Le dispositif comprend une méachoire ayant
deux parties montées mobiles I'une par rapport a l'autre,



3 EP 4 450 864 A1 4

la méachoire étant configurée pour étre dans un état
ouvert dans lequel les deux parties délimitent un espace
pour positionner I'actionneur entre les deux parties, et
un état fermé dans lequel les deux parties couvrent au
moins en partie I'actionneur et les deux parties coopérent
avec le robinet de maniére abloquer le dispositif en trans-
lation par rapport au corps selon un axe principal.
[0014] Ainsi, on offre un dispositif de protection d’'un
robinet de conteneur de gaz qui permet d’améliorer le
maintien du dispositif sur le robinet, afin d’empécher tou-
te ouverture intempestive du robinet, par exemple en cas
de chocs ou de vibrations. En particulier, on empéche
un déplacementinvolontaire du dispositif selon au moins
un axe de translation.

[0015] Selon un autre aspect, il est proposé un syste-
me, comprenant un conteneur de gaz, un robinet com-
prenant un corps ayant un raccord d’entrée configuré
pour étre couplé fluidiquement au conteneur de gaz, et
un raccord de sortie configuré pour étre couplé fluidique-
ment a un appareil, le robinet comprenant un obturateur
mobile pour contréler un passage du gaz au sein du rac-
cord de sortie depuis le raccord d’entrée, le systéme com-
prenant un dispositif de protection tel que défini ci-avant.
[0016] Selonunautre aspect,il estproposé unprocédé
de protection pour robinet de conteneur de gaz, le robinet
comprenantun corps ayant un raccord d’entrée configuré
pour étre couplé fluidiguement a un conteneur de gaz,
et un raccord de sortie configuré pour étre couplé fluidi-
quement a un appareil, le robinet comprenant un obtu-
rateur mobile pour contréler un passage du gaz au sein
du raccord de sortie depuis le raccord d’entrée, et un
actionneur apte a déplacer I'obturateur.

[0017] Le procédé comprend une ouverture d’'une ma-
choire ayant deux parties montées mobiles I'une par rap-
port al’autre, un positionnement de I'actionneur entre les
deux parties, et une fermeture de la machoire de sorte
que les deux parties couvrent au moins en partie I'ac-
tionneur et les deux parties cooperent avec le robinet de
maniéere a bloquer le dispositif en translation par rapport
au corps selon un axe principal.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0018] Les buts, objets, ainsi que les caractéristiques
et avantages de l'invention ressortiront mieux de la des-
cription détaillée d’'un mode de réalisation de cette der-
niére qui est illustré par les dessins d’accompagnement
suivants dans lesquels :

La figure 1 représente schématiquement une vue
éclatée et en perspective d’'un mode de réalisation
d’un dispositif de protection pour robinet de conte-
neur de gaz ;

Lafigure 2 représente schématiquement une vue en
perspective d’un autre mode de réalisation dans le-
quel une machoire du dispositif est dans un état
fermé ;

La figure 3 représente schématiquement une autre
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vue en perspective du dispositif illustré a la figure 2,
ou la machoire est dans un état ouvert ;

Lafigure 4 représente schématiquementune vue de
dessus et en perspective d’'un mode de réalisation
du dispositif de protection ; et

Lafigure 5 représente schématiquementune vue en
perspective d’'un mode de réalisation d’'un systéme
équipé d’un dispositif de protection.

[0019] Les dessins sont donnés a titre d’exemples et
ne sont pas limitatifs de I'invention. lls constituent des
représentations schématiques de principe destinées a
faciliter la compréhension de l'invention et ne sont pas
nécessairement a I'échelle des applications pratiques.

DESCRIPTION DETAILLEE

[0020] Avantd’entamer une revue détaillée de modes
de réalisation et de mises en oeuvre de l'invention, sont
énoncées ci-apres des caractéristiques optionnelles qui
peuvent éventuellement étre utilisées en association ou
alternativement.

[0021] Selon un exemple, les deux parties sont mon-
tées en rotation I'une sur I'autre autour d’'un axe de rota-
tion et lorsque la machoire est dans I'état fermé, I'axe de
rotation s’étend parallélement a I'axe principal.

[0022] Selon un exemple, au moins une des deux par-
ties comporte une butée principale apte a venirau contact
du corps, lorsque la machoire est dans I'état fermé, de
maniére a bloquer le dispositif par rapport au corps selon
au moins un sens de rotation autour de I'axe principal.
Ainsi on améliore le blocage en position du dispositif par
rapport au corps du robinet selon au moins un sens de
rotation, tout en permettant une ouverture facile du dis-
positif.

[0023] Selonunexemple, au moins une des deux, lors-
que la machoire est dans I'état fermé, de maniere a blo-
quer le dispositif par rapport au corps selon un sens de
rotation opposé audit au moins un sens de rotation.
[0024] Selon un mode de réalisation, I'actionneur est
monté sur le corps a rotation autour d’'un axe secondaire,
et au moins une des deux parties comprend un ergot
anti-rotation configuré pour s’introduire, lorsque la méa-
choire est dans I'état fermé, dans un creux complémen-
taire prévu surI'actionneur de maniére a bloquer I'action-
neur par rapport au dispositif en rotation autour de I'axe
secondaire. Un tel dispositif est particulierement adapté
pour empécher une ouverture du robinet en cas de vi-
brations.

[0025] Selon un exemple, les axes principal et secon-
daire sont paralleles.

[0026] Selon un exemple, le dispositif comprenant un
bouchon configuré pour couvrir le raccord de sortie et
pour étre monté de maniére amovible sur au moins une
des deux parties. Un tel bouchon permet de protéger le
raccord de sortie d’éventuels salissures ou débris.
[0027] Selon un exemple, le dispositif comprend une
sangle de préhension montée sur au moins une des deux
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parties. Onfacilite 'ouverture de la machoire, notamment
lorsque le conteneur de gaz est fixé sur un dossard et
positionné sur le dos de l'utilisateur, et que le dispositif
n’est pas facile d’acceés.

[0028] Selon un exemple, une premiere partie com-
prend la butée principale et la sangle de préhension est
montée sur la premiére partie.

[0029] Selon un exemple, le dispositif comprend un
organe configuré pour sceller la machoire dans I'état fer-
mé, et dans lequel au moins une des deux parties com-
prend une languette configurée pour s’introduire dans
une fente prévue sur l'autre partie, la languette compre-
nant un trou traversant pour un passage de l'organe.
[0030] Selon un exemple, au moins une des deux par-
ties comprend un axe de pivotement et I'autre partie com-
prend un crochet configuré pour enserrer partiellement
I'axe de pivotement de maniere a permettre une rotation
de l'autre partie par rapport a ladite au moins une des
deux parties autour de I'axe de pivotement, le crochet
étant configuré pour permettre une séparation physique
des deux parties I'une par rapport a l'autre. Ainsi, on four-
nit un dispositif qui peut étre retiré sans détruire le dis-
positif en vue de sa réutilisation. Un tel dispositif n’em-
péche pas une ouverture d’'urgence de la méachoire.
[0031] Selonunexemple,lorsquelamachoire estdans
I'état fermé, I'axe de pivotement s’étend parallelement a
I'axe principal.

[0032] Selon un exemple, I'actionneur est monté sur
le corps a rotation autour d’un axe secondaire, et le pro-
cédé comprend, aprés la fermeture de la machoire, une
ouverture de la machoire par un déplacement d’au moins
une des deux parties perpendiculairement a I'axe secon-
daire.

[0033] Selon un exemple, le procédé comprend un
montage de maniére amovible d’'un bouchon sur au
moins une des deux parties, pour couvrir le raccord de
sortie.

[0034] Il est précisé que dans le cadre de la présente
invention, 'expression « A couplé fluidiquementa B » ou
« Arelié fluidiguement a B » est synonyme de « A esten
connexion fluidique avec B » et ne signifie pas nécessai-
rement qu’il n’existe pas d’organe entre A et B. Ainsi ces
expressions s’entendent d’'une connexion fluidique entre
deux éléments, cette connexion pouvant ou non étre di-
recte, cela signifie qu’il est possible qu’entre un premier
dispositif et un deuxieme dispositif qui sont fluidiquement
connectés, un parcours d’un fluide existe, ce parcours
pouvant ou non comprendre d’autres dispositifs.

[0035] ATinverse, dans le cadre de la présente inven-
tion, le terme « fluidiguement connecté directement »
s’entend d’'une connexion fluidique directe entre deux
éléments. Cela signifie qu’entre un premier dispositif et
un deuxieme dispositif qui sont fluidiquement connectés
directement aucun autre organe n’est présent, autre
qu’un conduit ou plusieurs conduits.

[0036] Il est précisé que dans le cadre de la présente
invention, le terme « placé fluidiqguement » ou « situé
fluidiquement », s’entend d’un positionnement d’un dis-
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positif sur le parcours d’un fluide.

[0037] Surlesfigures 1 a4, on areprésenté un dispo-
sitif de protection 1 pour un robinet 2. En outre, sur la
figure 5, on a représenté un systéme 3 comprenant un
conteneur de gaz 4. Par exemple, le gaz peut étre de
I'air, de 'oxygéne, du méthane ou du propane. En parti-
culier le conteneur 4 est configuré pour maintenir le gaz
qu'il contient sous pression. Par exemple, une pression
d’environ 300 bars. Le robinet 2 est configuré pour étre
couplé fluidiguement au conteneur de gaz 4. En particu-
lier, le robinet 2 comprend un corps 5 ayant un raccord
d’entrée 6 configuré pour étre couplé fluidiquement au
conteneur de gaz 4, et un raccord de sortie 7 configuré
pour étre couplé fluidiquement a un appareil 8 du syste-
me 3. L’appareil 8 peut étre un masque respiratoire. Le
systéeme 3 peut comprendre un tuyau 9 destiné a relier
fluidiquement le raccord de sortie 7 a I'appareil 8, via un
détendeur 50.

[0038] Le robinet 2 comprend en outre un obturateur
mobile pour contréler un passage du gaz au sein du rac-
cord de sortie 7 depuis le raccord d’entrée 6. L’obturateur
n'est pas représenté, a des fins de simplification. Par
exemple le corps 5 du robinet 2 comprend un siege des-
tiné a recevoir I'obturateur dans une configuration fer-
mée. Lorsque I'obturateur est dans la configuration fer-
mée, on dit également que le robinet 2 est fermé. Dans
la configuration fermée, I'obturateur est en contact avec
le siége et le gaz ne circule pas au sein du corps 5. Lors-
que l'obturateur est déplacé de maniere a étre éloigné
dusiege, I'obturateur est dans une configuration ouverte,
eton dit que le robinet 2 est ouvert. Dans la configuration
ouverte, le gaz circule au sein du corps 5 et passe par
le raccord de sortie 7.

[0039] Par ailleurs, le robinet 2 comprend un action-
neur 10 apte a déplacer I'obturateur de la configuration
fermée a la configuration ouverte, et inversement.
[0040] Plus particulierement, le dispositif 1 comprend
une méchoire 11 ayant deux parties 12, 13 montées mo-
biles I'une par rapport a 'autre. La machoire 11 est con-
figurée pour étre dans un état ouvert E1, comme illustré
aux figures 1, 3 et 5, dans lequel les deux parties 12, 13
délimitent un espace 14 pour positionner I'actionneur 10
entre les deux parties 12, 13. En outre, la méachoire 11
est configurée pour étre dans un état fermé E2, comme
illustré aux figures 2 et 4, dans lequel les deux parties
12, 13 couvrent au moins en partie I'actionneur 10. Par
exemple, les deux parties 12, 13 sont configurées pour
couvrir au moins 50% de la surface externe de I'action-
neur 10, de préférence au moins 80%, et plus préféren-
tiellement au moins 90%, voire 100%. En outre, dans
I'état fermé E2, les deux parties 12, 13 cooperent avec
le robinet 2 de maniére a bloquer le dispositif 1 en trans-
lation par rapport au corps 5 selon un axe principal X1.
Plus particulierement, lorsque la machoire 11 est dans
I'état fermé, la machoire 11 est montée de maniére amo-
vible sur le robinet 2, et préférentiellement sur I'action-
neur 10 du robinet 2.

[0041] On entend par bloquer en mouvement, une li-
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mitation du mouvement du dispositif 1 par rapport au
robinet 2, avec une tolérance de déplacement, c’est-a-
dire un certain jeu. La limitation pouvant étre une tolé-
rance en translation et/ou en rotation. Par exemple la
tolérance en translation est inférieure ou égale a 1 cm,
par exemple inférieure ou égale a 0.5 cm, de préférence
inférieure ou égale a 0.1 cm. Par ailleurs, la tolérance en
rotation peut étre inférieure ou égale a 30°, par exemple
inférieure ou égale a 15°, de préférence inférieure ou
égalea1”.

[0042] Ainsi, lorsque le dispositif 1 est placé sur le ro-
binet 2, et que la machoire 11 est dans I'état fermé, I'ac-
tionneur 10 n’est plus accessible et le robinet 2 est donc
protégeé.

[0043] Parexemple, les deux parties 12, 13 sont mon-
tées en rotation I'une sur I'autre autour d’'un axe de rota-
tion A1. Lorsque la machoire 11 est dans I'état fermé E2,
I'axe de rotation A1 s’étend parallelemental'axe principal
X1.

[0044] Avantageusement, au moins une des parties
12, 13 comporte une butée principale 20 apte a venir au
contact du corps 5, lorsque la machoire 11 est dans I'état
fermé E2, de maniere a bloquer le dispositif 1 par rapport
au corps 5 selon un premier sens de rotation S1 autour
de I'axe principal X1.

[0045] Selonunautre avantage, au moins une des par-
ties 12, 13 comporte une butée secondaire 21 apte a
venir au contact du corps 5, lorsque la 1 machoire 11 est
dans I'état fermé E2, de maniére a bloquer le dispositif
par rapport au corps 5 selon un deuxiéme sens de rota-
tion S2 opposé au premier sens de rotation S2.

[0046] Par exemple, au moins une des parties 12, 13
comprend une butée tertiaire 22 configurée pour coopé-
rer avec le corps 5 de maniere a bloquer en translation
le dispositif 1 par rapport au corps 5 selon I'axe principal
X1. En variante, une butée tertiaire 22 est configurée
pour coopérer avec l'actionneur 10 de maniere a bloquer
en translation le dispositif 1 par rapport au corps 5 selon
I'axe principal X1.

[0047] Selon un mode de réalisation, I'actionneur 10
est monté sur le corps 5 a rotation autour d’un axe se-
condaire X2. En d’autres termes, I'actionneur 10 peut
étre animé en rotation autour de I'axe secondaire X2 de
maniére a déplacer'obturateur de la configuration ouver-
te ala configurationfermée etinversement. Parexemple,
les axes principal X1 et secondaire X2 sont paralléles.
Selon un autre exemple, 'axe secondaire et I'axe princi-
pal X1 sont coaxiaux, comme illustré aux figures 1 et 4.
[0048] Avantageusement, au moins une partie 12, 13
comprend un ergot anti-rotation, non représenté a des
fins de simplification. L’ergot est configuré pour s’intro-
duire, lorsque la machoire 11 est dans I'état fermé E2,
dans un creux complémentaire prévu sur I'actionneur 10
de maniére a bloquer I'actionneur 10 par rapport au dis-
positif 1 en rotation autour de I'axe secondaire X2.
[0049] Selon un autre avantage, le dispositif comprend
un bouchon 30 configuré pour couvrir le raccord de sortie
7. Par exemple, le bouchon 30 comprend un capot 31
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configuré pour obstruer le raccord de sortie 7. Avanta-
geusement, le bouchon 30 est configuré pour étre monté
de maniére amovible sur au moins une partie 12, 13. Par
exemple, le bouchon 30 comprend une tige 32 s’étendant
longitudinalement, et comprenant un ergot supplémen-
taire 33 a une extrémité de la tige 32. L’ergot supplémen-
taire 33 est configuré pour étre introduit a travers un ori-
fice 34 prévu sur au moins une partie 12, 13, de maniére
a maintenir le bouchon 30 monté sur la partie 12, 13. En
particulier, sur les figures 4 et 5, on n’a pas représenté
le bouchon 30.

[0050] En outre, le dispositif 1 peut comprendre une
sangle de préhension 35 montée sur au moins une partie
12, 13. La sangle de préhension 35 permet a I'utilisateur
d’ouvrirlamachoire 11 touten ayantses doigts a distance
des deux parties 12, 13. C’est-a-dire que la sangle de
préhension 35 permet a I'utilisateur d’ouvrir la machoire
11 sans avoir a placer ses doigts au contact d’'une des
deux parties 12, 13. La sangle de préhension permet
d’ouvrir la machoire 11 lorsque le conteneur 4 est placé
dans le dos de l'utilisateur. Un tel dispositif 1 est particu-
lierement adapté pour une ouverture d'urgence de la méa-
choire 11. En d’autres termes, l'utilisateur peut ouvrir la
machoire en tirant sur la sangle de préhension facilement
accessible, et méme si le conteneur 4 est porté sur le
dos de I'utilisateur.

[0051] Préférentiellement, la butée principale 20 et la
sangle de préhension 35 sont montées sur une méme
premiére partie 12. Ainsi, on facilite 'ouverture de la ma-
choire 11. Avantageusement, la sangle de préhension
35 et les butées principale 20, secondaire 21 et tertiaire
22, sont montées sur la méme premiére partie 12. En
variante, les butées principale 20 et secondaire 21 sont
montées sur la premiére partie 12 et une butée tertiaire
22 sur la deuxiéme partie 13. Selon encore une autre
variante, une butée tertiaire 22 est montée sur chaque
partie 12, 13.

[0052] Le dispositif 1 peut en outre comprendre un or-
gane 36 configuré pour sceller la machoire 11 dans I'état
fermé E2, comme illustré a la figure 4. Par exemple, au
moins une partie 12, 13 comprend une languette 37 con-
figurée pour s’introduire dans une fente 38 prévue sur
l'autre partie13, 12. La languette 12 comprenant un trou
traversant 39 pour un passage de I'organe 36. Ainsi, pour
sceller 'ouverture de la machoire 11, on ferme la méa-
choire 11 et on passe I'organe 36 a travers le trou tra-
versant 39.

[0053] Selon un autre exemple, au moins une partie
12,13 comprend un axe de pivotement B1 etl'autre partie
13, 12 comprend au moins un crochet 40, 41 configuré
pour enserrer partiellement 'axe de pivotement B1. La
coopération d’'un crochet40, 41 avec I'axe de pivotement
B1 permet une rotation d’'une des deux parties 12, 13 par
rapport a l'autre 13, 12 autour de I'axe de pivotement B1.
En outre, chaque crochet 40, 41 est configuré pour per-
mettre une séparation physique des deux parties 12, 13
'une par rapport a 'autre. Avantageusement, lorsque la
machoire 11 estdans I'étatfermé E2, 'axe de pivotement
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B1 s’étend parallélement a I'axe principal X1.

[0054] Sur la figure 5, on a représenté le systéeme 3
comprenant le conteneur de gaz 4, le robinet 2 raccordé
au conteneur de gaz 4, par l'intermédiaire du raccord
d’entrée 6, et le dispositif 1. Sur la figure 5, la machoire
est dans I'état fermé E2. Par ailleurs, le systeme 3 com-
prend le masque 8 raccordé au raccord de sortie 7 par
l'intermédiaire du tuyau 9. Un tel systéme 3 est particu-
lierement adapté pour les sapeurs-pompiers. En effet, le
systeme 3 permet un conditionnement des conteneurs
4 en toute sécurité, tout en permettant une intervention,
notamment en cas d’'urgence. A titre d’exemple, lors
d’'une intervention incendie, l'utilisateur est équipé du
systeme 3 en portant le conteneur de gaz 4 sur son dos.
Si le robinet 2 est ouvert accidentellement par chocs ou
vibrations, le conteneur 4 peut fuir. L'utilisateur devra
alors se déséquiper rapidement, refermer le robinet 2,
changer de conteneur 4 et perdre ainsi de précieuses
minutes sur I'intervention. En outre, lors de l'intervention,
le robinet 2 est fermé et sécurisé par le dispositif 1. Par
exemple, le dispositif peut en outre comprendre 'organe
36 pour sceller 'ouverture de la machoire 11. Ainsi, I'uti-
lisateur reste maitre de I'ouverture de la méachoire 11 du
dispositif 1, lors de l'intervention. L'utilisateur peut éga-
lement déconsigner le dispositif en cisaillant I'organe 36,
par une simple ouverture de la machoire 11, avec une
force suffisante pour entrainer le cisaillement de I'organe
36. Avantageusement, la déconsignation peut étre effec-
tuée avec le conteneur 4 situé dans le dos de I'utilisateur.
[0055] Le dispositif 1 peut en outre comprendre un er-
got de cisaillement 43, comme illustré aux figures 2 et 4.
L’ergot de cisaillement 43 est positionné a c6été du trou
traversant 39, et plus particulierement sur la partie 13,
comme illustré sur les figures 2 et 4. L’ergot de cisaille-
ment 43 est configuré pour faciliter le cisaillement de I'or-
gane 36. En d’autres termes, I'ergot de cisaillement 43
permet un cisaillement automatique de I'organe 36 lors-
qu’on ouvre la machoire 11, de préférence lorsqu’on tire
sur la sangle de préhension 35.

[0056] On a également représenté sur les figures 1 a
5, les principales étapes d’un procédé de protection pour
un robinet 2 de conteneur de gaz 4 a I'aide du dispositif
1 défini ci-avant. Le procédé comprend une ouverture de
la méachoire 11, illustrée a la figure 1, puis un position-
nement de I'actionneur 10 entre les deux parties 12, 13,
comme illustré a la figure 5, et une fermeture de la ma-
choire 11, comme illustré aux figures 2 a 4. En particulier,
lorsque la machoire 11 est fermée, les deux parties 12,
13 couvrentau moins en partie I'actionneur 10 etles deux
parties 12, 13 coopérent avec le robinet 2 de maniere a
bloquer le dispositif 1 en translation par rapport au corps
5 selon I'axe principal X1. Dans I'état fermé, I'actionneur
10 est protégé. Par exemple, on ferme la méachoire 11
en rapprochant les deux parties 12, 13 I'une vers l'autre.
Par exemple, on peut déplacer une partie 12, 13 par ro-
tation autour de I'axe de rotation A1.

[0057] Le procédé peut comprendre, aprés la ferme-
ture de la machoire 11, une ouverture de la machoire 11
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initialisée par un déplacement d’au moins une partie 12,
13 perpendiculairement a l'axe secondaire X2. En
d’autres termes, pour ouvrir la machoire 11, on déclen-
che la rotation d’une partie 12, 13 par rapport a l'autre,
par un déplacement initial de la partie 12, 13. Le dépla-
cement initial correspond a une translation selon un axe
de translation C1 perpendiculaire a I'axe secondaire X2.
Avantageusement, 'axe de translation C1 est perpendi-
culaire a I'axe de rotation A1.

Revendications

1. Dispositif de protection pour robinet (2) de conteneur
de gaz (4), le robinet (2) comprenant un corps (5)
ayant un raccord d’entrée (6) configuré pour étre
couplé fluidiquement a un conteneur de gaz (4), et
un raccord de sortie (7) configuré pour étre couplé
fluidiguement a un appareil (8), le robinet (2) com-
prenant un obturateur mobile pour contréler un pas-
sage du gaz au sein du raccord de sortie (7) depuis
le raccord d’entrée (6), et un actionneur (10) apte a
déplacer l'obturateur, le dispositif comprenant une
machoire (11) ayant deux parties (12, 13) montées
mobiles I'une par rapport a I'autre, la machoire (11)
étant configurée pour étre dans un état ouvert (E1)
dans lequel les deux parties (12, 13) délimitent un
espace (14) pour positionner I'actionneur (10) entre
les deux parties (12, 13), et un état fermé (E2) dans
lequel les deux parties (12, 13) couvrent au moins
en partie I'actionneur (10) et les deux parties (12,
13) coopéerent avec le robinet (2) de maniére a blo-
quer le dispositif en translation par rapport au corps
(5) selon un axe principal (X1), caractérisé en ce
que le dispositif comprend un bouchon (30) confi-
guré pour couvrir le raccord de sortie (7) et pour étre
monté de maniére amovible sur au moins une des
deux parties (12, 13).

2. Dispositif selon la revendication précédente, dans
lequel, les deux parties (12, 13) sont montées en
rotation I'une sur I'autre autour d’'un axe de rotation
(A1) etlorsque la machoire (11) est dans I'état fermé
(E2), 'axe de rotation (A1) s’étend parallélement a
I'axe principal (X1).

3. Dispositif selon la revendication précédente, dans
lequel au moins une des deux parties (12, 13) com-
porte une butée principale (20) apte a venir au con-
tact du corps (5), lorsque la méachoire (11) est dans
I'état fermé (E2), de maniere a bloquer le dispositif
par rapport au corps (5) selon au moins un sens de
rotation (S1) autour de I'axe principal (X1).

4. Dispositif selon la revendication précédente, dans
lequel au moins une des parties (12, 13) comporte
une butée secondaire (21) apte a venir au contact
du corps (5), lorsque la méachoire (11) est dans I'état
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fermé (E2), de maniere a bloquer le dispositif par
rapport au corps (5) selon un sens de rotation (S2)
opposé audit au moins un sens de rotation (S1).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel au moins une des deux
parties (12, 13) comprend une butée tertiaire (22)
configurée pour coopérer avec le corps (5) de ma-
niere a bloquer en translation le dispositif par rapport
au corps (5) selon 'axe principal (X1).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel l'actionneur (10) estmonté
sur le corps (5) a rotation autour d’un axe secondaire
(X2), et au moins une des deux parties (12, 13) com-
prend un ergot anti-rotation configuré pour s’intro-
duire, lorsque la méchoire (11) est dans I'état fermé
(E2), dans un creux complémentaire prévu sur I'ac-
tionneur (10) de maniere a bloquer I'actionneur (10)
par rapport au dispositif en rotation autour de I'axe
secondaire (X2).

Dispositif selon la revendication précédente, dans
lequelles axes principal (X1) et secondaire (X2) sont
paralléles.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, comprenantune sangle de préhension
(35) montée sur au moins une des deux parties (12,
13).

Dispositif selon la revendication précédente et la re-
vendication 3 en combinaison, dans lequel une pre-
miére partie (12) comprend la butée principale (20)
et la sangle de préhension (35) est montée sur la
premiere partie (12).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, comprenant un organe (36) configuré
pour sceller la machoire (11) dans I'état fermé, et
dans lequel au moins une des deux parties (12, 13)
comprend une languette (37) configurée pour s’in-
troduire dans une fente (38) prévue sur I'autre partie
(13, 12), la languette (37) comprenant un trou tra-
versant (39) pour un passage de I'organe (36).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel au moins une des deux
parties (12, 13) comprend un axe de pivotement (B1)
et I'autre partie (13, 12) comprend un crochet (40,
41) configuré pour enserrer partiellement I'axe de
pivotement (B1) de maniére a permettre une rotation
de l'autre partie (13, 12) par rapport a ladite au moins
une des deux parties (12, 13) autour de I'axe de pi-
votement (B1), le crochet (40, 41) étant configuré
pour permettre une séparation physique des deux
parties (12, 13) I'une par rapport a l'autre.
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12.

13.

14.

15.

Dispositif selon la revendication précédente, dans
lequel, lorsque la machoire (11) estdans|'état fermé,
'axe de pivotement (B1) s’étend parallelement a
I'axe principal (X1).

Systeme, comprenant un conteneur de gaz (4), un
robinet (2) comprenant un corps (5) ayantun raccord
d’entrée (6) configuré pour étre couplé fluidiquement
au conteneur de gaz (4), et un raccord de sortie (7)
configuré pour étre couplé fluidiquement a un appa-
reil (8), le robinet (2) comprenant un obturateur mo-
bile pour contréler un passage du gaz au sein du
raccord de sortie (7) depuis le raccord d’entrée (6),
le systéme comprenant un dispositif de protection
selon l'une quelconque des revendications précé-
dentes.

Procédé de protection pour robinet (2) de conteneur
de gaz (4), le robinet comprenant un corps (5) ayant
un raccord d’entrée (6) configuré pour étre couplé
fluidiguement a un conteneur de gaz (4), et un rac-
cord de sortie (7) configuré pour étre couplé fluidi-
quement a un appareil (8), le robinet (2) comprenant
un obturateur mobile pour contréler un passage du
gazau sein duraccord de sortie (7) depuis le raccord
d’entrée (6), et un actionneur (10) apte a déplacer
I'obturateur, le procédé comprenant une ouverture
d’'une méchoire (11) ayantdeux parties (12, 13) mon-
tées mobiles I'une par rapport a l'autre, un position-
nement de I'actionneur (10) entre les deux parties
(12, 13), et une fermeture de la méachoire (11) de
sorte que les deux parties (12, 13) couvrentau moins
en partie I'actionneur (10) et les deux parties (12,
13) coopéerent avec le robinet (2) de maniere a blo-
quer le dispositif en translation par rapport au corps
(5) selon un axe principal (X1), caractérisé en ce
que le procédé comprend un montage de maniére
amovible d’un bouchon (30) sur au moins une des
deux parties (12, 13), pour couvrir le raccord de sortie

).

Procédé selon la revendication précédente, dans le-
quel l'actionneur (10) est monté sur le corps (5) a
rotation autour d’'un axe secondaire (X2), et le pro-
cédé comprend, apres la fermeture de la machoire
(11), une ouverture de la machoire (11) par un dé-
placement d’au moins une des deux parties (12, 13)
perpendiculairement a 'axe secondaire (X2).
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