Opubli

ano dnia 5 pazdziernika 1961 r.

X

Urzedu Fateniowege
Poiskiej Rzeczypospalitej Ludowej

POLSKIE] RZECZYPOSPOLITE] LUDOWE]
OPIS PATENTOWY

Nr 45113

Kl. 86 c, 10/10

Zaklady Przemysiu Welnianego im. Jézefa Magi ) D04 1530

Przedsiebiorstwo Panstwowe Wyodrebnione
Bielsko-Biata, Polska
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do wylaczania biegu krosna po zerwaniu nitki osnowej
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
wylgczania biegu krosna po zerwaniu sie nitki
osnowy lub listwy nicielnic.

Wada dotychczasowych urzadzen bylo przy-
padkowe zatrzymywanie sie¢ biegu krosna np.
przy otwartym przesmyku, co uniemozliwiato
nawlekanie zerwanych nici do nicielnic i pto-
chy oraz powodowalo strate czasu na doprowa-
dzenie krosna do prawidlowego polozenia.

Dotychczas stosowane uklady elektryczne i
"mechanizmy urzadzen czujnikowych do wykry-
wania wad w osnowie i tkaninie posiadaly
szereg wad i niedomagan. Mechaniczno-elek-
tryczny przerywacz najcze$ciej stosowany,
napedzany przez wal Kkorbowy krosna, ulegat

*) Wiadciciel patentu o$wiadezyl, ze wspoél-
tworcami wynalazku sg Jan Pawlus, Tadeusz
Kocurek, inz. Stanistaw Byrdy i Rudolf Madzia.

czestym uszkodzeniom, gdyz jego liczne ele-
menty narazone byly na szybkie $cieranie sie
i czeste rozregulowanie. Wspdlng wadg wszyst-
kich ukladéw byto stosowanie z zasady silnego
elektromagnesu do wylgczania biegu krosna,
ktory otrzymywal napiecie 220 V z przekaz-
nika sterowanego przez wat korbowy lub inny
mechanizm krosna, przy czym stosowane przy
elektromagnesie urzadzenia zabezpieczajace o
dziataniu termiczno-elektrycznym byly niepew-
ne, bardzo klopotliwe i niebezpieczne dla ob-
stugi. Rowniez Kklopotliwe byly uklady elek-
tryczne zasilane centralnie z jednej pradnicy
pradu stalego o napieciach 24 do 30 V i nate-
zeniu ponad 1 A, ktore powodowaly duze
iskrzenie lamelek na listwie kontaktowej i na-
wet byly przyczyng zaplonu pylu osnowowego -
na kro$nie. Ponadto dotychczasowe urzadzenia
czujnikowe nicielnic posiadaly oddzielny uklad
elektromagnetyczny o napieciu 220 V. Wada



wszystklch ukladéw rdwniet ak obwodu
sygnatu swieﬁnexo ko@t;qllqucego y urzadze-
nia czumikowe ' gsnowy” i ‘nicielnic s zasilane
prademzxﬁ 7e prak sygnalu §wietlnego wska-

zujacego ‘preyczyne zatrzymania biegu krosna -

z chwilg zerwania nitki osnowy lub _zefwania
nicielnicy. Braki te zmniejszaly mozliwosci
obstugiwania kilku krosien przez jednego tka-
cza. .

Dotychczasowe wady i niedomagania zostaly
usuniete w urzgdzeniu wedlug wynalazku.

Z chwilg zerwania sie nitki osnowy lub ni-
cielnicy, opadnieta lamelka przynalezna do
zerwanej nitki osnowy lub zwieracz zerwanej
nicielnicy zamyka obwdd niskiego napiecia,

wzbudzajgcy bezposrednio elektromagnes, kté- .

ry powoduje zwolnienie odpowiedniego prze-
suwnika. Przesuwnik ten pod dzialaniem dyna-
micznej sity spreiyny, przesuwa si¢ powodujac
kolejno przerwanie obwodu elektrycznego
z elektromagnesem i czeSciowy obrét przekiad-
ni diwigniowej z wystepem do pazycji wycze-
kiwania, a nastepnie zamyka obwdd elektrycz-
ny sygnalu $wietlnego. Dzieki tej sygnalizacji
istniéje mozliwo§é obstugi kilku krosien jed-
nocze$nie przez jednego tkacza.

Do dalszej - zmiany przekladni dZwigniowej
i zatrzymania krosna w potozeniu dogodnym do
naprawienia zerwanej nitki osnowy lub niciel-

nicy, wykorzystano ruch bidla. Ruch bidla za-

pomoca zderzaka powoduje dalszg gzeéé obrotu
przekladni diwigniowej, ktéra wowczas uderza
swoim nastawnym ramieniem w diwigni¢ wy-
taczajgca, potgczong ze sprzeglem napedowym
krosna. Zmiana potozenia dzwigni wylaczajgcej
wywotana ruchem bidla powoduje zatrzyma-
nie biegu krosna w momencie, kiedy przesmyk
" jest zamkniety, a plocha znajduje sie okoto
2 cm od linii przybicia, co jest istotng cecha

i wielky zaleta urzadzenia wedlug wynalazku. .

Wazng i nows cechg urzadzenia wedlug wy-
nalazku jest takze wykorzystanie ruchu ciegna
uruchamiajgcego sprzeglo krosna, do wyko-
‘nania zmiany poloZenia przekladni dzwignio-
wej z pozycji wyczekiwania do pozycjiG wyj-
Sciowej, powodujgcej jednoczeénie  przesuniecie
przesuwnika elektromagnesu do swego normal-
nego polozenia, gotowego do =zadzialania w
przypadku ponownego zerwania sie nitki osno-
wy lub nicielnicy. Dalszg zaleta urzadzenia
wedlug wynalazku jest zastosowanie w ukla-
dzie elektrycznym niskiego napiecia 12V i oko-
lo 0,3 A zasilajgcego bezposrednio elektroma-
gnes uruchamiajacy diwignie wylaczajaca, za-
miast stosowanego dotychczas zasilania krosien

pradem o wysokim napieciu i skomplikowanych
ukladéw przekaznikowych. Takie rozwigzanie
zapewnia pelne bezpieczefistwo pracy dla ob-
stugi i eliminuje niebezpieczne iskrzenie na
stykach przekaznikéw. =

' Urzadzenie do wylgczania biegu krosna we-

dtug wynalazku jest szczeg6lowo opisane nizej,

w oparciu o rysunek, na ktérym fig. 1 przed-
stawid uklad elektryczny, fig. 2 — elektryczny
zasilacz, fig. 3 — schemat urzgdzenia w wido-
ku z boku i czeSciowym przekroju w linii B—B'
zaznaczonej na fig. 4, a fig. 4 — przekréj w

_linii A—A zaznaczonej na fig. 3.

Wedlug fig. 1 uklad elektryczny sklada sie
z czterech czlonéw a mianowicie: elektrycznego
ukladu zasilajgcego EZ, elektrycznego ukla-
du czujnika osnowowego CO, elektrycznego
ukladu czujnika nicielnicowego CN, oraz ukla-
du elektromagnetycznego KEL. )

Elektryezny uklad zasilajacy EZ jest zasila-
ny pradem zmiennym z sieci 220 V, poprzez
wylgcznik dwubiegunowy - Wi, bezpiecznik . B:
i uzwojenie transformatora Tr. Do przewodow
doprowadzajacych napiecie do - transformatora

. Tr jest wlgczona réwnolegle neonéwka N, ktéra

sygnalizuje, ze uklad zasilajacy EZ jest pod na-
pieciem. Wtdérne uzwojenie transformatora Tr
daje napiecie 14 V do zasilania prostownika
selenowego P i naplecie 12 V, ktére przez ob-
wéd P2 i wylgcznik W2 ukladu elektromagne-
tycznego KEL, zasila iaréwkg Z. Prostownik
selenowy P daje napiecie stale 12 V, zasilajg-
ce obéwd P1 ukladu elektrycznego urzadzenia
czujnikowego, osnowy CO. W ukladzie tym
obwéd pradu zamyka lamelka L czujnika os-
nowowego stale stykajgea si¢ z rynienkg U
listwy kontaktowej i z prowadniczym drutem -
Dr, a po zerwaniu sie nitki osnowy opada na
zebatke Zb. W szereg tego obwodu jest wig-
czony elektromagnes. El z wylacznikiem W2
i W3. Przewodem P3 napiecie przechodzi na
uklad elektryczny urzadzenia czujnikowego ni-
cielnic CN, gdzie przez wylaceznik §lizgowy W4
przedostaje s‘e na elektromagnes E1. Konden-.
sator C wilgczony réwnolegle do wyjsciowego
napiecia stalego prostownika P, zmniejsza
iskrzenie wystepujace w momencie zetknigcia
si¢ lamelki L z z¢batka Zb lstwy elektrycz-
nej czujnika osnowowego CO. -

Opisany wyzej elektryczny uklad zas_ilam-
cy EZ umieszczony jest w blaszanej  obudo-
wie O (fig. 2), kt6éra na..czolowej- dcianie po-
siada wylacznik W1, bezpiecznik B.i neonbéwke
N (widoczng tylko z przodu krosna) Na. po-
krywie PO przykreconej §rubami S1 do obu-
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dowy O umieszczona jest zar6wka sygnalizu-
'Jaca Z (widoczna z kazdej strony krosna), za$
prawa. §clana obudowy posiada pieé¢ otworéw J
na doprowadzenie .przewodu zasilajgcego Z1
i Z2 oraz na wyprowadzenie z obudowy O nis-
kiego napiecia przewodami a mianowicie:
przewodem A do urzgdzenia czujnikowego ni-
cielnic CN, przewodem D do urzadzenia czuj-
nikowego osnowy CO, przewodem E do elek-
tromagnesu EL i przewodem F do wylgcznika
W2 zaréwki sygnalizacyjnej Z. Cala obudowa O
ukladu zasilajgcego EZ przymocowana jest
Srubami S2 do ramy K krosna. '

Wylacznik W2, W3 i elektromagnes El po-
siadaja wspélng obudowe 18 zamocowang na
kro$nie przy urzadzeniu wylaczajacym bieg
krosna (fig. 3). )

W elektrycznym ukladzie czujnika osnowy .

CO lamelka L wspélpracujaca z opisang wyzej
zebatka Zb, spelnia role czujnika, natomiast
w elektrycznym ukladzie czujnika nicielnic
CN role czujnika zerwanej nicielnicy speinia
§lizgowy zwieracz W4.

Urzadzenie do wylgczania biegu krosna we-
dlug wynalazku uwidocznione na fig. 3 i 4
wspélpracuje $cifle z opisanym wyzej ukla-
dem elektrycznym, a .poszczegdlne elementy
- ukladu sg czeScig skladowgq tego urzadzenia.

Urzgdzenie to sklada si¢ z czterech gléw-
nych -zespoldw, a mianowicie: z urzgdzenia
elektromagnetycznego El, przekladni diwignio-
wej- 8, ktéra .jest uruchamiana przez powyzsze
urzgdzenie elektromagnet&czne do pozycji wy-
czekiwania, z dzwigni zderzaka 33 przymoco-
wanej do bidla krosna powodujacej dalszy
ruch (obrét przekiadni) i przesuwnej plytki 16
nastawiajgcej urzadzenie elektromagnetyczne
i przekladnie dfwigniows do pozycji wyjécio-
wej.

‘W dolnej czesci podstawy (ramy krosna) 1
‘jest zamocowana sprezyna 2 jednym koncem
do zaczepu 3, a drugim do przesuwnika 4
elektromagnesu El umieszczonego w obwodzie
18. Przesuwnik 4 z drugiej strony jest przy-
mocowany poprzez sprezyng 5 do linki 6 za-
czepionej $rubg 7 na obrotowej przekladni
dzwigowej 8 osadzonej na sworzniu 8a. Przez
zadzialanie elektromagnesu El nastepuje cze$§-
ciowy obroét dZwigni 8 i uruchomienie dalszych
elementéw urzgdzenia. Diwignia 8 na zew-
‘netrznej kolowej powierzchni posiada nadlew
'w ksztalcie zeba 9 i ramie 10 wyposazone
w zastawnq Srube 11 z zakretka ustalajgca
12. Na przekladni diwigniowej 8 od strony
podstawy 1 krosna, zamocowana jest §rubg 13

druga linka 14 ze sprezyna 15 zaczepiong
drugim korficem do przesuwnej plytki 16 tulo-
zyskowane: na prowadnikach 17, zamocow#s
nych w podstawie krosna. Pomiedzy prowadnth
kami, na plytce 16, przyspawany jest w posta-
ci luku zaczep 19 (fig. 4) kontaktujacy sie z' Zd-
padka 20 utozyskowana na sworzniu 21 i utrzy-
mywang w pozycjl plonowej przez sprezyne 22
zamocowang do wystepu 23 obejmy 24. Obejma
24 jest skrecona §rubg 25 1 osadzona na ciggnie
26 sprzegla napedowego krosna, przyciqganego
przez sprezyne 27. Do bidla 28 krosna, -ulozys-
kowanego wahliwie za pomoca ramienia 29
(nogi bidlay na sworzniu 30, jest zamocowana.
belka 31, w ktérej osadzony jest 'o‘brotowo
sworzen 32.. W sworzniu 32 skre‘coha st
poziomo diwignia zderzaka 33 zabezpieczona
nakretka 34, ktérej krétsze ramie 'Sciggane
jest do goéry sprezyna 35, a dluisze,” oparte
jest na nastawnej §rubie 36. Diwignia zderza-
ka 33 znajduje si¢ podczas pracy krosna w’ sta-
lym ruchu poziomym posuwisto — zwrotnym,
wodzona belka 31 zamocowana do bidia 28.

‘Sruba 36 reguluje poziome poloZenie dzwigni

zderzaka 33 nad przekladnig dZwigniowg 8."
Na watku rozrzadezym 37 uloiyskowanym
w nadlewie 38 podstawy 1 krosna,: nasunlete
sa kolejno 1 przymocowane: -dfwignia 39 wsp6i-
pracujaca z drazkiem 40 czujnika watkowego,
ramie 41 poruszajace ciegno 26 przy ‘wlgcza~-
niu i wylaczaniu krosna oraz diwignia 42
urzadzeri czujnikowych osnowy -i--nicielnic.

Diwignia ta jest wyregulowana i przymocowa-

na na watku 37 $rubami ustalajgeymi- 43.
Urzadzenie opisane wyzej dziala w sposSb
nastepujacy: Z chwila, gdy zerwie- sie jedna
z nitek osnowy i lamelka czujnikowa opadnie
na listwe pod pradem lub, gdy nastapi zerwa-
nie sie nicielnicy i zadzialanie zwieracza pra-
du W4, wtedy nastepuje zamkniecie -obwodu
elektrycznego i zadzialanie elektromagnesu EL.
Wowecezas odbezpieczony przesuwnik 4, zcigga-
ny w dol sprezyng 2 pociaga za sobg sprezyne
5 i linke 6, ktéra z kolei obraca przekladnie
diwigniowa 8 ustawiajagc zab 9 do pozycji
pionowej, tak zwanej pozycji wyczekiwania.
Przesuwnik ten w tym samym czasie za po-
mocg wylacznikéw W2 i W3 powoduje jedno-
czesne przerwanie obwodu pradu w obu urza-
dzeniach czujnikowych, i zamkniecie obwodu,
w ktorym znajduje si¢ zar6wka sygnaliza-
cyjna Z (fig. 1). Dzwignia zderzaka 33 wodzo-

'na ruchem wahadlowym bidla 28, uderza

o pionowo ustawiony zab 9 przekladni dzwig-
niowej 8, ktéra nadaje jej dalszy obrét. Wted:-
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rtnunit-:~ 10 przekladni diwigniowej 8 uderza
swoja. nastawng $ruba 11 w kierunku strzatki
zaznaczonej Bna: fig. 3 w ramie diwigni wy-
laczajacej 42, ktéra obraca watek 37 przesu-
wajacy w lewe ciggno 26 wylaczajace sprzeglo
napedowe krosna. Podczas wylaczania. krosna
naciggnieta sprezyna 15 podcigga z powrotem
linke. 14, ktéra z. kolei obraca z powrotem do
pazyeji pionowej przekladnie diwigniowg 8.
Wowezas ramie, zderzaka 33 zostajé podniesione
w gore przez zgb 9, a podczas ruchu krosna,
kiedy zab 9 przechodzi do normalnego poloZe-
nia, sprgiyna.35. przycigga go do Sruby 36 na-
dajac mu. normalne polozenie, ktére odpo-
wiednio reguluje sig, Srubg 36. Wczesniejsze
lub pdzniejsze wylaczenie biegu krosna w za-
lezno$ci od stanu technicznego hamulca na-
pedu krosna i tym samym.ustalenie odleglodci
plochy w. bidle 28 od linii przybicia watku do
brzegu tkaniny przy zamknietym przesmyku,
reguluje si¢ zmiang dlugoéei ramienia dzwigni
zderzaka 33 wkreconego do sworznia 32.

Po naprawieniu zerwanej nitki osnowy - lub

nit‘:ielnicy.,‘ podezas. gdy- §wiatlo sygnalizacyjne -

w. dalszym ciggu- sie. §wieci, nastepuje. urueho-
mienie krosna. Wéwczas ciggno 26 przesuwa
sl¢ w. prawo. réwnocze$nie z. zameocowana: na
nim. obejma. 24 i zapadka 20, ktéra przesuwa
za pemoca zeezepu. 19 plytke 16 w. prowadni-
kach 17. Wtedy sprezyna. 15 zaczepiona o plytke
16 nacigga-:sie coraz silniej i podcigga- linke. 14
przymocowang od. strony ramy 1. krosna. fruba
13 do- przekladni diwigniowej 8 powodujge jej
dalszy obrdt w prawo. Réwnoczeénie druga
przeciwlegia. linka 6 nawija. si@ i skraca na
obwodzie przekladni diwigniowej 8, a sprezy-
na 5 pedcigga do gbry przesuwnrik 4 elektro-
magnesu. EL, ktéry z kolei nacigga spreiyne 2.
Przy ruchu. przesuwnika 4 w gére, wylacznik
W2 przerywa obwdd. pradu i §wiatlo sygnaliza-
cyjne gasnie, a wylacznik W3 zamyka czeSeio-
wo drugi. obwoéd przygotowujge elektromagnes
EL. do. zadzialania w przypadku calkowitego
zamkniecia obwodu przez czujnik osnowy lub
nicielnicowy. .

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie o napedzie elektrycznym do wy-
laczania hiegu krosna po zerwaniu nitki
osnowy, znamienne tym, ze sklada sie
2z obrotowej przekiadni dziwigniowej (8)
osadzomej na. sworzniu (8a) uruchamianej

3.

przy zerwaniu nitki osnowy lub' nicielnicy
wstepnie. grzesuwnikiem (4) elektromagnesu
(EL), z diéwigni — zderzaka (33) zamocowa-
nej wahliwie do belki (31) bidia (28), ktéra
uruchamia o dalsza cze§é obrotu przekladnie
dzwigniowa (8) uderzajac o jej wystajacy
zab (9), z pionowego watka rozrzgdczego
(37) na ktérym osadzone jest ramie (4I)
uruchamiajgce ciegno (26) przy wylgczaniu
sprzegla krosna, diwignia (39) wspdipracu-
jgca z drgzkiemr (40) czujnika watkowego
i diwignia (42) wspélpracujgca z obrotowsy
przekladnla dZwigniowg (8) czujnika osno-
wowego i nicielnicowego, oraz z piytki (16)
nastawiajacej elektromagnes (EL) i prze-
kladnie diwigniows (8) do pozycji wyjscio-
wej. '
Urzgadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, Ze obrotowa przekladnia diwigniowa
(8) jest wyposazona w ramie (10) ze &ruba
nastawng (11) przesuwajgea diwignig (42),
ktéra bedac osadzona na walku rozrzgdczym
(37) powoduje jej obrét. przy wyiaczaniu
biegu krosna.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, zxiamienne
tym, ze koficowka diwigni zderzaka (33)

"osadzona' w sworzniu (32) belki bidla jest

zaopatrzona w gwint i nakretke zabezpie-
czajacg (34), dla regulowania dtugosci ra-
mienia tej diwigni przy ustalaniu odlegios-
ci plechy w bidle (28), od linii przybicia
wqtku

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, ze ciegno (26). jest wyposazone. w obej- -
me¢ (24), w ktérej. na sworzniu (21) jest ulo-
zyskowana zapadka (20), ktéra po mnapra-
wieniu zerwanej nitki i uruchomieniu kros-
na przesuwa. w prawo plytke. (16) ze spre-
zyng (15) i linkg (14) przywracajac prze-
ktadni. dfwigniowej (8) jej normalne po-
lozenie wyjéciowe, przy czym plytka (16)
ulozyskowana jest na prowadnikach (I7)
i posiada przyspawany w postaci tuku za-
czep. (19). kontaktujacy si¢ z zapadka. (20)
odpawiednio. uksztaltowansg, z zgbem w cze§-

. ci dolnej.

Zaklady Przemysiu Welnianego
im. J6zefa Magi
Zastepca: mgr Tadeusz Szezepanik
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