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MAQUINA DE TRICOTAR PARA ARTIGOS DE MALHA OU SIMILARES COM UM
DISPOSITIVO PARA ALIMENTAR FIO AS AGULHAS

Campo Técnico
[001] A presente invengao refere-se a uma maquina de tricotar para artigos de malha
ou similares com dispositivo para alimentar o fio as agulhas.
Arte Anterior
[002] Como é conhecido, os fios necessarios para formar malha, em maquinas de
tricotar para artigos de malha e similares, sao fornecidos as agulhas da maquina por meio
de dedos de fio apropriados que sao arranjados lateralmente ao porta-agulhas em uma
alimentacao ou compensagao da maquina.
[003] Em uma alimentagdao ou compensacao existe usualmente uma pluralidade de
dedos de fio, os quais podem ser atuados simultaneamente ou alternadamente de modo a
fornecer uma pluralidade de fios as agulhas e/ou variar o fio ou fios fornecidos as agulhas
que passam em tal alimentagdo ou compensagdo como uma consequéncia do movimento
do porta-agulhas com respeito aos dedos de fio.
[004] Em muitos casos, cada dedo de fio é constituido substancialmente por um
corpo alongado que é pivotado, com uma porcao intermediaria de sua extensdo
longitudinal, para um bloco de suporte e se estende, com uma de suas extremidades, ou
extremidade de dispensacao de fio, em direcdo as agulhas arranjadas no porta-agulhas. O
dedo de fio pode girar, a comando, através de um angulo de largura pré-ajustada, em
torno de seu préprio suporte com respeito ao bloco de suporte a fim de passar de uma
condicdo inativa ou fora de trabalho, na qual ele é espacado com sua extremidade de
dispensacdo de fio a partir das agulhas da maquina para impedir que as agulhas, na
alimentacao sendo considerada, seja capaz de captar o fio dispensado pelo dedo de fio,
para uma posigao ativa, na qual é mais proximo, com sua extremidade de dispensacdo de
fio, as agulhas de modo que as agulhas, que sdo atuadas na alimentacdo sendo
considerada, podem captar o fio para formar novos enlaces de malha.
[005] A necessidade de se poder realizar diferentes tipos de malha em uma mesma
alimentacdao ou compensacao da maquina tem destacado a necessidade de se poder ter

diferentes posicdes para a extremidade de dispensacao do dedo de fios. Tais posicoes
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diferentes requerem, para a atuacdo de um dedo de fio, a adocao de diferentes
atuadores, os quais aumentam significantemente a complexidade do dedo de fio e dos
elementos projetados para suportar e atua-lo. Além disso, a presenca de uma pluralidade
de atuadores para a atuagao de um dedo de fio causa problemas durante o projeto, uma
vez que é dificil combinar as exigéncias de ocupacao de espago impostas pela adocao de
uma pluralidade de atuadores com o espaco disponivel em uma alimentagdo ou
compensagao da maquina.

[006] Para solucionar tais problemas, um dispositivo para alimentar fios a maquinas
de tricotar para artigos de malha ou similar foi proposto, o qual é exposto na patente
Ttaliana 1.325.202 da mesma Depositante.

[007] Tal dispositivo compreende um bloco de suporte, que pode ser associado com a
magquina lateralmente com respeito ao porta-agulhas e suporta, para cada dedo de fio, um
elemento intermediario que pode girar, com respeito ao bloco de suporte, em torno de um
primeiro eixo que é orientado substancialmente paralelo a tangente da trajetéria do
movimento do porta-agulhas com respeito ao bloco de suporte. O elemento intermediario
suporta, de modo que ele pode girar em torno de um segundo eixo que é
substancialmente paralelo e espacado com respeito ao primeiro eixo, um correspondente
dedo de fio alongado, que € arranjado substancialmente horizontalmente e se projeta a
partir do bloco em direcao ao porta-agulhas. O dedo de fio é pivotado, com uma porgao
intermediaria de sua extensdao longitudinal, para o elemento intermediario em torno do
segundo eixo. Por meio de primeiros e segundos meios de atuagao, que atuam
respectivamente sobre o elemento intermediario e sobre o dedo de fio, causando sua
rotacdo através de arcos de largura ajustavel, em torno dos respectivos eixos de rotagao,
a posicao da extremidade de dispensacdo de fio do dedo de fio é mudada para satisfazer
as exigéncias de alimentacao das agulhas durante as varias etapas de formacao de malhas
da maquina.

[008] Embora esse dispositivo tenha as vantagens inegaveis em termos de
versatilidade de uso e precisao em alimentar as agulhas, bem como em termos de
simplicidade de construgao e atuagao, ele apresenta algumas desvantagens. Uma de tais

desvantagens consiste no fato de que, uma vez que o bloco de suporte com os varios
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dedos de fio esteja voltado ao porta-agulhas lateralmente, ele oculta e impede o acesso a
regiao de trabalho, complicando as operagoes para o enfiamento do fio nos dedos de fio e
para ajustar a posicdo do dedos de fio com respeito as agulhas em operagbes de
sintonizagao da maquina.

[009] Uma outra desvantagem consiste no fato de que os fios, em seu trajeto desde
a entrada para a saida do alimentador, sdo submetidos a mudancas em direcao com
angulos de consideravel largura, que aumentam as friccdes que contrastam com o
deslizamento dos fios.

[0010] Uma outra desvantagem que aparece a partir do arranjo do bloco de suporte e
dos dedos de fio com respeito ao bloco de suporte é constituida pelo fato de que nem
sempre é possivel atingir um posicionamento étimo da extremidade de dispensagao de fio
dos varios dedos de fio em relagdao a posicao das agulhas, particularmente quando um
dedo de fio é movido de uma posigao fora de trabalho para interromper a alimentacao do
fio as agulhas.

Exposicao da Invengao

[0011] A meta da presente invencao é prover uma maquina de tricotar para artigos de
malha ou similares com um dispositivo para alimentar o fio as agulhas que, enquanto
assegura versatilidade 6tima em uso e precisdao em alimentar as agulhas, bem como
grande simplicidade na fabricacdo e atuagao, pode prevenir as desvantagens citadas
acima.

[0012] Dentro desta meta, um objetivo da inven¢do é permitir melhor observacao e
acessibilidade de uma area de trabalho de agulha préxima ao dispositivo para alimentar o
fio as agulhas, simplificando e tornando menos inconvenientes as operagbes para
enfiamento os fios e ajustar a posicdo do dedos de fio com respeito as agulhas durante as
operagdes de sintonizacao da maquina.

[0013] Outro objetivo da invencdo € prover uma maquina com um dispositivo para
alimentar o fio as agulhas que simplifica em termos de atuacdao e melhora a precisao do
movimento dos dedos de fio em sua passagem a partir da posicao para alimentar o fio as
agulhas para uma posicao inativa ou fora de trabalho, em que elas previnem a apreensao

do fio pelas agulhas.
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[0014] Outro objetivo da invencdo € prover uma maquina com um dispositivo para
alimentar o fio as agulhas, que limita os redirecionamentos impostos aos fios em sua
trajetoria dentro do dispositivo, de modo a reduzir as friccdes que contrastam com o
deslizamento dos fios.

[0015] Essa meta e esses e outros objetivos, que ficarao mais bem aparentes daqui
por diante, sdo atingidos por uma maquina de tricotar para artigos de malha ou similar
com um dispositivo para alimentar fio as agulhas, compreendendo um porta-agulhas que
tem uma pluralidade de fendas arranjadas lado a lado e substancialmente verticalmente,
cada fenda acomodando uma agulha que pode se mover, a comando, ao longo da fenda
correspondente a fim de formar malhas e um dispositivo para alimentar o fio as agulhas
que tem pelo menos um dedo de fio que se estende em diregao ao dito porta-agulhas;
dito porta-agulhas sendo mével com respeito a dito dispositivo ao longo da trajetéria de
movimento, caracterizado pelo fato de que dito dispositivo compreende um bloco de
suporte, que ¢ arranjado lateralmente e acima de dito porta-agulhas e suporta pelo menos
um dedo de fio alongado, que é arranjado substancialmente verticalmente, sua
extremidade inferior tendo uma passagem para dispensar o fio a ser alimentado as
agulhas; dito bloco de suporte suportando, para cada dedo de fio, um elemento
intermediario, que gira, com respeito a dito bloco de suporte, em torno de um primeiro
eixo, que € orientado substancialmente paralelo a tangente ao trajeto do movimento de
dito porta-agulhas com respeito a dito bloco de suporte; dito elemento intermediario
suportando, de modo que ele pode girar em torno de um segundo eixo, que é
substancialmente paralelo e espacado com respeito a dito primeiro eixo, o dedo de fio
correspondente, que é pivotado para dito elemento intermediario com uma porgao
intermediaria de sua extensdo longitudinal em torno de dito segundo eixo; primeiros
meios de atuacdo sendo providos, que atuam sobre dito elemento intermediario para sua
rotagao em torno de dito primeiro eixo com respeito a dito bloco de suporte, ao longo de
um arco de largura ajustavel, a fim de causar predominantemente um movimento da
extremidade inferior do dedo de fio correspondente ao longo de uma diregao
substancialmente vertical, e segundos meios de atuagao sendo providos, que atuam sobre

dito dedo de fio para sua rotagao em torno de dito segundo eixo com respeito a dito
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elemento intermediario, através de um arco de largura ajustavel, a fim de causar
predominantemente um movimento da extremidade inferior do dedo de fio ao longo de
uma direcao substancialmente horizontal.

Breve Descricdao dos Desenhos

[0016] Outras caracteristicas e vantagens da invencao ficarao mais bem aparentes da
descricao de uma forma de concretizacdao preferida, mas nao exclusiva, da maquina de
acordo com a invencgao, ilustrada por meio de um exemplo nao limitativo nos desenhos
anexos, nos quais:

[0017] As figuras 1 a 6 sao vistas esquematicas de uma porcao da maquina com o
dispositivo para alimentar o fio as agulhas de acordo com a invencdo em diferentes
condicOes de operacao.

Maneiras de executar a Invencao

[0018] A forma de concretizacdo mostrada nas figuras se refere a uma maquina de
tricotar circular para artigos de malha ou similar, mas o conceito sobre o qual a invengao é
baseada pode ser aplicado também as magquinas retilineas, opcionalmente variando a
extensdao dos movimentos do dedo de fio a fim de adapta-los ao formato diferente do
porta-agulhas.

[0019] Com referéncia as figuras, a maquina de tricotar para artigos de malha ou
similar de acordo com a invengdo, da qual somente uma porgao reduzida préxima a uma
area de trabalho de agulha foi mostrada esquematicamente, compreende um porta-
agulhas 1, que tem uma pluralidade de fendas 2, arranjadas lado a lado e dentro de cada
uma das quais uma agulha 3 é acomodada, que pode se mover, a comando, ao longo da
fenda correspondente 2 a fim de formar malha. A maquina compreende um dispositivo
para alimentar o fio as agulhas, que é geralmente designado pelo nimero de referéncia
10 e é provido com pelo menos um dedo de fio 11, o qual se estende em diregao ao
porta-agulhas 1.

[0020] O porta-agulhas 1 pode se mover com respeito ao dispositivo 10 em uma
maneira por si conhecida ao longo de um trajeto de movimento.

[0021] A maquina de acordo com a invencao pode ser do tipo retilineo ou circular.

Neste Ultimo caso, o qual constitui uma forma de concretizacao preferida da invencao e
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corresponde a maquina mostrada nas figuras, o porta-agulhas 1 € constituido por um
cilindro de agulha da maquina, que é arranjado de modo que seu eixo € vertical e pode
ser atuado com um movimento rotativo em torno de tal eixo com respeito ao dispositivo
10, que é fixado a estrutura de suporte da maquina.

[0022] O dispositivo 10 compreende um bloco de suporte 12, que € arranjado
lateralmente e acima do porta-agulhas 1, preferivelmente acima da area de trabalho das
agulhas 3, e suporta pelo menos um dedo de fio alongado 11 que é arranjado
substancialmente verticalmente, com sua extremidade inferior arranjada proxima a area
de trabalho das agulhas 3 da maquina. Tal extremidade inferior do dedo de fio 11 é
provida com uma passagem de dispensacdo 13 para um fio 14 a ser alimentado as
agulhas 3.

[0023] O bloco de suporte 12 suporta, para cada dedo de fio 11, um elemento
intermediario 15, que é pivotado para o bloco de suporte 12 em torno de um primeiro eixo
16, que é orientado substancialmente paralelo a tangente ao trajeto de movimento do
porta-agulhas 1 com respeito ao bloco de suporte 12.

[0024] O elemento intermediario 15 suporta, de modo que ele pode girar em torno de
um segundo eixo 17, que é substancialmente paralelo e espacado com respeito ao
primeiro eixo 16, o dedo de fio correspondente 11, que é pivotada to o elemento
intermediario 15, em torno do segundo eixo 17, com uma porcao intermediaria de sua
extensao longitudinal.

[0025] O dispositivo 10 compreende primeiros meios de atuacao, que atuam sobre o
elemento intermediario 15 a fim de produzir sua rotagdo em torno do primeiro eixo 16
com respeito ao bloco de suporte 12, através de um arco de largura ajustavel, a fim de
produzir predominantemente um movimento da extremidade inferior do dedo de fio
correspondente ao longo de uma diregao substancialmente vertical, e segundos meios de
atuacao, que atuam sobre o dedo de fio 11 a fim de causar sua rotagao em torno do
segundo eixo 17 com respeito ao elemento intermediario 15, através de um arco de
largura ajustavel, a fim de causar predominantemente um movimento da extremidade
inferior do dedo de fio 11 ao longo de uma diregao substancialmente horizontal.

[0026] Mais particularmente, os primeiros meios de atuacdao compreendem um
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primeiro cilindro operado a fluido 18, que pode ser provido diretamente no corpo do bloco
de suporte 12, como mostrado, e é provido com um pistao correspondente 19, que atua
com sua haste 19a sobre uma porcao do elemento intermediario 15 que é espagado com
respeito ao primeiro eixo 16 de modo a causar a rotacdo do elemento intermediario 15 em
torno do primeiro eixo 16 com respeito ao bloco de suporte 12 em contraste com
primeiros meios elasticos, constituidos por uma mola 20. O arco de rotagdo do elemento
intermediario 15 em torno do primeiro eixo 16 € delimitado por um primeiro apoio 21 e
por um segundo apoio 22, 0os quais sao conectados ao bloco de suporte 12 e sao
espagados um do outro ao redor do primeiro eixo 16.

[0027] Convenientemente, dispositivos sao providos para ajustar a posicao do primeiro
apoio 21 e do segundo apoio 22. Mais particularmente, os apoios 21 e 22 sao definidos
pela extremidade de parafusos sem cabega aparafusados em assentos apropriadamente
providos, formados dentro do bloco de suporte 12. O dispositivos para ajustar a posicao
dos apoios 21 e 22 sao constituidos pelo acoplamento rosqueado que existe entre os
parafusos sem cabega que formam os apoios 21 e 22 e o0 bloco de suporte 12, que
permite posicionar de forma variada, de acordo com as exigéncias, os apoios 21 e 22, de
modo a variar a largura do arco de possivel rotacdo do elemento intermediario 15 em
torno do primeiro eixo 16.

[0028] Os primeiros meios de atuagao, em adigao ao primeiro cilindro operado a fluido
18, compreendem uma alavanca 23, que é pivotada, com uma porgao intermediaria da
mesma, para o bloco de suporte 12 em torno de um terceiro eixo 24, que é
substancialmente paralelo e espagado com respeito aos eixos 16 e 17. A alavanca 23 atua,
com uma de suas extremidades, sobre o elemento intermediario 15 a fim de causar sua
rotagao em torno do primeiro eixo 16 com respeito ao bloco de suporte 12 em contraste
com os primeiros meios elasticos, os quais sao constituidos pela mola 20, através de um
arco de rotacdao que tem uma largura diferente com respeito a largura do arco de rotagado
delimitado pelo primeiro apoio 21 e pelo segundo apoio 22.

[0029] A alavanca 23 pode girar em torno do terceiro eixo 24 com respeito ao bloco de
suporte 12 por meio da agao de um segundo cilindro operado a fluido 25, que pode

também ser provido no corpo do bloco de suporte 12 e tem um pistao correspondente 26,
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que atua com sua haste 26a sobre uma porcao da alavanca 23 que é espacada do terceiro
eixo 24.

[0030] A alavanca 23 pode girar, a comando, em torno do terceiro eixo 24 com
respeito ao bloco de suporte 12 por meio da agao do segundo cilindro operado a fluido 25
a fim de passar desde uma posicao de desativagao para uma posicao de ativagao em
contraste com a acao de meios elasticos constituidos por uma mola 27. Na posicao de
desativacdo, a alavanca 23 nao interfere com o elemento intermediario 15, que desta
maneira pode girar por meio da agao do primeiro cilindro operado a fluido 18 desde uma
primeira posicao, na qual ele repousa contra o primeiro apoio 21, para uma segunda
posicao, na qual ele repousa contra o segundo apoio 22. Na posicao de ativacao, a
alavanca 23, como uma alternativa para a atuacao do primeiro cilindro operado a fluido
18, move o elemento intermediario 15 para uma terceira posicao, que é disposta entre a
primeira posicao e a segunda posigao citada acima.

[0031] A posicao de ativagao da alavanca 23, que pode ser obtida por meio da atuagao
do segundo cilindro operado a fluido 25, é delimitada pelos dispositivos de ajuste de sua
posicao de ativacao constituido por um quinto apoio 33.

[0032] Os segundos meios de atuagao compreendem um terceiro cilindro operado a
fluido 28, que pode também ser provido dentro do corpo do bloco de suporte 12 e é
provido com um pistao correspondente 29, que atua com sua haste 29a sobre uma porgao
do dedo de fio 11 que é espacado com respeito ao segundo eixo 17 de modo a ser capaz
de causar a rotacao do dedo de fio 11 em torno do segundo eixo 17, com respeito ao
elemento intermediario 15, em contraste com a acao dos segundos meios elasticos,
constituido por uma mola 30. O arco de rotacdo do dedo de fio 11 com respeito ao
elemento intermediario 15 em torno do segundo eixo 17 é delimitado por um terceiro
apoio 31 e por um quarto apoio 32, os quais sao conectados ao bloco de suporte 12 e sao
espagados angularmente um do outro em torno do segundo eixo 17.

[0033] Convenientemente, os apoios 21, 22, 33, 31 e 32 sao posicionados de modo
que a saida da passagem de dispensacao 13, formada na extremidade inferior do dedo de
fio 11, quando o dedo de fio 11 repousa contra o terceiro apoio 31 ou contra o quarto

apoio 32 e com o elemento intermediario 15 na segunda posicao ou na terceira posicao
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citada acima, € voltada para o lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3 que passam
préximas ao bloco de suporte 12, ao passo que quando o dedo de fio 11 repousa contra o
terceiro apoio 31 e o elemento intermediario 15 esta na primeira posicao, ele se situa
acima e na parte traseira com respeito as agulhas 3, isto €, movido no lado das agulhas 3
que esta situado oposto ao lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3 que passam
préximas ao bloco de suporte 12.

[0034] Vantajosamente, a regido do dedo de fio 11 que é projetado para repousar
contra o terceiro apoio 31 é provido com contorno e pode engatar deslizantemente o
terceiro apoio 31 de modo a obter o dedo de fio 11, que repousa contra o terceiro apoio
31, um movimento tanto ao longo de uma diregao vertical quanto ao longo de uma
direcdo horizontal, que permite ao dedo de fio 11 se mover sem interferéncia, com sua
extremidade inferior, depois do gancho da ponta das agulhas 3 que passam préximas ao
bloco de suporte 12 durante a passagem do elemento intermediario 15 desde a segunda
posicao e desde a terceira posicao para a primeira posicao ou vice-versa.

[0035] Este particular acoplamento deslizante entre o dedo de fio 11 e o terceiro apoio
31 atinge um movimento guiado do dedo de fio 11, que torna a atuacao do dedo de fio 11
particularmente simples e permite posicionar a saida da passagem de dispensacao 13
acima e na parte traseira das agulhas 3, asseguradamente interrompendo a alimentagao
das agulhas 3 com o fio 14.

[0036] Para o quarto e quinto apoios 32 e 33, dispositivos sao também providos para
ajustar sua posicao com respeito ao bloco de suporte 12. Tais dispositivos de ajuste
podem ser constituidos, em uma maneira que € similar aquela que foi descrita com
referéncia aos apoios 21 e 22, por um acoplamento rosqueado entre o bloco de suporte
12 e parafusos sem cabeca que definem os apoios 32 e 33.

[0037] A passagem de dispensacao 13, que é formada na extremidade inferior do dedo
de fio 11, pode ser formada dentro de um correspondente bloco 40, que € conectado ao
corpo do dedo de fio 11 com uma possibilidade de ajustar a posicao do bloco 40 com
respeito do corpo do dedo de fio tanto em torno de um eixo 41, que é substancialmente
paralelo aos eixos 16, 17, 24, quanto transversamente a tal eixo 41.

[0038] Para completar a descricao, deve ser notado que o bloco de suporte 12 do
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dispositivo 10 preferivelmente suporta uma pluralidade de dedos de fio 11 arranjados lado
a lado, cada um pivotado para um correspondente elemento intermediario 15, que pode
ser atuado individualmente por dispositivos de correspondentes cilindros operados a
fluido, como descrito acima, a fim de permitir uma possibilidade de arranjar uma
pluralidade de fios a serem alimentados as agulhas da maquina.

[0039] A operacao da maquina com o dispositivo para alimentar fios as agulhas, com
respeito a tal dispositivo, € como segue.

[0040] Em condigGes inativas, as quais correspondem a posicao na qual o dedo de fio
11 ndo é usado, mostrada na figura 1, somente o cilindro operado a fluido 28 é atuado,
enquanto os cilindros operados a fluido 18 e 25 estao desativados. O elemento
intermediario 15 esta em uma primeira posicdo, repousando contra o primeiro apoio 21
por meio da acdo da mola 20, enquanto a alavanca 23 esta na posicao de desativagdo. O
dedo de fio 11 repousa contra o quarto apoio 32 e a saida da passagem de dispensacao
13 é posicionada no ponto A, que é espacado e elevado com respeito as agulhas 3, no
lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3, que passam proximas ao bloco de suporte
12. Nesta posicao do dedo de fio 11, a preensao do fio 14 pelas agulhas 3 é impedida.
[0041] Na condicao de operagao mostrada na figura 2, todos dos cilindros operados a
fluido estao desativados. O elemento intermediario 15 esta em sua primeira posicao para
repousar contra o primeiro apoio 21 por meio da agao da mola 20, enquanto a alavanca
23 esta na posicao de desativacdao. O dedo de fio 11 repousa contra o terceiro apoio 31
por meio da acao da mola 30, e a saida da passagem de dispensacao 13 esta no ponto B,
espacado e elevado com respeito as agulhas 3, na parte traseira das agulhas 3, isto &, no
lado oposto com respeito ao lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3, que transitam
proximas ao bloco de suporte 12. Nesta condicao de operacado, a saida da passagem de
dispensacao 13 esta no ponto B, excluindo seguramente uma possibilidade de preensao
do fio 14 pelas agulhas 3 que seguem previamente as agulhas de alimentagao.
Substancialmente, esta condicao de operacao € usada para mover para fora de trabalho o
dedo de fio 11, interrompendo a alimentacao do fio as agulhas 3 da maquina.

[0042] As condigdes de operagao mostradas nas figuras 3 a 6 se referem as posicoes

de operacao do dedo de fio 11, isto €, a posicdes nas quais o dedo de fio 11 é capaz de



11/13

alimentar pelo menos parte das agulhas 3 da maquina.

[0043] Mais particularmente, a figura 3 ilustra uma terceira condicdo de operagao do
dispositivo, que é obtida pelos dispositivos da atuacao do segundo cilindro operado a
fluido 25, enquanto os outros cilindros operados a fluido estdo desativados. A alavanca 23
¢ levada para a posicao de ativacao, causando a passagem do elemento intermediario 15
para a terceira posicao. O dedo de fio 11 repousa contra o terceiro apoio 31 por meio da
acao da mola 30, e a saida da passagem de dispensacdao 13 é posicionada no ponto C,
que é voltado para e € préximo ao lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3 que
passam proximas ao bloco de suporte 12. Nesta posicao, o dedo de fio 11 pode permitir a
preensao do fio 14 sobre a parte de todas das agulhas que sao movidas para tricotar ou
somente daquelas agulhas que sdo movidas para um nivel de altura que é suficiente para
engatar o fio 14 dispensado pelo dedo de fio 11.

[0044] A figura 4 ilustra uma quarta condicdo de operacao do dispositivo, que é
atingida pelos dispositivos da atuacao do primeiro cilindro operado a fluido 18, enquanto
os outros cilindros operados a fluido sao desativados. A alavanca 23 esta na posicdo de
desativagao e o elemento intermediario 15 esta em sua segunda posigao para repousar
contra o segundo apoio 22. O dedo de fio 11 repousa contra o terceiro apoio 31 por meio
da acao da mola 30 e a saida da passagem de dispensacao 13 é posicionada no ponto D,
que é voltado para e € proximo ao lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3 que
passam proximas ao bloco de suporte 12. Nesta posicao, na qual a saida da passagem de
dispensagao 13 € posicionada no ponto D, em um nivel de altura mais baixo que o ponto
C, o dedo de fio 11 pode permitir a preensao do fio 14 por todas das agulhas ou excluir a
preensao do fio pelas agulhas que sao movidas com sua trava aberta acima do trajeto do
fio 14 dispensado pela passagem de dispensacao 13 que € posicionada, com sua saida, no
ponto D.

[0045] A figura 5 ilustra uma quinta condicdo de operacao do dispositivo, que é obtida
pelo dispositivos da atuacao do segundo cilindro operado a fluido 25 e do terceiro cilindro
operado a fluido 28, enquanto o primeiro cilindro operado a fluido 18 esta desativado. A
alavanca 23 é movida para a posicao de ativacdao, causando a transicao do elemento

intermediario 15 para a terceira posicao. O dedo de fio 11 repousa contra o quarto apoio
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32 e a saida da passagem de dispensacdo 13 é posicionada no ponto E, que é espacado
com respeito as agulhas 3, no lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3, que passam
préximas ao bloco de suporte 12. Nesta posicdo, o dedo de fio 11 permite que as agulhas
3 prendam o fio 14. A figura 6 ilustra uma sexta condicao de operagao do dispositivo, que
¢é atingida pelo dispositivos da atuacdao do primeiro cilindro operado a fluido 18 e do
terceiro cilindro operado a fluido 28, enquanto o segundo cilindro operado a fluido 25 esta
desativado. A alavanca 23 é mantida na posicao de desativagao, enquanto o elemento
intermediario 15 é movido para a segunda posicdo. O dedo de fio 11 repousa contra o
quarto apoio 32 e a saida da passagem de dispensagao 13 é posicionada no ponto F, que
€ espagado com respeito as agulhas 3, no lado aberto do gancho da ponta das agulhas 3,
que passam préximas ao bloco de suporte 12. Nesta posicdao, o dedo de fio 11 permite
que as agulhas 3 prendam o fio 14.

[0046] Para maior clareza, deve ser notado que a extremidade do fio 14 dispensado
pelo dedo de fio 11 é usualmente fixado adjacente ao porta-agulhas ou até mesmo em
uma regiao do porta-agulhas que é voltada para a parte traseira das agulhas 3 e, por
conseguinte, quando o dedo de fio 11 é movido para as posi¢cdes mostradas nas figuras 3
a 6, a porcao de fio 14 que se estende desde tal extremidade que é fixada na saida da
passagem de dispensacao 13 pode ser engatada pelas agulhas 3 que sao movidas para
tricotar, desde que elas sejam movidas para um nivel de altura apropriado para engate.
Uma vez quando a alimentacao das agulhas 3 comegou, o fio 14 em saida desde a
passagem de dispensacao 13 se estende desde a Ultima agulha que o engatou para a
saida da passagem de dispensacdo 13, permitindo seu engate pelas agulhas
subsequentes. Em maquinas circulares, este engate é ainda assistido pelo formato
cilindrico do porta-agulhas.

[0047] O termo "substancialmente", quando usado aqui, é destinado a indicar que a
caracteristica a qual ele se refere € como definida, mas para tolerancias que sao
conhecidas para uma pessoa especializada na arte como normais para 0 campo técnico
envolvido.

[0048] Na pratica, foi verificado que a maquina de tricotar para artigos de malha ou

similar com dispositivo para alimentar fio as agulhas de acordo com a invengao atinge
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completamente a meta colocada, uma vez que ela assegura a alimentagcao correta e
precisa do fio as agulhas, facilitando operagbes de enfiamento do fio e as operagdes de
ajuste durante a sintonizagdo da maquina e reduzindo friccdes sobre o fio durante a
alimentacao.

[0049] Outra vantagem da maquina com o dispositivo para alimentar fio as agulhas de
acordo com a invengdo € que ela permite uma alta velocidade na passagem do dedo de
fio para a posicao fora de trabalho, o que permite interromper rapidamente a alimentagao
das agulhas para a vantagem da precisao do tricotar que pode ser realizada.

[0050] A maquina assim concebida é suscetivel de inimeras modificacbes e variagoes,
todas das quais estdao dentro do escopo das reivindicagOes anexas; todos os detalhes
podem ainda ser substituidos por outros elementos tecnicamente equivalentes.

[0051] Na pratica, os materiais usados, bem como as dimensoes, podem ser quaisquer
de acordo com as exigéncias e com o estado da arte.

[0052] A exposicao no Pedido de Patente Italiano no. MI2007A001742, do qual este
pedido reivindica prioridade, sdao aqui incorporadas para referéncia.

[0053] Onde caracteristicas técnicas mencionadas em qualquer reivindicagdo sao
seguidas por sinais de referéncia, aqueles sinais de referéncia foram incluidos para o Unico
propodsito de aumentar a inteligibilidade das reivindicagGes e, por conseguinte, tais sinais
de referéncia nao tém qualquer efeito limitativo sobre a interpretacdo de cada elemento

identificado por exemplo por tais sinais de referéncia.
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REIVINDICACOES

1. Maquina de tricotar para artigos de malha ou similares com um dispositivo
para alimentar fio as agulhas, compreendendo um porta-agulhas (1) que tem uma
pluralidade de fendas (2) arranjadas lado a lado e substancialmente verticalmente, cada
fenda (2) acomodando uma agulha (3) que pode se mover, a comando, ao longo da fenda
correspondente (2) a fim de formar malha e um dispositivo (10) para alimentar o fio as
agulhas que tem pelo menos um dedo de fio (11) que se estende em diregao ao dito
porta-agulhas (1); dito porta-agulhas (1) sendo mével com respeito a dito dispositivo (10)
ao longo de um trajeto de movimento, em que compreende um bloco de suporte (12),
que é arranjado lateralmente e acima de dito porta-agulhas (1) e suporta pelo menos um
dedo de fio alongado (11), caracterizado pelo fato de que dito dedo de fio (11) é
arranjado substancialmente verticalmente, sua extremidade inferior tendo uma passagem
(13) para dispensar o fio (14) a ser alimentado as agulhas (3); dito bloco de suporte (12)
suportando, para cada dedo de fio (11), um elemento intermediario (15), que gira, com
respeito a dito bloco de suporte (12), em torno de um primeiro eixo (16), que € orientado
substancialmente paralelo a tangente ao trajeto do movimento de dito porta-agulhas (1)
com respeito a dito bloco de suporte (12); dito elemento intermediario (15) suportando,
de modo que ele pode girar em torno de um segundo eixo (17), que é substancialmente
paralelo e espacado com respeito a dito primeiro eixo (16), o dedo de fio correspondente
(11), que é pivotado para dito elemento intermediario (15) com uma porgao intermediaria
de sua extensao longitudinal em torno de dito segundo eixo (17); primeiros meios de
atuacao (18, 23) sendo providos, que atuam sobre dito elemento intermediario (15) para
sua rotagao em torno de dito primeiro eixo (16) com respeito a dito bloco de suporte (12),
ao longo de um arco de largura ajustavel, a fim de causar predominantemente um
movimento da extremidade inferior do dedo de fio correspondente (11) ao longo de uma
diregao substancialmente vertical, e segundos meios de atuagao (28) sendo providos, que
atuam sobre dito dedo de fio (11) para sua rotagao em torno de dito segundo eixo (17)
com respeito a dito elemento intermediario (15), através de um arco de largura ajustavel,
a fim de causar predominantemente um movimento da extremidade inferior do dedo de

fio (11) ao longo de uma diregao substancialmente horizontal.
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2. Maquina de acordo com a reivindicacao 1, caracterizada pelo fato de que
ditos primeiros meios de atuacao compreendem um primeiro cilindro operado a fluido
(18), que atua, a comando, sobre dito elemento intermediario (15) para sua rotacdo em
torno de dito primeiro eixo (16) com respeito a dito bloco de suporte (12) em contraste
com primeiros meios elasticos (20), o arco de rotacao de dito elemento intermediario (15)
com respeito a dito bloco de suporte (12) em torno de dito primeiro eixo (16) sendo
delimitado por um primeiro apoio (21) e por um segundo apoio (22), que sao conectados
ao dito bloco de suporte (12) e sao espagados angularmente um do outro ao redor de dito
primeiro eixo (16).

3. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicagbes precedentes,
caracterizada pelo fato de que ditos primeiros meios de atuacao compreendem uma
alavanca (23) que é pivotada, com uma porgdo intermediaria da mesma, para dito bloco
de suporte (12) e atua com uma de suas extremidades sobre dito elemento intermediario
(15) para sua rotagao em torno de dito primeiro eixo (16) com respeito a dito bloco de
suporte (12) em contraste com ditos primeiros meios elasticos (20) ao longo de um arco
de rotacdo de largura diferente com respeito a largura do arco de rotacao delimitado por
dito primeiro apoio (21) e por dito segundo apoio (22); dita alavanca (23) sendo capaz de
girar em torno de seu préprio suporte com respeito a dito bloco de suporte (12) por meio
da agao de um segundo cilindro operado a fluido (25) que pode ser atuado, a comando.

4. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicacdes precedentes,
caracterizada pelo fato de que dita alavanca (23) pode girar, a comando, em torno de
seu préprio suporte com respeito a dito bloco de suporte (12) por meio da agao de um
segundo cilindro operado a fluido (25) desde uma posicao de desativagao, na qual ele nao
interfere com dito elemento intermediario (15), que pode girar por meio da acao de dito
primeiro cilindro operado a fluido (18) desde uma primeira posicao, na qual ele repousa
contra dito primeiro apoio (21), para uma segunda posicao, na qual ele repousa contra
dito segundo apoio (22), para uma posicao de ativagao, a fim de mover dito elemento
intermediario (15) para uma terceira posicao, que é disposta entre dita primeira posicao e
dita segunda posicao.

5. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicacbes precedentes,
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caracterizada pelo fato de que ditos segundos meios de atuagao compreendem um
terceiro cilindro operado a fluido (28), que atua, a comando, sobre dito dedo de fio (11)
para sua rotacao em torno de dito segundo eixo (17) com respeito a dito elemento
intermediario (15) em contraste com segundos meios elasticos (30), o arco de rotacdo de
dito dedo de fio (11) com respeito a dito elemento intermediario (15) em torno de dito
segundo eixo (17) sendo delimitado por um terceiro apoio (31) e por um quarto apoio
(32), que sao conectados ao dito bloco de suporte (12) e sao espagados angularmente um
do outro ao redor de dito segundo eixo (17).

6. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicacbes precedentes,
caracterizada pelo fato de que compreende meios (33) para ajustar a posicao de
ativacao de dita alavanca (23).

7. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicacbes precedentes,
caracterizada pelo fato de que ditos meios para ajustar a posicao de ativacao de dita
alavanca sdo constituidos por um quinto apoio (33), que é conectado a dito bloco de
suporte (12) e delimita a rotacao de dita alavanca (23) por meio da agao de dito segundo
cilindro operado a fluido (25).

8. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicacbes precedentes,
caracterizada pelo fato de que dito primeiro a quinto apoios (21, 22, 31, 32, 33) sao
arranjados de modo que a saida de dito passagem de dispensacdo (13) formada na
extremidade inferior de dito dedo de fio (11), quando dito dedo de fio (11) repousa contra
dito terceiro apoio (31) ou contra dito quarto apoio (32) e quando dito elemento
intermediario (15) esta em dita segunda posicao ou em dita terceira posicdao, é voltada
para o lado aberto do gancho da ponta das agulhas (3) que passam préximas a dito bloco
de suporte (12), ao passo que quando dito dedo de fio (11) repousa contra dito terceiro
apoio (31) e dito elemento intermediario (15) esta em dita primeira posicao, ele esta
situado acima e para a parte traseira das agulhas (3), isto é, deslocado no lado das
agulhas (3) que situa-se oposto com respeito ao lado aberto do gancho da ponta das
agulhas (3) que passam préximas a dito bloco de suporte (12).

9. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicacdes precedentes,

caracterizada pelo fato de que a regido de dito dedo de fio (11) que é projetado para
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repousar contra dito terceiro apoio (31) é contornado e pode engatar deslizantemente dito
terceiro apoio (31) para um movimento do dedo de fio (11), que repousa contra dito
terceiro apoio (31), tanto ao longo de uma direcao vertical quanto ao longo de uma
direcao horizontal a fim de mover sem interferéncia além do gancho da ponta das agulhas
(3) que passam préximas a dito bloco de suporte (12) quando dito elemento intermediario
(15) passa de dita segunda posicao ou de dita terceira posicao para dita primeira posicao
ou vice-versa.

10. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicagbes precedentes,
caracterizada pelo fato de que compreende meios para ajustar a posicao de pelo menos
parte de ditos apoios (32, 33) com respeito a dito bloco de suporte (12).

11. Maquina de acordo com qualquer uma das reivindicagbes precedentes,
caracterizada pelo fato de que é constituida por um maquina de tricotar circular para
artigos de malha, dito porta-agulhas (1) sendo constituido por um cilindro de agulha da
maguina e dito bloco de suporte (12) sendo arranjado lateralmente a um cilindro de

agulha acima de uma area de trabalho de agulha.
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RESUMO
MAQUINA DE TRICOTAR PARA ARTIGOS DE MALHA OU SIMILARES COM UM
DISPOSITIVO PARA ALIMENTAR FIO AS AGULHAS

Uma maquina de tricotar para artigos de malha ou similar com um dispositivo
para alimentar fio as agulhas compreendendo um porta-agulhas (1), que tem uma
pluralidade de fendas (2) arranjadas lado a lado e substancialmente verticalmente, cada
fenda (2) acomodando uma agulha (3) que pode se mover, a comando, ao longo da fenda
correspondente a fim de formar malha, e um dispositivo (10) para alimentar o fio as
agulhas (3), que é arranjado acima do porta-agulhas (1) e suporta pelo menos um dedo
de fio alongado (11), sua extremidade inferior sendo posicionada préxima a uma area de
trabalho de agulha e tendo uma passagem (13) para dispensar o fio (14) a ser alimentado
as agulhas (3), o dispositivo compreendendo um bloco de suporte (12), que é arranjado
lateralmente e acima do porta-agulhas e suporta, para cada dedo de fio (11), um
elemento intermediario (15), que pode girar, com respeito ao bloco de suporte (12), em
torno de um primeiro eixo (16), que é orientado substancialmente paralelo a tangente ao
trajeto do movimento do porta-agulhas (1) com respeito ao bloco de suporte (12), o
elemento intermediario (15) por sua vez suportando, de modo que ele pode girar em
torno de um segundo eixo (17), que é substancialmente paralelo e espacado com respeito
ao primeiro eixo (16), o dedo de fio correspondente (11), por meio de primeiros e
segundos meios de atuacao (18, 23, 28), que atuam respectivamente sobre o elemento
intermediario (15) e sobre o dedo de fio (11), causando sua rotacao, ao longo de arcos de
largura ajustavel, em torno dos respectivos eixos de rotagao, a posicdo da extremidade
inferior do dedo de fio (11) é mudada a fim de satisfazer totalmente as exigéncias de

alimentacgdo das agulhas (3) durante as varias etapas de tricotar da maquina.
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