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DESCRICAO

SUPORTE DE DADOS E APARELHO PARA FAZER O VARRIMENTO DO
SUPORTE DE DADOS

A presente invencdao refere-se a um suporte de dados que
compreende uma pista de servo-posicionamento que indica uma
pista de informacdes destinada a gravacao de Dblocos de
informagdes, pista de servo-posicionamento essa que tem uma
variagdo de um parédmetro fisico numa frequéncia previamente
determinada em que a variacdao é modulada de modo a codificar
as informacdes do suporte de dados, e em gque a pista de
servo-posicionamento tem partes moduladas nas quais a
frequéncia e/ ou a fase da variacdo se desviam da frequéncia
previamente determinada e partes ndo moduladas que apresentam

somente a referida variacado periddica.

A presente 1invencao refere-se ainda a um dispositivo de
gravacdo e/ ou de reproducdo dque compreende meios para
registar e/ ou para ler blocos de informacdes numa pista de
informacdes existente num suporte de dados que compreende uma
pista de servo-posicionamento gque indica a posta de
informacgdes, em que o dispositivo compreende meios para fazer
0 varrimento da pista de servo-posicionamento e meios de
desmodulacgdo para recolherem as informagdes do suporte de
dados a partir de uma variacdo de um parédmetro fisico da
pista de servo-posicionamento a uma frequéncia previamente
determinada, e partes nao moduladas gue apresentam somente a

referida variacao periddica.

A presente invengdo refere-se ainda a um processo para O

fabrico do suporte de dados.



Um suporte de dados e um dispositivo para ler e/ ou registar
informacdes € conhecido no documento n° WO 00/43 996 (PHN
17323) . As informacdes sao codificadas num sinal de
informacdes que inclui cdédigos de endereco e que se encontra
subdividido de acordo com os cdéddigos de endereco em blocos de
informacdes. O suporte de dados apresenta uma pista de servo-
posicionamento, habitualmente designada como sulco prévio, de
modo a provocar a criacdo dos servo-sinais quando €& feito o
varrimento da pista. Um parametro fisico, por exemplo a
posicdo radial, do sulco prévio wvaria periodicamente de
posicdo constituindo o que € designado como oscilacao.
Durante o varrimento da pista, esta oscilacdo leva a uma
variacdao dos servo-sinais e pode ser gerado um sinal de
oscilacdo. A oscilacdo é modulada usando a modulacdo de fases
de modo a codificar as informacgdes de posicdao. Habitualmente
a modulacdo de fase usada para codificar as informacdes de
posicdao digital ¢é designada como Phase Shift Keying (PSK).
Durante a gravacado as informacdes de posicdo sao recolhidas
do sinal de oscilacgdo e sao usadas para posicionar os blocos
de informacdes mantendo uma relacado previamente definida
entre os cdédigos de endereco dos blocos de informacdes e as

informacgdes de posicéao.

Um problema do sistema conhecido reside no facto de o sinal
de oscilacadao compreende componentes de baixa frequéncia na
gama de frequéncias que € usada pelo sistema de pista de
servo-posicionamento. De um modo adicional, o sinal de
oscilacdo modulado pode compreender componentes de alta
frequéncia na gama de frequéncias do sinal de informagdes e,
deste modo, pode perturbar a correcta deteccao das

informagdes do sinal de informagdes recolhido.



O documento n° JP 10-208 249 descreve a modulacaoc de uma
pista de servo-posicionamento para informacdes de endereco
através de modulacdo de frequéncia. Em particular um valor de
bit de dados 0 & representado por 3 periodos de oscilacéo,
enquanto que um valor de bit de dados 1 é representado por 4
periodos de oscilacdo. A amplitude da oscilacdo estéd adaptada
de modo a ser proporcional a frequéncia para se conseguir um
declive continuo na passagem pelo ponto zero onde as partes
“0" e "1" se unem.

E, por exemplo, um objecto da presente invencao o)
fornecimento de um suporte de dados e de um dispositivo em
que a acima mencionada perturbacdo devida ao sinal de

oscilacdo é reduzida.

De acordo com a presente invencao é fornecido um suporte de
dados de acordo com o definido na reivindicacado 1, um
dispositivo de acordo com o definido na reivindicagdo 6 e um
processo de acordo com o definido na reivindicacdo 12. A
invengdo é Dbaseada no reconhecimento seguinte. Muitos
formatos de gravacao o6ptica contém uma variacado periddica da
pista de servo-posicionamento, habitualmente designada como
oscilacao, entre outros objectivos para a geracao de reldgios
de escrito, em que a oscilacdao é normalmente monotdnica para
reduzir as vibragdes do reldgio de escrita. Em partes
moduladas a frequéncia é alterada ou sao mesmo usados saltos
de fase e as transicdes entre as partes moduladas e as partes
ndao moduladas ocorrem quando a amplitude de oscilacao é zero.
Os inventores viram que, como resultado das descontinuidades
no declive da oscilacao de tais transicdes, sao gerados
componentes de baixa e de alta frequéncia no sinal oscilante
resultante. Ao fazer-se as transigdes para um ponto da

oscilacao em que a amplitude é diferente de zero mas em que O
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declive do sinal nao modulado antes e do sinal modulado apds
a transicdo sdo substancialmente iguais, tais componentes de

frequéncia perturbadores sao reduzidos.

Uma outra forma de realizacdo do suporte de dados ¢é
caracterizada pelo facto de a variacdo ser substancialmente
sinusoidal e as transicgdes se encontrarem localizadas nos
pontos minimos e/ ou maximos das curvas. A vantagem reside no
facto de nos pontos de inflexdo da curva, isto é, nos valores
minimo e maximo, o declive do sinal é zero. Deste modo, uma
mudanca na frequéncia pode ser aplicada engquanto que o

declive do sinal € continuo.

Outras formas de realizacdo preferenciais do processo, dos
dispositivos e do suporte de dados de acordo com a presente

inven¢do sao indicadas nas reivindicacgdes.

Estes e outros aspectos da presente invencdo sdo notdrios e
explicados adicionalmente em relacdo as formas de realizacao
descritas a titulo de exemplo na descricdo que se segue e com

referéncia aos desenhos anexos nos quais

A Fig. la ilustra um suporte de dados com uma pista de servo-
posicionamento (vista superior)

A Fig. 1b ilustra uma pista de servo-posicionamento (vista em
corte transversal)

A Fig. 1lc 4dilustra uma oscilacdo de uma pista de servo-
posicionamento (pormenor),

A Fig. 1d ilustra uma oscilacdo adicional de uma pista de
servo-posicionamento (pormenor)

A Fig. 2a ilustra a modulacao de sen-MSK,

A Fig. 2b ilustra a modulacao de cos-MSK,

A Fig. 3 ilustra os sinais sen-MSK e cos-MSK,
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A Fig. 4 ilustra a densidade de potencia espectral de um bit
de dados,

A Fig. 5 ilustra um dispositivo destinado a fazer a leitura
de blocos de informacdes,

A Fig. 6 ilustra um dispositivo para registar blocos de
informacdes,

A Fig. 7a ilustra as densidades de poténcia espectral de um
padrédo de bit

A Fig. 7b ilustra as densidades de poténcia espectral de um

outro padrao de bit.

Nas Figuras, os elementos que correspondem a elementos ja

descritos apresentam os mesmos numeros de referéncia.

A Fig. la ilustra um suporte de dados 1 em forma de disco,
dotado de uma pista 9 destinada a fazer a gravacdao e de um
orificio central 10. A pista 9 estd disposta de acordo com um
padrdo em espiral de enrolamentos 3. A Fig. 1lb €& uma seccéao
em corte transversal tomada na linha b - b do suporte de
dados 1, em que um substrato transparente 5 se encontra
dotado de wuma camada de gravagao 6 e de uma camada de
proteccdao 7. A camada de gravagao 6 pode ser escrita de um
modo éptico, por exemplo através de uma mudanca de fase, ou
pode ser escrita de um modo odptico-magnético através de um
dispositivo destinado a gravar informag¢des como sejam um CD
gravavel ou um CD que permita gravacgdes multiplas. A camada
de gravacao pode ainda apresentar informacdes através de um
processo de producdo em que um disco mestre é feito e é de
seqguida multiplicado através de prensagem. As informacdes sao
organizadas em blocos de informacdes e sdo representadas
através de marcas que podem ser lidas de um modo déptico sob a
forma de uma sucessdo de areas que reflectem muitas radiacles

ou poucas radiacgdes como, por exemplo, uma sucessao de pontos
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de diferente comprimento de um CD. Numa forma de realizacgao a
pista 9 do suporte de dados de um tipo gque permite a escrita
multipla encontra-se localizada como uma pista de servo-
posicionamento que ¢é proporcionada durante o fabrico do
suporte de registos gquando vazio. O servo-padrao é formado,
por exemplo, por um sulco prévio 4 o qual permite qgue uma
cabegca de leitura siga o trilho 9 durante o varrimento. O
sulco prévio 4 pode ser implementado como uma porg¢ao mais
profunda ou como uma porcgao elevada, ou como uma propriedade
material que se desvia do seu ambiente. De um modo
alternativo o servo-padrdao pode consistir por uma série de
enrolamentos elevados e mais profundos alternados, referidos
como padrdes a face e de sulco, com uma transicdo entre os a
face e o0s de sulco ou vice versa a ocorrer por cada um dos
enrolamentos. As Figs. 1lc e 1d ilustram dois exemplos de uma
variagdo periddica de um pardmetro fisico do sulco prévio,
designada como oscilacdao. A Fig. 1@ ilustra a variacao da
posicao lateral, e a Fig. 1d ilustra a variacado da largura.
Esta oscilacadao produz um sinal de oscilacdo num sServo—-sensor
das pistas. A oscilacao &, por exemplo, modulada pela
frequéncia e as informacgdes de ©posicdo, como seja um
endereco, um cédigo de tempo ou as informagdes de enrolamento
sdo codificados na modulacao. Uma descricadao de um sistema de
CD que permite gravagdes multiplas que tem informagdes de
posicado de um tal modo encontra-se na Patente n° US 4 901 300
(PHN 12 398). Um servo-padrao pode ainda, por exemplo,
consistir por padrdes subalternos regularmente distribuidos

que provocam de um modo periddico sinais de pistas.

A variacao da pista de servo-posicionamento inclui partes
relativamente grandes de oscilacgdes mondtonas designadas como
partes nado moduladas. De um pode adicional, a pista de servo-

posicionamento tem partes relativamente curtas onde a
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frequéncia e/ a fase da oscilacdo se desvia de uma frequéncia
de oscilacdo previamente determinada, e que sdo designadas

como partes moduladas.

A Figura 2a ilustra a modulacgdo de sen-MSK. A figura ilustra
as variacdes numa parte modulada da oscilacdo. No seno de
tipo Minimum Shift Keying (sen-MSK) um valor de dados 0 é
representado por um periodo completo da oscilagdo 21 ou por
um periodo invertido 22, comecando no ponto zero que
atravessa a oscilacao. 0O valor de dados 1 é representado por
uma frequéncia que € 1,5 vezes mais elevada de modo a que
haja uma oscilacdo de inicio positivo 23 ou uma oscilacao de
inicio negativo 24. Deste modo, a modulacao MSK & baseada em
ondas sinusoidais com uma frequéncia igual a 1,0 vezes a
frequéncia da oscilacao (fwob) e ondas sinusoidais com uma
frequéncia de 1,5* fwob. Com sen-MSK a frequéncia muda nas
passagens do sinal de oscilacao. ©Nos pontos em que a

frequéncia muda, o declive é descontinuo.

A Figura 2b ilustra a modulacdo do cos-MSK. A figura ilustra
as variacdes numa parte modulada da oscilacgcao. No co-seno do
tipo Minimum Shift Keying (cos-MSK) um valor de dados de 0 é
representando por um periodo completo da oscilacao 25 ou por
um periodo invertido 26 que comeca na amplitude maxima ou
minima da oscilacgdo. O valor de dados 1 é representado por
uma frequéncia que é 1,5 vezes mais elevada pelo que uma é
uma oscilacdo de inicio positivo 27 ou uma oscilacao de
inicio negativo 28, também a partir do maximo ou do minimo.
Deste modo a modulacdo MSK é baseada em ondas sinusoidais com
uma frequéncia de 1,0* fwob e por ondas sinusoidais com uma
frequéncia de 1,5* fwob. Com cos-MSK a frequéncia muda nos
pontos madximo e minimo do sinal de oscilacdo. Nos pontos em

que a frequéncia se altera o declive é continuo. Deve notar-
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se que todas as formas de onda do cos-MSK sdo isentas de um
componente DC guando integradas no comprimento total de um
periodo de frequéncia de oscilacao enquanto que a forma de
onda de 1,5* fwob do sen-MSK tem um componente DC. O
componente DC pode ser equilibrado por uma forma de onda de
1,5 fwob invertida mas a auséncia de tais componentes DC na
modulagao cos-MSK tem como resultado menos componentes
perturbadores da frequéncia na amplitude de baixa frequéncia

relativa aos servo sistemas.

A Figura 3 ilustra os sinais de sen-MSK e de cos-MSK. A
figura ilustra exemplos das formas de onda moduladas para
sen-MSK (32) e para cos—-MSK (35) para um uUnico bit de dados.
Os tracos centrais (32, 35) ilustram a forma de onda no disco
(linhas a cheio) para sen-MSK (do lado esquerdo) e para CcoS-
MSK (do lado direito). A titulo de referéncia, os sinais de
seno e de co-seno de um tom Unico encontram-se também
ilustrados (linhas a ponteado). Ambos os exemplos se referem
a dados de bit com um comprimento de 3 periodos de oscilacao.
As primeira e Ultima partes de um tal bit de dados encontram-
se descritas acima em relacdo as Figuras 2a e 2b. No periodo
central dos referidos 3 periodos encontra-se presente uma
oscilacao invertida. 0Os tracos superiores (31, 34) ilustram a
diferenca entre as formas de onda sen-MSK (do lado esquerdo)
e para cos-MSK (do lado direito) e uma oscilacao de
referéncia nao modulada. Os tracos inferiores (33, 36)
ilustram o resultado da multiplicacdo das formas de onda (32,

35) com a oscilacado de referéncia.

A Figura 4 ilustra a densidade espectral da poténcia de um
bit de dados. A linha a cheio 41 representa o espectro de
sen-MSK e a linha a tracejado 42 representa o cos-MSK. O

espectro 42 de cos-MSK é mais estreito do que o espectro 41
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de sen-MSK. Por outras palavras, o cos-MSK estda a produzir
menos componentes perturbadores da frequéncia e pode ser
filtrado de um modo mais rigoroso pelo detector do que o sen-—
MSK. O desempenho de deteccdo do cos-MSK sera melhor
comparado com o sen-MSK, dependendo da relacgdo entre o sinal

e o ruido apdés a filtragem.

A Figura 5 ilustra um dispositivo de leitura para fazer o
varrimento de um suporte de registos 1. O registo e a leitura
de informacdes em discos opticos e a formatacdo, a correccgao
de erros e as regras de codificacdo de <canal sao bem
conhecidas na técnica, por exemplo a partir dos sistemas de
CD. O aparelho da Figura 5 encontra-se disposto de modo a
fazer a leitura do suporte de registos 1, suporte de registos
esse que € 1igual aos suportes de registos ilustrados na
Figura 1. O dispositivo apresenta uma cabeca de leitura 52
destinada a fazer o varrimento da pista do suporte de
registos e meios de controlo de leitura que compreendem uma
unidade de impulsadao 55 destinada a rodar o suporte de
registos 1, um circuito de leitura 53, compreendendo por
exemplo um descodificador de canal e um corrector de erros,
uma unidade de alinhamento 51 e uma unidade de controlo do
sistema 56. A cabeca de leitura compreende elementos opticos
de um tipo habitual para a criacdo de um ponto de radiacao 66
focado sobre uma pista da camada de gravacgdao do suporte de
registos através de um feixe de radiacdes 65 guiado através
de elementos Opticos. O feixe de radiacgdes 65 € gerado por
uma fonte de radiacdes, por exemplo, um diodo de laser. A
cabeca de leitura compreende ainda um dispositivo de
activacado da focagem destinado a focar o feixe de radiacdes
65 sobre a camada de gravacao e um dispositivo de activacéao
do alinhamento 59 destinado a efectuar o posicionamento fino

do ponto 66 na direccédo radial do centro da pista. O aparelho

9



tem uma unidade de posicionamento 54 destinada a fazer o
posicionamento grosseiro da cabeca de leitura 52 na direccao
radial da pista. O dispositivo de activacgdo do alinhamento 59
pode compreender bobinas destinadas a fazer o movimento
radial de um elemento déptico ou pode estar disposto de modo a
alterar o adngulo de um elemento de reflexdo numa parte mével
da cabeca de leitura ou uma parte de uma posicdo fixa na
parte do envolvimento do sistema dptico se encontra montada
numa posicdo fixa. As radiacgbdes reflectidas pela camada de
gravacao ou registo sdo detectadas por um detector de um tipo
habitual, por exemplo, um diodo de quatro quadrantes,
destinado a gerar sinais de detector 57, incluindo um sinal
de leitura, um sinal de erro de alinhamento da cabeca de
leitura e o controlo do dispositivo de actuacado do
controlador de alinhamento 59. Durante a leitura, o sinal de
leitura é convertido para as informacdes de saida, indicadas
pela seta 64, no circuito de leitura 53. O aparelho apresenta
um detector de enderecos 50 destinado a detectar e a recolher
informacdes de endereco dos sinais de detector 57 gquando é
feito o varrimento da pista de servo-posicionamento do
suporte de registos. O dispositivo apresenta ainda uma
unidade de controlo do sistema 56 destinada a receber ordens
de um sistema de computador de controlo ou de um utilizador e
para controlar o aparelho através das linhas de controlo 58,
por exemplo, um sistema de portas ligado a unidade de
alimentacdo 55, a unidade de posicionamento 54, ao detector
de endereco 50, a unidade de alinhamento 51 e ao circuito de
leitura 53. Com este objectivo, a unidade de controlo do
sistema compreende circuitos de controlo, por exemplo um
microprocessador, uma memdéria de programa e portas de
controlo, de modo a efectuarem os procedimentos que se
encontram abaixo descritos. A unidade de controlo do sistema

56 pode ser ainda implementada como uma maquina de estado em
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circuitos 1ldégicos. O dispositivo de leitura encontra-se
preparado para fazer a leitura de um disco tendo pistas que
apresentam uma variacdo periddica, por exemplo, uma oscilacgao
continua. As unidades de controlo da leitura estdo dispostas
de modo a detectar as variacdes periddicas e para fazerem a
leitura na dependéncia de uma quantidade previamente
determinada de dados provenientes da pista. Numa forma de
realizagcdo o reldgio de leitura estd sincronizado para as
variacdes periddicas e o sinal de leitura 53 1& um numero
fixo de bits de canal para cada momento das variacdes
periddicas. Numa forma de realizagdao os meios de controlo
encontram-se dispostos para recolher os dados de uma &area da
pista gue se segue a uma area nao gravada. No circuito de
leitura 53 o reldgio de leitura encontra-se sincronizado com
as variacgdes periddicas da area nao gravada e a velocidade de
leitura é ajustada durante o varrimento da area nado gravada.
Deste modo, no inicio da &area gravada, o circuito de leitura
53 estd imobilizado na velocidade dos dados gravados. Em
particular, o detector de enderecos 50 encontra-se preparado
para fazer a leitura de informacdes do suporte de dados, por
exemplo, informagdes de posicdo e dados de controlo da
gravagao, a partir do sinal modulado derivado da oscilacgéo
modulada. O detector de enderecos 50 apresenta uma unidade de
deteccdo destinada a detectar as oscilagdes moduladas a
partir de um ponto de transicado previamente definido no sinal
de oscilacdo, ponto de transicdo esse em que o declive da
oscilagdao é continuo. Para uma oscilagdo sinusoidal com as
transi¢des nos maximos (ou nos minimos) o ponto de inicio de
detecgdo sao os referidos méximos (ou minimos). Numa forma de
realizacdo preferida o detector de enderegos 50 inclui um
filtro de correspondéncia feito com base no espectro de
frequéncias do sinal de oscilacéao. o) filtro de

correspondéncia melhora a relagdao entre o sinal e o ruido do
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sinal de oscilacdo modulado pois o espectro de frequéncia do
sinal de oscilacdo é menor do que o espectro de um sinal de
oscilacdao que apresente as transigcdes na passagem do ponto
zero. O detector de enderecos compreende ainda uma unidade de
detecgcdo de palavras destinada a recolher as palavras de
informacdes do suporte de registos. O inicio de uma tal
palavra ¢é detectado a partir de um sinal de sincronizacéo
ap6és uma longa sequéncia de oscilagdes nao moduladas. A
ocorréncia e o valor de um bit de dados € detectada com base
nas oscila¢des moduladas. Em outras formas de realizacgao
podem ser aplicados outros tipos de sincronizacao ou de
descodificacdo dos valores das informacdes de suporte de

registos.

A Figura 6 ilustra um dispositivo destinado a registar
informac¢des num suporte de registos de acordo com a presente
invengao de um tipo que permite a escrita mais de uma vez de,
por exemplo, um modo Optico-magnético ou Odptico(através de
uma mudanca de fase ou de um corante) por intermédio de um
feixe 65 de radiacbes electromagnéticas. O dispositivo esta
também equipado para a leitura e compreende 0SS mesmos
elementos do aparelho para a leitura que se encontra acima
descrito em relacdao a Figura 5, com excepcdo do facto de
apresentar uma cabeca de registo/ leitura 62 e meios de
controlo da gravagao que compreendem 0s mesmos elementos que
0s meios de controlo de leitura, com excepcdao de um circuito
de registo 60 que compreende por exemplo um formatador, um
codificador de erro e um codificador de canal. A cabeca de
registo/ leitura 62 apresentam a mesma funcdo da cabeca de
leitura 52 em conjunto com uma funcdao de escrita e é ligada
ao circuito de escrita 60. As informagdes apresentadas na
entrada do circuito de escrita 60 (indicado pela seta 63)

encontram-se distribuidas através de sectores 1ldégicos e
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fisicos de acordo com as regras de formatacdo e de
codificacdo e convertidas num sinal de escrita 61 para a
cabeca de registo/ 1leitura 62. A unidade de controlo do
sistema 52 estd disposta de modo a controlar o circuito de
escrita 60 e para efectuar a recuperacgao das informagdes de
posicionamento de acordo com a forma acima descrita para o
aparelho de leitura. Durante a operacadao de registo as marcas
que representam as informacdes sdo formadas no suporte de
registos. Os meios de controlo da gravacao sao dispostos de
modo a detectarem as variagdes periddicas, por exemplo
prendendo um circuito fechado de uma fase a sua
periodicidade. O detector de enderecos 50 estd acima descrito

em referéncia a Figura 5.

As Figuras 7a e 7b ilustram as densidades de poténcia
espectral (PSDs) para sen-MSK e cos-MSK para dois padrdes de
bit diferentes que sao repetidos de um modo periddico. A
Figura 7a ilustra para um certo padrdao de bit o PSD 71 para
sen-MSK e PSD 72 para cos-MSK. Mostra que os PSDs para sen-
MSK e cos-MSK sdo substancialmente o0s mesmos nas partes
centrais do espectro. De um modo adicional, a Dbaixas
frequéncias em torno de 0,1’ fwob o PSD de cos-MSK é mais de
10dB inferior ao PSD de sen-MSK. Isto é relacionado com a
auséncia de teor de DC de um segmento de periodo de fwob do
sinal de cos-MSK (por exemplo em 1,5* fwob), engquanto gque um
periodo de segmento de sen-MSK apresenta um teor de DC que é
compensado mais tarde no sinal de um segmento de sen-MSK
inverso seguinte. O espectro de baixa frequéncia de cos-MSK
¢, deste modo, substancialmente inferior ao de sen-MSK o que
¢ uma vantagem devido ao faco da baixa distorcdo do servo. De
um modo adicional uma onda mais uniforme para cos-MSK, é

feito o declive continuo em contraste com sen-MSK onde o

declive é descontinuo no ponto onde a frequéncia muda. Também
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na amplitude de altas frequéncias acima de 2’ fwob o PSD para
cos-MSK ¢é algo inferior ao PSD de cos-MSK. Deste modo o0s
componentes de frequéncia menos perturbantes encontram-se

presentes também nas amplitudes de frequéncia mais alta.

Muito embora a invencdo tenha sido explicada por formas de
realizacdao qgue usam uma modulacao de oscilacao, qualguer
outro paradmetro adequado da pista pode ser modulado, por
exemplo a largura da pista. Também para o suporte de registos
foi descrito um disco éptico mas outros meios como seja um
disco ou uma fita magnéticos podem ser usados. Nota-se que
neste documento a palavra “compreendendo” ndo exclui a

presenga de outros elementos ou de outras etapas diferentes

11 41

dos que se encontram indicados e as palavras “um” e “uma” a
precederem um determinado elemento ndo excluem a presenca de
uma pluralidade de tais elementos, gue quaisquer sinais de
referéncia ndo limitam o &mbito das reivindicacdes, que a
invengdo pode ser implementada por intermédio tanto de
programas informdticos como de material informatico fixo, e
que varios “meios” podem ser representados pelo mesma peca de

material fisico.

10-11-2009
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REIVINDICACOES

1. Suporte de registos qgue compreende uma pista de servo-
posicionamento (4) que indica uma pista de informacdes (9)
destinada a registar blocos de informacgdes, em que a pista de
servo-posicionamento (4) apresenta uma variacéo
substancialmente sinusoidal de um parédmetro fisico cuja
variagdo ¢é predominantemente mono tdénica a uma frequéncia
previamente determinada e em gque a pista de servo-
posicionamento se encontra modulada para codificar

informacgdes de suporte de registo através de:

- partes nao moduladas qgue apresentam somente a referida
variacdo a sequencia previamente determinada, e

- partes moduladas em que a frequéncia e/ ou a fase da
variacdo se desvia da frequéncia previamente determinada e/
ou da fase das partes nao moduladas, caracterizado por o
declive da variacdo ser substancialmente continuo nas
transicdes entre as partes moduladas e nao moduladas, e as
transig¢cbdes sdo localizadas nos pontos minimos e/ ou nos

pontos maximos da referida variacdo sinusoidal.

2. Suporte de registos de acordo com o reivindicado na
reivindicacdao 1, em gue uma primeira parte das partes
moduladas compreende a referida variacdao e uma frequéncia de
desvio, em gue o comprimento da primeira parte corresponde a
m periodos (25, 26) da frequéncia previamente determinada e
correspondente a n + 0,5 periodos (27, 28) da frequéncia de

desvio, sendo n e m numeros inteiros.

3. Suporte de registos de acordo com o reivindicado na
reivindicacao 2, em gque uma segunda parte das partes

moduladas compreende pelo menos um periodo com da frequéncia

1



previamente determinada de uma fase inversa relativamente a
fase das variacbdes periddicas ndo moduladas e uma terceira
parte das partes moduladas compreende a referida variagdo na
frequéncia de desvio, em que o comprimento da terceira parte
corresponde a m periodos (25, 2) da fregquéncia previamente
determinada e correspondente a n + 0,5 periodos (27, 28) da

frequéncia de desvio.

4., Suporte de registos de acordo com o reivindicado nas
reivindicacdes 2 ou 3, em qgue a primeira parte tem um
comprimento correspondente a um periodo da frequéncia

previamente determinada, e n & igual a 1.

5. Suporte de registos de acordo com o reivindicado na
reivindicacdo 1, em que as partes moduladas compreendem pelo
menos um periodo da frequéncia previamente determinada de uma
fase inversa relativamente a fase das variacbes periddicas

nao moduladas.

6. Dispositivo de registo e/ ou de reprodugdo compreendendo
meios para a escrita e/ ou para a leitura de blocos de
informagdes numa pista de informagdes (9) num suporte de
registos de acordo com o reivindicado na reivindicacao 1,
dispositivo esse que compreende meios para fazer o varrimento
da pista de servo-posicionamento (4) e meios de desmodulacao
para fazerem a recolha das referidas informag¢des moduladas do
suporte de registos a partir de um sinal gerado pela referida
variagdo predominantemente mono tdénica na referida frequéncia
previamente determinada, caracterizado por os meios de
desmodulacdo compreenderem meios de deteccdo (50) destinados
a fazerem a deteccdao das partes moduladas a partir das
transic¢des entre as partes modulada e nado desmodulada em que

o declive da variacdo €& substancialmente continuo, estando as

2



transig¢des localizadas nos pontos minimos e/ ou médximos da
referida variacado sinusoidal, e por os meios de deteccao (50)
se encontrarem dispostos de modo a detectarem o inicio nos

referidos minimos e/ ou maximos.

7. Dispositivo de acordo com o reivindicado na reivindicacgao
6, em que os meios de deteccdao (50) se encontram dispostos de
modo a detectarem partes moduladas dque apresentam uma
primeira parte que compreende a referida wvariagao a uma
frequéncia de desvio, o comprimento da primeira parte
corresponde a m periodos da frequéncia previamente
determinada e correspondente a n + 0,5 periodos da frequéncia

de desvio, sendo n e m numeros inteiros.

8. Dispositivo de acordo com o reivindicado na reivindicacao
7, em gue o8 meios de deteccdo (50) se encontram dispostos de
modo a detectarem partes moduladas tendo uma segunda parte
que compreende pelo menos uma variacdao na frequéncia
previamente determinada de uma fase inversa relativamente a
fase das variacdes periddicas ndo moduladas e uma terceira
parte compreende a referida variacgdo na frequéncia de desvio,
sendo o comprimento da terceira parte correspondente a m
periodos (25, 26) da frequéncia previamente determinada e
correspondente a n + 0,5 periodos (27,28) da frequéncia de

desvio.

9. Dispositivo de acordo com o reivindicado na reivindicacgao
7, em gue os meios de deteccdo (50) se encontram dispostos de
modo a detectarem partes moduladas em que a primeira parte
tem um comprimento correspondente a um periodo da fregquéncia

previamene determinada, e n é igual a 1.



10. Dispositivo de acordo com o reivindicado na reivindicacgao
6, em que os meios de deteccado (50) se destinam a detectar um
numero de variacdes periddicas de uma fase inversa em relacgao

a fase das variacgbes periddicas ndo moduladas.

11. Dispositivo de acordo com o reivindicado na reivindicagéo
6, em que o0s meios de deteccao (50) compreendem um filtro
correspondente com base no espectro de frequéncia do sinal

gerado pelas partes moduladas.

12. Método de fabrico de um suporte de registos de acordo com
0 reivindicado na reivindicacdo 1, em que o suporte de
registos se encontra dotado de uma pista de servo-
posicionamento (4) que indica uma pista de informacdes (9)
destinada a gravar os blocos de informacdes, pista de servo-
posicionamento (4) essa que apresenta uma variacgdo sinusoidal
predominantemente mono ténica de um parédmetro fisico a uma
frequéncia previamente determinada, variacdo essa dque ¢é
modulada de modo a codificar informacgdes de suporte de

registos pelo que:

- as partes nao moduladas apresentam somente a referida
variacao, e

- partes moduladas nas quais a frequéncia e/ ou a variacdo da
fase se desvia da frequéncia previamente determinada e/ ou da
fase das partes nao moduladas, caracterizado por as
transicdes entre as partes moduladas e nao moduladas serem
proporcionadas mantendo o declive da variacgao de um modo
substancialmente continuo, e as tensdes sao localizadas no

ponto minimo e/ ou méximo da referida variagdo sinusoidal.
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RESUMO

SUPORTE DE DADOS E APARELHO PARA FAZER O VARRIMENTO DO
SUPORTE DE DADOS

E descrito um suporte de dados (1) que tem uma pista de
servo-posicionamento (4) que indica uma pista de informacdes
(9) destinada a gravar blocos de informacdes, pista de servo-
posicionamento (4) essa que tem uma variacdo de um parametro
fisico, a qual ¢ designada como oscilacdo. A oscilacao é
modulada através da gravacadao de informacdes de suporte de
dados, como sejam 0s enderecos. A pista de sServo-
posicionamento encontra-se dividida em partes moduladas nas
quais a frequéncia e/ou a fase da variacdo se desvia da
frequéncia de oscilacdo e partes nao moduladas. O declive da
oscilacdo é substancialmente continuo nos pontos de transicao
entre as partes moduladas e nao moduladas através do uso de
oscilacgdes (25, 26, 27, 28) que se iniciam no maximo ou no

minimo da oscilacdo na primeira parte das partes moduladas



__________________
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