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【誤訳訂正書】
【提出日】平成27年10月13日(2015.10.13)
【誤訳訂正１】
【訂正対象書類名】明細書
【訂正対象項目名】００８９
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【００８９】
ｎ＝ビンインデックス
k = log2TrafoDimension-2
log2TrafoDimension =ｘ寸法における最後の位置のｌｏｇ２（幅）
log2TrafoDimension =ｙ寸法における最後の位置のｌｏｇ２（高さ）
　場合によっては、（１）～（３）に定義された関数は、メモリに記憶され、コンテキス
ト割当てを参照するために利用され得る一連のテーブルを構築するために、コード化機器
によって使用される場合がある。場合によっては、表は、本明細書に記載された式と規則
とに基づいて予め決定され、ビデオエンコーダ２０とビデオデコーダ３０の両方に記憶さ
れる場合がある。


	header
	written-amendment

