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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zaciskowo-przesuwny do stosowania w uktadach ase-
kuracji i zabezpieczenia przemieszczajgcego sie w pionie pracownika przed upadkiem z wysokosSci.

Na wszelkiego rodzaju statych wejSciach na kominy, wieze, maszty, budynki, stosuje sie system
do asekuracji przemieszczajgcego sie w pionie pracownika. Zasadnicze elementy tego systemu to
pionowa lina i mechanizm zaciskowo-przesuwny. Lina jest rozpieta pomiedzy dolnym punktem moco-
wania i gérnym punktem mocowania, tzw. punktem konstrukcji statej, a wiasciwe jej naprezenie uzy-
skuje sie przy pomocy typowego napinacza, jakim jest rzymska $ruba — witasciwie naprezona lina robi
sie sztywna. Na te line zaktadany jest mechanizm zaciskowo-przesuwny, stanowigcy wystarczajace
zabezpieczenia przemieszczajgcego sie w pionie pracownika. Cztowiek jest z tym mechanizmem po-
taczony poprzez zatrzadnik dotgczony do przedniej klamry zaczepowej szelek bezpieczenstwa, ktére
ma zatozone.

Znany mechanizm zaciskowo-przesuwny dziata na zasadzie zaciskania liny przez krzywke przy
ruchu urzgdzenia w jednym kierunku (w dot, przy upadku) i zwalniania zacisku przy ruchu przeciwnym
(w goére, przy wchodzeniu).

Gtéwne czesci mechanizmu zaciskowo-przesuwnego to rurowa prowadnica liny nosnej i dzwi-
gnia z krzywkg zaciskowg, z drugiej strony posiadajgca oczko przytgczeniowe, do ktérego podtgcza
sie zatrzasnikiem wchodzacy w gére cztowiek. Prowadnica liny jest potgczona z tylng $ciang mechani-
zmu. W Scianie tej osadzony jest takze sworzen, wokét ktérego obraca sie dzwignia. Krzywka jest tak
uksztattowana, ze przy przesuwie urzadzenia w gore Slizga sie po umieszczonej w prowadnicy linie
— dzwignia jest w trakcie wchodzenia ciggnieta za oczko w gére (poprzez zatrzasnik, ktérym mecha-
nizm jest potgczony z przednig klamrg zaczepowg szelek bezpieczenstwa). Przy upadku zmienia sie
kierunek sity dziatajgcej na dzwignie, jest ona wtedy ciagnieta w dot i wtedy krzywka zaciska sie
na linie, dociskajgc jg do $ciany prowadnicy, tym samym upadek zostaje zahamowany. Ponowne uru-
chomienie mechanizmu nastepuje po ustabilizowaniu pozycji wchodzgcego w gére cztowieka i pod-
ciggnieciu dzwigni w gére — krzywka zwalnia nacisk i mechanizm daje sie znowu przesuwac po linie.
Dzwignia jest utrzymywana zawsze w stanie lekkiego nacisku na line za pomocg sprezyny, ktéra na-
piera na ramie dzwigni. Z polskiego opisu patentowego nr 213484 znany jest mechanizm zaciskowo-
-przesuwny, w ktérym na koncu dzwigni rolkowej, osadzonej w tylnej $cianie obudowy mechanizmu,
umieszczona jest rolka, przy czym w stosunku do umieszczanej w prowadnicy liny nosnej rolka usta-
wiona jest nad prowadnicg i po przeciwnej stronie niz prowadnica. Dzwignia rolkowa jest w tylnej Scia-
nie obudowy mechanizmu osadzona obrotowo na sworzniu i posiada na dolnym koncu wyciecie
do wspodtpracy ze zderzakiem ograniczajgcym jej wychylenie. Zderzak réwniez jest osadzony w tylnej
Scianie obudowy mechanizmu. Powierzchnia zewnetrzna rolki jest dopasowana ksztattem do po-
wierzchni liny no$nej. Mechanizm dziata poprawnie pod jednym, podstawowym warunkiem — musi by¢
poprawnie zatozony na line, rolkg do gory. Niekiedy, zwlaszcza w sytuacjach awaryjnych, gdy ko-
nieczne jest szybkie dziatanie, moze doj$¢ do tego, ze pracownik osadzi mechanizm rolkg do dotu
i wtedy mechanizm nie bedzie pracowat poprawnie.

W mechanizmie zaciskowo-przesuwnym wedtug wynalazku w dzwigni rolkowej, nad jej osig
obrotu, ktéra jest osadzona w tylnej Scianie, osadzony jest obrotowo na sworzniu spust z kotkiem
oporowym, umieszczonym w kanale prowadzgcym wykonanym w dzwigni rolkowej. W potozeniu
spoczynkowym, gdy mechanizm jest poza ling no$ng, kotek oporowy jest umieszczony we wnece
w tylnej Scianie mechanizmu i znajduje sie wtedy w dolnym, kraricowym koncu kanatu prowadzgce-
go. Na drugim koncu dzwignia rolkowa ma wybranie na zderzak, ktéry osadzony jest na dzwigni
krzywkowej poza osig obrotu dzwigni krzywkowej, tak, ze w potozeniu montazowym w trakcie za-
ktadania mechanizmu na line no$ng zderzak znajduje sie w wybraniu w dzwigni rolkowej i wtedy
koniec kotka oporowego spustu jest poza wneka w tylnej Scianie i znajduje sie w gérnym, kranco-
wym koncu kanatu prowadzgcego. W potozeniu spoczynkowym zderzak opiera sie o dolng krawedz
dzwigni rolkowe;j.

Dzwignia rolkowa jest potgczona ze sprezyng dociskajgcg rolke do liny no$nej oraz dzwignia
krzywkowa jest potgczona ze sprezyng dociskajgca jg do liny nodnej. Spust jest potgczony ze sprezy-
ng dociskajacg kotek oporowy do dolnego, krancowego konca kanatu prowadzgcego.

Mechanizm wediug wynalazku zapewnia prawidtowg wspoétprace z ling nosSng, podobnie jak
znane konstrukcje, a jego dodatkowe zalety zostang objasnione przy opisywaniu zasady dziatania
i zaktadania mechanizmu na line.
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Przedmiot wynalazku pokazano w przykfadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia mechanizm w przekroju tuz pod powierzchnig przedniej $ciany obudowy w pofozeniu spoczyn-
kowym, fig. 2 przedstawia mechanizm w przekroju tuz pod powierzchnig przedniej Sciany obudowy
w pierwszej fazie zaktadania na line no$na, fig. 3 — w drugiej fazie zaktadania, zas$ fig. 4 — w trzeciej
fazie, gdy kanat na line nosng jest otwarty.

Jak pokazano na fig. 1, do tylnej Sciany 9 obudowy mechanizmu jest przymocowana prowadni-
ca 8, w ktérej umieszcza sie line nodng 15. W tylnej Scianie 9 osadzona jest 0$ obrotu 7, wokot ktérej
obraca sie dzwignia rolkowa 1, posiadajaca na jednym koncu rolke 2, a na drugim wybranie 11.
W dzwigni rolkowej 1, nad osig obrotu 7 osadzony jest obrotowo na sworzniu 6 spust 3 z kotkiem opo-
rowym 4, umieszczonym w kanale prowadzacym 5, wykonanym w dzwigni rolkowej 1. W potozeniu
spoczynkowym, gdy mechanizm jest poza ling noéng 15, drugi koniec kotka oporowego 4 jest umiesz-
czony we wnece 10 w tylnej Scianie 9 mechanizmu, opiera sie o0 wneke 10 — kotek oporowy 4 znajduje
sie wtedy w dolnym, krancowym korncu kanatu prowadzgcego 5 co powoduje, ze niemozliwe jest
przypadkowe lub bezmys$ine odwiedzenie dzwigni rolkowej 1. W tym pofozeniu nie ma mozliwosci
zatozenia mechanizmu na line noéng 15, przej$cie jest zablokowane. W pierwszej fazie zakfadania
mechanizmu na line no$ng 15, co pokazano na fig. 2, odwodzi sie spust 3 obracajac go za jezyczek
wokot sworznia 6, wtedy kotek oporowy 4 wysuwa sie poza wneke 10 w tylnej $cianie 9, napiera
na gérny koniec kanatu prowadzgcego 5 i powoduje ruch dzwigni rolkowej 1 wokét osi obrotu 7 a tym
samym otwarcie prowadnicy 8 na gérnym odcinku — ta faza pokazana jest na fig. 3. W dalszym ciggu
brak jest przejscia dla liny no$nej 15. Na drugim koncu dzwignia rolkowa 1 ma wybranie 11 na zde-
rzak 12, ktéry osadzony jest na dzwigni krzywkowej 13 poza jej osig obroty 14. Zderzak 12 uniemozli-
wia podciggniecie dzwigni krzywkowej 13 do goéry za oczko przytaczeniowe 16, gdyz w potozeniu spo-
czynkowym napiera na dolng krawedz dzwigni rolkowej 1, ktéra blokuje ruch dzwigni krzywkowej 13
do gory. Dopiero po wykonaniu opisanego ruchu dzwignig rolkowg 1 mozliwa jest kolejna faza otwie-
rania, pokazana na fig. 4, kiedy to zderzak 12 wsuwa sie w wybranie 11 w dolnej czeSci dzwigni rol-
kowej 1, przez co zwalnia sie blokada dzwigni krzywkowej 13 i moze ona sie obréci¢ wokét osi obro-
tu 14 tak, ze powstaje przejscie dla liny noénej 15. Po natozeniu mechanizmu na line no$ng 15 spre-
zyny (niepokazane na rysunku, zeby go nie zaciemniac¢) dociskajg dzwignie rolkowg 1 i dzwignie
krzywkowg 13 do powierzchni liny noénej 15 znajdujacej sie juz w prowadnicy 8 dzieki czemu mecha-
nizm jest zakleszczony na linie nosnej 15 a lina no$na 15 jest zakleszczona w rurze prowadnicy 8.
Podobnie w potozeniu zablokowanym utrzymywany jest spust 3, ktéry jest potgczony ze sprezyng
dociskajgcg kotek oporowy 4 do dolnego, kranncowego konca kanatu prowadzgcego 5.

Jak wida¢, umieszczenie liny nosnej 15 w prowadnicy 8 wymaga wykonania dwéch niezalez-
nych ruchéw dwoma rekami, przez co wymuszone jest wtasciwe dziatanie pracownika przed wejSciem
na gore z uzyciem mechanizmu wedtug wynalazku — bez wykonania we wiasciwej kolejnoéci tych
dwéch ruchéw, wymaganych wzgledami bezpieczenstwa, zatozenie mechanizmu na line nosng 15 nie
bedzie mozliwe. Nie ma mozliwosci niedoktadnego czy przypadkowego zatozenia mechanizmu na line
nos$ng 15, pracownik musi te operacje wykonaé z nalezytg uwagqg i zawsze uzywajgc obu rak.

Przesuwanie mechanizmu wzdtuz liny no$nej 15 odbywa sie samoczynnie — przy wchodzeniu
dzwignia krzywkowa 13 jest podciggana do gory i tym samym krzywka 17 odsuwa sie od liny no-
$nej 15 zwalniajac zacisk. Rolka 2 zapewnia dokfadne i pewne ustawienie mechanizmu na linie no-
$nej 15 oraz jego swobodne przesuwanie sie wzdtuz liny nosnej 15. Przy upadku dzwignia krzywko-
wa 13 jest za oczko przytgczeniowe 16 ciggnieta w dot, wtedy krzywka 17 zaciska line nosng 15
w prowadnicy 8 i mechanizm zatrzymuje sie wraz ze spadajgcym cztowiekiem. Po ustabilizowaniu
potozenia pracownik pocigga do géry za dzwignie krzywkowg 13 i ruch wzdtuz liny no$nej 15 znowu
jest mozliwy gdyz znika sita zaciskajgca line no$ng 15 w prowadnicy 8.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm zaciskowo-przesuwny do stosowania w uktadach asekuracji i zabezpieczenia
przed upadkiem z wysoko$ci przemieszczajgcego sie w pionie pracownika, z prowadnicg li-
ny potgczong tylng sciang obudowy mechanizmu, z dzwignig krzywkowg z krzywkg zacisko-
wag na jednym koncu i oczkiem przytgczeniowym na drugim koncu, osadzong obrotowo
na sworzniu zamocowanym w tylnej $cianie obudowy, z rolkg zamocowang obrotowo na
koncu dzwigni rolkowej, ktéra réwniez jest osadzona obrotowo na sworzniu w tylnej Scianie
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obudowy mechanizmu, przy czym w stosunku do umieszczanej w prowadnicy liny nosnej
rolka ustawiona jest nad prowadnicg po przeciwnej stronie niz prowadnica, znamienny tym,
ze w dzwigni rolkowej (1), nad jej osig obrotu (7) osadzong w tylnej Scianie (9), osadzony
jest obrotowo na sworzniu (6) spust (3) z kotkiem oporowym (4) umieszczonym w kanale
prowadzacym (5) wykonanym w dzwigni rolkowej (1), przy czym w potozeniu spoczynko-
wym, gdy mechanizm jest poza ling nosng (15), kotek oporowy (4) jest umieszczony
we wnece (10) w tylnej Scianie (9) mechanizmu i znajduje sie wtedy w dolnym, krancowym
koncu kanatu prowadzgcego (5), przy czym na drugim koncu dzwignia rolkowa (1) ma wy-
branie (11) na zderzak (12), ktéry osadzony jest na dzwigni krzywkowej (13) poza osig obro-
tu (14) dzwigni krzywkowej (13), tak, ze w potozeniu montazowym w trakcie zaktadania me-
chanizmu na line nosng (15) zderzak (12) znajduje sie w wybraniu (11) w dzwigni rolko-
wej (1) i wtedy koniec kotka oporowego (4) spustu (3) jest poza wnekg (10) w tylnej Scia-
nie (9) i znajduje sie w gérnym, krancowym korcu kanatu prowadzgcego (5), zas w potoze-
niu spoczynkowym zderzak (12) opiera sie o dolng krawedz dzwigni rolkowej (1).

. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze dzwignia rolkowa (1) jest potgczona ze
sprezyng dociskajgcg rolke (2) do liny nosnej (15) oraz dzwignia krzywkowa (13) jest pota-
czona ze sprezyng dociskajgcg jg do liny nosnej (15) zas spust (3) jest potgczony ze sprezy-
ng dociskajacg kotek oporowy (4) do dolnego, kraricowego konca kanatu prowadzacego (5).

Rysunki
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Fig. 2
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