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Taman keksinnon kohteena on menetelma ja jarjestely eldinten 19 ~ 14
ruokkimiseksi ja lypsamiseksi lypsyrobotilla (11) varustetussa

maatilan tuotantorakennuksessa, jossa on ainakin yksi ulompi,

ympyramaiselle kehalle rinnakkain samankeskisesti sijoitettujen 3a 9
makuuparsien (3a) alue, tdiman sisdpuolella oleva ympyramainen / 10
kulkukaytéva (4), yksi sisempi olennaisesti ympyramaiselle

kehalle rinnakkain samankeskisesti sijoitettujen makuuparsien b

(3b) alue, tdman sisépuolella oleva, olennaisen ympyraméainen EE |_:|
kulkukaytava (5), ja ainakin sisemman makuuparsien (3b) alueen 7 1 5 5

sisapuolella oleva syéttolaitteisto (8) seké joukko rakennuksen - o =

suhteen sateittaisia, kulkukaytavia (4) ja (5) yhdistavia D:ED:’D
yhdyskaytavia (13, 14). El&imet ohjataan ainakin yhdelta, / 13

sopivimmin kahdelta uloimmal-ta makuuparsien alueelta (3a, 3b) 18 { )
syotto-laitteistolle (8) ainakin tuotantorakennuksen keskiosaa 1a 20
kohti suuntautuvalla ruokintaliikenteelld ainakin ympyramaisten 14

kulkukaytévien (4, 5) ja olennaisesti tuotantorakennuksen ~—17

keskustaa kohti suuntautuvien yhdyskaytavien (13, 14) avulla.

1b 14



Uppfinningen géller ett férfarande och ett arrangemang for
utfodring och mjélkning av djur i en med en mjélkningsrobot (11)
forsedd produktionsbyggnad pa en lantgéard, med atminstone ett
yttre omréde, bestdende av liggbas (3a) som &r placerade langs
en cirkelformig omkrets bredvid varandra och pa samma avstand
fran centrum, innanfor detta en cirkelformig gang (4), ett inre
omrade, bestdende av liggbas (3b) som &r placerade langs en
vésentligen cirkelformig omkrets bredvid varandra och pd samma
avstand fran centrum, innanfér detta en véasentligen cirkelformig
géng (5) , och atminstone innanfér det inre omradet med liggbas
(3b) en utfodringsanordning (8) samt ett antal i forhallande till
byggnaden radiella forbindelsegangar (13, 14) som
sammanbinder gangarna (4) och (5). Djuren leds fran atminstone
ett omrade med liggbas, lampligast fran de tva yttersta omradena
(3a, 3b) med liggbas till utfodringsanordningen (8) si att
utfodringstrafiken riktas mot atminstone produktionsbyggnadens
mittdel &tminstone via de cirkelformiga gangarna (4, 5) och de
vasentligen mot produktionsbyggnadens mitt riktade
férbindelsegangarna (13, 14).
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MENETELMA JA JARJESTELY ELAINTEN RUOKKIMISEKSI JA LYPSAMI-
SEKSI LYPSYROBOTILLA VARUSTETUSSA MAATILAN TUOTANTORAKENNUK-
SESSA

Keksinndn kohteena on patenttivaatimuksen 1 Jjohdanto-osassa
esitetty menetelmd Jja patenttivaatimuksen 4 Jjohdanto-osassa
esitetty Jjadrjestely eldinten ruokkimiseksi Ja lypsamiseksi

lypsyrobotilla varustetussa maatilan tuotantorakennuksessa.

Tama keksintd kohdistuu lédhinna lypsettdvdlle nautakarjalle
tarkoitettujen tuotantorakennusten, kuten navettojen ja pi-
hattojen rakenteelliseen ja kalustolliseen jarjestelyyn sekéa
menetelmddn tuotantorakennuksessa olevien eldinten ohjaami-
seksi siten, ettd eldinten ruokinta ja lypsdminen on eldi-
mille joustavaa ja helppoa seka tuotannollisesti edullista.
Yleensa lehmadt makaavat parvessaan suurimman osan ajastaan.
Makuuaika on n. 16-18 tuntia vuorokaudessa. Sydmdssa Jja juo-
massa lehmd& kdy yleensd vain silloin, kun sillda on nalka tai
jano. N&in tapahtuu yleensa 6-8 kertaa vuorokaudessa. Vas-
taavasti lypsylehmd kay Ilypsyrobotilla lypsyllda 2-3 kertaa

vuorokaudessa.

Nautakarjalle tarkoitettujen tuotantorakennusten rakenne Jja
rakennusten sisdisten kalustejidrjestelyjen on oltava sellai-
sia, ettd karjaa on helppo ruokkia ja hoitaa ja lisdksi lyp-
sytoimintojen on sujuttava tehokkaasti. Talldin, wvarsinkin
suurempien navettayksikodiden lisddntyessa ja lehmien maaran
kasvaessa vyksikkda kohti, on navetan raskaimmat tydt, kuten
lehmien lypsy Jja ruokinta mahdollisuuksien mukaan automati-
soitava. Lypsyd varten on kehitetty mm. lypsyrobotteja, joi-
den avulla lehmat tavallaan lypsavat itse itsensd menemalléad
robotille kukin omalla vuorollaan. Lypsyvuorot ovat tavalli-
sesti syntyneet lehmien oman, keskindisen arvojdrjestyksen
mukaisesti. Lypsyrobotein toteutettu Jjadrjestelmd& aiheuttaa
erityisvaatimuksia, Jjotta lehmdt viihtyisivat, pysyisivat
riittavadn puhtaina, uskaltaisivat liikkua mahdollisimman wva-

paasti ja kayttaisivat lypsyrobotteja tehokkaasti.
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Tunnetun tekniikan mukaiset perinteisesti rakennetut ja toi-
minnoiltaan Jjarjestetyt tuotantorakennukset ovat esimerkiksi
kuviossa 1 esitetyn mukaisesti olennaisesti suorakaiteen
muotoisia pitkdnomaisia rakennuksia, Jjoissa on Jjoukko rin-
nakkaisia makuuparsirivistdjad 100-103 Jja ndiden valisiad ja
naditd toisistaan erottavia tuotantorakennuksen pituussuun-
taisia kulkukaytdvid 200-202. Makuuparret 100-103 ovat esi-
merkiksi pitkd@nomaisen tuotantorakennuksen vyhdessd pdadssa,
kun taas rakennuksen toisessa pdassa on lypsyrobotti 500,
jonne lypsdvadt eldimet on ohjattu itsendisesti kulkemaan

lypsettdvéksi ensimmaista kulkukaytavaa 100 pitkin.

Ensimmdinen tuotantorakennuksen pituussuuntainen makuuparsi-
rivistd 100 on esimerkiksi tuotantorakennuksen vhdelld sei-
nustalla. Valittémdsti makuuparsirivistén 100 makuuparsien
avonaisten pdiden edessd on makuuparsirivistdén 100 suuntai-
nen ensimmdinen kulkukaytavd 200, jonka jédlkeen tuotantora-
kennuksen keskustaa kohti mentdessa on esimerkiksi toinen
makuuparsirivist®d 101, Jjonka makuuparret avautuvat ensim-
maistd kulkukdytavadda 200 kohti. Edelleen samaan suuntaan
mentdessd toisen makuuparvirivistdn 101 toisella puolella on
kolmas, edelld mainittujen makuuparvirivistdjen 100, 101
suuntainen makuuparvirivistd 102, Jjonka makuuparret avautu-
vat ensimmdisen makuuparsirivistdén 100 makuuparvien suuntai-
sesti kolmannen makuuparvirivistdén 102 edessa olevalle en-
simmdisen kulkukaytavan 200 suuntaiselle toiselle kulkukay-
tavalle 201.

Tuotantorakennuksen pituussuuntaan ndhden olennaisesti poi-
kittainen kulkuyhteys ensimmdiseltd kulkukdytavalta 200 toi-
selle kulkukaytavalle 201 on toteutettu médravalein olevil-
la, olennaisesti kulkukédytdaviin 200 Jja 201 né&hden poik-
kisuuntaisilla poikittaiskaytavilld 300, Jjotka siis yhdistéa-
vat kulkukaytavat 200 ja 201 toisiinsa. Toisen kulkukaytavan
201 yhteydessd on olennaisesti kulkukdytdvan suuntainen ruo-

kintapdytd 400, Jjohon esimerkiksi hihnakuljettimen tapainen
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laitteisto tuo rehun tuotantorakennuksessa oleville eldimil-
le. Tuotantorakennuksen toisella seinustalla voi olla vield
ainakin vyksi makuuparvirivistd 103 esimerkiksi nuorkarjaa
varten. Nailtda makuuparvilta ei ole valttamatta vyhteytta

lypsyrobottiin 500.

Ongelmana ndissd tunnetun tekniikan mukaisissa tuotantora-
kennuksissa on se, ettd eldinten ruokinta- ja lypsyliiken-
nettd ei ole jarjestetty eldinten kannalta kunnollisella ta-
valla. Edelld mainitussa pitkdnomaisessa rakennuksessa leh-
mat Joutuvat sydmidssd Jja Jjuomassa kdydessddn kulkemaan ma-
kuuparsistaan 100-102 zruokintalaitteistolle 400 poikittain
rakennuksen pituussuuntaan ja kulkukdytadviin 200-202 ndhden.
Useimmat lehmdt kulkevat samalla poikittaiskdytadvien 300
kautta. Namd& ruokintaan 1liittyvat kulkureitit on esitetty
kuviossa 1 nuolilla la. Pitkdanomaisessa rakennuksessa ruo-
kintapaikka wvoi olla erittdin kaukana lypsyrobotista 500,
jopa useita kymmenid metreji, Jjolloin lehmdlld ei ole ruo-
kintamatkallaan valttamadtta minkddnlaista ndkdo- tai kuuloyh-
teytta lypsyrobottiin 500. Talldin lypsyrobotti ei millaan

tavoin stimuloi lehmd& lahtemdan samalla kertaa lypsylle.

Lehma lahtee kuitenkin yleensa lypsylle viimeistadan silloin,
kun sen utareet tayttyvat maidosta. T&lldin lehmd lahtee
lypsyrobotille 500 Jotakin pitkittdistd kulkukdaytadvaa 200-
202 pitkin osaston toisessa paassa sijaitsevalle lypsyrobo-
tille, jolloin lypsyliikenne muodostuu etupadssa rakennuksen
pituussuuntaiseksi ja on ndin ollen poikittainen ruokinta-
liikenteeseen nahden. Lypsyliikenteeseen liittyvat kulkurei-
tit on esitetty kuviossa 1 nuolilla 1lb. Lypsyliikenteen 1b
ja ruokintaliikenteen la keskendan poikittaiset kulkusuunnat
aiheuttavat ruuhkia ja estavat arkoja eldimid pdadsemdan lyp-
syrobotille 500, koska niiden tielle saattaa sattua isoja ja

pelottavia lehmia.

Tamadn keksinndn tarkoituksena on poistaa edellda mainitut

epadkohdat ja aikaansaada kaytadnndllinen, tehokas ja edulli-
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nen menetelmd Jja Jjadrjestely maatilan tuotantorakennuksessa
siten, ettd eldimilld on mahdollisuus vapaaseen liikkumiseen
ja ettd lehmilla on mahdollisuus lypsaa itsensa lypsyrobot-
tien taili vastaavien laitteiden avulla omassa tahdissaan.
Keksinndén mukaiselle menetelmdlle on tunnusomaista se, mitéa
on esitetty patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa. Vas-
taavasti keksinndn mukaiselle jarjestelylle on tunnusomaista
se, mitd on esitetty patenttivaatimuksen 4 tunnusmerkki-
osassa. Muille keksinndén sovellutusmuodoille on tunnus-

omaista se, mitd on esitetty muissa patenttivaatimuksissa.

Jaljempdnd keksinndén mukaisesta menetelmdstd ja jarjestelys-
td kaytetdan myds lyhyempdd yhteisnimitystada keksinndén mukai-
nen ratkaisu. Keksinndn mukaisen ratkaisun etuna on se, ettéd
talld ratkaisulla tuotantorakennus on edullinen Jja helppo
rakentaa, kalustaa Jja varustaa toiminnoiltaan sellaiseksi,
ettd eldimilld on mahdollisuus Jjoustavaan vapaaseen liikku-
miseen. Yhtend etuna on se, ettad keksinndn mukaisen ratkai-
sun toteuttava tuotantorakennus sopii erityisen hyvin piha-
toksi ja on helposti varustettavissa lypsyrobotein, Jjoissa
lehmien on helppo kdydd itsendisesti omaan tahtiinsa. Lisdak-
si lypsyroboteille ei ole vyhdelldkddn lehmdlla liian pitka
matka Jja arimmatkin wuskaltavat mennd sinne omassa tahdis-
saan, koska lypsy- Jja ruokintaliikenne eivadt hdiritse toisi-
aan, eika matkalla ole sellaisia pelottavia paikkoja, Jjoita
el pddse helposti kiertdmadn. Samoin eldainten ruokinta on
helposti automatisoitavissa. Yhteisend etuna kaikille toi-
minnoille on se, etta kaikki etdisyydet eri toimitiloihin ja
—laitteisiin ovat suhteellisen lyhyet. Etuna on myds helppo
muunneltavuus. T&lléin tila voidaan Jjakaa valipuomein Jja
erilaisin portein esimerkiksi eri sektoreihin, Jjolloin voi-
daan helposti ja edullisesti toteuttaa erilaisia toimintoja,
kuten esimerkiksi hiehojen koulutusta. Eldimet voidaan jakaa
eri ryhmiin, joihin kuuluvat eldimet voidaan helposti ohjata
eri paikkoihin, kuten esimerkiksi wulos laitumelle tarpeen
mukaan eri puoclilta rakennusta, Jjolloin laitumia voidaan

helposti vaihdella. Samoin etuna on helppo laajennettavuus.
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Sopivasti valituin kalustein laajennus voidaan tehda padosin
vhden tuotantorakennuksen sisdlld tai suurempi laajennus
voidaan tehdd rakentamalla viereen uusi olennaisen pyorea
tuotantorakennus, Jjoka kayttaa yhteisida toimitiloja aikai-

semman rakennuksen kanssa.

Seuraavassa keksintdd selostetaan yksityiskohtaisemmin yhden
sovellutusesimerkin avulla viittaamalla oheisiin piirustuk-

siin, joissa

kuvio 1 esittdd tunnetun tekniikan mukaista maatilan
tuotantorakennusta pddltd katsottuna Jja vksin-
kertaistettuna ja

kuvio 2 esittda keksinndn mukaista maatilan tuotantora-
kennusta yksinkertaistettuna ja pddlta katsottu-

na.

Kuviossa 1 esitetty tunnetun tekniikan mukainen tuotantora-
kennus on selostettu jo edelld. Kuviossa 2 on esitetty paal-
tda katsottuna, vksinkertaistettuna Jja kaaviollisesti seka
katto poistettuna vyksi keksinndn mukainen maatilan tuotan-
torakennus, kuten nautakarjalle tarkoitettu navetta tai pi-
hatto. Rakennuksen kattorakenteet tukeutuvat ympyrdmdiselle
kehdlle samankeskisesti ja olennaisen mddrdvadlein sijoitet-
tujen tukipylvaiden 2 varaan, jolloin itse rakennus on olen-
naisestli ympyramainen ulkoseinien lyhyita tukipilarien wvali-
sia suoria osia lukuun ottamatta. Kattopalkit on sijoitettu
olennaisesti keskendan yhtd suuren kulman pddhan toisistaan
ja ulottuvat rakennuksen keskeltd sateittdisesti mainittujen
tukipylvaiden 2 paalle. Kattopalkit on sijoitettu esimerkik-
si 18° wvalein, jolloin niitd, samoin kuin tukipylvaita 2 on
rakennuksessa kaikkiaan 20 kappaletta. Valittomasti ulkosei-
nan sisdapuolella on ensimmdinen eli ulommainen ympyramaisel-
le kehdlle samankeskisesti rinnakkain sijoitettujen makuu-
parsien 3a alue, eli lyhyemmin makuuparsikehda 3a, jossa on
olennaisen kiinted parsiosa. Seuraavalla sisemmdlld kehdllda

on ritilamédisen alustan muodostava ensimmainen eli ulommai-
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nen ympyrakaytava 4, jonka sisdpuolella on sisempi eli tdassa
rakenneratkaisussa toinen ympyrdmdiselle kehdlle rinnakkain
samankeskisesti sijoitettujen makuuparsien 3a alue, eli ly-
hyemmin makuuparsikeha 3b, jossa on myds olennaisen kiintea
parsiosa. Edelleen makuuparsia 3b sisemmdlld kehdlld on ri-
tildmdisen alustan muodostava sisempi eli toinen ympyrakay-
tava 5, Jjonka sisdpuolella rakennuksen keskustaa kohti men-
tdessd on olennaisen ympyramdainen syodttdlaitteisto 8 syottd-
ja Jjuottolaitteineen. Sydttdlaitteistossa 8 on vesipisteet
eldinten juottamiseksi ja esimerkiksi makuuparsikehien 3a-3c
kanssa olennaisesti samankeskista ympyrdrataa kulkevaksi so-
vitettu, kiskoilla kulkeva sydttdvaunu eldinten sydttdmisek-
si. Syottdlaitteiston 8 tayttd on toteutettu esimerkiksi
tayttokuljettimella 12, Jjosta rehu jaetaan sopivassa kohdas-

sa syottdlaitteiston 8 sydttdvaunuun.

Toisen ympyrdkdytdvadn 5 sisdpuolella on sisin eli tdssd ra-
kenneratkaisussa kolmas ympyrdmdiselle kehdlle rinnakkain
samankeskisesti sijoitettujen makuuparsien 3¢ alue, eli ly-
hyemmin makuuparsikeha 3¢, jossa on myds olennaisen kiintea
parsiosa. Edelleen makuuparsikehdad 3c¢ sisemmdlld kehdalld on
ritildmaisen alustan muodostava sisin eli kolmas ympyrakay-
tava 6, Jjonka sisdpuolella edelleen rakennuksen keskustaa
kohti mentdessd on samankeskisesti edelld mainittujen makuu-
parsikehien, kéaytavdosien Jja muiden ympyramdisten osien
kanssa rakennuksen keskelld paalta katsoen olennaisen pydred
tila 7, jossa alimpana on esimerkiksi kerdilyaltaana toimiva
lietesdilid Ja ylempdnd, sopivasti pihaton lattiarakennetta
ylemmdksi sijoitettu toimisto tai Jjokin vastaava tila. Toi-
miston vyldpuolella on edullisesti vield muuta kaytto- Ja

varastotilaa.

Eri makuuparsialueiden 3a-3c ja ympyrékaytdvien 4-6 valille
on jarjestetty kulkuyhteydet rakennukseen nadhden olennaisen
sateittdaisten yhdyskaytavien 13, 14 avulla, joita vyhdyskay-
tadviada 13, 14 on sijoitettu sopiviin paikkoihin katkaisemaan

makuuparsikehat 3a-3c. Lisaksi vyhdyskaytadavien 13 sijoitus-
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paikat on wvalittu ruokinta- ja lypsyliikenteen kannalta sel-
laisiksi, ettd ruuhkat on voitu minimoida, ristikkdisliiken-
ne on mahdollisimman vadhdaistd Jja ettd aina 16ytyy haluttuun
paikkaan helppo kiertotie, Jjos Jjokin reitti on syysta tai

toisesta tukossa.

Tuotantorakennuksen sisatila on Jjaettu tarvittaessa yhdelléa
tali useammalla vadliaidalla 15 sopivan suuruisiin sektorimai-
siin tai muun muotoisiin tiloihin 17-19, Jjoissa on esimer-
kiksi makuuparret ja muut tarvittavat laitteet ja toiminnot
eri eldinryhmille. Kuvion 2 mukaisessa rakennuksessa lypsa-
vat lehmdt ovat omassa osastossaan tayttokuljettimen 12 Jja
siitd mydtdpdivadn mentdessd ensimmdisen vadliseinan 15 ra-
jaamassa tilassa 17. Vastaavasti vdliseinien 15 rajaamassa
tilassa 18 ovat esimerkiksi ummessa olevat eldimet ja raken-
nuksen toisessa puoliskossa eli kuviossa 2 ylhddlla olevassa
tilassa 19 ovat esimerkiksi nuoret eldimet, jotka eivat vie-
14 lypsd. Eri sektoreiden kautta eldimid ohjataan myds eri

paikkoihin ulos rakennuksesta

Ympyrakaytavien 4, 5 ja 6 alapuolelle on sijoitettu olennai-
sesti ympyramaiset lantakanavat, joiden pohjalta on johdettu
kerdilykanavat rakennuksen keskella olevaan lietesailidon,
josta liete on johdettu edelleen varastoitavaksi ja késitel-

tavaksi jollakin tunnetulla tavalla.

Yksi tai useampi lypsyrobotti 11 on sijoitettu eldinten ruo-
kinta- Jja lypsyliikenteen keskindistd sujuvuutta ajatellen
tarkoin wvalittuun paikkaan olennaisesti tuotantorakennuksen
keskiosassa olevalle lypsyalueelle siten, ettada lypsyrobotti
11 on sijoitettu olennaisesti ainakin kahden ulommaisen, ym-
pyradmaiselle kehdlle samankeskisesti sijoitettujen makuupar-
sien muodostaman alueen, eli ensimmdisen kehamdisen makuu-
parsialueen 3a Jja toisen kehdmaisen makuuparsialueen 3b si-
sapuolelle. Edullisesti 1lypsyrobotti 11 on sijoitettu esi-
merkiksi rakennuksen sdteen suunnassa toisen Jja kolmannen

ympyrakdytdvan 5 ja 6 valiin katkaisemaan sisempi ympyramdi-
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selle kehdlle samankeskisesti sijoitettujen makuuparsien 3c
alue. Ndin sisempien makuuparsien 3c alue ei muodosta tdysin
sulkeutuvaa ympyramadista kehda, vaan lypsyalueelle jaa sa-
malla kulkutila lypsyrobotin 11 eteen, jonka kulkutilan
kautta eldimet voivat palata lypsyrobotilta makuuparsiensa
alueelle. Edullisesti lypsyalue 11 sijaitsee eldinsuojara-
kennuksen padsisdadnkadaynnin 16 puolella, josta on suora yhte-
ys muita huolto- ja hoitotiloja kasittavadadn lisdrakennukseen
9. Lisdrakennuksessa 9 on ainakin esimerkiksi maitotankki
10, johon lypsetty maito on jadrjestetty johdettavaksi lypsy-
roboteilta 11 putkia pitkin. Lisdksi 1lisarakennuksessa on
tilat 20 esimerkiksi sairaille eldimille, jotka pédédsevat ti-

loista 20 myds lypsyrobotille 11.

Keksinndén mukaisessa ratkaisussa lypsavien lehmien osasto 17
on sisdkkdisten makuuparsikehien 3a-3c¢c mukaan laskien kolmi-
rivinen. Suurin osa makuuparsista on uloimmalla kehdlld ole-
via makuuparsia 3a, Jjolloin lehmdt makaavat pddosin uloimpi-
en makuuparsien 3a alueella. Kun lehma haluaa juoda tai syo-
da, se siirtyy makuuparrestaan kohti sisempia kehia ja ympy-
rakaytavia 4, 5 ja 6 esteettd, koska uloimmalta makuuparsi-
alueelta 3a rakennuksen keskustaa kohti Johtaa lypsédvien
lehmien osastolla 17 ainakin useita sateittdisia yhdyskayta-
vida 13, 14. Sisempien makuuparsikehien 3b ja 3c lypsyrobotin
11 puoleisissa padissd olevien yhdyskaytavien 13 lisdksi toi-
sen makuuparsikehan 3b sektoritilan 18 puoleisessa pddssd on
ainakin vksi ensimmdiseltada ympyrakaytavalta 4 toiselle ympy-
rakdytavalle 5 Jjohtava yhdyskéaytava 14 seka lisdksi toinen
ensimmaiselta ympyrakaytavaltda 4 ympyrakdytavalle 5 johtava
vhdyskaytava 14, Jjoka on sijoitettu tarkoin wvalittuun koh-
taan tilassa 17 olevan toisen makuuparsikehdn 3b pdiden va-
lille. Lisaksi sisimmalld makuuparsikehdlld 3c on lypsyrobo-
tin 11 puoleisessa paassa olevan yhdyskaytavan 13 1lisaksi
ympyrakadytavalta 5 ympyrakaytavalle 6 Jjohtava yhdyskaytava
14, joka on sijoitettu samoin tarkoin wvalittuun kohtaan ti-
lassa 17 olevan makuuparsikehdn 3¢ pdiden valille, edulli-

sesti olennaisesti samaan sdteittdiseen linjaan edelld mai-
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nitun, ympyrakdytdvalle 5 Jjohtava vyhdyskdytavan 14 kanssa.
Talldéin ndiden kahden yhdyskaytadvan 14 kautta on jarjestetty
olennaisen suora yhteys uloimmalta makuuparsikehalta 3a si-

simmalle ympyrakaytavalle 6.

Sisimmé&n kehdn 3c keskelld sijaitsee lypsyrobotti 11, Jjoten
lehmd saa aina lypsyvirikkeitd, kun se kay sydmassd ja juo-
massa. Koska matkat ovat lyhyitd, lehmdlla on hyvd ndko- ja
kuuloyhteys lypsyrobottiin 11, mikd stimuloi maidonantihor-
moonia Jja saa lehman kaymddn lypsylld useammin. Keksinnodn
mukaisen ratkaisun ansiosta lehmdlld on erittdin lyhyt matka
lypsyrobotille rakennuksen sisdosien joka kohdasta, yleensa
aina noin kymmenen metrid. Eri osastojen sektorimainen ra-
kenne noudattaa myds lehmien luonnocllista tilantarvetta,
silld makuuparsien alueella, Jjossa lehmda tarvitsee eniten
tilaa itselleen, on sektorirakenteesta johtuen eniten tilaa
vhdelle eldimelle, seuraavaksi eniten on ruckinta-alueella

ja keskipisteena on lypsyrobotti 11.

Fldimilld on taysin vapaa oleskelu ja kulku rakennuksen si-
salla, Jjossa ne kulkevat oman tahtonsa ja aikataulunsa mu-
kaan ympyramaisia ritilakaytaviada 4, 5 ja 6 Jja sateittdisia
vhdyskaytavia 13, 14 pitkin parrestaan lypsyroboteille 11,
sydttdlaitteistolle 8 ja takaisin. Yhdyskaytavat 13 on si-
joitettu lypsyrobotin 11 laheisyyteen kahden sisimm&isen ma-
kuuparsikehan 3b, 3¢ lypsyrobotin 11 puoleiseen katkaistuun
paahadn ja yhdyskdytavat 14 on sijoitettu sopiviin ja ruokin-
ta- sekd lypsyliikennettd ajatellen tarkoin valittuihin koh-
tiin katkaisemaan makuuparsikehdt 3b, 3¢ ja siten avaamaan
kulkuyhteydet kaikkien makuuparsikehien 3a-3c¢ va&lilld maini-
tuissa tarkoin valituissa paikoissa. Kaikki etdisyydet on
sovitettu mahdollisimman 1lyhyiksi, jotta wvapaa kulku onnis-
tuisi hyvin, eivadtkd arimmatkaan eldimet tuntisi Jjddneensa
esimerkiksi nurkkaan tai pitkdn matkan takia eivat uskaltai-
si kulkea vapaasti ja ettd aina 1dytyisi jokin helppo kier-
totie. Eldinten kulkureittejd osoittavat, ruockintaliikennet-

tda edustavat ehjat nuolet 1la ja lypsyliikennettd edustavat
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katkoviivalla piirretyt nuolet 1lb osoittavat selvasti, etta
ruokintaliikenteen ja lypsyliikenteen valilld ei ole tunne-
tun tekniikan mukaisia ruuhka- ja ristikkdisliikenneongel-
mia, vaan eldimet padsevat helposti kulkemaan omassa aika-
taulussaan mahdollisimman 1lyhyttd reittid sydmddn ja juomaan

seka lypsylle.

Keksinndn mukaisella menetelmdlla eldinten ruokintaa ja lyp-
samistd ohjataan esimerkiksi seuraavasti: lehmdt ohjataan
ainakin yhdeltd, sopivimmin kahdelta uloimmalta makuuparsien
alueelta 3a, 3b syottdlaitteistolle 8 olennaisesti ainakin
rakennuksen keskiosaa kohti suuntautuvalla ruokintaliiken-
teelld olennaisesti ainakin ympyrdamdisten kulkukidytadvien 4,
5 ja olennaisesti rakennuksen keskustaa kohti suuntautuvien,
rakennukseen nahden olennaisesti sateittdisten, ympyradkayta-
vat 4 ja 5 keskenddn vyhdistdvien yhdyskaytédvien 13, 14 avul-
la. Samalla lehmdt ohjataan ruokintaliikenteensa aikana,
ainakin Jjossakin ruokintaliikenteessdolovaiheessa olennai-
sesti omaa makuuparsipaikkaansa ldhemmdksi lypsyrobottia 11.
Jo tulemalla syottdlaitteistolle 8 kahdelta uloimmalta ma-
kuuparsien alueelta 3a, 3b lehmdt Jjoutuvat automaattisesti
omaa makuuparsipaikkaansa ldhemmaksi lypsyrobottia 11. Taman
vaikutuksen tehostamiseksi toisen ja kolmannen makuuparsike-
hdn 3b ja 3c lypsyrobotin 11 puoleisessa pddssa on kaikkia
makuuparsikehid 3a-3c ja kaikkia ympyrakaytavia 4-6 yhdista-
vat vyhdyskaytavat 13, Jjolloin lehmd& palatessaan syottdlait-
teistolta 8 makuuparteensa Jjohdetaan edullisesti kiertamaan
parteensa toisen Jja/tai kolmannen makuuparsikehdn 3b, 3c
paassa, lypsyrobotin 11 laheisyydessa olevan yhdyskaytavan
13 kautta.

FEdelleen keksinndn mukaisella menetelmalla lehmdt ohjataan
lypsyliikenteessd lypsyrobotista 11 olennaisesti kauimpana
sijaitsevista makuuparsista mahdollisimman nopeasti toisen
ja kolmannen makuuparsikehan 3b, 3c keskelld olevien yhdys-
kdytdvien 14 avulla kolmannelle ympyrdkdytavadlle 6 Jja sitéa

pitkin edelleen lypsyrobotille 11. NAain osa lypsyrobotille
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11 menevistd lehmistd ohjataan mahdollisimman aikaisessa
vaiheessa pois toiselta ympyrakaytavaltd 5, Jjolla saattaa

olla enemmdn samanaikaista ruokintaliikennetta.

Alan ammattimiehelle on selvaa, ettei keksintd rajoitu
edelld esitettyyn sovellutusesimerkkiin, vaan voi vaihdella
jadljempana esitettdvien suojavaatimusten puitteissa. Niinpéa
esimerkiksi vympyrdmdisten makuuparsirivien lukumddra voi
poiketa edelld esitetystda kolmesta ja voli olla esimerkiksi

vain kaksi tai neljd tai vieldkin suurempi.

Samoin alan ammattimiehelle on selvaa, ettd tuotantoraken-
nuksen rakenteelliset vyksityiskohdat voivat erota edellé
esitetystd. Olennaista on kuitenkin lypsyrobotin sijoitus-
paikan ja lehmien kulkureittien valiset vyhteydet, Jjolloin
lypsyrobotti on rakennuksen keskiosassa paikassa, Jjohon
kaikilla lehmillda on lyhyt ja helppo kulkureitti ja Jjossa
lehmd Jjoutuu wusein ohittamaan lypsyrobotin, esimerkiksi

kaytyddn syomadssd taili juomassa.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Menetelmd eldinten ruokkimiseksi ja lypsdmiseksi lypsyro-
botilla (11) varustetussa maatilan tuotantorakennuksessa,
jossa on ainakin vyksi ulompi, olennaisesti ympyrdmdiselle
keh&lle rinnakkain samankeskisesti sijoitettujen makuuparsi-
en (3a) alue, makuuparsien (3a) alueen sisdpuolella oleva
ritildmdisen alustan muodostava, olennaisen ympyradmdinen
kulkukaytava (4), vksi sisempi olennaisesti ympyrdmdiselle
kehdlle rinnakkain samankeskisesti sijoitettujen makuuparsi-
en (3b) alue, makuuparsien (3b) alueen sisdpuolella oleva,
ritilamdisen alustan muodostava, olennaisen ympyradmdinen
kulkukaytava (5), ja ainakin sisemmdn makuuparsien (3b) alu-
een sisdpuolella oleva sydttdlaitteisto (8) sekd olennaises-
ti rakennuksen suhteen sateittdisid, ainakin kulkukaytavia
(4) Ja (5) vyhdistavia ja makuuparsikehdt katkaisevia yhdys-
kaytavia (13, 14), Jja Jjossa menetelmdssd eldimet ohjataan
ainakin yhdeltd, sopivimmin kahdelta uloimmalta makuuparsien
alueelta (3a, 3b) syottdlaitteistolle (8) olennaisesti aina-
kin tuotantorakennuksen keskiosaa kohti suuntautuvalla ruo-
kintaliikenteelld, tunnettu siitd, ettd syottdlaitteistolta
(8) makuuparteensa palatessaan elaimet johdetaan kiertamdan
makuuparteensa lypsyrobotin (11) ldheisyydessa olevan vyhdys-
kaytavan (13) kautta.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, tunnettu siitsd,
ettda gsyodttdlaitteistolta (8) makuuparteensa palatessaan
eldimet johdetaan kiertamaddn makuuparteensa toisen Jja/tai
kolmannen makuuparsikehadn (3b, 3c¢) paadssa, lypsyrobotin (11)

ldheisyydessd olevan yhdyskaytadvan (13) kautta.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelmd, tunnettu
siitd, etta eldimet ohjataan lypsyliikenteessd lypsyrobotis-
ta (11) olennaisesti kauimpana sijaitsevista makuuparsista
mahdollisimman nopeasti toisen ja kolmannen makuuparsikehan

(3b, 3c) keskellad olevien yhdyskaytédvien (14) avulla kolman-—



20075193 PrH 25 -06- 2012

10

15

20

25

30

35

13

nelle ympyrakaytavalle (6) Jja sita pitkin edelleen lypsyro-
botille (11).

4. Jarjestely eldinten ruokkimiseksi ja lypsamiseksi, olen-
naisesti tuotantorakennuksen keskiosassa olevalle lypsyalu-
eelle sijoitetulla lypsyrobotilla (11) varustetussa maatilan
tuotantorakennuksessa, Jjossa on ainakin yksi ulompi, olen-
naisesti ympyrdmdiselle kehdlle rinnakkain samankeskisesti
sijoitettujen makuuparsien (3a) alue, makuuparsien (3a) alu-
een sisdpuolella oleva ritildmdisen alustan muodostava,
olennaisen ympyrdmdinen kulkukaytava (4), vksi sisempi olen-
naisesti ympyrdmdiselle kehdlle rinnakkain samankeskisesti
sijoitettujen makuuparsien (3b) alue, makuuparsien (3b) alu-
een sisdpuolella oleva, ritilamdisen alustan muodostava,
olennaisen ympyramdinen kulkukaytavad (5), Jja ainakin sisem-
man makuuparsien (3b) alueen sisdpuolella oleva sydttdlait-
teisto (8) sekd olennaisesti rakennuksen suhteen sdteittdi-
sid, kulkukaytavia (4) Jja (5) yhdistdviad ja makuuparsikehat
katkaisevia vyhdyskaytavia (13, 14), tunnettu siitd, ettéa
ainakin osa (13) siateittdisistd yhdyskdytdvistd on sijoitet-
tu lypsyrobotin (11) laheisyyteen, Jja osa (14) sateittdisis-
td vyhdyskadytavistd on sijoitettu lypsyrobotin (11) l&hei-
syyteen sijoitettuja vyhdyskaytavia (13) kauemmaksi lypsyro-
botista (11) katkaisemaan makuuparsikehdt ja avaamaan kulku-

vhteydet makuuparsikehien valilla.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen jadrjestely, tunnettu sii-
td, ettd lypsyrobotti (11) on sijoitettu olennaisesti aina-
kin kahden ulommaisen, ympyramdiselle kehdlle samankeskises-
ti sijoitettujen makuuparsien muodostaman alueen, eli ensim-
madisen kehdmdisen makuuparsialueen (3a) ja toisen kehamdisen

makuuparsialueen (3b) sisapuolelle.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen jarjestely, tunnettu sii-
td, ettda toisen ympyrakaytavan (5) sisapuolella on kolmas
ympyramdiselle kehdlle rinnakkain samankeskisesti sijoitet-

tujen makuuparsien alue (3c), Jja etta lypsyrobotti (11) on
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sijoitettu tuotantorakennuksen sdteen suunnassa toisen Ja
kolmannen ympyrdkdytadvan (5 ja 6) valiin katkaisemaan kolmas

makuuparsien alue (3c).

7. Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen jarjestely, tunnettu
siitd, ettd sydttdlaitteisto (8) on sijoitettu tuotantora-
kennuksen sdteen suunnassa ainakin kahden ulommaisen makuu-
parsien alueen (3a ja 3b) sisdpuolelle ja mainittujen makuu-

parsien alueen (3a ja 3b) ja lypsyrobotin (11) wvaliin.
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PATENTKRAV

1. Forfarande for utfodring och mjélkning av djur i en med en
mjolkningsrobot (11) forsedd produktionsbyggnad pa en lant-
gard, med Aatminstone ett yttre omrade, bestdende av liggbéas
(3a) som ar koncentriskt placerade bredvid varandra langs en
vasentligen cirkelformig omkrets, innanfdr omradet med ligg-
bas (3a) en vasentligen cirkelformig gang (4) som bildar ett
gallerdurkaktigt wunderlag, ett inre omrade, bestdende av
liggbas (3b) som ar koncentriskt placerade bredvid varandra
ldngs en vasentligen cirkelformig omkrets, innanfdr omradet
med liggbds (3b) en vasentligen cirkelformig gang (5) som
bildar ett gallerdurkaktigt underlag, och atminstone innan-
for det inre omradet med liggbds (3b) en utfodringsanordning
(8) samt ett antal i fdrhallande till byggnaden vasentligen
radiella forbindelsegangar (13, 14) som sammanbinder atmins-
tone gangarna (4) och (5) och bryter liggbaskretsarna, och i
vilket forfarande djuren leds fran atminstone ett omrade med
liggbéas, léampligast fran de tva yttersta omradena (3a, 3b)
med liggbas till utfodringsanordningen (8) sa att utfo-
dringstrafiken riktas mot vasentligen Aatminstone produk-
tionsbyggnadens mittdel, kannetecknat av, att djuren nar de
dtervander fran utfodringsanordningen (8) till sitt liggbéas
leds till liggbaset via forbindelsegangen (13) i ndrheten av

mjolkningsroboten (11).

2. Forfarande enligt patentkrav 1, k&annetecknat av, att dju-
ren nar de atervander fran utfodringsanordningen (8) till
sitt liggbas leds till liggbaset via fdrbindelsegangen (13)
i ndrheten av mjodlkningsroboten (11), 1 d&dndan av den andra

och/eller tredje liggbaskretsen (3b, 3c).

3. Forfarande enligt patentkrav 1 eller 2, kannetecknat av,
att djuren i liggbasen vasentligen langst fran mjdlkningsro-
boten (11) sa& snabbt som mdjligt med hjadlp av forbindelse-

gangarna (14) mitt i1 den andra och den tredje liggbdskretsen
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(3b, 3c¢) leds till den tredje cirkelgangen (6) och langs den
till mjolkningsroboten (11).

4. Arrangemang for utfodring och mjdlkning av djur 1 en pro-
duktionsbyggnad pa en lantgard som &ar fdérsedd med en mjolk-
ningsrobot (11), beldgen 1 ett mjdlkningsomrade vasentligen
i produktionsbyggnadens mittparti, med Aatminstone ett yttre
omrade, bestdende av liggbds (3a) som ar koncentriskt place-
rade bredvid varandra langs en vasentligen cirkelformig om-
krets, innanfdr omradet med liggbads (3a) en védsentligen cir-
kelformig gang (4) som bildar ett gallerdurkaktigt underlag,
ett inre omrade, bestdaende av liggbas (3b) som &ar koncent-
riskt placerade bredvid varandra lédngs en vasentligen cir-
kelformig omkrets, innanfdér omradet med liggbas (3b) en va-
sentligen cirkelformig gang (5) som bildar ett gallerdurkak-
tigt underlag, och atminstone innanfdr det inre omradet med
liggbas (3b) en utfodringsanordning (8) samt ett antal i
férhdllande till byggnaden vasentligen radiella fdrbindelse-
gangar (13, 14) som sammanbinder gangarna (4) och (5) och
bryter liggbaskretsarna, kannetecknat av, att atminstone en
del (13) av de radiella forbindelsegangarna &ar placerade i
mjolkningsrobotens (11) narhet och en del (14) av de radiel-
la forbindelsegangarna ar placerade langre fran mjdlknings-
roboten (11) &n de 1 ndrheten av mjdlkningsroboten (11) pla-
cerade forbindelsegangarna (13) s& att liggbaskretsarna

bryts och férbindelserna mellan liggbaskretsarna OSppnas.

5. Arrangemang enligt patentkrav 4, kannetecknat av, att
mjolkningsroboten (11) A4r placerad vadsentligen atminstone
innanfdr omradet som bildas av liggbasen, vilka &ar koncent-
riskt placerade bredvid varandra ladngs de tva yttre cirkel-
formiga omkretsarna, dvs. det forsta omkretsaktiga 1ligg-
basomradet (3a) och det andra omkretsaktiga liggbdsomradet
(3b) .

6. Arrangemang enligt patentkrav 5, kannetecknat av, att

innanfdr den andra cirkelgangen (5) finns ett tredje omrade,
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bestdende av 1liggbas (3c¢) som &r koncentriskt placerade
bredvid wvarandra 1ldngs en cirkelformig omkrets, och att
mjolkningsroboten (11) i  produktionsbyggnadens radiella
riktning ar placerad mellan den andra och den tredje cirkel-
gangen (5 och 6) s& att det tredje liggbasomradet (3c¢)
bryts.

7. Arrangemang enligt patentkrav 5 eller 6, kannetecknat
av, att utfodringsanordningen (8) i produktionsbyggnadens
radiella riktning &r placerad atminstone innanfér de tva
yttre omradena (3a och 3b) med liggbas och mellan omradena

(3a och 3b) med liggbads och mjdlkningsroboten (11).
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