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VEHICULE AUTOMOBILE COMPRENANT AU MOINS UN BRAS DE LEVAGE, UN DISPOSITIF D'ARRACHAGE
D'UN POTEAU ET UN DISPOSITIF DE FORAGE HYDRAULIQUE.

VEHICULE AUTOMOBILE COMPRENANT AU
MOINS UN BRAS DE LEVAGE, UN DISPOSITIF D’ARRA-
CHAGE D’'UN POTEAU ET UN DISPOSITIF DE FORAGE
HYDRAULIQUE

L’invention concerne un véhicule automobile (1) com-
prenant au moins un bras (7) de levage déployable muni
d’un dispositif de préhension (28) configuré pour pouvoir
manipuler au moins un poteau caractérisé en ce que:

- Ilcomprend en outre au moins un dispositif d’arrachage
(30) de poteau comprenant un vérin hydraulique d’arra-
chage configuré pour pouvoir exercer une force d’arrachage
au moins égale a 30 000 N,

- au moins un dispositif de forage (15) hydraulique adap-
té pour pouvoir étre fixé audit bras de levage et présentant
une téte foreuse (16),

- ledit bras de levage (7) est actionné par au moins un
vérin hydraulique (10) de levage et est configuré pour pou-
voir exercer une force de levage d’au moins 250 N,

- ledit véhicule automobile présente une masse totale in-
férieure ou égale a 3 500 kg.

Figure pour I'abrégé : figure 1




Description

Titre de I'invention : VEHICULE AUTOMOBILE COMPRENANT

AU MOINS UN BRAS DE LEVAGE, UN DISPOSITIF

D’ARRACHAGE D’UN POTEAU ET UN DISPOSITIF DE
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FORAGE HYDRAULIQUE

Domaine technique de I’invention

L’invention concerne un véhicule automobile comprenant au moins un bras de
levage déployable configuré pour pouvoir manipuler au moins un élément tel qu’un
poteau et un bras de forage pour planter le poteau dans le sol.

Arriere-plan technologique

Dans tout le texte, on désigne par poteau ou poteau télécom, toute structure de forme
allongée en bois, en métal, en fibre composite ou encore en béton servant de support a
des lignes de télécommunications ou encore des lignes €lectriques. De tels poteaux
peuvent par exemple mesurer entre 4 metres et 15 metres de hauteur et présenter une
masse pouvant aller jusqu’a plusieurs tonnes.

On connait des véhicules dits poids lourds comprenant un bras grue et certains des
outillages nécessaires a la mise en place de poteaux télécom.

FR 2 670 526 décrit par exemple un véhicule pour la pose de poteaux dans lequel les
moyens de levage nécessitent un treuil et une potence sur lequel est monté un palan de
démultiplication pour pouvoir arracher un poteau a retirer du sol.

L’invention vise a pallier les inconvénients de ces véhicules ou équipements
d’installation de poteaux.

Objectifs de ’invention

L’invention vise a fournir un véhicule automobile polyvalent comprenant au moins
un bras de levage et un bras de forage déployables.

L’invention vise en particulier a fournir un véhicule automobile appartenant a la
catégorie des véhicules utilitaires 1égers tout en comprenant toutes les fonctionnalités
permettant a la fois ’arrachage et I’installation de poteaux.

Exposé de l'invention

Pour ce faire, I’invention concerne un véhicule automobile comprenant au moins un
bras de levage déployable muni d’un dispositif de préhension (par exemple a 1’aide
d’un treuil hydraulique) configuré pour pouvoir manipuler au moins un poteau ca-
ractérisé€ en ce que :

- il comprend en outre au moins un dispositif d’arrachage de poteau comprenant un

vérin hydraulique d’arrachage configuré pour pouvoir exercer une force d’arrachage au
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moins égale a 30 000 N,

- au moins un dispositif de forage hydraulique adapté pour pouvoir étre fixé audit
bras de levage et présentant une tcte foreuse,

- ledit bras de levage est actionné par au moins un vérin hydraulique de levage et est
configuré pour pouvoir exercer une force de levage d’au moins 250 N,

- ledit véhicule automobile présente une masse totale inférieure ou égale a 3 500 kg.

Un véhicule selon I’invention comprend toutes les fonctionnalit€s permettant
I’arrachage, ’enlevement, le déplacement et I’installation de poteaux, et ce, sans né-
cessiter un véhicule encombrant tel qu’un véhicule poids lourds mais au contraire un
véhicule présentant une masse totale inférieure ou égale a 3 500 kg.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit vérin hydraulique d’arrachage est
configuré pour pouvoir exercer une force d’arrachage comprise entre 30 000 N et
120 000 N.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit vérin hydraulique de levage et est
configuré pour pouvoir exercer une force de levage comprise entre 250 N et 2000 N.
Ledit bras de levage déployable s’étend principalement selon une direction longi-
tudinale de déploiement. Avantageusement et selon 1’invention, ledit bras de levage est
mobile au moins en rotation autour d’un axe de rotation sensiblement vertical.

Ledit dispositif de préhension est configuré pour pouvoir manipuler un poteau,
c’est-a-dire pouvoir maintenir en place et déplacer un poteau. Il peut par exemple
s’agir d’un treuil de levage hydraulique équipé d’un cable et d’un crochet au bout
duquel est fixée une élingue pouvant enserrer ledit poteau. Ceci permet de pouvoir
maintenir en position sensiblement verticale tout poteau en cours d’arrachage afin
d’éviter toute chute ou basculement soudain de celui-ci. Le dispositif de préhension
associé au bras de levage permet ¢galement de soulever le poteau lorsqu’il a été
arraché, c’est-a-dire désolidarisé du sol dans lequel il était ancré.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit dispositif de forage comprend un moteur
configuré pour pouvoir présenter un couple moteur au moins égal a 6 000 N.m .

Avantageusement et selon 1’invention, ladite téte foreuse est choisie parmi les
taricres et les carottiers. De tels outils permettent de détruire la base ou les fondations
d’un poteau et/ou de former un trou au voisinage de la base d’un poteau ancré dans le
sol, que 1’on souhaite retirer. Une tariére ou un carottier présente une dimension de
forage comprise entre 250mm et 400mm. Ainsi, avantageusement et selon I’invention,
ladite téte foreuse présente un diametre compris entre 250 mm et 400 mm.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit véhicule est en outre équipé d’une radio-
commande configurée pour pouvoir commander ledit bras de levage, ledit dispositif de
forage hydraulique et ledit dispositif de forage hydraulique.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit véhicule comprend en outre un enrouleur
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hydraulique configuré pour pouvoir alimenter en fluide hydraulique au moins un
outillage hydraulique dudit véhicule, c’est-a-dire un outillage susceptible d’€tre utilisé
autour dudit véhicule.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit véhicule comprend deux stabilisateurs
déployables configurés pour pouvoir s’étendre latéralement de part et d’autre dudit
véhicule, chaque stabilisateur présentant un pied adapté pour pouvoir reposer sur le sol.

Avantageusement et selon 1’invention, ledit véhicule peut €tre équipé d’un dameur
et/ou d’un brise-béton hydraulique, en particulier selon la charge utile restante. Un tel
dameur sert a aplanir et/ou compacter le sol apres forage et/ou mise en place d’un
nouveau poteau afin de renforcer la tenue de celui-ci. Un tel brise-béton sert a
fragiliser la fondation du poteau pour faciliter 1I’arrachage ou agrandir le trou apres
dépose d’un vieux poteau, afin de pouvoir installer un poteau neuf. Ils sont alimentés
via ’enrouleur hydraulique. Ils peuvent étre rangés sur ledit véhicule, par exemple
dans un coffre, selon la charge utile restante et le nombre de poteaux transportés.

L’invention concerne également un procédé de démontage et/ou d’installation d’au
moins un poteau tel qu’un poteau d’un réseau aérien de télécommunication mettant en
ceuvre un véhicule automobile selon I’invention.

L’invention concerne également un tel véhicule automobile et un tel procédé ca-
ractérisés en combinaison par tout ou partie des caractéristiques mentionnées ci-dessus
ou ci-apres.

Liste des figures

D'autres buts, caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront a la lecture de
la description suivante donnée a titre uniquement non limitatif et qui se réfere aux
figures annexées dans lesquelles :

[Fig.1] est une vue schématique en perspective avant de dessus d’un véhicule selon
I’invention.

[Fig.2] est une vue schématique en perspective arriere de dessus d’un véhicule selon
I’invention.

[Fig.3] est une vue schématique de c6t€ d’un véhicule selon I’invention.

[Fig.4] est une vue schématique en perspective d’un véhicule selon I’invention avec
le bras de levage déployé€.

[Fig.5] est une vue schématique d’un dispositif d’arrachage d’un véhicule selon
I’invention.

Description détaillée d’un mode de réalisation de I’invention

Sur les figures, les échelles et les proportions ne sont pas strictement respectées et ce,
a des fins d’illustration et de clarté.

En outre, les éléments identiques, similaires ou analogues sont désignés par les

mémes références dans toutes les figures.
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Les figures 1 et 2 illustrent un véhicule 1 automobile polyvalent selon I’invention en
perspective vu latéralement de 1’avant et de I’arriere de celui-ci. Ledit véhicule 1 au-
tomobile comprend une cabine 2 des roues avant 3, et des roues arricre 4, ladite cabine
étant située a I’avant du véhicule. Le véhicule automobile s’étend selon une direction
longitudinale principale sensiblement parallele a la direction avant-arriere du véhicule.
Le véhicule automobile comprend un plateau arriere 5 sur lequel repose notamment un
bloc support 6 supportant un bras 7 de levage déployable actionné par un vérin hy-
draulique 10 de levage. Chaque bras 7 de levage est actionn€ par un vérin hydraulique
de levage et est configuré pour pouvoir exercer une force de levage d’au moins 250 N,
et pouvant aller jusqu’a 2000 N. Le vérin hydraulique 10 de levage est un vérin a
double effet.

Les figures 1 a 3 illustrent un véhicule 1 polyvalent selon I’invention dans une confi-
guration bras 7 de levage repli€, avec des stabilisateurs 25, 26 latéraux déployés. La
[Fig.4] illustre un véhicule 1 polyvalent selon I’invention dans une configuration bras 7
de levage déployé, également avec les stabilisateurs 25, 26 latéraux déployés.

Chaque bras 7 de levage déployable s’étend principalement selon une direction lon-
gitudinale de déploiement (parallele a la direction longitudinale du véhicule lorsque le
bras de levage est en position repli€). Le bras 7 de levage est mobile en rotation autour
d’un premier axe de rotation sensiblement vertical mais également en rotation autour
d’un deuxi¢me axe de rotation orthogonal audit premier axe de rotation via une arti-
culation 12.

Le bras 7 de levage présente par exemple une longueur en position repliée de 1’ordre
de 3,5 metres et une longueur en position déployée pouvant aller jusqu’a 6,5 metres.

Le bras 7 de levage déployable est muni d’un dispositif de préhension 28 (treuil de
levage hydraulique) configuré pour pouvoir manipuler un poteau.

Chaque véhicule 1 automobile comprend au moins un dispositif de forage 15 hy-
draulique adapté pour pouvoir étre fixé au bras de levage et présentant une téte foreuse
16 formant une tariere ou un carottier. Le dispositif de forage 15 comprend un moteur
configuré pour pouvoir présenter un couple moteur au moins égal a 6 000 N.m

Chaque véhicule 1 automobile comprend un dispositif d’arrachage 30 de poteau
comprenant un vérin hydraulique d’arrachage 32 configuré pour pouvoir exercer une
force d’arrachage au moins égale a 30 000 N, et pouvant aller jusqu’a 120 000 N. La
[Fig.5] représente un tel dispositif d’arrachage 30. Le dispositif d’arrachage 30 peut
étre rangé sur le plateau arriere 5 du véhicule, par exemple dans un coffre prévu a cet
effet. Un dispositif d’arrachage 30 permet d’extraire les poteaux de leurs fondations.
Le dispositif d’arrachage 30 complet présente une masse comprise entre 54 kg et 60
kg, chaque élément séparément pesant moins de 25 kg.

Le dispositif d’arrachage 30 comprend une embase 33 et une chaine 34 a disposer
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autour de la base du poteau que 1’on souhaite retirer. Le dispositif d’arrachage 30
comprend un axe 35 et un anneau €élastique 36 externe dit circlips, reliant deux griffes
37, 38 de raccourcissement, la griffe 37 étant munie d’un verrou.

Un tel véhicule 1 automobile a ’avantage de ne présenter qu’une masse totale
limitée, c’est-a-dire une masse totale inférieure ou €gale a 3 500 kg.

Ledit dispositif de préhension 28 (treuil) est configuré pour pouvoir manipuler un
poteau, c’est-a-dire pouvoir maintenir en place et déplacer un poteau. Il peut par
exemple s’agir d’un treuil hydraulique de levage équipé d’un céble et d’un crochet au
bout duquel est positionnée une élingue pouvant enserrer ledit poteau. Elle permet de
pouvoir maintenir en position sensiblement verticale tout poteau en cours d’arrachage
afin d’éviter toute chute ou basculement soudain de celui-ci. Le dispositif de
préhension 28 associé au bras 7 de levage permet également de soulever un ensemble
de poteaux d’une masse inférieure ou égale a 200 kg ou le poteau seul lorsqu’il a été
arraché, c’est-a-dire désolidarisé du sol dans lequel il était ancré par le dispositif
d’arrachage 30.

Chaque outil du véhicule peut étre commandé a 1’aide d’une radiocommande
configurée pour pouvoir commander le bras 7 de levage et/ou le dispositif de
préhension 30 et/ou le dispositif de forage 15 hydraulique.

Le véhicule 1 comprend en outre un enrouleur hydraulique 13 configuré pour
pouvoir alimenter en fluide hydraulique au moins un outil hydraulique du véhicule.

Le véhicule 1 comprend deux stabilisateurs déployables 25, 26 configurés pour
pouvoir s’étendre latéralement de part et d’autre du véhicule, chaque stabilisateur
présentant un pied adapté pour pouvoir reposer sur le sol.

Le véhicule 1 comprend deux coffres 21, formés par exemple en acier, et pouvant
recevoir tout outil ou piece complémentaire.

Dans le mode de réalisation représenté aux figures 1 a 5, le véhicule comprend
également une cuve 22 pouvant €tre remplie d’eau, par exemple une cuve d’une
capacité de I’ordre de 60 litres ou d’un support a bidon d’une capacité équivalente. Le
plateau arriere 5 du véhicule 1 peut €galement comprendre un support 23 pour cones
de signalisation de chantier.

Le véhicule peut étre en outre équipé€ d’un dameur ou d’un brise-béton hydrauliques.
Un tel dameur sert a aplanir et/ou compacter le sol apres forage et/ou mise en place
d’un nouveau poteau afin de renforcer la tenue de celui-ci. Un tel brise-béton sert a
fragiliser la fondation du poteau pour faciliter 1I’arrachage ou agrandir le trou apres
dépose d’un vieux poteau, afin de pouvoir installer un poteau neuf. Ils sont alimentés
via ’enrouleur hydraulique 13. Ils peuvent €tre rang€s sur ledit véhicule, par exemple
dans un coffre selon la charge utile restante.

Un procédé de mise en ceuvre d’un véhicule automobile comprend les étapes



[0051]

[0052]

[0053]

[0054]

[0055]

[0056]
[0057]

[0058]

[0059]

suivantes :

Le déploiement des stabilisateurs déployables 25, 26 jusqu’a &tre en contact avec le
sol ;

La mise en place du dispositif d’arrachage 30 de poteau au pied du poteau a retirer
tout en sécurisant le poteau par élingage a 1’aide du rapprochement du bras 7 de levage
d’une extrémité supérieure du poteau ;

Le déplacement du bras 7 de levage avec le dispositif de forage 15 hydraulique fixé a
son extrémité et sa mise en marche de fagon a forer dans la base ou les fondations d’un
poteau a retirer ;

Le chargement pour enlevement du vieux poteau sur le véhicule 1 automobile ;

Le forage a la dimension du nouveau poteau a installer a 1’aide du dispositif de
forage 15 hydraulique ;

Le levage et la manutention du poteau neuf destiné a remplacer le poteau retiré ;

Le damage a I’aide d’un dameur hydraulique connecté a I’enrouleur hydraulique 13
pour renforcer la tenue des poteaux ;

Le transport des poteaux neufs ou anciens, tout en respectant une masse totale du
véhicule 1 automobile inférieure ou égale a 3 500 kg.

Dans le mode de réalisation représenté aux figures 1 a 4, le véhicule 1 automobile
présente par exemple les dimensions suivantes : une longueur de 6 metres, une largeur

de 2,2 metres et une hauteur de 3 metres (bras de levage replié).



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

Revendications

Véhicule (1) automobile comprenant au moins un bras (7) de levage dé-
ployable muni d’un dispositif (28) de préhension configuré pour pouvoir
manipuler au moins un poteau caractéris€ en ce que :

- il comprend en outre au moins un dispositif d’arrachage (30) de poteau
comprenant un vérin hydraulique (32) d’arrachage configuré pour
pouvoir exercer une force d’arrachage au moins €gale a 30 000 N,

- au moins un dispositif de forage (15) hydraulique adapté pour pouvoir
étre fixé audit bras de levage et présentant une téte foreuse (16),

- ledit bras (7) de levage est actionné par au moins un vérin hydraulique
(10) de levage et est configuré pour pouvoir exercer une force de levage
d’au moins 250 N,

- ledit véhicule automobile présente une masse totale inférieure ou égale
a3 500 kg.

Véhicule selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit bras (7) de
levage est mobile au moins en rotation autour d’un axe de rotation sen-
siblement vertical.

Véhicule selon I'une quelconque des revendications 1 ou 2, caractérisé
en ce que ledit dispositif de forage (15) comprend un moteur configuré
pour pouvoir présenter un couple moteur au moins égal a 6 000 N.m,
Véhicule selon I'une des revendications 1 a 3, caractérisé en ce que
ladite téte foreuse (16) est choisie parmi les taricres et les carottiers.
Véhicule selon I'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce que
ladite téte foreuse (16) présente un diametre compris entre 250 mm et
400 mm.

Véhicule selon I'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce qu’il est
en outre équipé d’une radiocommande configurée pour pouvoir
commander ledit bras de levage, le dispositif de préhension (28) et ledit
dispositif de forage (15) hydraulique.

Véhicule selon I’une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce qu’il
comprend en outre un enrouleur hydraulique (13) configuré pour
pouvoir alimenter en fluide hydraulique au moins un outillage hy-
draulique susceptible d’étre utilis€ autour dudit véhicule.

Véhicule selon I’une des revendications 1 a 7, caractérisé en ce qu’il
comprend deux stabilisateurs déployables (25, 26) configurés pour
pouvoir s’étendre latéralement de part et d’autre dudit véhicule, chaque

stabilisateur présentant un pied adapté pour pouvoir reposer sur le sol.



[Revendication 9] Véhicule selon 1’'une des revendications 1 a 8, caractérisé en ce qu’il
peut étre en outre équipé d’un dameur et/ou d’un brise-béton hy-

draulique.
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