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(64) Zafizeni pro oviadani oboustrannych okrajovacich niizek
- O&elem je zajistit spolehlivy provoz

nifek i p¥i vypadku nebo poruse ¥fdiciho
po&ftade, aniZ by doSlo ke sniZeni produkce
védlcovaci tratd. Uvedeného Gfelu se dosihne g
zapojenim za¥fizeni, které sestdvd z bloku
%idel polohy, dvou povelovych blokid, soufto-
vého bloku, vyhodnocovactho bloku, pam&to-
vého bloku, &idla otd&ek poh&n&cfho mecha-
nismu ni%ek, spoudt&ciho bloku, ovléda-

cfho bloku, dvou vfkonovgch blokl a nejmé-
né dvou ¥fdicich bloki.
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Vyn&lez se tyka za¥izeni pro ovlddani oboustranngch okrajovacich niZek, ur&enych
zejména pro st¥fhdni vyvélcovanych plechovych pdsl po obou jeho stranéch.

AZ dosud se pro tyto u%ely pouZfvaly oboustranné okrajovaci niZky rdzngch konstrukci,
jejich% hlavni pohony pracuji kontinudlnim provozem konstantni rychlosti. B&hem tohoto
provozu se tzv. f&ze otev¥eni a st¥i¥né f4ze trvale st¥idaji. Posuv materidlu do stfihu
se provadd{ ve f4zi otevrenf a nesmi pF¥ekrofit stanovenou délku kroku, danou maximdlni
kapacitou st¥ihu p¥i jednom kroku. Mechanismy o¥fez&vacich a 3rotovacich no#ii ka¥dého
stojanu jsou pohdndny samostatnym motorem a jsou vzdjemnd mechanicky propojeny drdZkovanym
teleskopickym h¥idelem pro zajistdnf synchronnfiho chodu no%d& na obou strandch materidlu.
Posun materidlu je zajiSfovan systémem vstupnich a vystupnich poddvacich védlcld valnikl
s individudlnfmi poh&n&cimi motory. Rf{zenf a ovlad4ni pohonl takového za¥izeni bylo nejlasté&-
ji ¥eZeno poloautomaticky ovlddacimi a reguladnimi obvody pro zaji¥téni funkce ntZek.

Jako &idel se u¥fvalo rtznych diferencidlnich selsynt vysiladll, resp. p¥ijfmadd, kopirovacich
p¥istroji, apod. Krokovy re¥im posunu materidlu byl ¥fzen pomoci logickych ovlddacich

obvodt s &asovadi nebo riznych odm&fovaldd délky a &idel polohy. V soulasné dob& jsou

stéle Castdji jednotlivé stroje, technologické uzly nebo i celé vdlcovaci traté Eizeny

v automatickém reZimu pomoci ¥fdicich podfitadi.

Nevyhodou poloautomatického ¥fzeni proti automatickému ¥fzeni niZek ¥fdicim po&itatem
je men¥{ produkce ofezdvanych plechd a tim i men¥{ produkce vAdlcovaci{ trat&. Toto Feseni
pak neni vhodné ani k pouZiti jako zéskok pro p¥ipadné selhdn{ politale s ohledem na
jeho men$i p¥esnost a men3{ funkéni spolehlivost. Nevyhodou automatického ¥izeni oboustran-
nych okrajovacich nifek ¥fdicim poditalem je skutednost, Ze v p¥{ipadé vypadku nebo poruchy
tohoto Ffdicfho po&itade nelze z technologickych divodd ovlddat tyto niZky ruénim ¥fzentm,
zAvislym pouze na manipulacich samotného operédtora. V tomto p¥ipad® vznikd pozadavek
na takové ndhradni ¥eSenf, které by bylc zcela nezdvislé na &innosti ¥{diciho poditale
a které by bylo schopno na zéklad& udaji stejného systému &idel zabezpelovat posun materidlu

v z&vislosti na okamZité poloze noid.

Uvedené nevyhody odstranuije za¥izenl pro cvlddd&ni oboustrannych okrajovacich nlziek
podle vyndlezu, jejichZ ka?dy pohdndci motor je spojen s vystupem p¥fslufného vykonového
bloku a pohanéci motory dopravnich jednotek s vystupy odpovidajicich ¥idicfch bloki.

Podstatou zafizeni podle vyndlezu je to, %e povelové vystupy bloku &idel polohy
jsou paralelnd spojeny s odpovidajicimi informadnimi vstupy ovlddaciho bloku, informa&nimi
vstupy druhého povelového bloku a zapinacimi vstupy soultového bloku. V¢stup soultového
bloku je zapojen na blokovaci vstup prvnfho povelového bloku, jehoZ druhy mazaci vstup
je paraleln® pfipojen k prvnimu ovlddacimu v¢stupu vyhodnocovaciho bloku a prvnimu z&znamo-
vému vstupu druhého povelového bloku, jehoZ vystup je spojen s druhym zapinacim vstupem
ovladaciho bloku. Na druhy vyhodnocovaci vystup ovlddaciho bloku je zapojen ffdici vstup
vyhodnocovaciho bloku, k jeho? ovlddacimu vystupu je p¥ipojen zapinaci vstup a k prvnimu
povelovému vystupu prvni vypfnacf vstup spoustdcfho bloku, jehoZ druhy vypinaci vstup
je spojen s vystupem pamé&fového bloku, na jehoZ zdznamovy vstup je zapojen druhy povelovy
vystup vyhodnocovacfho bloku. Informadni vstup vyhodnocovaciho bloku je p¥ipojen k vystupu
&idla ota&ek pohdnd&ciho mechanismu niZek, pridemZ vy<tup prvniho povelového bloku je
paraleln& spojen s druhym zdznamovym vstupem druhého povelového bloku a startovacim vstupem
spouété&ciho bloku, na jehof vystup je zapojen prvnl zapinac{ vstup a na blokovac{ vstup
prvni vyhodnocovaci v¢stup ovlddacfho bloku, k jehoZ povelovym vystupim jsou ptipojeny
prvni spinaci vstupy prvniho a% n-tého Pfdicfho bloku, prvnifho a% n-tého pohdn&cfho motoru
dopravnich jednotek a k Ffdic{mu vystupu paraleln& prvni spinac{ vstupy v§konovych blokd
pohdndcich motort nlZek.

Ptinosem za¥izeni podle vyndlezu je to, Ze zaji¥tuje spolehlivy provoz oboustrannych
okrajovacich nlfek i p¥i vypadku nebo porue ¥idiciho systému s poitalem, event. i bez
n&ho, v pfipad® jeho pozd&j¥iho dod&n{ nebo uvedeni do provozu. Dal¥l vyhodou je to, Ze
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oboji ¥fzeni je zaji¥tovdno s vyuZitim spoleZného systému &idel s iogickimi a digitdlnimi
v¢stupy, takfe je mofnost okamZitého pfechodu z jednoho zpisobu ¥fzenf na druhy pouhym
pfepnutim volide reZimu na panelu ovlddaciho pultu z kabiny operdtora. Takovymto uspofadadnim
nevznikaji v provozu %4dné &asové ztraty, nebot nliiky mohou ddle spolehlivé pracovat,

anifZ by doslo k omezenf produkce vdlcovacf trati.

zZa¥{zeni pro ovladani oboustrannych okrajovacfch nifek podle vyndlezu je p¥ikladné&
schematicky zndzorn&no blokovym schematem na pfipojeném vykresu.

Zabfzeni podle vynilezu gestdvd z bloku ] &idel polohy. coZ jsou nap¥. fotorelé,
umisténé dle technologickych poZadavki pfed a za nifkami, soudtového bloku 3, tvofeného
obvodem logického soudtu, vyhodnocovacfho bloku 4, sestdvaifcfiho z bezkontaktnich logickgch
obvodd, ¥itadd a kompardtord, pam&fového bloku 5, dvou povelovych blokd 2, 9 a spoust&eiho
bloku 7, realizovanych pomoci reléovych, event. bezkontaktnich logickfch &lend a paméfovgch
ohvodd. Ddle zaffzenf podle vynilezu sestdvé z ovlddaciho bloku 8, tvofeného logickymi
obvody a digitdln& analogovymi pfevodniky, &idla § oté&fek pohdn&ciho mechanismu niZek,
ca¥ je nap¥. absolutni &idlo polohy, dvou vykonovych blokd 12, 13, co? jsou napf. tyristorové
ménide s bezkontaktnimi reguladnimi cbvody a nejméné& dvou ffdicich bloku 10.1 a% 10.n,
realizovanych kontaktnimi a bezkontaktnimi obvody. Nedilnou souddstf{ za¥fizeni podle vyndlezu
jsou i dva pohénécf{ motory 14, 15 nlZfek a pohdn&ci motory 11.1 a% 1ll.n dopravnich jednotek.

Zapojeni jednotlivgch blokd 1 a% 15 je ndsledujici. Povelové vystupy %y aZ X, bloku

1 &idel polohy jsou paraleln& spejeny s odpovidajfcimi informaénimi vstupy s, ai gy ovlida~

cfho bloku 8, inforradnimi vstupy Vi a% Y druhého povaelového bloku 9 a zapiiacimi vstupy

2, af a, sou&tového bloku 3, jeho¥ vystup je zapojen na blokovac{ vstup j prvniho povelového
bloku 2. Informadnf vstup i, prvni mazaci vstup El a zédznamové vstupy 9,7 9, prviiiho povelo~
vého bloku 2 jsou pak pFipojeny k piisludngm ovladadlm v nezakresleném ovlddacim pultu.
Druhy mazaci vstup h, prvnfiho povelového bloku 2 je paralelnd p¥ipojen k prvnimu ovladacimu
vystupu 51 vyhodnocovaciho bloku 4 a prvnimu zéznamovému vstupu u,y druhého povelového blo-
ku 9, jeho% zapinaci vatupy £r &y jsou zapojeny na dal%f ovliadale v nezakresleném oviddacim
pultu. Vystup druhého povelového bloku 9 je spojen s druhym zapinacim vstupem x, ovlddaciho
bloku 8, na jehoZ druhy vyhodnocovaci v§stup By je zapojen ¥{dici vstup 4@ vyhodnocovaciho
bloku 4, k jehoZ druhému ovliddacimu vystupu k, Je pripojen zapinaci vstup n a k prvnimu pove-
lovému vystupu W, prvni vypinac{ vstup (-} spoust&cfho bloku 7. Druhy vypinaci vstup g, spou-
gt8ciho bloku 7 je spojen s vystupem pam&fového bloku 5, na jehoZ mazaci vstup £ je zapojen
vystup ovladae v nezakresleném ovlidacim pultu a na zéznamov§y vstup e druh§ povelovy
vystup v, vyhodnocovacfho bloku 4, jehof impulsni vstupy 30 &5 jsou p¥ipojeny k v¢stupim
nezakreslenfch inkrementdlnfch Zidel a informa&ni vstup b k vystupu &idla 6 otd&ek pohdn&ci-
ho mechanismu nl%ek. V¢stup prvniho povelového bloku 2 je paraleln& spojen s druhym zdzna-
movym vatupem u, druhého povelového bloku 9 a startovaci{m vstupem m spouSt&ciho bloku

7, na jeho? vystup je zapojen prvni zapinaci vstup r; a na blokovaci vstup 1 prvni vyhodno-
covaci v¢stup p, ovlédaciho bloku 8. K povelovym vystupim 4, aZ [ ovlddaciho bloku 8 jsou
pak pfipojeny prvnf spinaci vstupy ¥ a¥ ln prvniho aZ n-tého ¥fdicfho bloku 10.1 aZ

10.n prvnfho a%¥ n-tého pohén&ciho motoru 11-1 a%¥ 1ll.n dopravnich jednotek, k ffdicimu
vystupu B paralelnd prvni spinac{ vstupy Yyr 2 v?konév?ch blokd 12, 13 pohénéé!ch motord
14, 15 ni¥ek a ke spoustdcfm vystupu o vstupy nezakreslenych ovlddacich prvkd poddvacich

vdlcd. Druhé spinacf{ vstupy ¥Yor 2, vykonov§ch blokd 12, 13 a druhé spinaci vstupy ﬁl a¥ 8,
ffdicfch blok& 10.1 a% 10.n jsou pak zapojeny na vystupy nezakresleného ¥idiciho politale.

Funkce za¥f{zeni podle vyndlezu je n&sledujicf. Volba refimu ovladdni se provede
prisluingm ovladafem v nezakresleném ovlidacim pultu p¥epnutim na ovl&déni bez ¥{fdiciho
poditae. Tim je aktivovdn informa&ni vstup i prvnfho povelového bloku 2, na jehoZ prvni
zéznamovy vstup g, Jje pfiv4ddn signdl ~ start automatického st¥fhdni - na druhy z&znamovy
vstup g, - start pro jednotlivy blok - a na prvai mazaci vstup 51 signdl - stop - pro
zrufen{ automatického cyklu st¥fh4n{. Na blokovac{ vstup j prvniho povelového bloku
2 je privAad&n signdl z vystupu soultového bloku 3, ktery v z4vislosti na funkci p¥isluinych
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&idel polohy v bloku 1, uspofddanych pfed vstupnimi a za v¢stupnimi poddvacimi vélci

blokuje povel - start pro jednotlivy krok - materidlu do st¥ihu. V p¥ipadd, %fe zadétek
materidlu nedosdhne idrovné poslednfho &idla za vystupnimi poddvacimi vAlci d¥fve, ne%

jeho konec opusti{ prvni &idlo polohy pfed vstupnimi poddvacimi vdlci, je z v¢stupu soudto-
vého bloku 3 vyddn povel k ukondeni blokovdni automatického cyklu krokovédni a tyto kr&tké
plechy, nehodici se pro automaticky cyklus st¥fhdni, mohou byt st¥fh&ny pomoci jednotlivé&
zaddvanych krokd. Povel k ukondeni jednotliv& zaddvaného kroku je vyddvén z prvniho ovlddaciho
vgstupu k; vyhodnocovaciho bloku 4 na druhy mazaci vstup h, prvniho povelového bloku 2.

V p¥ipad& normdlnich krokd je pro vydavéni povelu - start - z vystupu prvniho povelového
bloku 2 vysldn signidl na startovaci vstup m spoult&ciho bloku 7. 2Za p¥edpokladu, fe z druhého
ovlddaciho v¢stupu k, vyhodnocovaciho blcku 4 je na zapinac{ vstup n spoudtécfho bloku 7 vyslén
signdl o zaddtku posuvu, co?Z je odvozeno z dhlového natodenf klikového mechanismu no¥d

z &idla 6 ot&&ek pohdn&ciho mechanismu nlZ%ek, jeho vy¢stup je pfipojen na informadnf

vstup b vyhodnocovaciho bloku 4 a byla spln&na blokovaci podminka, Ze pohdn&ci motory

14, 15 ni¥ek jsou v chodu a poddvaci vdlce sevieny, coi je indikovéno zp&tnou vazbou

z prvniho vyhodnocovaciho vystupu By ovlddacfiho bloku 8 na blokovac{ vstup 1 spoudt&ctho
bloku 7, je z jeho vystupu vyslén impuls na prvn{ zapinaci vstup x ovlddaciho bloku 8, co%
je povelem k zapnuti poh&né&cfich motort il.1 a% li.n dopravnich jednotek k posuvu do st¥ihu.

V prib&hu posuvu materidlu je jeho délka odm&¥ovéna pomoci nezakreslenych inkrementdlnich
&idel, jejichZ signdly jsou p¥ivdd&ny na impulznf vstupy gy &y vyhodnocovaciho bloku 4, na
jeho% ¥{dici vstup 4 je vysfldn signdl z druhého vyhodnocovaciho vystupu B, ovlddaciho

bloku 8. Ve vyhodnocovacim bloku 4 je pak vyhodnocovdna normdlnf délka kroku pro povel

k zastaveni posunu a maximdln{ délka kroku pro havarijni zastaveni a ukon&enf automatického
cyklu p¥i eventudlnim p¥ekroden{ zadané délky kroku. Signdly norm&lni délky kroku jsou
vyddvdny z prvniho povelového vystupu v, vyhodnocovaciho bloku 4 na prvni vypinaci vstup

N spoust&ciho bloku 7, coZ je povelem pro ukonéeni kroku posunu materi&dlu do st¥ihu a nésle-
dujfcfho st¥ihu. V p¥ipad& p¥ekroden{ p¥isilu%né délky kroku je vyddn z druhého povelového
vystupu v, vyhodnocovaciho bloku 4 signdl - maxim&lni krok -~ a tento je p¥iveden na z&znamovy
vstup e pam&fového bloku 5. Z jeho vystupu je signdl p¥iveden na druhy vypinaci vstup

o, spoustéciho bloku 17, jehoi vfstup je timto zablokovén a tim je znemoinéno vydéanit

dalSich spoudtZcich poveld, pflchéze]icich cykllcky na zapinaci vstup n. Opé&tné spu§tén£

je umoZn&no novym provedenim startu automatického cyklu, tj. aktivacf mazactho vstupu

£ pam&tového bloku 5, &im¥ nastane odblokovéni vy¢stupu spoustdciho bloku 7. Ovlédini
poddvacfch védlell, tj. jejich sevieni nebo rozevien{, nutné pro poddvdni materidlu do stfihu,
splhujf funkce druhého povelového bloku 9. P¥i antomatickém cyklu je signdlem ~ start
automaticky - aktivovdn druhy zdznamovy vstup u, druhého povelového bloku 9, ze kterého je
vydén povel pro sevieni vstupnich poddvacich vdlclt a prvni zdznamovy vstup Uy, 2 né&ho#

je vysldn povel pro sevieni v¢stupnich poddvacfch v&lcd. Rozev¥eni poddvacfich vélcld

je odvozeno v zavislosti na Gdajich &idel polohy, p¥ivdd&nych na prvnf aZ n-ty informadni
vstup v, a% Ya druhého povelového bloku 9. Pro moZnost ru&nfho z&sahu mohou byt aktivovany

k tomu d&elu urdené zapinaci vstupy El’ 32 druhého povelového bloku 9. V¥stupni sign&l tohoto
druhého povelového bloku 3 je pak pfiveden na druhy zapinaci vstup x, ovlédaciho bloky

8, ptitemZ je ze spoustdciho vystupu g tohoto ovladaciho bloku 8 vyddn signdl, ktery

je ur&en pro spfindni p¥fslusngch elektrohydraulickych rozvadé&®d ovlddani neiakreslenych
poddvacich vdlcl dopravnich jednotek. Z povelovych v¢stupld % a% b3 bloku 1 &idel polohy
jsou na zapfnaci vstupy a, a% a, soudtového bloku 3, na informa¥ni vstupy 5 aZ 5, ovladaciho
bloku 8 a na informa&ni vstupy v, a% v  druhého povelového bloku 9 vyddvdny potfebné signdly
o poloze materidlu, tj. jeho zaddtku a konci, p¥ed vstupnimi a v§stupnimi poddvacimi

vadlci., 2 povelovgch v¢stupl q; a% a, ovlddacfho bloku 8 jsou zaddvédny poZadované rychlostn{
signély na prvn{ spinac{ vstupy Y, a% Y prvnfho a% n-tého ¥fdictfho bloku 10.1 a% 10.n
pohdn&cich motord 11.1 a¥ 1ll.n dopravnich jednotek. z ¥idicfiho vystupu B ovl&dacfho bloku

8 je vysldn na prvni spinac{ vstupy Yy 2y prvnfho a druhého vykonového bloku 12, 13 signdl
k trvalému b&hu pohdn&cich motord 14, 15 oboustrannych nliZek. Pokud probfhd ¥izen{ a
ovl4ddini niZek z nezakresleného politade, jsou z n&j p¥ivdd&ny p¥isludné signdly na druhé
spinac{ vstupy Yor Zp vykonovych blokd 12, 13 pohdn&cich motord 14, 15 niZek a na druhé
spinaci vstupy 8 ai ﬁ ¥idicfich bloklt 10.1 aZ 10.n pohdn&cich motord 1l.1 a% 1ll.n doprav—
nich jednotek.
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PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni pro ovl4addni oboustrannych okrajovacich niZek, jejichZ ka%dy pohdn&ci motor
je spojen s v¢stupem pfisludného vykonového bloku a pohdn&ci motory dopravnich jednotek
s vystupy odpovidajicich ¥fdicfch blokid, vyznadujicf se tim, Ze povelové v¢stupy (%, a%
x.) bloku (1) &idel polohy jsou paraleln& spojeny s odpovidajfcimi informalnimi vstupy
(s1 aZ vn) ovlidacfiho bloku (8), informadnimi vstupy (v1 aZ vn) druhého povelového bloku
(9) a zapinacimi vstupy (a1 az an) sou&tového bloku (3), jehoZ vystup je zapojen na hlokova-
ci vstup (j) prvniho povelového bloku (2}, jehoZ druhy mazaci vstup (h,) je paralelnd
p¥ipojen k prvnimu ovliddacimu vy¢stupu (kl) vyhednocovaciho bloku (4) a prvnimu zé&znamové-
mu vstupu (ul) druhého povelového bloku (9), jehoZ vystup je spojen s druhym zapinacim
vstupem (rz) ovlddacfho bloku (8), na jeho# druhy vyhodnocovaci v§stup (p,) je zapojen
£idici vstup (4) vyhodnocovacfho bloku (4), k jeho# druhému ovlddacimu v¥stupu (kz) je
ptipojen zapinaci vstup (n) a k prvnimu povelovému v§stupu (w ) prvni vypinaci vstup
(ol) spou¥técfho bloku (7), jehoZ druhy vypinaci vstup (o ) je spojen & v¢stupem pam&fového
bloku (5), na jeho# zéznamovy vstup (e) je zapojen druhy povelovy vystup (w ) vyhodnocova=-
ctho bloku (4), jeho? informa&ni vstup (b) je p¥ipojen X vystupu &idla (6} otééek pohdné&ciho
mechanismu niZek, p¥iZemZ vystup prvniho povelového bloku (2) je pafalelné spojen s druhym
z&znamovym vstupem lu ) druhého povelového bloku (9) 4 startovacim vstupem {m) spou$tédciho
bloku (7), na jeho% vfstup je zapojen prvni zapinaci vstup {ry ) a na ‘blokovact vstup {1} prvni
vyhodnocovaci v¢stup (pl) ovlidaciho bloku {8), k jehoZ povelovym vystuplm (q1 a¥ q, )
jsou p¥ipojeny prvn{ spinaci vstupy,(ylai ) prvniho a% n-tého ¥idicfho bloku (10. 1 a%
10.n) prvnfho a% n-tého pohén&ciho motoru (11 1 a% 11.n) dopravnich jednotek a k ¥idicimu
vstupu (f) paraleln& prvni spinaci vstupy lyy, 29} vikonovych blokd (12, 13) pohdn&cich
motord (14, 15) ni¥ek.
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