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O%elem je automatické rovnom&rné
naskladfiovdnf sypkgch materi&lt do kru-
hové nddr¥e. Uvedeného u&elu se doséhne

tfm, ¥e se materidl dopravuje do ndsypky
naskladhovaciho 3neku s podélnou vysypkou
na spodni &&sti %labu #neku, opatfeného
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pohonovou jednotkou, umisté&nou mobiln& na
horn{ ploZe obvodové stény kruhové nddrie.
Kruhovy posun naskladiiovacfho Eneku je
ovl4dén automaticky pomoci kapacitniho
spinade po naskladn&ni materidlu a% ke
snimacim elektroddm, nachézejicim se na
spodn{ &&sti ¥%labu 8neku u pohonové jed-
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Vynédlez se tykd rotadniho za¥fzenf pro automatické naskladfiovdni sypkych materidld
do kruhové néddrie.

Pfi pffpravé zchutfiované slémy naskladfiuje se tato zpravidla do vrstvy 1 m vysoké pomoci
pdsového dopravniku se shrnovacim vozikem. Obsluha tohoto dopravniku, jako% i dprava vrstvy
slamy vyZaduje vSak zna®né mno¥stvi manudlni{ préce.

VySe uvedené nedostatky jsou odstran&ny zpdsobem naskladhovédni sldmy do kruhové nadrie
pomoci{ rota¥niho za¥fzeni podle vynidlezu, jeho¥ podstata spodivd v tom, %e ¥lab naskladiova-
ctho &neku s jednosm&rnym kruhovym posunem 360°, jehoZ vertikdlni osu kruhového posunu tvo¥i
kolmé hifdgl ve stfedu kruhové nddrie, je na spodni &4sti opatfen podélnou vysypkou. Nasklad-
fovaci &nek je opatfen pohonnou jednotkou, umfsténou mobiln& na horni plofe obvodové stény
kruhové nddrZe a na spodni &&sti u pohonové jednotky snimacimi elektrodami kapacitnfho spfnade.
Vystup elektronické &&sti kapacitnfho spfnade je napojen na prvn{ vstup bistabilnfho klépného
obvodu, jehoZ vystup je napojen jednak na styka& kruhového posunu Zneku a jednak na vstup
gasového spinafe, jehoZ vystup je napojen na druhy vstup bistabilnfho klopného obvodu.

P¥i naskladfiovani sypkych materi4ld pomocif rotadniho za¥fzeni podle vyndlezu do kruhové
nddrZe dochdz{f k automatickému rovnom&rnému naskladhovdn{ materidlu do kruhové né&drfe a
to i v p¥fpadé, kdy p¥isun materidlu do rota¥ntho za¥fzeni je nepravidelny.

Na pfipojenych vykresech je zndzorn&no schéma rota®nfho za¥fzeni, kdy na obr. 1 je
uvedena mechanické E4st a na obr. 2 elektronickd &4st rotadnfiho za¥izeni.

Uprostfed kruhové nddrZe 1 se nachdzf kolmd h¥fdel 2, kterd tvo¥{i vertik&lni osu kruho-
vého posunu naskladiiovaciho ¥neku 4. Naskladhovaci ¥nek 4 je opat¥en kruhovou nédsypkou 3,
podélnou vysypkou 5, pohonovou jednotkou 6, umist&nou mobiln& na horn{ plode obvodové st&ny
kruhové nddrZe 1 a snimacimi elektrodami 7 kapacitnfho spinale 13, které se nachizejf na
spodnf &&sti %Zlabu #neku 4 u pohonové jednotky 6. Svorka 9 malého nap&ti je pfipojena pFes
startovaci 10 a vypfnaci tla&itko 11 jednak na styka® 12 pohonu Zneku a jednak na vstup
elektronické &&sti kapacitniho spinale 13, jeho%Z vystup je napojen na prvni vstup bistabil-
niho klopného obvodu 14. V¢stup bistabilnfho klopného obvodu 14 je napojen jednak na stykad
15 kruhového posunu Zneku a jednak na vstup Sasového spina&e 16, jeho# vystup je napojen
na druhy vstup bistabilnfho klopného obvodu 14.

P¥i naskladhovéni sypkého materidlu 8 do kruhové nddr¥fe 1 podle vyndlezu dévkuje se
materidl do kruhové ndsypky 3 naskladfiovacfho 3neku 4, z n&ho% vypaddvd podélnou vysypkou
5 postupn& do kruhové nédrZe 1. Jakmile se materidl 8 p¥iblf#f u obvodové st&ny kruhové
nddrZe 1 ke snimacim elektroddm 7 kapacitniho spinade 13, p¥ipoji se impuls na prvni vstup
bistabilnfho klopného obvodu 14, ktery se p¥eklopi, cof m& za ndsledek p¥ipojeni nap&tf
jednak na styka® 15, ktery uvede pohonovou jednotku 6 kruhového posunu Zneku 4 do chodu
a jednak na vstup Zasového spinale 16.

Po uplynuti nastaveného Casového intervalu pfipoji vystup Zasového spfna&e 16 impuls
na druhy vstup bistabilnfho klopného obvodu 14, ktery se pfeklopf, v disledku &eho% se odpoji
napét{ od Casového spinale 16 a od styka&e 15, cof md za né&sledek, ¥e se pohonovd jednotka
6 naskladfiovacfho Sneku 4 zastavi. Po posunu naskladfiovacfho Zneku 4 o poZadovany Ghel,
jehoZ velikost je urdena Casovym intervalem &asového spfnade 16, uvolni se materidl z podélné -
vysypky 5 a naskladfovdni materidlu postupuje v dal¥im tUseku.

Rotadni za¥izeni pro automatické naskladhovdnf sypkych materidld podle vynilezu miZe
byt pouZito napf. p¥i p¥ipravé fermentované sldmy pro vyZivu skotu nebo p¥i p¥iprav& kompostu
z tekutych vykall hospodé¥skych zvifat a slé&my nebo i jinych nasdvacich materiéld.
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Rotadni za¥fzeni pro automatické naskladhovadni sypkych materi&lti do kruhové nédr¥e
vyznalené tim, %e sestdvd ze %labu naskladhovacfho Zneku (4) s jednosmé&rnym kruhovym posunem
360°, jeho¥ vertik4alnf osu kruhového posunu tvo¥i koimy h#{del (2) umistény ve st¥edu kruhové
nddrfe (1), kde %lab je na spodni &4sti opat¥fen podélnou vysypkou (5), p¥ifemZ naskladhovaci
gnek (4) je opatfen pohonovou jednotkou (6), umisténou mobiln& na horni ploZe obvodové stény
kruhové nddrZe (1) a na spodni &4dsti u pohonové jednotky (6) snimacimi elektrodami (7) kapacit-
niho spfinate (13), kdy svorka (9) malého nap&ti je p¥ipojena p¥es startovaci (10) a vypinaci
tladitko (11) jednak na stykad (12) pohonu 8neku a jednak na vstup elektronické &4sti kapa-
citniho spinafe (13), jeho% vystup je napojen na prvni vstup bistabilnfho klopného obvodu
(14), jehoZ vystup je napojen jednak na styka&¢ (15) kruhového posunu 3neku a jednak na vstup
asového spinale (16), jeho¥ vystup je napojen na druhy vstup bistabilnfho klopného obvodu
(14).
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