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Anotace:

Modularni technologie (1) stinéni s kontejnerovym
monoblokem (39) systému tepelnych cerpadel je
tvofena posuvnou stie$ni konstrukei (2), jenz je
uloZena na ramu (3) stiechy, pevné propojenou s
nosniky (4) vetknutymi do nosné zdkladny (5) s
niveliza¢nimi opérami (6) prostiednictvim pochozi
demontovatelné obvodove rampy (40). Posuvna
stte$ni konstrukce (2) se sklddd z n-identickych
krycich moduli (7) z nichZ je jeden pevny modul
(8) uchycen k rdmu (3) stfechy pevng, a ndvazné n-
1 posuvnych modul (9), jenZ jsou uvadény do
pohybu prostfednictvim hnaci hiidele (22) a hnané
hridele (23) synchronizované fetézovymi smyckami
(31), které jsou propojeny §rdmem (10) kryciho
modulu horniho posuvného modulu (9) posuvné
stte$ni konstrukce (2), prostfednictvim s nim pevné
propojenym vodicim nastaveem (32), zakonéenym
vidlici (33), do jejihoz oka je vloZen licovany Sroub
(34), prochazejici mezerou mezi valecky kazdé z
hornich fetézovych vétvi fetézovych smycek (31).
Hnaci hiidel (22) je sloZena z prvkia hnané hiidele
(23) doplnéné rotacnim pohonem (29) a vzdjemnym

propojenim prosttednictvim pruzné spojky (30).
Kontejnerovy monoblok (39) systému tepelnych
Cerpadel situovany na nosné zakladné (5) moduldrni
technologie (1) stinéni je tvofen oplasténou
konstrukci rozdélenou napiiklad na tii samostatné
sekee, kde prvni vyparnikova sekce (43) je osazena
dvojici protilehlych vyparniku (44) alternativng ve
vertikalni poloze, druha vyparnikova sekce (45) je
osazena dvojici protilehlych vyparniki (44)
alternativné v §ikmé poloze a tieti technologicka
sekce (46) je osazena systémem (47) tepelnych
Cerpadel. Kazda vyparnikova sckee (43), (45) jev
oblasti stfeSni konstrukce osazena skupinou
napiiklad Ctyt axidlnich ventilatora (48)
propojenych kabelovym vedenim s fidicim
systémem (49) technologie, ktery je dale propojen s
fidici elektronikou modularni technologie (1)
stinéni umisténou v externim rozvad&i (41).
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Modularni technologie stinéni s multifunkénim mobilnim kontejnerovym monoblokem
komplexniho systému tepelnych erpadel

Oblast techniky

Vynalez se tyka modularni technologie stinéni s vazbou na prostiedi nebo technologii napriiklad
ve form¢ multifunkéniho mobilniho kontejnerového monobloku komplexniho systému tepelnych
Cerpadel, zejména v pripadech poticby modularniho stinéni s vazbou na nivelizaci nosné
zakladny strojniho zafizeni, jenz je vystaveno povétrnostnim podminkam v exteriéru nebo jinym
degrada¢nim aspektem ohroZujicim spolehlivost funkce instalované technologie.

Dosavadni stav techniky

Znam¢ systémy posuvnych stiesnich konstrukei se primarné vyznacuji u¢elem instalace a pouziti
ve vazb¢ na stabilni ochranu pasivniho charakteru specifického prostfedi nebo objektu, pfipadné
dil¢i formou zvyseni komfortu pro koncového uZivatele s dopadem na prodlouzeni sezonni
vyuzitelnosti pravé daného prostiedi nebo objektu. Analyzované typy konstrukci nenapliuji
sdruzené spektrum funkci modulami technologie stinéni s moznosti presouvani stfesnich modulu
a synchronni vazbou na nivelizacni nosnou zakladnu uréenou pro instalaci technologie naptiklad
kontejnerového monobloku systému tepelnych cCerpadel pii splnéni rozmérovych atributa
nutnych pro flexibilni demontaz parcialnich ¢asti s navaznym transportem systému.

Vyse uvedené nedostatky lze identifikovat napfi¢ spektrem komerénich produktu
specializovanych primarné na posuvné segmentové zastfeSeni, napiiklad u feSeni firem PS
Access Solutions; Sunshine Wintergarten GmbH:; Blommaert; Libart nebo Legioblock jejichz,
pfipadné¢ jimi odkazovand feseni jsou zachycena napriklad v prihlaskach vynaleza
EP 1126093 A2; EP 0612895 Al; EP 0224290 Al. EP 2657434 Bl, EP 2672039 BI;
FR 2576955 Al; FR 2781511 Al; FR 2633651 Al; FR 2555219 Al; FR 2893961 Al;
CN 104196392 B.

Ucelova feseni posuvnych stiesnich konstrukei disponuji v fadé ohledi pfiznivymi parametry,
jenz napliuji specificky ucel instalace, nicméné je velmi obtizné zejména k vlastnim
konstrukénim fesenim je flexibiln€ instalovat bez nutnosti budovani zakladovych a nosnych
betonovych konstrukci, pfipadné pifimého kotveni nosnych prvku konstrukce do rostlého terénu s
vazbou a dopadem na konkrétni stavebni pfipravenost lokality instalace, pficemz u
analyzovanych feseni systému posuvnych stiesnich konstrukei je patrna absence pfimé interakce
fizeni pohybil a snimani aktualni polohy posuvnych moduli vici procesnim staviim jak prostiedi,
tak instalované¢ho objektu napiiklad ve form¢ specifické technologie vyZzadujici pfesouvani
modult v zavislosti na vlastnich procesnich stavech a funkcich. Synchronné lze u vybranych
feSeni uvedenych napiiklad v piihlaskach vynalezii EP 0224290 Al; EP 2657434 BI;
EP 2672039 B1; FR 2576955 Al identifikovat absenci jisténi ve vertikalni ose, pfi¢emz
nezadouci pohyb v daném sméru je eliminovan pouze vlastni hmotnosti konstrukce zapadajici do
linearich vedeni prostfednictvim rolen, coz v pfipadé vyvysSené instalace a zhorSenych
povétmostnich podminkach nebrani ztrat¢ definované pozice.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyvhody odstraiiuje Modularni technologie stinéni s kontejnerovym monoblokem
systému tepelnych Cerpadel, ktera je tvofena posuvnou stie$ni konstrukci, jenz je uloZena na
ramu stfechy, pevné propojenou s nosniky vetknutymi do nosné zakladny s nivelizaénimi
opérami prostiednictvim pochozi demontovatelné obvodové rampy, kde posuvna stfesni
konstrukce se sklada z n-identickych krycich modulu jejichz soucasti je pevny modul uchycen k
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ramu stfechy pevné, a navazné posuvné moduly, pficemz kazdy kryci modul se sklada z ramu
kryciho modulu, do kterého jsou kotveny desky s tésnici mezivrstvou,

pricemz pevny modul je k ramu stfechy uchycen prostfednictvim Sroubovych spoju a zaroven
posuvné moduly jsou uloZzeny na ramu stfechy prostfednictvim linearnich vedeni, kde kazdému
posuvnému modulu pfislusi po stranach dv¢€ linearni vedent,

priCemZz posuvna stiesni konstrukce je konstruovana ve spadu, kde homni linearni vedeni jsou
kotvena prostiednictvim nosného krytu vedeni do ramu stfechy, prficemz kazdé linearni vedeni je
sloZzeno z vodici tyCe a skupiny jezdct jenz jsou soucasti ramu kryciho modulu a zaroven
navazuji na vodici tyce,

priemz ve spodni ¢asti jsou posuvné moduly stfechy doplnéné krycimi nastavci a pevné
propojenymi s odpovidajicimi ramy krycich modull, pfi¢emz na jejich konci jsou oka s
navazujicimi ¢epy, na nichz jsou kyvné uloZzeny mustky jejichz soucasti jsou jezdce zapadajici do
vodicich ty¢i propojenych s ramem stiechy prostfednictvim nastavci, prficemz soucasti ramu
stfechy jsou podsestavy hnaci hiidele a hnané hfidele, kde hnana hiidel je sloZena z dutého télesa
s na koncich pevné uloZenymi fetézkami, a vedle situovanymi loziskovymi télesy s loZiskem,
pfi¢emz hnaci hiidel je sloZena z prvka hnané hiidele doplnéné rotacnim pohonem a vzijemnym
propojenim prostiednictvim pruzné spojky,

priCemz podsestavy hnaci hiidele a hnané hiidele synchronizované fetézovymi smyckami jsou
propojeny s ramem kryciho modulu homiho posuvného modulu posuvné stiesni konstrukcee,
prostfednictvim s nim pevné propojenym vodicim nastaveem, zakonéenym vidlici, do jejihoz oka
je vlozen Sroub, prochazejici mezerou mezi valecky kazdé z hornich fetézovych vétvi fetézovych
smycéek, kde na vodicim ndastavci horni vétve fet€¢zové smycky jsou prostorové umistény
stavitelné indikatory, v jejichZz liniich jsou ve dvou mistech stavitelné uloZeny koncové spinace,
pevné propojené s ramem stiechy,

pri¢emz koncové spinace a rotani pohon je prostiednictvim kabelovych vedeni propojen s fidici
elektronikou modularni technologie stinéni umisténou v externim rozvadéci na nosniku,

pricemz kontejnerovy monoblok systému tepelnych Cerpadel situovany na nosné zakladné
modularni technologie stinéni je kotven prostfednictvim svorniki pravé do nosné zakladny,
pricemz kontejnerovy monoblok systému tepelnych Cerpadel je tvofen oplasténou konstrukci
rozdélenou napiiklad na tii samostatné sekce, kde prvni vyparnikova sekce je osazena dvojici
protilehlych vyparnikii alternativn€ ve vertikalni poloze, druha vyparnikova sekce je osazena
dvojici protilehlych vyparnikt alternativng v §ikmé poloze a tieti technologicka sekce je osazena
systémem tepelnych Cerpadel, priCemz kazda vyparnikova sekce je v oblasti stiesni konstrukce
osazena skupinou axialnich ventilatorti propojenych kabelovym vedenim s fidicim systémem
technologie, ktery je dale propojen s fidici elektronikou modularni technologie stinéni umisténou
v externim rozvadeci.

Dale je vyhodné, kdyz je celkovy pocet n-krycich modult tvofen pevnym modulem, ktery je
jeden a skupinou posuvnych modulu, kterych je n-1.

Dale je vyhodné, kdyZ jsou desky polykarbonatové a tésnici mezivrstva je polyetylenova.

Dale je vyhodné, kdyz jsou loZiskova t€lesa s loZiskem rotacniho tvaru s vnéjsi rotacni drazkou,
ktera je uzpiisobena pro uchyceni tfmenem k ramu stfechy prostfednictvim stavitelnych nastavet.

Navrhované feseni disponuje zejména nasledujicimi vyhodami:

+ automatizace interakci funkce presouvani stfe$nich posuvnych modulu v zavislosti na
pozadavcich probihajicich procesu technologie nebo stavii prostiedi
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* moznost separatniho pfesouvani posuvnych moduli mimo vazby a interakce instalované
technologie

» moznost flexibilni instalace v ¢lenitém terénu s moznosti nivelizace nosné zakladny

» moznost flexibilni idealizace rozmérovych parametra dle stanovenych parametru a procesnich
interakci instalované technologie nebo definovaného prostiedi

* moznost komplexni flexibilni demontaze parcidlnich modulu konstrukce modularni
technologie stinéni s moZnosti simplifikovaného transportu

Objasnéni vvkresu

Na pfilozenych listech jsou znazomény obrazky a legenda.

Na obrazku k anotaci je znazornén celkovy axonometricky pohled na modulami technologii
stinéni s kontejnerovym monoblokem systému tepelnych cerpadel.

Obrazek 1 celkovy axonometricky pohled na modulari technologii stinéni s kontejnerovym
monoblokem systému tepelnych ¢erpadel

Obrazek 2 celkovy pohled na usporadani posuvnych modult posuvné stiesni konstrukce
Obrazek 3 pohled na uloZeni posuvnych modula posuvné stiesni konstrukce v nosném krytu

Obrazek 4 pohled na uloZeni posuvnych modulti posuvné stiesni konstrukce v oblasti krycich
nastavcu

Obrazek 5 axonometricky pohled na oblast stiesni konstrukce s hnanou hiideli
Obrazek 6 axonometricky pohled na detail stavitelnych indikatori, koncovych spinact, dorazu a

hnaci hridele

Piiklad uskute¢néni vynalezu

Modularni technologie 1 stinéni s kontejnerovym monoblokem 39 systému tepelnych Cerpadel je
tvofena posuvnou stiesni konstrukei 2, jenz je uloZena na ramu 3 stfechy, pevné propojenou s
nosniky 4 vetknutymi do nosné zakladny 3 s nivelizaCnimi op&rami 6 prostednictvim pochozi
demontovatelné obvodové rampy 40. Posuvna sties$ni konstrukce 2 se sklada z n-identickych
krycich modulii 7, v navrhovaném feSeni jsou to moduly tfi, z nichZ je jeden pevny modul 8
uchycen k ramu 3 stfechy pevné, a navazné n-1 moduld, v navrhovaném feSeni dva, jsou posuvné
moduly 9. Kazdy kryci modul 7 se sklada z ramu 10 kryciho modulu, do kterého jsou
prostfednictvim Sroubtt 11 s tésnicim elementem kotveny polykarbonatové desky 12
s polyetylénovou té€snici mezi vrstvou 13.

Pevny modul 8 je k ramu 3 stfechy uchycen prostiednictvim Sroubovych spoju, pficemz posuvng
moduly 9 jsou uloZeny na ramu 3 stfechy prostfednictvim linearnich vedeni 14, kde kazdému
posuvnému modulu 9 pfislusi po stranach dv¢ lineami vedeni 14. Vzhledem k tomu, Ze posuvna
stie$ni  konstrukce 2 je konstruovana ve spadu, je horni linearni vedeni 14 kotveno
prostfednictvim nosného krytu 15 vedeni do ramu 3 stiechy, pri¢emz kazd¢ linearni vedeni 14 je
slozeno z vodici ty€e 16 a skupiny jezdeu 17, jenz jsou soucasti ramu 10 kryciho modulu a
zaroven navazuji na vodici tyce 16.
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Ve spodni ¢asti jsou posuvné moduly 9 stiechy doplnéné krycimi nastavci 18 a 18" pevné
propojenymi s odpovidajicimi ramy 10 krycich modulii, pfiCemz na jejich konci jsou oka s
navazujicimi ¢epy 19 na nichz jsou kyvné ulozeny mustky 20 jejichZ soucasti jsou jezdce 17
zapadajici do vodicich ty¢i 16 propojenych s ramem 3 stiechy prostfednictvim nastaveu 21

Soucasti ramu 3 stiechy jsou dale podsestavy hnaci hfidele 22 a hnané hridele 23, kde hnana
hridel 23 je sloZena z dutého télesa 24 s na koncich pevné ulozenymi fetézkami 25, a vedle
situovanymi loziskovymi télesy 26 s loziskem, pfiCemz loZiskova télesa 26 s loziskem jsou
rota¢niho tvaru s vn¢jsi rotacni drazkou, ktera je uzptisobena pro uchyceni tfimenem 27 k ramu 3
stiechy prostiednictvim stavitelnych nastaven 28 a 28°. Hnaci hiidel 22 je sloZzena z prvka hnané
hridele 23 doplnéné rotaénim pohonem 29 a vzajemnym propojenim prostiednictvim pruzné
spojky 30.

Podsestavy hnaci hiidele 22 a hnané htidele 23 synchronizované fetézovymi smyckami 31 jsou
propojeny s ramem 10 krycitho modulu horniho posuvného modulu 9 posuvné sttesni konstrukce
2, prostfednictvim s nim pevné propojenym vodicim nastavcem 32, zakoncenym vidlici 33 do
jejihoz oka je vloZen licovany Sroub 34, prochazejici mezerou mezi valeCky kazdé z hornich
fetézovych vétvi fet€zovych smycek 31 Na vodicim nastavci 32 horni vétve fetézové smycky 31
jsou prostorové umistény stavitelné indikatory 35, v jejichz liniich jsou ve dvou mistech
stavitelné uloZzeny koncové spinace 36, pevné propojené s ramem 3 stfechy, prficemz koncové
spinae 36 a rotatni pohon 29 je prostfednictvim kabelovych vedeni propojen s fidici
elektronikou modularni technologie 1 stinéni umisténou v externim rozvadéci 41 na nosniku 4.

V predozadnim sméru jsou na ramech 3 stiechy pevné umistény rozvinovaci dorazy 37, 37" ana
vodicim nastavci 32 jsou pevné umistény shrnovaci dorazy 38.

Kontejnerovy monoblok 39 systému tepelnych c¢erpadel situovany na nosné zakladné 5
modularni technologie 1 stinéni je kotven prostiednictvim svornikii 42 pravé do nosné zakladny
5, pfi¢emz kontejnerovy monoblok 39 systému tepelnych cerpadel je tvofen oplasténou
konstrukci rozdélenou napfiklad na tfi samostatné sekce, kde prvni vyparnikova sekce 43 je
osazena dvojici protilehlych vyparniku 44 alternativn€ ve vertikalni poloze, druha vypamikova
sckce 45 je osazena dvojici protilehlych vyparnikii 44 alternativné v §ikmé poloze a tieti
technologicka sekce 46 je osazena systémem 47 tepelnych Cerpadel, pricemz kazda vyparmikova
sekce 43, 45 je v oblasti stiesni konstrukce osazena skupinou napiiklad ¢tyf axidlnich ventilatora
48 propojenych kabelovym vedenim s fidicim systémem 49 technologie, ktery je dale propojen
s Tidici elektronikou modularni technologie 1 stinéni umisténou v externim rozvadéci 41.

Funkce

Modularni technologie 1 stinéni je uréena k ochrané zafizeni kontejnerového monobloku 39
systému tepelnych Cerpadel pred povétmostnimi vlivy, pficemz zafizeni je odstinéno posuvnou
sties$ni konstrukci 2 s mozZnosti presouvani posuvnych modulti 9 z divodu potieb procesnich
funkci systému 47 tepelnych Cerpadel, zejména pruchodu vzduchu nasavaného prostiednictvim
axialnich ventilatorti 48 skrze dvojice protilehlych vyparnika 44 prvni a druhé vyparnikové sekce
43, 45 a dale odvadéného smérem vzhiru nad kontejnerovy monoblok 39 systému tepelnych
Cerpadel, ktery je zajistén prostiednictvim svorniku 42 do prvki nosné zakladny 3.

Zakladem modulami technologie 1 stinéni je nosna zakladna 3, do které je vetknuta pochozi
demontovatelna obvodova rampa 40 skladajici se z vice segmenti na néz dale navazuji nosniky
4, kter¢ jsou nosné pro rovinny ram 3 stfechy, se kterym je propojena posuvna stiesni konstrukce
2, pricemz nosna zakladna 5 je ustavena prostfednictvim niveliza¢nich opér 6 vyrovnavajicich
nerovnosti ulozného terénu.

Posuvna stfesni konstrukce 2 se s ohledem na unifikaci sklada z n-stejnych krycich modula 7,
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pfiCemz v navrhovaném feseni jsou to moduly tfi, z nichz je jeden pevny modul 8 uchycen k
ramu 3 stiechy pevné, a navazn¢ n-1 moduld, v navrhovaném feseni jsou to moduly dva, jsou
posuvné moduly 9, kde kazdy kryci modul 7 se sklada z ramu 10 kryciho modulu, do kterého
jsou prostiednictvim Sroubu 11 stésnicim clementem kotveny polykarbonatové desky 12 s
polyetylénovou tésnici mezivrstvou 13 situovanou pravé na ramu 10 kryciho modulu.

Presouvani posuvnych modulu 9 je umoznéno postrannimi linearnimi vedenimi 14, pficemz horni
linearni vedeni 14 jsou vzhledem k definovanému sklonu stfechy uloZena v nosném krytu 15
vedeni, coz je realizovano vodicimi ty¢emi 16, po kterych se pohybuji jezdce 17 pevné propojené
s ramy 10 kryciho dilu. Ve spodni ¢asti jsou posuvné moduly 9 posuvné stiesni konstrukce 2
doplnény krycimi nastavei 18 a 18  pevné propojenymi s odpovidajicimi ramy 10 krycich
moduli, pficemz na jejich konci jsou oka s navazujicimi Cepy 19 umoziujicimi kyvné ulozeni
mustku 20 jejichz soucasti jsou jezdce 17 zapadajici do vodicich ty¢i 16 propojenych s ramem 3
stiechy prostfednictvim nastavel 21, dané vazby umoziuji transla¢ni pohyb posuvnych modula 9
a zaroven kyvny pohyb mustku 20 mezi posuvnym modulem 9 a linearnim vedenim 14, diky
¢emuz jsou kompenzovany rozmérové dilatace zvIasté prfi tepelné roztaznosti ramu 10 krycich
moduli.

Pohyb posuvnych modulti 9 posuvné stfesni konstrukce 2 je vyvozen prostiednictvim hnané
hridele 23 a hnaci hiidele 22, pevné propojenymi s ramem 3 stfechy, pficemz hnana htidel 23 se
sklada z dutého télesa 24, s na koncich pevné uloZenymi fetézkami 25 a vedle situovanymi
loZiskovymi télesy 26 s loZziskem, ktera jsou rotacniho tvaru s vngjsi rotacni drazkou, ktera je
uzpusobena pro uchyceni timenem 27 k ramu 3 stiechy prostfednictvim stavitelnych nastaveu 28
a 28’, kde podstatnou skupinou prvku hnaci hiidele 22 jsou analogické prvky hnané hiidele 23
doplnéné rotacnim pohonem 29 propojenym s hnaci hfideli 22 pruznou spojkou 30, pfi¢emz
hnaci hridel 22 je pevné propojena s ramem 3 stfechy pomoci timent 27, identicky jako hnana
hridel 23, soucasné rotac¢ni pohon 29 je pevné propojen s ramem 3 stiechy, pfi¢emz dany pohyb
posuvnych modulit 9 posuvné stfe$ni konstrukce 2 je zprostiedkovan propojenim odpovidajicich
fetézek 25 uzavienymi fetézovymi smyckami 31, pfiCemz pohyb jejich hornich vétvi je prevadén
propojenim vodicich nastaven 32 s hornim ramem 10 kryciho modulu posuvného modulu 9, kde
vodici nastavec 32 je s fetézem propojen koncovou vidlici 33 s licovanym Sroubem 34
prochazejicim pres mezeru mezi valecky fetézu.

Krajni polohy horniho posuvného modulu 9 jsou vymezeny stavitelnymi indikatory 335
umisténymi na prostorov¢ stavitelném vodicim nastavei 32, pficemZz v jejich liniich jsou
umistény stavitelné koncové spinace 36, pevné propojené s ramem 3 stiechy, pficemz vyvozené
stavové signaly koncovych spinaci 36 a rota¢niho pohonu 29 jsou prevadény prostiednictvim
kabelovych vedeni do fidici elektroniky modularni technologie stinéni 1 situované v externim
rozvadéci 41 na nosniku 4, ktery je dale propojen s fidicim systémem 49 systému 47 tepelnych
cerpadel situovaném v technologické sekci 46 kontejnerového monobloku 39 systému tepelnych
¢erpadel, coz umoziiuje piimé fizeni jak prostiednictvim prvku fidici elektroniky na externim
rozvadéci 41, tak prostednictvim ovladacich prvku fidiciho systému 49 technologické sekce 46.
V souvislosti s fizenym piesouvanim posuvnych modultt 9 posuvné stiesni konstrukce 2 jsou na
ramech 3 stiechy umistény rozvinovaci dorazy 37 a 37" a na vodicich nastavcich 32 jsou
umistény shrovaci dorazy 38, které pii rozvinovani a shrnovani posuvné stfesni konstrukce 2
zajistuji vzajemné polohovani jednotlivych posuvnych modula 9 viiéi pevnému modulu 8 a ramu
3 strechy.

Prumyslova vyuzitelnost

Reseni se tyka modulami technologie stindni s instalovanou technologii napiiklad ve formg
kontejnerového monobloku systému tepelnych cerpadel, umoziujici reagovat nejen piimou
interakci na procesni pfesouvani stfesnich moduli modulami technologie stinéni v ramci
technologickych stavu a probihajicich procesu instalované technologie, ale zaroven flexibilni
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instalaci v ¢lenitém terénu s moZnosti nivelizace nosné zakladny urcené k instalaci technologie.
Konstrukéni feSeni umoziiuje zejména flexibilitu rozmérovych parametric dle pozadovanych
parametra a procesnich interakci instalované technologie nebo definované¢ho prostiedi. Systém je
uplatnitelny nejen v souvislosti s instalovanou technologii a jejim odstinénim v ramci procesnich
stavd, ale také v pramyslovych oblastech vyroby, skladovani, montaze a jinych s dopadem na
povozni prostiedi technologickych cyklu nebo dostupnost skladovanych komodit.

PATENTOVE NAROKY

1. Modulami technologie (1) stinéni s kontejnerovym monoblokem (39) systému tepelnych
¢erpadel, vyznadujici se tim, Ze

Jje tvofena posuvnou stiesni konstrukci (2), jenz je uloZzena na ramu (3) stiechy, pevné propojenou
s nosniky (4) vetknutymi do nosné zakladny (5) s nivelizacnimi opérami (6) prostiednictvim
pochozi demontovatelné obvodové rampy (40), kde posuvna stiesni konstrukce (2) se sklada z n-
identickych krycich modulii (7) jejichz soucasti je pevny modul (8) uchycen k ramu (3) stfechy
pevné, a navazné posuvné moduly (9), pficemz kazdy kryci modul (7) se sklada z ramu (10)
kryciho modulu, do kterého jsou kotveny desky (12) s tésnici mezivrstvou (13),

pricemz pevny modul (8) je k ramu (3) stfechy uchycen prostiednictvim Sroubovych spoji a
zaroven posuvné moduly (9) jsou uloZzeny na ramu (3) stfechy prostfednictvim linearnich vedeni
(14), kde kazdému posuvnému modulu (9) pfislusi po stranach dvé linearni vedeni (14),

pri¢emz posuvna stiesni konstrukce (2) je konstruovana ve spadu, kde horni lincarni vedeni (14)
jsou kotvena prostiednictvim nosného krytu (15) vedeni do ramu (3) stfechy, pfi¢emz kazd¢
lineari vedeni (14) je sloZzeno z vodici ty¢e (16) a skupiny jezdet (17) jenZ jsou soucasti ramu
(10) kryciho modulu a zarovein navazuji na vodici tyCe (16),

pri¢emz ve spodni ¢asti jsou posuvné moduly (9) stiechy doplnéné krycimi nastavci (18) a 18'
pevné propojenymi s odpovidajicimi ramy (10) krycich moduli, pfi¢emzZ na jejich konci jsou oka
s navazujicimi ¢epy (19) na nichZ jsou kyvné ulozeny mustky (20) jejichz soucasti jsou jezdce
(17) zapadajici do vodicich ty¢i (16) propojenych s ramem (3) stiechy prostiednictvim nastavcu
1),

pri¢emz soucasti ramu (3) stfechy jsou podsestavy hnaci hiidele (22) a hnané hfidele (23), kde
hnana hfidel (23) je sloZzena z dutého t¢lesa (24) s na koncich pevné uloZenymi fetézkami (25), a
vedle situovanymi loZziskovymi télesy (26) s loziskem, pfi¢emZ hnaci hfidel (22) je sloZzena z
prvkii hnané hridele (23) doplnéné rotacnim pohonem (29) a vziajemnym propojenim
prostrednictvim pruzné spojky (30),

pfiemz podsestavy hnaci hfidele (22) a hnané hridele (23) synchronizované fetézovymi
smyckami (31) jsou propojeny Sramem (10) kryciho modulu horniho posuvného modulu (9)
posuvné stesni konstrukce (2), prostfednictvim s nim pevné propojenym vodicim nastavcem
(32), zakon¢enym vidlici (33), do jejihoz oka je vloZen Sroub (34), prochazejici mezerou mezi
valecky kazdé z hornich fetézovych vétvi fetézovych smycéek (31), kde na vodicim nastavei (32)
homi vétve fetézové smycky (31) jsou prostorové umistény staviteln¢ indikatory (35), v jejichz
liniich jsou ve dvou mistech stavitelné uloZeny koncové spinace (36), pevné propojené s ramem
(3) stiechy,

pricemz koncové spinaée (36) a rotacni pohon (29) je prostfednictvim kabelovych vedeni
propojen s fidici elektronikou modulami technologie (1) stinéni umisténou v externim rozvadéci
(41) na nosniku (4),
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pricemz kontejnerovy monoblok (39) systému tepelnych Cerpadel situovany na nosné zakladné
(5) modularni technologie (1) stinéni je kotven prostfednictvim svornika (42) pravé do nosné
zakladny (5), pficemz kontejnerovy monoblok (39) systému tepelnych cerpadel je tvofen
oplasténou konstrukei rozdélenou naptiklad na tfi samostatné sekce, kde prvni vyparnikova sekce
(43) je osazena dvojici protilehlych vyparnika (44) alternativn¢ ve vertikalni poloze, druha
vyparnikova sekce (45) je osazena dvojici protilehlych vyparniki (44) alternativné v Sikme
poloze a tieti technologicka sekce (46) je osazena systémem (47) tepelnych Cerpadel, piiCemz
kazda vyparnikova sekce (43), (45) je v oblasti stiesni konstrukce osazena skupinou axialnich
ventilatort (48) propojenych kabelovym vedenim s fidicim systémem (49) technologie, ktery je
dale propojen s fidici elektronikou modularni technologie (1) stinéni umisténou v externim
rozvadéci (41).

2. Modulami technologie (1) stinéni s kontejnerovym monoblokem (39) systému tepelnych
¢erpadel podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze

celkovy pocet n-krycich modula (7) je tvofen pevnym modulem (8), ktery je jeden a skupinou
posuvnych modula (9), kterych je n-1.

3.  Modularmni technologie (1) stinéni s kontejnerovym monoblokem (39) systému
tepelnych ¢erpadel podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze

desky (12) jsou polykarbonatové a tésnici mezivrstva (13) je polyetylenova.

4. Modulami technologie (1) stinéni s kontejnerovym monoblokem (39) systému tepelnych
¢erpadel podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze

loZiskova télesa (26) s loZziskem jsou rotacniho tvaru s vné&js§i rotacni drazkou, ktera je
uzpusobena pro uchyceni timenem (27) k ramu (3) stfechy prostfednictvim stavitelnych nastavca
(28)a (28").

6 vykresu

Seznam vztahovych znacek

modulami technologie stinéni
posuvna stiesni konstrukce
ram stiechy

nosnik

nosnd zakladna

nivelizaéni opéra

kryci modul

pevny modul

9. posuvny modul

10. ram kryciho modulu

11. Sroub s té€snicim elementem
12. deska

13. tésnici mezivrstva

14. linearni vedeni

15. nosny kryt vedeni

16. vodici ty¢

17. jezdec

18. kryci nastavec, 18°

19. Cep

20. mustek

PN RN =
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23.
24.
25.
26.
27.
28.
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30.
31.
32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
4].
42.
43.
44.
45.
46.
47.
48.
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nastavec

hnaci hridel

hnana htidel

duté t¢leso

reté¢zka

loZiskové t€leso s loziskem
tfmen

stavitelny nastavec, 28°
rotacni pohon

pruzna spojka

feté¢zova smycka

vodici nastavec

vidlice

sroub

stavitelny indikator

koncovy spinac

rozvinovaci dorazy, 37
shrnovaci dorazy
kontejnerovy monoblok systému tepelnych ¢erpadel
demontovatelna obvodova rampa
externi rozvadéc

svornik

prvni vypamikova sekce
dvojice protilehlych vyparnika
druha vyparnikova sekce
technologicka sekce

systém tepelnych Cerpadel
axialni ventilator

fidici systém
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