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(54) Zapojeni pro automatickou reverzaci pohonu
Udelem vynalezu zjednoduseni poho- _’_f_ - i 3
nu zabfizeni pro zavalcovéni koncli kotlo- S
vych trubek, zvydeni operativnosti a -
sniZeni ztr&tovych asi. Uvedeného udelu
se dosshuje tim, Ze v silovém rozvodu © 8
(3) jsou mezi privod (4) elektrické ener- —_— -=
gie a vinuti (1) hnaciho motoru (2) zapo- F
ieny paralelnd dasovy spinad (5) a zpoZ— ) 3
ovaci spinaé (6), které jsou navzdjem =
“spojeny propojovacim vedenim (7), pridem b 3
mezi dasovym spinadem (5) a zpozé.ovacim =
spinadem (6) je zapojeno ovladaci zaii- -
zeni iﬁ) tak, Ze jo spojeno zapinacim ’
vedenim (9) a dagovym spinadem (5) a vy- 5
pinacim vedenim (10) se zpoZdovacim 2 - —.2
spinadem (6). N
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Vyndlez se tykd zapojeni pro automatickou reversaci poho=-
nu, zejména pro zavdlcovdni koncl kotlovych trubek.

U zndmych zaPizeni pro zavdlcovdni koncd kotlovych trubek
ge zavdlcovdni provddi tak, Ze se predem nastavi pozZadovana
hodnota krouticiho momentu, potiebnd pro zavdlcovdni. fotom se
zatizeni uvede do chodu, pridemZ po dosaZeni nastevené hodnoty
krouticiho momentu se zarizeni samodinné vypne., Teprve potom
se zapoji obrdceny chod pohonu za¥izeni. Tento zpisob reversace
pohonu mé nevyhodu v tom, Ze si vyZaduje znadné sloZité zarizeni
pro vyrobu a regulaci stejnosmérného proudu, ktery se u tohoto
zpisobu pro nastaveni vypinaci hodnoty krouticiho momentu pouZivd.
Pohon a celé zarizeni pak vychdzi znadné robustni a tim neopera-
tivni. Navic zapindni zp&tného chodu neni samodinné, coz zvysuje
ztrdatové Zasy.

Vide uvedené nevyhody odstranuje zapojeni podle vyndlezu,
kterym je zapojeni pro automatickou reversaci pohonu, zejména
pro zavdlcovani konch kotlovych trubek, sestdvajici ze silového
rozvodu opat¥eného privodem elektrické energie, kde do silového
rozvodu je zapojeno vinuti hnaciho motoru a jehoZz podstata spoli-
vd v tom, %e v silovém rozvodu jsou mezi pPivod elekirické ener-
gle a v1nut1 hnaciho motoru zapojeny paralelné &asovy spinacd
a zpozdova01 spina&, které jsou navzdjem spojeny propojovacim
vedenin, p¥idemZz mezi Sasovym spinacem a zpoZdovacim spinaem
je zapojeno ovlddaci zavizeni tak, Ze je spojeno zapinacim vede-
nim s Sasovym spinadem a vypinacim vedenim se zpoZdovacim spina-
Sem.

Ovlddaci zabizeni je tvoreno mistnim ovladadem a ddlkovym
ovlddadem, pFifem? mezi oba ovladade a Sasovy a zpoZdovaci spi-
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na& je zapojen v serii do zepinaciho a vypinaciho vedeni ovld-
daci p¥epinad.

Na pi¥ivod elektrické energie mi%e byt navic zapojen napdjeci
usmérnovad spojeny nepdjecim vedenim jak s Zasovym spinadem, tak
i se zpoidovacim spinadem, zejména kde Sasovy zpoZdovaci spinad
je sestaven z polovodidovych prvki.,

V pPivodu elektrické energie je zapojen oddélovaci transfor-
mdtor, zejména pienosného pohonu.

V pi¥ivodu elektrické energie je zapojen f4zovy pfepinad,
v pripadé vicefdzového pr¥ivodu elektrické energie.

. Vy881 d¥inek vyndlezu se projevuje tak, %e umofnuje zjedno-
duseni pohonu za¥izeni pro zavdlcovédni koncd kotlovych trubek
a zvySeni operativnosti pohonu tim, Ze impuls k p¥erudeni pra=-
covniho chodu pohonu s neménnym krouticim momentem je ¥izen da=-
sovym spinalem, prilemZ ztrdtové &asy jsou sniZeny samodinnym
zepindnim zpétného chodu.

P#iklad konkrétniho provedeni zapojeni podle vyndlezu je
zndzornén na pripojenych vykresech, kde obr. 1 pFedstavuje blo~-
kové schéma zdkladniho provedeni zapojeni a na obr. 2 je alter=-
natiwmi provedeni zapojeni pohonu zarizeni pro zavdlcovdni kon-
¢l kotlovych trubek,

Podle vyndlezu je vinuti 1 hnaciho motoru 2 nezndzorndného
pohonu zapojeno do silového rozvodu 3 opatieného p¥ivodem 4
elektrické energie. V silovém rozvodu 3 jsou mezi p#ivod 4 elek-
trické energie a vinuti 1 hnaciho motoru 2 zapojeny paralelné
dasovy spinad 5 a zpoZdovaci spinad §, které jsou navzdjem spo=-
jeny propojovacim vedenim 7. Mezi &Sasovym spinadem 5 a zpoZdo-
vacim spinadem § je zapojeno ovlddaci za¥izen{ 8 tak, Ze je spo-
jeno zepinacim vedenim 9 s dasovym spinadem 5 a vypinacim vede-~
nim 10 se zpoZdovacim spinadem 6. Ovlddaci zarizeni 8 je tvore-
no kup¥ikladu mistnim ovlddadem 11 a ddlkovym ovlddadem 12, pri-
Sem% mezi oba ovladade 11, 12 a dasovy a zpoZdovaci spinad 5, 6
je do zapinaciho a vypinaciho vedeni 9, 10 zapojen v serii ovlé-
daci pFepinaé 13.

V pripadé pFivodu 4 st¥idavé elektrické energle, zejména kde
dasovy a zpoZdovaci spinad 5, § je sestaven z polovodidovych prvkid
e integrovanych obvoddl, je na p¥ivod 4 elektrické energie zapojen
napdjeci usmérnovad 14, spojeny napdjecim vedenim )5 jak s &aso-
vym spinalem 5, tak i1 se zpoZidovacim spinadem 6.
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V pripad& pPenosného pohonu s privodem 4 stiidavé elektric-
xé energie je do pFivodu 4 elektrické energie zapojen oddélova-
ci transformdtor 16 pro zemezeni Grazu elektrickym proudem. U vie
cetdzovych proudovych soustav, kde pFivod 4 elektrické energle
je opatfen nezndzorndnou zdstrdkou pro zapojeni do nezndzornéné
zdsuvky, je v privodu 4 elektrické energie zapojen fézovy prepi-
nad 17 pro p¥ipad, Ze zdsuvka Je zapojena s obrdcenym sledem fa-
zi.

P¥ed zahdjenim Sinnosti se nastavi 8asovy spinaé 5 na poia-
dovanou dobu pracovniho chodu pohonu, kterd je zdvisld na rozmé-
rech a materidlu nezndzornénych kotlovych trubek, zatimco délka
prodlevy zpozdovaciho spinade & je nastavena konstantné a zpravi-
dla ji neni t¥eba ménit. Ddle se ovladaclm pFepinadem 13 zvoli
ovldddni mistnim nebo ddlkovym ovladadem 11, 12. Po pripojeni
p¥ivodu 4 elektrické energie k nezndzornénému zdroji a po kontro-
le sprévného sledu fdzi krdtkym chodem hnaciho motoru 2 je pohon
zarizeni pripraven k cinnosti.

Hnaci motor 2 pohonu se uvede do chodu na impuls k rozbéhu,
ktery je veden zapinacim vedenim 9 od ovlddaciho zarizeni 8 k da-
sovému spinadl 5, ktery sepne a p¥ipoji tak vinuti 1 hnaciho mo-
toru 2 na privod 4 elektrické energie, pridemZ se hnaci motor 2
rozbdhne. Po uplynuti piedem nastavené doby, potiebné k zavdlco-
véni neznézornéné trubky se asovy spinal 5 semodinné vypne, &imZ
0dd81i vinuti 1 hnaciho motoru 2 od privodu 4 elektrické energie
a hnaci motor 2 se zastavi. Jasovy spinad 5 zéroven vySle impuls
prostiednictvim propojovaciho vedeni 7 k zpo¥dovacimu spinadi 6,
ktery se po krdtké prodlevé, potiebné pro uklidnéni vibraci, sepne
& pFipoji tak vinuti 1 hnaciho motoru 2 na p¥ivod 4 elektrické
energie, Hnaci motor 2 se rozb&hne v obrdceném smyslu, dimZ se
zefizeni k zavdlcovéni koncl kotlovich trubek uvolni. Zp&tny
chod hnaciho motoru 2 je ukonden na impuls k vypnuti, ktery je
veden vypinecim vedenim 10 od ovlddaciho za¥izeni 8 k zpoZdova-
cimu spinadi 6. Zpotdovaci spina& 6 vypne, odpoji tak vinuti 1
hnacfho motoru 2 od p¥ivodu 4 elektrické energie a hnaci motor
2 se zastavi,

Nebezpedi urazu elektrickym proudem je zamezeno oddélova-

cim transformétorem 16, Ddle lze pomoci ovladadd 11, 12 v pri-
padé potreby kdykoliv vyslat impuls k pFeruSeni chodu
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pohonu. V p¥ivodu 4 elektrické energie je zapojen nezndzorné-
ny vypinad, kterym lze v kterémkoliv okemZiku odpojit pohon,
nepfiklaed prosti¥ednictvim ovladadt 11, 12, od privodu 4 elek-
trické energie. Smysl otddeni hnaciho motoru 2 lze p¥epnout fé-
zovym prepinadem 17. Napdjeci usmérnoved 14 umoinuje nepdjeni
spinadl 3, 6, zejména pokud jsou sestaveny z vicevrstvovych po-
lovodidovych prvkd a integrovanych obvodl, &imZ se prostor za-
ujimeny spinaci automatikou ddle sniZi, ‘

Zapojeni podle vyndlezu lze pouzit zejméne pro pienosnéd po-
honnd ze¥izeni k &innostem, kde se poZaduje reverzace chodu hna-
ciho motoru 2, jeko je nap¥iklad Fezdni zdvitd. Kroutici moment
je p¥itom neménny. '
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1. Zapojeni pro automatickou reversaci pohonu, zejména

pro zavdlcovéni koncd kotlovych trubek, sestévajici ze silové-
ho rozvodu opatieného pr¥ivodem elektrické energie, kde do silo-
vého rozvodu je zapojeno vinuti hnaciho motoru, vyznalujici se
tim, %e v silovém rozvodu (3) jsou mezi pFivod (4) elektrické
energie a vinuti (1) hnaciho motoru (2) zapojeny paralelnd ca-
sovy spinaé (5) a zpozdovaci spinad (6), které jsou navzdjem
spojeny propojovacim vedenim (7), pFifemZ mezi Casovym spina-
Sem (5) a zpoZdovacim spinadem (6) je zapojeno ovlddaci zaiize-
ni (8) tak, Ze je spojeno zapinacim vedenim (9) s Casovym spi-
nadem (5) e vypinacim vedenim (10) se zpoidovacim spinadem (6).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ovlddaci
zarizeni (8) je tvoreno mistnim ovladadem (11) a délkovym ovla-
dadem (12), pridemZ mezi oba ovladade (11, 12) a &dasovy a zpoido-
vaci spinad (5, 6) je zapojen V gérii do zapinaciho a vypinaciho
vedeni (9, 10) ovlddaci prfepinad (13).

3. Zapojeni podle bodd 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze na
pFivod (4) elektrické energie je zapojen napdjeci usmérnovad

(14) spojeny napdjecim vedenim (15) jek s Easovym spinacem (5),
tak i se zpoZdovacim spinadem (6).

4, Zapojeni podle bodu 3, vyznadujici se tim, fe v phivodu
(4) elektrické energie je zepojen oddélovaci transformdtor (16).
5. Zapojeni podle bodu 3 nebo 4, vyznadujici se tim, Ze

v pPivodu (4) elektrické energie je zapojen fdzovy pFrepinaé (17).
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Obr. 1.
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Obr 2.
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