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Elektrohydraulicky ventil je ur¢en zejména pro ovladani o _
hydraulicky ovlédanych vy’km}mf,ychvvemili’l', ktfzrymi ] L /\ N ‘W/ f”"”“\g
jsou vybaveny mechanizované vyztuze hlubinnych doli e A T T

nebo pro ovladani jinych hydraulickych zafizeni L e oo e ]
pracujicich s tlakem kapaliny o jmenovitém tlaku do

32 MPa. Elektrohydraulicky ventil sestava z
hydraulického ventilu (HV) a elektromagnetu (EM) pro
jeho ovladani. Kotva (K) elektromagnetu (EM) ma dva
polové nastavee (7, 8), mezi kterymi je permanentni
magnet (9). Civka (2) elektromagnetu (EM) je Castené
opladténa dvéma valcovymi segmenty (4, 5), z nichz
jeden segment (4) je umistén v okruhu magnetického
obvodu permanentniho magnetu (9) spolu s obéma
polovymi néastavci (7, 8) kotvy (K) a druhy segment (5) je
umistén v okruhu magnetického obvodu civky (2) spolu s
jednim polovym nastavcem (8), aviak vedoucim mimo
permanentni magnet (9). Soupatko (18) hydraulického
ventilu (HV) je v obou smérech svého pohybu
ovladatelné spojeno s kotvou (K), kterou tvofi jadro (3)
civky (2), viko (6) na jeji vn&jsi Celni stran€ a pripojené k
jadru (3), oba polové nastavee (7, 8) ptipojené k jadru (3)
excentricky k jeho ose na vnitini strané civky (3). Mezi
kotvu (K) a $oupatko (18) je viazen prevodnik (10) sily
kotvy (K) do sméru pohybu Soupatka (18). K piestaveni
funkce jeho hydraulického ventilu (HV) neslouZi sila
vyvoland elektromagnetem (EM) a ptenasend jeho kotvou
(K), nybrz sila odvozena od hydraulického tlaku, pficemz
sila elektromagnetu (EM) pouze drZi kotvu K)v
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Elektrohydraulicky ventil

Oblast techniky

Vynalez se tyka elektrohydraulického ventilu, ktery je uréen pro ovladani hydraulickych spotie-
bi¢t prostiednictvim jejich vykonovych ventilii a pracujicich s tlakem kapaliny o jmenovitém
tlaku vétSinou do 32 MPa. Piedevsim je elektrohydraulicky ventil uréen pro ovladani vykono-
vych ventilt hydraulickych valci sekci mechanizovanych vyztuzi pro hlubinné doly, tunely a
nékteré stavebni &innosti.

Dosavadni stav techniky

Vykonové ventily, zpravidla soustfedéné ve vykonovém elektrohydraulickém bloku, ovladaji
vsechny hydraulické spotiebite sekce mechanizované vyztuZe. Tyto vykonové ventily jsou ovla-
dany malym mnoZstvim hydraulické kapaliny z elektrohydraulickych ventilti, které v podstaté
tvori elektrohydraulicky prevodnik. Zminéné hydraulické spotiebice pracuji s tlakem kapaliny o
Jjmenovitém tlaku do 32 MPa. Vzhledem k pouzivanym vysokym tlakdm je potfeba k otevieni
nebo uzavieni vykonového ventilu vynalozit pomérné velkou silu. K tomuto aéelu jsou pouziva-
ny elektrohydraulické ventily. Znamé elektrohydraulické ventily jsou tvofeny elektromagnetem,
ptipadné vybavenym elektronickym obvodem k omezeni proudu po pfitazeni kotvy elektromag-
netu, a hydraulickym ventilem, ktery je timto elektromagnetem ovladan, viz napf. feseni elektro-
hydraulického ventilu znamé z CZ patentového spisu CZ 296 352 nebo GB 2376 516 (B). K
dosazeni vétsi ovladaci sily je zafazovan mezi elektromagnet a hydraulicky ventil mechanicky
prevodnik, kterym povétsinou byva péaka, jak je zfejmé napt. u feSeni dle zvefejnéného spisu
DE 3 823 681 (A1). Elektrohydraulické ventily jsou zpravidla uspofadané do dvojice pro ovlada-
ni jednoho spotiebice, napt. pro ovladani pohybu pistu valce smérem tam i zpét. Pro pfipad nut-
nosti nouzového ovladani elektrohydraulického ventilu bez el. proudu jsou tyto vybaveny moz-
nosti ru¢niho ovladani tladitkem, viz napf. feSeni, které obsahuje spis DE 4 140 233 (A1). Elek-
tricky povel dostavaji elektrohydraulické ventily z elektronickych jednotek Fizeni, které jsou ob-
vykle jiskrové bezpecné, a proto jsou znaéné omezené dostupnym elektrickym vykonem. Aby
elektromagnet elektrohydraulického ventilu dokézal pfestavit uzaviraci kuzelku nebo Soupétko
Jeho hydraulického ventilu i pfi omezeném elektrickém pfikonu, pouziva se takové usporadani
elektrohydraulického ventilu, ve kterém Jsou maximéin€ omezeny sily od tlaki kapaliny a pouzi-
vaji minimalni zdvih. Jako tésnici element byvaji pouZity keramické kuli¢ky v kovovych sedlech.
Nevyhodou znamych feseni elektrohydraulickych ventilu je, Ze vyZaduji velmi pfesnou vyrobu,
jemné sefizovani v provozu, jak je zfejmé napf. u feseni elektrohydraulického ventilu dle vyse
uvedeného patentového spisu CZ 296 352 a jejich provoz je podminén znaénymi naroky na &isto-
tu hydraulické kapaliny. Dalsi nevyhodou je velka prostorova naro&nost Jejich teseni a tim i vy-
sokd hmotnost. I kdyZ se u feseni elektrohydraulického ventilu pouzije elektronicky obvod k
omezeni pridrzného elektrického proudu, Jako napf. u FeSeni podle patentového spisu DE 10347-
877 (B4), pocateéni spinaci elektricky proud zistava stile pomérné vysoky.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody jsou odstran€ny elektrohydraulickym ventilem pro ovladani vykonovych
ventili hydraulickych spottebiéii, podle tohoto vynalezu. Ten se vyznaduje novym konstruk&nim
uspofadanim komponentd elektrohydraulického ventilu, ve kterém k prestaveni funkce jeho hyd-
raulického ventilu neslouz{ sila vyvolana elektromagnetem a prendsena Jjeho kotvou, ale sila od-
vozena od hydraulického tlaku, a sila elektromagnetu pouze drzi kotvu elektromagnetu v konco-
vych polohach. Na tomto funkénim principu je zaloZeno vlastni feseni elektrohydraulického ven-
tilu podle vynalezu.
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Jako dosud sestavé elektrohydraulicky ventil z télesa, v némZ je umistén hydraulicky ventil a
elektromagnet, jehoz kotvou je hydraulicky ventil ovladan. Hydraulicky ventil je tvofen komorou
s Soupatkem, které Fidi tok tlakové kapaliny dovnitf komory a z komory ven, pies kanaly v télese
elektrohydraulického ventilu. Kotvou elektromagnetu je hydraulicky ventil ovladan prostiednic-
tvim prevodniku sily. Ten je vfazen mezi kotvu a hydraulicky ventil. Elektromagnet je opatfen
tlagitkem pro nouzové ruéni ovladani bez elektrického proudu. Podstata vynalezu spoCiva v tom,
7e nové je kotva elektromagnetu opatfena dvéma pdlovymi nastavci, mezi kterymi je umistén
permanentni magnet, civka elektromagnetu je Casteéné oplasténa dvéma valcovymi segmenty,
které jsou usporadanymi tak, ze jeden segment je umistén v okruhu magnetického obvodu per-
manentniho magnetu spole¢né s obéma pdlovymi nastavei kotvy a druhy segment je umistén v
okruhu magnetického obvodu civky elektromagnetu spolecn€ s jednim polovym nastavcem kot-
vy, tzn., 7 tento okruh magnetického obvodu vede mimo permanentni magnet. Soupatko hydrau-
lického ventilu je spojeno s kotvou elektromagnetu ovladatelné, a to v obou smérech svého posu-
vu. Podstata vynalezu spo¢iva rovnéz v nasledné uvedenych moznych konstruk&nich provedenich
elektrohydraulického ventilu. Kotvu elektromagnetu tvofi jadro civky, ktera ma na vné&jsi Celni
stran& upevnéné viko a dva polové nastavee pfipojené excentricky k ose jadra civky na jeji vnitf-
ni elni strané. Okruh magnetického obvodu permanentniho magnetu tvoii oba polové nastavce,
jadro civky, jeji viko a jeden valcovy segment a okruh magnetického obvodu civky elektromag-
netu tvoii jeden pélovy nastavec, jadro civky a jeji viko. Mezi kotvu a Soupatko je viazen pie-
vodnik prevadgjici silu kotvy do sméru pohybu Soupatka hydraulického ventilu. Prostor komory
hydraulického ventilu je rozd€len tfemi pevne ulozenymi distanénimi vlozkami a &tyfmi k nim
pfidruzenymi tésnicimi manZetami pro vedeni a tésnéni Soupatka. Distanéni vlozky a tésnici
manzety jsou fazeny, po&inaje prvni tésnici manzetou umisténou u kanalu pfivodu tlakové kapa-
liny nasledovné. Za prvni tésnici manZzetou, do niz se zasouvé a vysouva jeden konec Soupatka je
umisténa prvni distanni vlozka vymezujici prostor, ktery je propojen jednim kanalem se spotfe-
bitem a z druhé strany tésnén druhou tésnici manZzetou. K této druhé tésnici manZeté priléha dru-
ha distanéni viozka, ktera je opatiena vodicim otvorem prevodniku sily kotvy. Tieti tésnici man-
7etou je tésnén z jedné strany prostor tlakové kapaliny tfeti distan&ni vlozky, ktery je napojen na
kanal odtoku tlakové kapaliny, pfi¢emZ z druhé strany je prostor tlakové kapaliny tfeti distancni
viozky t&snén &tvrtou tésnici manzetou. Do Ctvrté tésnici manZety se zasouva a vysouvéa druhy
konec Soupatka a tésni prostor tlakové kapaliny propojeny druhym kanélem se spotfebiem. Po-
délné osa komory a Soupatka hydraulického ventilu je orientovana kolmo na podélnou osu kotvy
elektromagnetu a prevodnik sily kotvy je spojen s Soupatkem prostiednictvim mechanického
elementu. Mechanicky element je tvoifen skosenym ozubem na konci pievodniku sily kotvy a
Sikmou drazkou v Soupatku, do které je zaveden ozub. Valcové segmenty oplasténi civky elek-
tromagnetu jsou opatieny dorazovymi plochami pohybu vika civky a polovych nastavcu perma-
nentniho magnetu. Tlagitko nouzového ruéniho ovladani elektromagnetu je upevnéno na viku
civky elektromagnetu.

Objasnéni vykrestu

Na pfipojeném vykrese je znazornéno prikladné provedeni elektromagnetického ventilu podle
vynalezu, kde obr. 1 piedstavuje tento ventil v narysném podélném fezu v klidové poloze, obr. la
v aktivni poloze, obr. 2 piedstavuje prifez ventilu ve sméru C vyznageném na obr. 1, obr. 3 pfed-
stavuje v detailu provedeni mechanického elementu prevodniku sméru sily kotvy elektromagnetu
elektromagnetického ventilu a na obr. 4 jsou schematicky znazornéna dvé piikladna dalSi mozna
usporadani elektromagnetického ventilu.

Ptiklady uskuteénéni vynalezu

Elektromagneticky ventil sestava z hydraulického ventilu HV a elektromagnetu EM pro ovladani
hydraulického ventilu HV. Obé& uvedend zafizeni jsou umisténa ve spole¢nem telese 1, jak je
znazornéno na obr. 1. Hydraulicky ventil HV tvofi valcova komora 20 uvniti t&lesa 1, ve které je
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umisténo Soupatko 18 spolu s tésnicimi manZetami 11, 12, 13, 14 a distan&nimi vlozkami 15, 16,
17. Soupatko 18 je v podstaté tvoreno valetkem majicim po své délce n&kolik rozdilnych prims-
rii. Radialn€ jsou do komory 20 vyvrtany potfebné priitokové kanaly tlakové kapaliny, tj. kanal P
pfivodu tlakové kapaliny, kanal R odtoku kapaliny do zpétného vedeni, predni kanal A a zadni
kanal B propojeni tlakové kapaliny s vykonovym ventilem spotiebice. V tomto ptikladném pro-
vedeni je spotfebicem ovlddani vykonového ventilu pro hydraulicky valec sekce mechanizované
vyztuze, které je znazornéno na obr. 1 ¢arkované. Elektromagnet EM je uloZen ve vélcovém Vy-
brani 24 télesa 1. Vybrani 24 je svou osou provedeno kolmo na osu valcové komory 20 s Soupat-
kem 18. Kotva K elektromagnetu EM se sklada z jadra 3 civky 2, vika 6 a dvou pélovych nastav-
ct 7, 8, mezi nimiZ je vlozen permanentni magnet 9. Kotva K spolu s neiiplnym bo¢nim oplaste-
nim civky 2, které je provedeno v podob& dvou valcovych segmenti 4, 5, Jjak je patrné z obr. 2,
tvofi dva magnetické obvody, jejichz silocary prochazeji spole¢nym jadrem 3 civky 2. V jednom
z t&chto dvou magnetickych obvodi se nachazi permanentni magnet 9. Posuv Soupatka 18 ovlada
pfevodnik 10 sméru pohybu kotvy K, ktery je s touto spojen a prochazi otvorem 23 vyvrtaném v
distan¢ni viozce 16 kolmo na osu Soupétka 18. Pfevodnik 10 ovlada Soupatko 18 plisobenim axi-
alni sily prostfednictvim mechanického elementu 25. V tomto ptikladném uskute&néni je mecha-
nicky element 25 tvofen jako 3ikmy ozub 26 na konci prevodniku 10, ktery je zasunuty v §ikmé
drazce 27 ve stfedni asti Soupétka 18, &imz je pottebna axialni sila pisobici na Soupatko 18 zis-
kana rozkladem sily vyvozené kotvou K, jak je ziejmé na obr. 3. Takto pievodnik 10 rovnéz za-
brariuje Soupétku 18 v jeho samovolném pohybu. V klidové poloze je Soupatko 18 zasunuto svym
Jednim koncem, o men3im priiméru, do prvni tésnici manzety 11 umisténé v komote 20 ve sméru
od kanalu P. Dile je Soupatko 18 vedeno v prvni distanéni vlozce 15, pfi¢emz je t&snéno druhou
tésnici manzetou 12, ktera se opira o druhou distan¢ni viozku 16. Soupétko 18 prochazi dale pres
treti t€snici manZetu 13 a skrz tieti distanéni vlozku 17 ke &tvrté tésnici manzete 14, aniz je do ni
zasunuto. V této poloze Soupitka 18 je kanal B tlakové kapaliny od spotiebiCe propojen s kana-
lem R odtoku kapaliny do zpétného vedeni a zaroveri Je Soupatkem 18 uzavien piivod tlakové
kapaliny kandlem P do hydraulického ventilu HV. K viku 6 civky 2 kotvy K je pfipojeno tlagitko
19 nouzového ovladani elektromagnetického ventilu, které Jje zvenku piekryto pruznym krytem
22 branicim vnikani prachu do prostoru elektromagnetu EM, avsak umozZiiujicim stladeni tlagitka
19. ZvySe uvedeného piikladného uskuteénéni vynélezu vyplyva, ze Hydraulicky ventil HV v
podstaté tvoti jediny pohyblivy dil, kterym je Soupatko 18 zajist'ujici propojovani kanali A, B, P,
R vstupu a vystupu tlakové kapaliny dle pozadavku.

Tlakova kapalina je pfivadéna do hydraulického ventilu HV kanalem pfivodu P do prostoru val-
cové komory 20 pied prvni tésnici manzetu 11. V klidovém stavu hydraulického ventilu HV je
zasunut pfedni konec Soupatka 18 o mensim priiméru do prvni tsnici manzety 11, ¢imz je ptivod
tlakové kapaliny do hydraulického ventilu HV uzavien a jeho zadni konec o vét§im praméru je
vysunuty ze Ctvrté tésnici manZzety 14, a kandl B a pies spotfebi¢ i kanal A je propojen s kanalem
R odtoku tlakové kapaliny. Tlak kapaliny v komore 20 vyvozuje na Soupatko 18 axialni silu,
Soupatko 18 je vsak drzeno prevodnikem 10, tim Je mu branéno v axialnim pohybu. Kotva K s
pfevodnikem 10 jsou drzeny silou permanentniho magnetu tak, ze v jeho klidovém stavu se silo-
Cary permanentniho magnetu 9 uzaviraji pres polovy nastavec 7, jadro 3, viko 6 a vélcovy seg-
ment 5, ¢imZ permanentni magnet 9 drzi kotvu K v klidové poloze. V aktivnim stavu elektro-
magnetického ventilu, tj. pfivedenim proudu do civky 2 elektromagnetu EM se zrusi magnetic-
kym polem civky 2 pfitazliva sila v obvodu permanentniho magnetu 9, drZici kotvu K a piisobe-
nim sily vyvozené tlakem kapaliny na ¢ast Soupatka 18 v prvni té€snici manZeté 11 dojde k pohy-
bu Soupatka 18, kterému jiz nebrani v axialnim pohybu uvolnény prevodnik 10. Kromé toho je
pohyb Soupatka 18, po opusténi klidové polohy, urychlen stoupnutim tlaku v prostoru mezi prvni
tésnici manZzetou 11 a druhou t&snici manZetou 12, a to v disledku jeho vysunuti z prvni tésnici
manZety 11. Zaroven dojde i k posuvu kotvy K do aktivni polohy, v niz se uzavfou siloary vy-
vozené civkou 2 elektromagnetu EM pies polovy nastavec 8, jadro 3, viko 6 a valcovy segment
4, tedy mimo permanentni magnet 9, jehoz magneticky obvod nyni neni uzavien. Uzavienim
tohoto magnetického obvodu elektromagnetu EM vyrazné€ stoupne sila, ktera pfidrzuje kotvu K v
aktivni poloze. Soupatko 18 ptesunutim do aktivni polohy propoji kanél P ptivodu kapaliny s
kanalem A. Svym druhym koncem se Soupatko 18 zasune do &tvrté t&snici manzety 14 a tim
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uzavie propojeni kanalu B tlakové kapaliny od vykonového ventilu spotfebice do kanalu R odto-
ku kapaliny do zpétného vedeni. Po vyrovnani tlaku v hydraulickém obvodu Fizeného vykonové-
ho ventilu spotéebite, v disledku rozdilné velikosti ploch $oupatka 18 na svych koncich a piso-
benim tlaku kapaliny na né, se obrati smér axilni sily puisobici na Soupatko 18. V dalSim pohybu
mu brani prevodnik 10, ktery je drZen kotvou elektromagnetu K. Vypnutim proudu v civee 2
elektromagnetu EM klesne pridrzna sila kotvy K a dojde k prestaveni Soupatka 18 do pivodni
klidové polohy a prostfednictvim prevodniku 10 i kotvy K elektromagnetu EM. Po dosazeni kli-
dové polohy se uzaviou silotary permanentniho magnetu 9 pres polovy nastavec 7, valcovy seg-
ment 5, viko 6, jadro 3 a vyrazné€ tim stoupne sila, ktera piidrzuje kotvu K v klidové poloze.
Soupatko 18 zaroveii propoji kanal B tlakové kapaliny od vykonového ventilu spotiebice s kana-
lem R odtoku tlakové kapaliny do zpétného vedeni a uzavie kanal P piivodu tlakové kapaliny.
Tim dojde k poklesu tlaku v ovladaci &asti vykonového ventilu spotiebice a axidlni sila pisobici
na Soupatko 18 opét zméni smér a snaZi se vratit kotvu elektromagnetu K opét do aktivni polohy.
V pohybu mu brani pievodnik 10, ktery je drzen kotvou elektromagnetu K, &imz je hydraulicky
ventil opét v klidovém stavu. Soupatko 18 je feSeno tak, aby v situaci, kdy je v klidové poloze
pisobila na ngj, vlivem piisobeni tlaku kapaliny, axialni sila snaZici se Soupatko 18 prestavit do
opa&né — aktivni polohy. Po dosazeni aktivni polohy axialni sila zméni smér a snaZi se opét Sou-
patko 18 prestavit do klidové polohy. V neustdlém pohybu z klidové do aktivni polohy a zpét
brani Soupétku 18 elektromagnet EM, jehoZz kotva K je mechanicky spojena se 3oupatkem 18
pies prevodnik 10 sméru pohybu, ktery Soupatko 18 udrzuje v jedné nebo druhé krajni poloze, a
to v zavislosti na tom, je-li civka 2 pod proudem nebo neni pod proudem.

Pramyslova vyuzitelnost

Elektromagneticky ventil podle tohoto vyndlezu je vyuzitelny hlavné pro ovladani hydraulicky
ovladanych vykonovych blokd, resp. jejich vykonovych ventilii, kterymi jsou vybaveny mecha-
nizované vyztuze hlubinnych dolii. V aplikovaném fedeni lze tento elektromagneticky ventil vyZit

rovnéz pro ovladéni jinych hydraulickych spotiebitii pracujicich s tlakem kapaliny o znatném
jmenovitém tlaku.

PATENTOVE NAROKY

1. Elektrohydraulicky ventil sestavajici z télesa, v némz je umistén jednak hydraulicky ventil,
ktery je tvoten komorou se Soupatkem #idicim tok tlakové kapaliny do a z komory kanaly v téle-
se, a jednak elektromagnet, jehoZ kotvou je ovladan hydraulicky ventil prostfednictvim pfevod-
niku sily viazeného mezi kotvu opatfenou tlagitkem nouzového ruéniho ovladéni bez elektricke-
ho proudu a hydraulicky ventil, vyzn adujici se tim, Ze kotva (K) elektromagnetu
(EM) je opatiena dvéma polovymi nastavci (7, 8), mezi kterymi je umistén permanentni magnet
(9), a civka (2) elektromagnetu (EM) je astedné oplasténa dvéma valcovymi segmenty, (4, 5)
usporadanymi tak, Ze jeden segment (5) je umistény v okruhu magnetického obvodu permanent-
niho magnetu (9) spolu s obéma polovymi nastavci (7, 8) kotvy (K) a druhy segment (4) je umis-
tén v okruhu magnetického obvodu civky (2) elektromagnetu (EM) spolu s jednim pdlovym na-
stavcem (8) kotvy (K), jehoz silocary magnetického pole se uzaviraji mimo obvod permanentni-
ho magnetu (9), pfi¢emz Soupatko (18) hydraulického ventilu (HV) je ovladatelng v obou smé-
rech svého posuvu spojeno s kotvou (K).

2. Elektrohydraulicky ventil podle naroku 1, vyzn adujici se tim, Ze kotva (K) je
tvofena vikem (6) upevnénym na vng&j3i Celni strané jadra (3) a dvéma polovymi nastavel (7, 8)
upevnénymi na vnitini Eelni strané k jadru (3) excentricky k jeho ose, pri¢emz okruh magnetic-

kého obvodu permanentniho magnetu (9) je tvofen obéma pélovymi nastavei (7, 8), jadrem (3),
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Jejim vikem (6) a jednim valcovym segmentem (5) a okruh magnetického obvodu civky (2) elek-
tromagnetu (EM) je tvofen jednim pélovym nastavcem (8), Jadrem (3), vikem (6) a jednim val-
covym segmentem (4) a mezi kotvu (K) a $oupatko (18) je viazen prevodnik (10) sily kotvy (K)
do sméru pohybu Soupatka (18) hydraulického ventilu (HV).

3. Elektrohydraulicky ventil podle nérokii 1 nebo 1 a2, v yznacujici se tim, Ze pro-
stor komory (20) hydraulického ventilu (HV) je rozdélen tremi pevné ulozenymi distanénimi
vlozkami (15, 16, 17) a Etyfmi k nim pfidruZenymi tésnicimi manZetami (11, 12, 13, 14) pro ve-
deni a tésnéni Soupatka (18), které jsou fazeny, po¢inaje prvni tésnici manzetou (11) umisténou u
kanalu (P) ptivodu tlakové kapaliny, tak, 7e za prvni tésnici manzetou (11), do niZ se zasouva a
vysouva jeden konec Soupétka (18), je umisténa prvni distanéni vlozka (15) vymezujici prostor,
ktery je propojen kanalem (A) se spotfebiem a z druhé strany tésnén druhou tésnici manzZetou
(12), k této pfiléhd druha distanéni viozka (16), ktera je opatiena vodicim otvorem (23) prevodni-
ku (10) sily kotvy (K), k druhé distanéni vlozce (16) priléha tieti tésnici manzeta (13), kterou jez
Jedné strany t€snén prostor vymezeny tieti distanéni viozkou (17) napojeny na kanal (R) odtoku
tlakové kapaliny a z druhé strany tésnény &tvrtou tésnici manetou (14), do niz se zasouva a vy-
souva druhy konec oupatka (18) a ktera t&sni prostor tlakové kapaliny propojeny druhym kana-
lem (B) se spotrebitem.

4. Elektrohydraulicky ventil podle narokt 1 nebo 1 az 3, vyznadujici se tim, e
podéina osa komory (20) a Soupatka (18) hydraulického ventilu (HV) je orientovana kolmo na
podélnou osu kotvy (K) elektromagnetu (EM) a pfevodnik (10) je spojen s Soupatkem (18) pro-
stfednictvim mechanického elementu (25).

S.  Elektrohydraulicky ventil podle néroki 1 nebo 1 a 4, vyznacdujici se tim, Ze me-
chanicky element (25) je tvofen skosenym ozubem (26) na konci prevodniku (10) a Sikmou draz-
kou (27) v Soupatku (18), do které je ozub (26) zaveden.

6. Elektrohydraulicky ventil podle narokii 1 nebo 1 a3 5, vyznadujici se tim, e
valcové segmenty (4, 5) oplasténi civky (2) jsou opatfeny dorazovymi plochami (21, 28) pohybu
vika (6) civky (2) a polovych nastavci (7, 8) permanentniho magnetu (9).

7. Elektrohydraulicky ventil podle naroki 1 nebo 1 az 6, vyznafujici se tim, Ze
tla¢itko (19) nouzového ruéniho ovladani clektromagnetu (EM) je upevnéno na viku (6) civky

Q).

3 vykresy

Seznam vztahovych znadek

EM - elektromagnet
HV' —hydraulicky ventil
—kotva

— kanal

— kanal

—kanal

—kanal

— téleso

—civka

— jadro

— vélcovy segment

RN~ Do m e R
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— valcovy segment

- viko

- pblovy nastavec

— pblovy nastavec

— permanentni magnet
— pievodnik

— tésnici manZeta

— tésnici manZeta

— tésnici manZeta

— tésnici manZeta

— distan¢ni vlozka

— distan¢ni vloZka

— distanéni vlozka

— Soupatko

— tlagitko

— komora

— dolni dorazova plocha
—kryt

— otvor

— vybrani

— mechanicky element
—ozub

— §ikma drazka
—horni dorazova plocha
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