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PODPOROWA OBUDOWA GORNICZA

Przedmiotem wynalazku jest podporowa obudowa gémmicza posiadajgca stropnicg i spag-
nice rozpierane do stropu i spagu za pomoca kilku hydraulicznych stojakéw osadzonych w
nich przegubowo.

Znana Jjest z patentu gidwnego nr 143 266 obudowa podporowa, zaopatrzona w co naj-
mniej jeden teleskopowy element podporowy usytuowany migdzy spagnicg a stropnicq i przej-
mJjgcy wszystkie sity poprzeczne dziatajgce na tg sekcjg. Teleskopowy element podporowy ma
postaé rurowego prowadnika. Wewngtrzna rura prowadnika jest mocowana przegubowo bgdZ to
do stropnicy, badZz do spggnicy. Przegubowe zamocowanie moZe byé zrealizowane za pomocd
kulistego czopa, ktéry jest osadzony na korhcu wewnétrznej rury. Zewngtrzna rura prowadnika
Jest natomiast mocowana sztywno odpowiednio do spggnicy lub stropnicy za pomocg skrzynkowe]
konstrukcji wyposaZonej w otwér stuzacy do wpuszczania tej rury i przymocowane) sztywno
do spagnicy. Skrzynkowa konstrukcja moze mieé rézng wysokosé w zaleznosci od wysokosci
poktadu, dla ktdérego jest przeznaczona obudowa. Zewnetrzna rura jest w otworze skrzynkowej
konstrukcji zabezpieczona przed przesunieciem za pomocg§ elementu rozigcznego. Wewngtrzna
rura jest natomiast wpuszczona w zewngtrzng rure swobodnie. Sztywne powigzanie elementéw
teleskopowych ze spagnicg i poprzez nieprzesuwne gniazdo ze spagnicag ogranicza zakres
dopuszczalnego nachylenia stropnicy wzgledem Jej osi wzdluznej. Nachylenie to zalezy wy=-
1acznie od luzdéw na prowadnikach teleskopowych.

Celem wynalazku Jest zwigkszenie nachylenia stropnicy wzgledem jej osi wzdiuzne].

Cel ten osiggnigto w obudowle zaopatrzonej w dwa prowadniki teleskopowe wedtug
patentu gidéwnego, przy czym jeden z tych prowadnikéw ma prowadnice usytuowang pod stropnics,
poprzecznie do jeJ osi wzdXuinej i z nig sztywno poljczong. Po prowadnicy przesuwa sig
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ruchome gniazdo. Migdzy gniazdem ruchomym jednego prowadnika a nieruchomym gniazdem dru-
giego prowadnika umieszczono sitownik dwustronnego dzialania, ktbérego korice potaczone s§
przegubowo z gniazdami. Kazda z przestrzeni silownika zaopatrzona Jjest w zawér zwrotny
sterowany poprzez zawér "albo-albo" cidnieniem sterowania stojaka obudowy. W czasie pracy
obudowy sitownika jest dwustronnie blokowany zaworami zwrotnymi, a tylko na czas stero-
wania stojakéw odblokowany. Sitownik przesuwa gniazdo rchuome, co powoduje nachylenie
stropnicy wzgledem jej os! wzdiuznej. . ‘

Przedmiot wynalazku przedstawiono w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 jest widokiem bocznym obudowy, fig. 2 jest widokiem obudowy z géry, fig. 3 przed-
stawla obudowe w widoku od tylu z czesciowym przekrojem, fig. 4 przedstawia osadzenie
prowadnika w przesuwnym gnieZdzie stropnicy, fig. 5 - sterowanie hydrauliczne sitowni-
kiem zawartym migdzy prowadnikami.

Sekcja obudowy podporowej sktada sie¢ ze stropnicy 4 1 spagnicy 2, migdzy ktérymi
rozparte s§ hydrauliczne stojaki 9. Miedzy stropnicg 4 a spggnica 2 sg ponadto usytuowane
dwa teleskopowe elementy podporowe w postaci rurowego prowadnika 3. Wewngtrzna rura
kazdego prowadnika 3 jest zamocowana kulistym czopem w gnieZdzie stropnicy 4. Gniazdo 5
jednego prowadnika 3 jest przyspawane do stropnicy 4, za$ gniazdo 6 drugiego prowadnika
3 opiera sie na prowadnicy 7 potaczonej na stale ze stropnicg 4. Prowadnica 7 usytuowa-
na jJest poprzecznie do osi wzdluZnej stropnicy 4 i jest nieco dtuisza anizeli gniazdo 6.
Zewngtrzna rura prowadnika jest wpuszczona w otwér skrzynkowej konstrukcjl spagnicy 2.
Oba prowadniki 3 z gniazdem przesuwnym i nieprzesuwnym poigczone s§ migdzy sobg za pomocq
sitownika 8 usytuowanego bezposrednio pod stropnica 4. Sitownik 8 jest siltownikiem
dwustronnego dzialania. Ttok sitownika 8 zamocowany jest przegubowo do gniazda 6 rucho-
mego, za$ cylinder - do gniazda 5 nieruchomego.

Ka2dy stojak S obudowy, sterowany za pomocg rozdzielacza 1 hydraulicznego typu
2/2, zaopatrzony jest w zawdr bezpieczerstwa i sterowany zawér zwrotny. Obie przestrze-
nie sitownika 8 potgczone sg z zaworamil bezpieczeristwa 11, oraz ze sterowniczymi zawo-
rami zwrotnymi 10. Zawory 10 polaczone sg z zaworem "albo-albo"™ 12, sterowanym ciénie-
niem sterowania stojaka 9. W przewdd 1aczacy przestrzenie sitownika 8 ze zblornikiem
wmontowano zawér progowy 13,

Ciecz 2z pompy, poprzez rozdzielacz 1 piynie badZ do przestrzeni podttokowe]j sto-
Jaka 9 - przy jego rozpieraniu, bgdZ te2 do przestrzeni nadtlokowej - przy rabowaniu
stojaka 9. Jednocze$nie poprzez zawér "albo-albo" 12, oraz sterowane zawory zwrotne 10
clecz plynie do jednej z przestrzeni sitownika 8, ktdry spetnia role "ptywajacego™
tloka. Gdy rozdzilelacz 1 ustawiony jest w pozycji zerowej zawory 10 s3 zamknigte. Tak
wi¢c w czasle pracy obudowy sitownik 8 jest dwustronnie blokowany zaworami 10, a tylko
na czas sterowania stojakéw 9 odblokowany. Sitownik 8 przesuwajac sie ciggnie za sobg
ruchome gniazdo 6, przesuwajace sie¢ po prowadnicy 7, co powoduje nachylenie stropnicy 4
o kat - wzgledem jej osi wzdluznej.

Zastrzezenia patentowe

1. Podporowa obudowa gdrnicza posiadajaca stropnice i spagnice rozpierane do
stropu i spagu za pomocg kilka hydraulicznych stojakéw osadzonych w nich przegubowo,
oraz zawlerajgca dwa teleskopowe leementy podporowe przejmujgce poprzeczne sity prze-
sunigcia pomigdzy stropnicg a spagnica, a kazdy element teleskopowy stanowi rurowy pro-
wadnik usytuowany pomigdzy stropnicg lub spagnica, przy czym wewnetrzna rura prowadnika
zakoniczona Jjest kulistym czopem osadzonym w gniezdzie, wedlug patentu gtdwnego nr
143 266, znamienna tym 2e jeden z prowadnikéw /3/ ma prowadnice /7/
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usytuowana pod stropnica /4/ poprzecznie do jej osi wzdluznej i z tj stropnicg /4/
sztywno polaczong, po ktdérej to prowadnicy /7/ przesuwa sig gniazdo /6/ ruchome
wzgledem stropnicy /4/, za$ miedzy ruchomym gniazdem /6/ a gniazdem /5/ umieszczono
sitownik / 8/ dwustronnego dziatania, ktdérego korice potaczone sg przegubowo z gniazdami
/5, 6/.

2. Podporowa obudowa gérnicza wediug zastrz. 1, znamienna tyn,
%2e kazda z przestrzeni silownika./8/ ma zawdér zwrotny /10/ sterowany poprzez zawdr
"albo-albo" /12/ ciénieniem sterowania stojaka /9/.

b 8
8
\ | TLB*“~ | 4
/ fl ] 5 . A
9 ‘ = i//// M:\xz
3 N
E i | E :\\\\\\\_2_
2 2 | !
C § |
[, |

Fig.2



148 901

Fig. 5

Pracownia Poligraficzna UP RP. Naktad 100 egz.
Cena 1500 zt
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