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(54) Zafizeni pro ovladani polohy stropni &asti jednotky dilni posuvné vyztuie

Vyndlezem je zafizeni pro ovladani polohy stropni &4sti jednotky ddlaf posuvné viztu~
ze, zejména podpérné ohrazujiciho typu, pouzivané ve sténovém porubu hlubinného uhelného

dolu.

Zndmé jednotky ddlni posuvné vyztuZe podpérné ohrazujiciho typu sestavaji zpravidia z
polvové &4sti, tvofené jednim nebo nékolika ramy, z piesouvaciho zafizenf, jedné nebo vice
hydraulick§ch stojek, stropni &4sti a ovladani. Stropni ¢4st sestdva nejCastéji ze Stitu,
ze spojovaciho mechanizmu, jimZ je $tit pfipojen k pofvové Easti a ze stropnice, pfipojené
kloubové k $titu. Hydraulické stojky jsou zpravidla kloubové pfipojeny k poévové &asti a
stropnici, pfipadné ke &titu. P¥i zméné vysky jednotky zménou délky hydraulickych stojek
se méni i vzdjemnd poloha §titu proti poévové &4sti a poloha stropnice vidi St{itu. Poloha
étitu vi¢i podvové &asti je pfitom dana konstrukci spojovaciho mechanizmu, zpravidla Styf-
kloubového. K udrZeni potfebné polohy stropnice vid&i &titu se zpravidla pouiiva pfimodary
hydromotor, jednou &&sti uchyceny na stropnici a druhou &asti pripojeny ke §titu., Hydrau-~
licky obvod pro ovlddani tohoto hydromotoru je kromé rozvadéée opatfen i hydraulickym zam-
kem s pojistnym ventilem. Pojistny ventil chrani hydromotor i vyztui pred pfetiZenim v
pfipadé, kdy na stropnici nebo §tit pisobf vndj&{ sily -~ tlak nadloZi nebo z&valu. Nevyho-
dou tohoto uspofsdani je nepifznivy rozklad sil, potfeba hydromotoru dosti velkych rozmérd.

U jedné ze znamfch jednotek délni posuvné vyztue je pouZit k ovladani polohy stropni S&s-
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ti pfimoéar¢y hydromotor, pfipojeny jednou &asti k podvové &4sti jednotky a druhou dasti

pfipojeny ke kloubu, spojujicimu $tit a stropnici. Toto usporaddni neni vyhodné ze jména

pro jednotky, urdené k nasazeni ve slojich stfedni a vys8{ mocnosti.

Uvﬁdené’nevyhody znamych zaf{zeni pro ovladani polohy stropni &asti jednotky dilni
posuvné vyztuie do znadné miry odstranuje zaffzeni s ne jménd jednim hydromotorem podle vy-
nélezu, jehoZ podstatou je, Ze jedna ze dvou vzdjemné se pohybujicich S4sti hydromotorﬁ je
tichytem pfipevnéna ke stojce vyztuZe a druhéd z t&chto &asti je zdvésem plipojena k stropni
84sti vyztue. Uchyt miZe byt ke stojce pFipevndn stavitelnd.

Zafizeni pro oviidani polohy stropni &isti podle vyndlezu sé proti zndmym zatizehil
k témuZ Gtelu projevuje vy&$im tdinkem tim, Ze je u néj dosaZeno pifiznivéjs§ihoe rozkladu
sil, potiebnych pro naklapéni stropnice, coZ dovoluje pfi daném tlaku pracovni kapaliny
pouzit hydromotoru s men&imi rozméry nebo sniZit podet hydromotord a zjednodudit tak ovla-
daci systém. Zatizenf{ do jisté miry i zlepSuje stabilitu stojky vyztuie. Zatizeni lze vyu-
#it i pfi vyméné &i opravé hydraulickébstojky a zamezuje padu stojky pti jejim pfipadném

poskozeni a uvolnéni.

Na pripojeném vykresu jsou zjednodusend znézornény dva piiklady provedeni zafizeni
podle vyndlezu v aplikaci u jednotky dilni posuvné vyztuie podpérné ohrazujiciho typu.
Obr. 1 pfedstavuje v bokorysu jednotku dilni posuvné vyztuie se zafizenim podle vyndlezu v
prvém provedeni, obr. 3 pFfedstavuje druhé provedeni zarfizeni podle vynélezu.

Jednotka ddlni posuvné vyztuie sestavd z poivové &asti 1, pfesouvaciho zaffzeni 2

-t

dvou hy-.

draulickych stojek 3, umisténych vedle sebe, stropni Sésti 4 a o¥ladani, které neni zna-

zornéno. Hydraulické siojky 3 jsou kaZds jednim koncem kloubové pfipojena k polvové &asti
1 a druhym koncem k stropni &ésti 4. Stropni tast 4 tvori Stit 40, spojovaci mechanizmus
41, jimZ je $tit 40 vykyvné pfipojen k podvové 8asti 1 a stropnice 12, pfipojend kloubem
43 ke Stftu 40. Zafizen{ k ovlidani polohy stropni d4sti 4 je v prvém provedeni vytvoileno
z jednoho hydromotoru 5, napffklad hydraulického vélce, jehol prvnf &ast 3l, vzdjemné se
pohybujic{ vi&i &asti 52 je tichytem 33 pfipevnéna vykyvné k hydraulické stojce 3. Druh4
&4st 52 hydromotoru 5 je zavésem 54 vykyvn& pripojena ke stropnici 42.

V provedeni, znizorn®ném na obr, 2 je druha &ést 52 hydromotoru 3 zévésem 54 vykyvné pli-
pojena ke $titu 40, V dal§im, neznazornéném provedeni miZe byt druha tast gg pfipojena ke
kloubu 43. Zafizenim podle vyndlezu muZe byt opatfena jedna, pifipadné vice hydraulickych
stojek 3 téze jednotky vyztuZe. Ovladani hydromotoru 5 je provedeno bud samostatnym rozvé-
déiem, nebo z nékterych poloh neznazoernéného rozvadéde jednotkf vyztuZe., Do ovlddaciho ob-

vodu hydromotoru 5 je zafazen hydraulicky zédmek s pojistnym ventilem,

PREDMET VYNAKLEZU

1. Zatfizeni pro ovladani polohy stropni &4sti jednotky dilni posuvné vyztuie_s ne jméné
jednim hydromotorem, vyznadené tim, Ze jedna ze dvou vzajemnd se pohybujicfch &asti

(51,52) hydromotoru (5) je vichytem (53) pripevnéna k hydraulické stojce (3) jednotky
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dilni posuvné vyztuie a druhé ze dvou vzajemné se pohybujicich &astf (51,52) hydromo-
toru (5) je pripojena ke stropni &asti (4).

2, Zafrizeni pro ovladani polohy stropnf &4sti jednotky dilni posuvné vyztuZe s ne jméné
jednim hydromotorem podle bodu 1, vyznalené tim, Ze tdchyt (53) je k hydraulické stojce

(3) pripevnén stavitelné.

2 vykresy
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Obr. 2
Vyfiskly Moravské tiskarské zavody, Cena: 2,40 K¢ts
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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