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Urzadzenie do automatycznego ustawiania kléd w osi
symetrii wyrzutnikow
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Przedmiotem wynalazku jest urzgadzenie do auto-
matycznego ustawiania kidd w osi symetrii wyrzut-
nikéw, transportowanych mna przeno$niku w linii
przecierania drewna na pilarkach z przesuwnym
wozkiem.

W przemys$le tartacznym stosowane sg linie prze-
cierania k!6d drewna, utworzone z przeno$nikéw
miedzy imnymi rolkowych wyposazonych w wy-
rzutmikki kt6d. Wyrzutniki te majg za zadanie prze-
rzucié transportowang kiode na o§ urzagdzenia za-
ladowiczo-odbiorczego, skad kioda Ilub podobny
element przemieszczany jest na woézek przesuwny

Znane jest urzgdzenie do centrowania klody ma
o§ odniesienia urzgdzenia zatadowczo-odbiorczego
skladajgoe sie z ukiadu wielu wylgcznikéw kran-
cowych odpowiednio ze sobg zblokowanyich i pota-
czonych z zespolem sterowania wyrzutnikami i na-
pedu przenosnika. W momencie nacisku transpor-
towang klodg na odpowiddni zestaw wylgcznikéw,
nastepuje zatrzymanie ruchu przenos$nika i przenie-
sienie klody na urzadzenie zatadowicze. Wiadg tego
urzadzenia jest znaczna mniepewnoSé oraz mala
dokladnosé dzialania wynikajaca ze znacznego
skomplikowania ukladu sterowania.

Znane jest takze unzgdzenie do centrowania
klody na o$ odniesienia pomostu zaladowczego woz-
ka przesuwnego pilarki tasmowej do kl6d drewna,
kitore sklada sie z organu wskazujgoego poczabek
i koniec przemieszczanej klody na przenosniku w
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postaci komérki fotoelektrycznej i Zrédla swiata,
ustalonych na stale wzdluz tego przenmosnika na~
przeciw siebie tak, ze Swietlna wigzka jest prze-
cinana transportowanymi klodami i ktéry to organ
powigzany jest ze zespolem regulacji predkosci.
Zesp6l ten sklada sie z prezelgezmika obrobowego
majacego niezalezne palce obrotowe blokowane w
polozeniu wyjSciowym zatrzaskami. Palce zwigza-
ne s z napedowym walkiem przenosnika za po-
Srednicbwem dwéch sprzegiel elektromagnetycz-
nych, dzieki czemu poruszajg sie w tym samym
kierunku i z ta samg predko$cig, obrotowg co wa-
ek mapedowy. Ponadto jeden z tych palcéw po-
taczony jest ze wsprzeglem przekladni nawrotneg,
z kitbrej otrzymuje si¢ naped z tq sama predkoscia
lecz w kierunku przeciwnym. Przelgcznik obrotowy
zawiera réwniez wylgcznik krancowy, ktérego po-
lozenie w stosunku do niezaleznych zatrzaskéw jest
uzaleznione od odlegltosci pomiedzy plaszozyzng wy-
krywania ktody a osig odniesienia.

Niezalezme paloe sa blokowane zatrzaskami do
chwili przerwania $wietlnej wigzki transporttowang
kloda. W chwili przecigcia tej wigzki prad foto-
elekitryczny komorki zostalje przerwany, co powodu-
je zwolnienie zatrzasku i jego sprzegla i palec
oObraca sie do przodu. Wznowienie nasSwietlania
komoérki po przejSciu klody powoduje zwolnienie
z kolei nastepnego sprzegla i ruch obrotowy dru-
giego palca, przy czym wielko$é przesuniecia kato-
wego palcéw odpowiada diugo$ci przemiesmczanej
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klody. Pierwszy palec powoduje naciskanie swym
na wylacznik krancowy zwolnienie sprzegha prze-
- kladmi nawrotnej dzigki czemu zaczyna sie¢ on po-
ruszaé w strone przeciwng az do spotkania sie
z drugim palcem. Palce te, w chwili swymi stykami
powodujg matychmiastowe zatrzymanie ruchu prze-
noénika z klodg ustawiong w osi odniesienia.

Opisane wyzej urzgdzenie do ocentrowania za-
wiera znaczng ilo§é elementéw, ktére mie tylko
nozbudowntja je ale takze zmniejszaja jego pewnos§é
dziadania. W dodatku komérka fotoelektryczna, ze
wzglédu na swa budowe jest szczegdlnie podatna
na wiszelkiego rodzaju zabrudzenia, kurz, ktére
powoduja zmniejszenie mniezawodnosci dzialania
urzgdzenia do centrowantia.

Niedogodnodci i wad podanych rozwigzah nie ma
urzgdzenie do ustawiania kiéd w osi symetrii wy-
rzutnik6w wedlug wymalazku.

Urzgdzenie do automatycznego ustawiania k16d
w osi symetrii 'wyrzutnikéw zgodnie z wynalazkiem
skilada sie z ruchomego organu ustawiania Srodka
klody w osi symetrii wyrzutnikéw zaopairzony w
magnetyczny element przesuwny proporcjonalnie
do ‘dlugoéci klody powodowamnia zatrzymania na-
pedu ruchu przeno$nika oraz ustawionego na
drodze przemieszczania magnetycznego elementu
sterowmniczego elementu wigczonego w obwdéd za-
gilania silnika napedu przeno$nika, przy czym ru-
chomy organ napedzany jest poprzez zesp6l prze-
kladniowy napedowym walkiem przenosnika.. Ze-
sp6l przekiadniowy stanowia sprzegla elektromag-
netyczne osadzone na napedowym walku i stero-
wane lgcznikami umieszczonymi na drodze prze-
mieszczania klody i przekladnie paskowe napedza-
jagce pedny walek ruchomego organu, przy czym
jedna z przekladni jest przekiadnia nawmotng dwmu-
krotmie zmieniajgca predko$é obrotowsa organu dla
ustawienia $rodka klody w osi symetrii wyrzutni-
k6w. W celu zmmniejszenia -wymiaréw zespoiu
przekladniowego, w korpusach sprzegiel wykona-
no rowki na paski napedzajace kola paskowe prze-
kiadni.

Rozwigzanie urzgdzenia do aubomatycznego usta-
wiania k16d w osi symetrii wyrzutnikéw jest nie-
skomiplikowane i proste w budowie. Dzieki wyko-
rzystaniu korpuséw sprzegiel jako k6t paskowych
zmmniejszono w modliwie najwiekszy sposéb roz-
miary urzadzenia, co pozwoli na fjego mocowanie

do mamy przeno$nika, na makisymalne zmmiejszenie-

zajmowanej przez niego przestrzeni. Zalety tego
urzgdzenia jest niewrazliwo§¢é na zanik napiecia,
zasilania napedu przeno$nika, poniewaz w momen-
cie przerwania =zasilania wprowadzona nastawa
dilugoséci klody proporcjonalna do wielko§ci prze-
suniecia katowego magnetycznego elementu, nie
jest kasowana lecz W zastanym polozeniu jest
utrzymywana. Podobnie zachowana jest duza do-
kladno$é ustawiania $rodka klody w przypadku
zmniejszenia predkoS$ci przeno$nika z powodu wzro-
stu jego obcigzenia, ze Wwzgledu na proporcjonalne
przeniesienie predkodci przenosnika ma ruchomy
organ ustawiania §rodka klody w osi symetrii wy-

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykla-
dzie wykonanja na rysunku przedstawiajacym
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schemat kinematyczny urzadzenia do aubomatycz-
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nego ustawiania kt6d. ‘

Jak uwidoczniono na rysunku, urzadzenie to
sklada sie z ustalonego na drodze przemieszczania
ki6d 1 rolkowym przenosnikiem 2 kraficowego
wylacznika -3 wykrywania poczatku i kiorica prze-
mieszczanej kltody 1 i powodowania wprowadzenia
nastawy proporcjonalnej do diugosci kiody 1 na
zesp6l przekladniowy 4 sterowania napedem rolko-
wego przeno$nika 2. Zesp6l ten polgczony jest
z przenos$nikiem 2 za pomoca mapedowego watu 5
ofrzymujgcego ruch obrotowy od walka rolki 6
i mapedzajgoego §limak 7 $limakowej praekladni
odpowiednio zmmiejszajgcej predko§é obrobowg
rolki 6. Slimakowe kolo 8 przekbadni osadzone jest
na napedzajacym walku 9 i wyposazone jest w
zabieraki 10 do mnapedu elektromagnetycznego
sprzegla 11 jednoplytkowego zasilamego w momen-
cie naciskania k#odg 1 na krahcowy wylagcznik 3.
Zabieraki 10 powigzane sg z poléwka sprzegla 11
stanowiacy sprzeglows tancze 12 dla jej obracania,
ktéra jest osadzona obrotowo, swobodnie na nape-
dzajacym watku 9 i ma mozliwo§é poosiowego
przesuwu w oelu napedu drugiej poléwki sprzegla
11 stanowigcej korpus swobodnie obracajacy sie
na walku 9.

Sprzeglowa tarcza 12 odpychana jest od kompusu
sprzegla 11 naciskowa sprezyng 13 w ocelu roz-
laczenia sprzegla w momencie zaniku zasilania.
Korpus sprzegla 11 ma wykonany rowek 14 na
napedowy pasek 15 przekiadni paskowej napedza-
jaoej paskowe kolo 16 osadzone ma pednym watku
17, na ktérym osadzone jest paskowe kolo 18 prze-
kladni paskowej 19 napedu ruchomego organu 20
ustawiania $rodka ki6d 1 w osi symetrii 21 wy-
rzutnikéw. Organ ten sklada si¢ z obrotowego kola
22 majgcego osadzony ma mim magnetyczny element
w postaci trwalego magnesu 23 powodowania za-
trzymania mapedu ruchu przemo$nika 2 i z osadzo-
nego na drodze przemieszczania magnesu 23 ste-
rowniczego elementu w postaci hermetycznego ze-
styku 24 przerywania obwiddu zasilania napedu
przenos$nika 2. Przemieszczenie katowe trwalego
magnesu 23 jest proponcjomalne do diugosci prze-
mieszczanej klody 1 na przeno$niku 2.

Z drugiej strony S§limakowego kola 8 osadzone
jest swobodnie i obrotowo ma watku 9 elektromag-
netyczne sprzeglo 25 jednoplytkowe =zasilane w
momencie naciskania transportowang klodg 1 na
kraticowy wylaceznik 26 wustalony w osi symetrii
21 wyrzutnikéw, ktérego sprzegtowa tarcza 27 jest
napedzana za pomocg zabierak6w 28 kola $limakio-
wego 8 i kitéra jest odpychana od korpusu sprzegla
25 maciskowg sprezyng 29 w celu rozlgczenia tego
sprzegla. Korpus sprzegla 25 ma takze wykonany
nowek 30 “na mapedowy pasek 31 paskowej prze-
kladni krzyZowej, nawroinej, mapedzajgcy paskowe
kiolo 32 osadzone na pednym watku 17 z predkosé-
cig obrotowa dwukrotnie wieksza w celu ustawie-
nia klody 1 $rodkiem jej diugosci w osi symetrii
21 wyrzutnikébw. W celu zmniejszenia wymiaréw
gabarytowych zespolu przekladniowego 4 najko-
rzystniej jest wykonaé rowki 14 i 30 w korpusach
sprzegiel 11 i 25 o jednakowej Srednicy a kolo
32 przekladni nawrotnej wykonaé o $rednicy dwu-
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krotnie mniejszej od Srednicy paskowego kolta 16.
Dwukriotnie zwiekszenie predloSci obrotowej pa-
skowego kota 32 ma na celu szybkie wycofanie w
polozenie wyijdciowe trwalego magnesu 23 dzieki
czemu dlugo§éé klody 1 jest podzielona na potowe.

Dzialanie wurzadzenia do automatycznego musta-
wiania kl6d w osi symetrii wyrzutnikéw jest na-
stepujace.

Po wilaczeniu do ruchu rolkowego przeno$nika 2,
zostaje takze uruchomiony zespél przekiadniowy 4
za pomocy napedowego walu 5 napedzanego wal-
kiem rolki 6. Napedowy wal 5 powoduje obraca-
mie sie Slimaka 7 Slimakowej przekladni i $lima-
kowego kola 8 osadzonego na napedzajgcym mwalku
9, ktére to kolo 8 swymi zabierakami 10 powoduje
Tuch obrotowy sprzeglowej tamczy 12 elektiromag-

. netylcznego sprzegla 11. Tancza 12 obraca sie swo-
bodnie na walku 9 do momentu, gdy przemieszcza-
mna kloda 1 przenos$nikiem 2 nie zalgczy krancowe-
go wylacznika 3. Wiedy, wylgcznik ‘ten spowoduje
zasilenie korpusu elektromagnetycznego sprzegla

11 i odpychana dotad od korpusu sprzegia 11
sprzeglowia tancza 12 zostaje z mim polgczona

i przenosi ruch obrobowy walka 9 napedowym
paskiem 15 na paskowe kolo 16 osadzone na ped-

nym watku 17. Predkosé obrotowa tego waltka 17
przehoszona jest dalej paskowym kolem 18, prze-
kladnig paskowg 19 na ruchomy organ 2) ustawia-
nia $rodka klody 1 w osi symetrii 21 wyrzutnikéw,
ktorego to organu obrotowe kolo 22 ma osadzone
na obwodzie trwaly magnes 23. Magnes 23 obraca
si¢ do momentu, gdy przemieszczana kloda 1 prze-
stanie malciska¢ na’ krancowy wylgcznik 8. W tym
momencie przerwane zostanie zasilanie elektromag-

mnetycznego sprzegla 11 i naciskowa sprezyna 13
- odsunie sprzeglowsg tarcze 12 od korpusu sprzegla
11. Przemieszczenie katowe trwalego magnesu 23
jest wiec proporcjonalne do diugosci klody 1.

W momencie gdy, poczatek kltody 1 naci$nie-na
kraficowy wylgcznik 26 ustalony w osi symetmii 21
wyrzutnik6w, zostanie zasilone elekiromagnetyczne
sprzeglo 25 i jego sprzeglowa tancza 27 obracajaca
sie razem ze §limakowym kolem 8 zacznie prze-
nosié ruch obrotowy walka 9 na korpus sprzegla
25 a ten z kolei prezekaze ten ruch napedowemu
paskiowi 31 przekiadni nawrotnej. Napedowy pasek
31 obraca paskowe kolo 32 osadzone na pednym
walku 17, paskowe kolo 18, przekiadnie paskowg
19 z predkoscia “obrotowa dwukrotnie wiekszg niz
uprizednio. To powoduje, Ze trwaly magnes 23 prze-
miesci sie¢ w strone przeciwng o polowe wielkosci
~ uprzednio nastawionego kata proporcjonalnego do

dbugosci kiody 1. Magnes 23 spowoduje takze, w
momencie gdy znajdzie sie w podloZzeniu nad nije-
ruchomym zestykiem hermetycznym 24, jego za-
dzialanie prowadzgoce do przerwania obwodu za-
; silania napedu przenosnika 2. W tym czasie Srodek
klody 1 znajdzie sie w osi symetrii 21 wyrzutni-
kéw. Odlaczenie napgdu tuchu przenoénika 2 her-
metycznym zestykiem 24 powoduje takZze przerwa-
nie zasilania elektromagnetycznego sprzegla 25
oraz przenoszenie -ruchu obrotowego mna. zesp6l
przekliadniowy 4.
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6
Urzgdzenie gotowe jest zné6w do wprowadzenia
nastepnej nastawy, do ustawienia nastepnej klody
W osi symetrii 21 wyrzutnikéw.
Zastrzezenia paventowe

1. Urzgdzenie do automatycznego ustawiania
kiéd w osi symetrii wyrzutnikéw, z wylacznikami
kranicowymi wskazujgcymi poczatek i koniec prze-
mieszczanej klody sterowania elekitromagnetycz-
nymi sprzeglami wprowadzania nastaw proporcjo-
nalnyich do drugoéci kiody preez zalacmenie lub od-
lgczenie zespolu nastawy, znamienne fym, Zze ma
napedzany zespolem przekiadni (4) polgczonej na-
pedowym walem (5) z walkiem molki (6) molkowego
przenoénika (2) ruchomy organ (20) do ustawiania
srodka klody (1) przemieszczanej tym przenos$ni-
kiem (2) w osi symetrii (1) wyrzutnikéw zaopa-
trzony w magnetyczny element przesuwny propor-
cjonalinie do dlugo$ci przmemieszczanej kiody (1)
przez kraricowy wylacznik (3) i wycofywany w po-
lozenie wyfjSciowe z predkioscia dwhlkmotnie wiek-
szg dla okreslenia §rodka klody (1), oraz we wspél-
pracujgcy z nim mnieruchomy sterowniczy element
do zatrzymania ruchu przenod$nika () po ustawie-
niu drodka klody (1) w osi symetrii (21) rzutnikéw.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze ruchomy organ (20) stanowi obrotowe kolo (22)
majace osadzony magnetyczny element, napedzane
za poSrednictwem 2espolu przekiadniowego (4)
napedowym watkiem (5) polgczonym z walkiem
molki (6) przemosnika (2).

3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, Ze magnetyczny element stanowi trwaly mag-
nes (23).

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, Ze element sberowniczy zatrzymamia ruchu
przenosnika (2) stanowi hermetyczny zestyk (24)
wigczony w obwd6d zasilania napedu przenosnika
(2).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, ze zesp6l przekladniowy (4) zawiera co naj-
mmmdwmpmklia;dmepaﬁhowezlmmzpadko—
wych két stanowigcych odpowiednio y elek-
tromagnetycznych sprzegiel! (11 i 25) osadzonych
swobodnie ma napedzajacym walku (9) i pasko-
wych k6t (16 i 32) osadzonych na pednym walku
(17) opasanych napgdowymi paskami (15 i 31), przy
czym przekladnia paskowa utworzona z korpusu
sprzegla (25) i kota (32) jest przekladnia nawrotng
o przelozeniu réwnym dwa do wycofania w polo-
Zenie wyjSciowe z dwukrotnie wigksza predkoécig
obrotowg trwalego magnesu (23) dla ustalenia srod-
ka klody (1).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, zmamienne tym,
ze Srednica paskowego kola (32) przekladni na-
wrotnej jest dwukrotnie mniejsza od kola pasko-
wego (16) przy idemtycznych srednicach konpuséw:
sprzegiel (11 i 25).

7. Urzgdzenie wedlug zastrz. 6, znamienne tym.,.
2e korpusy elektromagnetycznych sprzegiet (11
i 25) maja naciete rowki (14 i 30) dla napedowych
paskéw (15 i 31) przekladni.
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