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Urzgdzenie do -WykonMa lub kalibrowania otweréw
zwlaszcza otworéw znajdujacych sie¢ w trudnodostepnych
miejscach malych przedmiotow

d

Przredmiotem wynalazku jest urzadzenie .do -ww-
konywania lub kalibrowsnia otwordow .zwlaszcza
otworéw znajdujacych sie w  trudnodostepnych
miejscach malych przedmiotéw ktéorych nie mozna
wykonaé na znanych dotychczas obrabiarkach. W
obrébce malych przedmiotéw zachodzi czesto ko-
nieczno$é wykonania lub kalibrowania otworéow w
miejscach zaslonietych przez §cianki przedmiotu
znajdujgce sie w bliskiej odleglosci wylotow tych
otworow.

W przypadku przedmiotéw ksztaltowanych dro-
g3 obrobki plastycznej starano sie¢ 'w miare moi-
liwodci wykonywaé otwory w fazie, w ktérej
ksztalt obrabianego przedmiotu umozliwia ich wy-
konanie. Jednak podczas dalszej obrobki przed-
miotu otwory te ulegaly znieksztalceniu. Brak u-
rzagdzenia do wykonywania takich otworéw zmu-
szal do stosowania uciagzliwych i nieekonomicznych
metod obrobki. }

Istota wynalazku jest urzadzenie do wykonywa-
nia lub kalibrowania otworéw, zawierajagce me-
chanizm przesuwu stempla roboczego, posiadajacy
krzywke napedzajaca zwigzang kinematycznie po-
przez rolke z osig mimosrodowsa z suwakiem ob-
sady stempla roboczego oraz mechanizm obrotu
obrabianego przedmiotu posiadajagcy kolo zebate
osadzone na sprzegle jednokierunkowym wsp6l-
pracujace z listwa zebata z napedem.

Tak skonstruowane urzadzenie umozliwia szyb-
kie wykonywanie wzglednie kalibrowanie otworéw
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| umieszcronych w toudpodostepnyeh  miejscach,

zwlaszcza otmrdw, kiGrych wylaty znajduja sie
w bliskiej odleglo$ci od innych fragmentéw obra-
bianego przedmiotu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na kit6rym fig. 1
— pokazuje przekrdj poprzeczny urzadzenia, fig.
2 — widok z géry polowy urzadzenia, fig. 3 — péi-
przekrdj i pélwidok bloku napedowego, fig. 4 —
przekréj przez mechanizm zacisku i obrotu przed-
miotu a fig. 5 — widok z goéry mechanizmu zaci-
sku i obrotu przedmiotu.

Na podstawie 1 umieszczona jest napedzana sil-
nikiem -elektrycznym 8 przekladnia $limakowa 3.
Oba konice walka $limacznicy przekladni $limako-
wej 3 stluza odpowiednio do napedu dwéch sy-
metrycznie rozlozonych i jednakowych zespolow
urzidzenia. Kazdy z kohcéw  watka zdawczego
przekladni $limakowej 3 laczy sie poprzez przecig-
zeniowe sprzeglo klowe 4 uruchamiane wigczni-
kiem elektromagnetycznym 5 z walkiem 6, na kt6-
rym znajduje sie krzywka 7 wspélpracujgca z rol-
kg 8 o osi mimosrodowej. Rolka 8 znajduje si¢ na
koncu suwaka 9, na ktérego drugim koncu zamo-
cowana jest obsada stempla 10 wraz ze stemplem
11. Na koncu watka 6 prostopadle do jego osi
osadzone jest mimodrodowe ciegno 12 polgczone z
suwakiem 13. Suwak 13 posiada listwe zebatg 14
zazebiajacy sie¢ z kolem zebatym 15 zwigzanym po-
przez sprzeglo jednokierunkowe 16 z korpusem 17.
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Zebatka 14 wspolpracuje z mechanizmem bloka-
dy 18 uynierychamiajacym korpus 17 w czasie wy-
' ‘konywania ‘skoku przez stempel roboczy 11. W
korpusie 17 umiejscowiony jest mechanizm zaci-
_.sku uchwytu bazujgcego 19. Mechanizm ten skla-
da si¢ Z membrany 20 oraz szczek zaciskowych 21.
Z korpusem 17 zwigzana jest roéwniez krzywka
22 wspdlpracujaca z wylacznikiem krancowym 23.
Element obrabiany umieszczony zostaje w u-
chwycie bazujacym 19, a nastepnie doprowadza
sie powietrze pod ci$nieniem do przestrzeni ponad
membrang 20. Nacisk membrany 20 na szczgki za-
ciskowe 21 powoduje unieruchomienie uchwytu
bazujacego 19 w urzadzeniu. Nastepnie uruchamia
sie naped oraz wlacznik elektromagnetyczny 35,
ktéry zalgcza przecigzeniowe sprzeglo klowe 4
co powoduje
i dalej poprzez ciggmo 12; suwak 13; zebatke 14
na kolo zebate 15, ktéore powoduje obrét korpusu
17 wraz z umieszczonym w korpusie .17 uchwy-
tem bazujacym 19. Naped przenoszony jest jed-
noczeSnie na krzywke 7 i dalej poprzez rolke 8,
suwak 9, obsade stempla 10 na stempel 11. Stem-
pel 11 w czasie polowy obrotu krzywki 7 wyko-
nuje jeden ruch roboczy kalibrujagc podczas niego
otwér w elemencie obrabianym oraz wycofuje sig
do polozenia pierwotnego.
" Padczas skoku stempla 11 mechanizm blokady 18
wspélpracujgcy z zebatka 14 powoduje unierucho-
mienie korpusu 17. Rolka 8 o osi mimo$Srodowej
stuzy do regulacji polozenia suwaka 9, a tym sa-
mym do ustalania wielko§ci skoku stempla 11.
Podczas nastepnego poé6lobrotu krzywki 7 naste-
puje obrécenie korpusu 17 wraz z elementem ob-
rabianym o zgdany kat, ktérego warto$é ustala sie

poprzez odpowiednie dobranie miejsca zamocowu-
nia ciegna 12 na czole walka 6. Stempel 11 wy-.

‘przeniesienie napgdu. na ‘walek 6.

10

15

20

4

konuje nastepny skok a po obrobieniu wszystkich
otworé6w czyli po wykonaniu jednego obrotu przez
korpus 17, krzywka 22 oddzialywujac swoim wy-
stepem na wylgcznik krafcowy 23 powoduje wy-
1aczenie napedu obrotu korpusu 17. Nastepnie wy)-
muje sie z urzadzenia uchwyt bazujacy 19 a z.
uchwytu bazujgcego 19 obrobiony przedmiot. Po
wlozeniu nastepnego przedmiotu do uchwytu ba-
zujacego 19 cykl obrébczy powtarza sie. Urzadze-
nie bedace przykiladem wykonania wynalazku z
uwagi na istnienie dwoch niezaleznych i takich
samych symetrycznie roziozonych zespoléw mecha-
nizmow stuzy do obrébki dwoch przedmiotéw z
mozliwoscia wykonywania czynno$ci recznych przy
jednym przedmiocie podczas obrobki mechanicz-
nej przedmiotu drugiego.

Oczywiscie urzadzenie moze shluzyé po zmianie
stempla - kalibrujacego 11 na inne narzedzia przy-
kladowe do przebijania otworéw, znakowania itd.
Ksztalt uchwytu bazujacego 19 jest zalezny od
ksztaltu obrabianych przedmiotow.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do wykonywania lub kalibrowania
otworéw zwlaszcza otworow znajdujacych sie w
trudnodostepnych miejscach matych przedmiotow,

" ktérych nie mozna wykonaé na znanych dotych-

czas obrabiarkach, znamienne tym, Ze zawiera me-
chanizm przesuwu stempla roboczego (11) posia-
dajacego krzywke napedzajjca (7) zwiazang Kkine-
matycznie z suwakiem (9) stempla roboczego (11)
poprzez rolke (8) o osi mimosSrodowej oraz me-
chanizm obrotu obrabianego przedmiotu posiadaja-
cego kolo zebate (15) osadzone poprzez sprzeglo

. jednokierunkowe (16) na korpusie (17) i wspélpra-

cujace z listwa zebata (14) polaczona z napedem.
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