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DESCRIPCION

SISTEMA DE VISUALIZACION E INSPECCION DE UN SISTEMA DE ALMACENAJE
POR ESTANTERIAS

OBJETO DE LA INVENCION Y SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion consiste en un sistema de visualizacion para la inspeccion de
estanterias de un almacén o recinto industrial que aprovecha las instalaciones
presentes de manutencion de mercancias de dicho almacén para la instalacion del
sistema, el cual comprende unas camaras digitales configuradas para enviar capturas

de imagenes a un receptor y un dispositivo para visualizar dichas imagenes.

La invencién se encuadra dentro del sector de la logistica y mas concretamente en el
control e inspeccion de estanterias de diferentes alturas, de almacenes o centros

industriales.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La mayoria de sistemas de almacenamiento de mercancias en grandes centros
industriales habitualmente estan comprendidos por una gran cantidad de estanterias
de gran altura, que permiten la optimizacion del espacio disponible en relacion de la

superficie utilizable.

Estas estanterias suelen ser estructuras independientes del edificio, que se fijan al
suelo y/o al techo de éste, donde se depositan y alojan las mercancias a almacenar,
normalmente apoyadas en palés o plataformas similares. Por lo tanto, dichas
estanterias son medios estaticos cuya altura y configuracion estan determinadas por la
altura de la estancia y por los medios de manutencion utilizados. Entendiéndose por
medios de manutencion, como aquellos medios utilizados para llevar a cabo el
conjunto de operaciones de almacenaje manipulacion y aprovisionamiento de piezas,
mercancias, etc., en un recinto industrial o almacén, como transelevadores o

carretillas.

En la seleccion e instalacion de las estanterias también se debe valorar el volumen de

las mercancias a almacenar, las caracteristicas del producto, las condiciones
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necesarias para su almacenamiento, el tamano que tienen, ademas de otros factores
relevantes, de modo que a partir de ellos y junto con las caracteristicas de la propia
estanteria asi como el grado de optimizacion del espacio, se puede establecer el

sistema de almacenaje mas conveniente.

En la actualidad, la mayoria de los transelevadores, es decir, aquellos que realizan la
traslacion de cargas mediante elevadores, carecen de sistemas Opticos que permitan
observar detalles como, el posicionamiento de la carga, el estado de la perfileria
metalica, los posibles dafos por golpeos, etc., durante las operaciones de
manipulacién de carga o mantenimiento, obligando a los operarios a confiar en el
adecuado funcionamiento y estado, tanto del sistema, como de la mercancia
almacenada, asi como en el correcto control de la provision de elementos

almacenados.

Por otro lado, estas instalaciones de almacenamiento automatizado suelen estar
disefiadas para funcionar con la menor cantidad de personal necesaria, hecho que
hace que, en su interior, la iluminacién sea muy limitada. La distribucién de las
estanterias puede alcanzar cotas de hasta 35 metros de altura, comprendiendo una
separacion entre ellas limitada al paso de los elementos de manutencion necesarios,
con el objetivo de aprovechar al maximo el espacio disponible, lo cual impide que los
operarios puedan disponer de informacién visual de algunas operaciones de
almacenamiento o de las anomalias habituales que se pueden producir a grandes

alturas, desde las cotas mas bajas.

Esta carencia de informacién puede provocar que, al realizar dichas operaciones con
desconocimiento mencionado, se generen riesgos para la integridad del sistema y

para el personal.

Algunos de los sistemas de almacenamiento que existen actualmente, funcionan del
modo que, una vez que se produce una incidencia en el posicionamiento de la carga,
la celda o hueco donde se situa es bloqueada, obligando al personal de mantenimiento
a acceder bien por escaleras auxiliares o incluso en cestas ubicadas en el sistema de
traslacion. En cualquier caso, sin informacion visual suficiente del estado de dicha

celda.
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DESCRIPCION DE LA INVENCION

A partir de dichos antecedentes, se describe la presente invencion que solventa los
inconvenientes del estado de la técnica, que consiste en un sistema de visualizacion e
inspeccion de un sistema de almacenaje por estanterias. Este sistema esta disefado
fundamentalmente para inspeccidn técnica de estanterias o para conocer en tiempo

real y de forma remota el estado y posicionamiento de las mercancias.

Dicho sistema de visualizacién e inspeccién comprende:
- al menos una camara configurada para adquirir imagenes;
- un moédulo de comunicaciones que comprende:
»un primer dispositivo de transmisién configurado para emitir sefales de
imagenes adquiridas por la al menos una camara; y
» un segundo dispositivo de transmision configurado para recibir sefiales de
imagenes emitidas por el primer dispositivo de transmision; y
- un sistema de visualizacién configurado para visualizar imagenes recibidas por el
segundo dispositivo de transmision de imagenes;
donde la al menos una cadmara y el primer dispositivo de transmisién estan
configurados para ensamblarse en un dispositivo de transelevacion o transelevador de
mercancias del sistema de almacenaje por estanterias. Entendiéndose por dispositivo
de transelevacion o transelevador un dispositivo de traslacion, elevacion y
posicionamiento de mercancia en estanterias, que puede ser monocolumna,
bicolumna, bicolumna con palet shutlle o trilateral automatico y que habitualmente
comprende una cuna de elevacion conectada a unas columnas de elevacion lineal, y
un mecanismo de manipulacion horizontal, como una horquilla telescépica de doble

profundidad.

De esta forma, haciendo uso del transelevador de mercancias existente en estos tipos
de instalaciones de almacenaje se permite que las camaras acopladas a él adquieran
imagenes de las estanterias en lugares inaccesibles para los operarios. Dichas
imagenes son adquiridas por la camara y, enviadas del primer dispositivo de
transmisién al segundo dispositivo de transmision. Para ello, la camara configurada
para adquirir imagenes es una camara digital y esta conectada primer dispositivo de
transmisién mediante un microprocesador que controla la operacion de grabacién, las

procesa y controla el envio.
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El funcionamiento del sistema de visualizacién e inspeccion puede funcionar cuando
se estan depositando o tomando mercancias de las estanterias, mediante la horquilla
telescépica, adquiriendo imagenes de éstas, en funcién del recorrido realizado por el
transelevador en ese proceso, o puede funcionar de forma independiente a dicho
proceso, adquiriendo imagenes mediante el desplazamiento del transelevador de
mercancias, sin que éste esté portando nada sobre la cuna de elevacién, durante un
periodo de inactividad del proceso de almacenaje. Lo cual permite conocer al usuario
el estado de cada parte de la estanteria sin necesidad de tener que aprovechar el

traslado de mercancias.

Para el envio de las imagenes adquiridas por la una o mas camaras, el primer
dispositivo de transmisién esta conectado al segundo dispositivo de transmision
mediante una conexion inaldmbrica seleccionada dentro del grupo que consiste en
WIFI, Bluetooth, infrarrojos y sefal telefénica. De este modo, la recepcion de la sefial

es automatica y directa por parte del usuario que utiliza el sistema de visualizacion.

El sistema de visualizacion utilizado para observar las imagenes adquiridas por la una
0 mas camaras consiste en una pantalla electrénica conectada a una unidad de
procesamiento, la cual esta conectada al segundo dispositivo de transmision mediante

un inyector PoE.

En una realizacion preferente, la pantalla electronica es una pantalla de un ordenador
el cual puede comprender la unidad de procesamiento, aunque también puede ser un
dispositivo movil como una “Tablet” o un teléfono moévil, que también comprenden una

unidad de procesamiento, asi como el dispositivo de transmision conectado.

En otra realizacion mas preferente, la pantalla electrénica es una pantalla de un
ordenador portatil, el cual puede comprender, ademas de la unidad de procesamiento,
un software especifico de captacién y analisis de datos, médulo de grabacién y
tratamiento de imagenes. Dicho ordenador portatil puede comprender en su interior el
segundo dispositivo de transmision que puede comprender una antena emisora Wifi de
largo alcance y banda 5 GHz, equipada entre otros elementos de procesador, memoria

e interfaz de red.
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En una realizacion, al menos una de las camaras comprendidas en el sistema es de
vision nocturna. De esta forma, permite al usuario observar con mayor facilidad las

imagenes captadas por dicha camara con bajos niveles de iluminacion.

En una realizacién, el sistema de visualizacion e inspeccion comprende un médulo de
iluminacion exterior, que pueden consistir en bombillas, focos o similares, configurados
para ensamblarse al dispositivo de manutencion de mercancias. De esta forma, se
pueden iluminar aquellos espacios mas oscuros de las estanterias, préximos al
dispositivo de manutencion, y las imagenes adquiridas pueden tener una claridad

adecuada para su interpretacion.

En una realizacién, al menos una de las camaras esta motorizada, y configuradas para
orientar su foco respecto de un punto de ensamblaje de dicha camara al dispositivo de
manutencion de mercancias. Es decir, que tienen el objetivo articulado con un angulo

de vision de 360° respecto del punto de unién de la camara.

Esta realizacion es debida a que, las camaras, al estar conectadas al microprocesador
que a su vez esta conectado al primer dispositivo de transmision del modulo de
comunicaciones, pueden estar controladas por un operario desde el sistema de
visualizacion, ya que los dispositivos de transmisidon no solo operan en un sentido,
transmitiendo las imagenes captadas por las camaras al sistema de visualizacion, sino
también permiten el control de dichas camaras de forma remota, desde la unidad de

procesamiento del sistema de visualizacion.

En una realizacién, al menos una de las camaras y el primer dispositivo de transmision
comprenden una conexion alambrica al transelevador de mercancias, configurada
dicha conexién para alimentarlos eléctricamente. De esta forma, tanto las camaras
como el primer dispositivo de transmision no precisan de baterias o sistemas de carga
independientes al poder utilizar como fuente de alimentacion energia eléctrica

aportada por el transelevador de mercancias.

En una realizacién, el sistema de visualizacion e inspeccion comprende un
conmutador conectado alambricamente a la al menos una camara y al primer
dispositivo de transmision, que comprende una alimentacién eléctrica mediante un

inyector PoE.
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Un inyector PoE permite la alimentacion a través de Ethernet (Power over Ethernet,
PoE) ya que comprende una tecnologia que incorpora alimentacién eléctrica a una
infraestructura LAN estandar. De este modo, permite que la alimentacién eléctrica se
suministre a un dispositivo de red (como un conmutador, punto de acceso, router,
teléfono o camara IP, etc) usando el mismo cable que se utiliza para la conexion de

red.

En una realizacién, el sistema de visualizacion e inspeccion comprende un modulo de
baterias eléctricas, recargables, configuradas para alimentar eléctricamente a la al
menos una camara y al primer dispositivo de transmision, donde dichas baterias estan
configuradas para ensamblarse al transelevador de mercancias. Dicha realizacion
puede comprender, 0 no, la conexidon alambrica al transelevador, permitiendo el

funcionamiento del sistema si dicha alimentacion falla o si es inexistente.

En esta realizacion en la que el sistema comprende un médulo de baterias eléctricas,
no seria necesario conectar los elementos del sistema al transelevador de mercancias,
teniendo ambos un control y funcionamiento independiente, teniendo que cargar las

baterias mediante un cargador cuando su nivel de carga sea bajo.

Una realizacion de la invencion consiste en un transelevador de mercancias,
independientemente de su tipo, que comprende un sistema de visualizacién e
inspeccion como el definido anteriormente, que adicionalmente comprende un apoyo
configurado para soportar mercancia en su superficie superior, sin interferir con los

elementos comprendidos en el sistema de de visualizacion e inspeccion.

En esta realizacion, las camaras, el primer médulo de transmision, el microprocesador
que los controla, asi como el médulo de baterias eléctricas y el médulo de iluminacion,
en caso de que el sistema los comprenda, estan ensamblados fijamente al
transelevador de mercancias en lugares donde no interfieran con la propia mercancia
cuando ésta es trasladada o depositada en las estanterias, como en el bastidor, en
barandillas o elementos perimetrales de la cuna de elevacién. De esta forma, el
sistema de visualizacion e inspeccién no afecta al funcionamiento del sistema de
traslado de mercancias, comprendiendo dichos elementos mencionados como

aparatos periféricos en el transelevador. Estos lugares deben tener la éptica adecuada
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para que, una vez instaladas las camaras, permitan registrar imagenes del estado de

la mercancia, posicion y estado estructural de las estanterias.

Con esta realizacion, el sistema de visualizacion e inspeccidn puede funcionar de las
dos formas mencionadas anteriormente. Tanto cuando el transelevador esta
depositando o tomando mercancias de las estanterias, o cuando no esta trasladando
ninguna mercancia, realizando un trayecto con fines unicamente de visualizacion e

inspeccion.

En otra realizacién diferente, el sistema de visualizacién e inspeccion comprende una
estructura soporte que comprende:
- un palé configurado para ajustarse o situarse de forma desmontable sobre un
apoyo del transelevador de mercancias, como la cuna de elevacioén; y
-una carcasa que comprende el médulo de baterias eléctricas recargables
conectadas al conmutador, y que soporta, es decir, donde se apoyan, la al menos
una camara y el primer dispositivo transmisor;
donde la carcasa esta fijada sobre una superficie superior del palé, y donde la al
menos una camara y el primer dispositivo transmisor estan conectados por cable al

conmutador.

En vez de un palé, la estructura soporte puede incluir cualquier otro elemento que se
ajuste a la cuna de elevacion del transelevador y que se manipule mediante una

horquilla telescopica, habitual en este tipo de dispositivos.

En esta realizacion, el ensamblaje de la al menos una camara, y del primer dispositivo
de transmision al transelevador de mercancias es desmontable y se realiza apoyando
el palé de la estructura soporte sobre una superficie del apoyo de dicho transelevador
de mercancias, como la cuna de elevacién, que habitualmente traslada las

mercancias.

De este modo, no se requiere una instalacion compleja en el transelevador, sino tan
solo una estructura modular desmontable, que comprenda el palé y una carcasa que
impida que los elementos electronicos del sistema se vean comprometidos debidos a

choques o caidas de mercancias. Sobre todos los elementos que no requieren estar a
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la vista, como el médulo de baterias o el conmutador. Las camaras y el primer
dispositivo transmisor pueden estar apoyados en dicha carcasa, tanto por el interior
como por el exterior, siempre que las camaras enfoquen al exterior y el primer

dispositivo transmisor pueda transmitir las imagenes adquiridas.

Esta estructura se puede ensamblar al transelevador cuando éste no se esta utilizando
para el traslado de mercancias, de modo que se puedan realizar barridos de la

totalidad de las estanterias para comprobar su estado.

En esta realizacién en la que el sistema comprende una estructura soporte, ésta
también puede comprender mdédulos de iluminacion, o al menos una camara de visién

nocturna, para permitir una correcta visualizacion de las imagenes adquiridas.

En una realizacion, el primer dispositivo transmisor de sefiales de imagenes esta
situado en el interior de la al menos una camara, asi como el microprocesador que
controla y procesa su funcionamiento. Siendo por ejemplo el caso de camaras IP que
son sistemas completos que se pueden conectar directamente una red inalambrica,
adquiriendo y emitiendo las imagenes enfocadas a un sistema de visualizacién en

tiempo real.

En una realizacion preferente, el sistema de visualizacién e inspeccién comprende al
menos dos camaras, y en otra realizacién preferente, comprende al menos cuatro
camaras. La disposicion y el numero de camaras utilizadas son dependientes del tipo
de estanteria presente y del transelevador, de modo que con una camara puede ser
suficiente para la captura de imagenes, o requerir mas camaras para la obtencién de

imagenes desde diferentes angulos.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompafa como parte
integrante de dicha descripcion, un juego de dibujos en donde, con caracter ilustrativo

y no limitativo, se ha representado lo siguiente:
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Figura 1: Se muestra una vista en perfil del transelevador de mercancias en detalle,
comprendiendo una cuna de elevacion, sin que esté transportando ninguna carga,
pero comprendiendo dos camaras para adquirir imagenes ensambladas en la
barandilla y en la base de la cuna de elevacion, y el primer dispositivo de transmision

ensamblado en el bastidor.

Figura 2: Se muestra una vista en perfil del transelevador de mercancias de la figura
anterior, entre dos estanterias, las cuales comprenden mercancias en algunas de sus

celdas.

Figura 3: Se muestra un esquema de los elementos que se ensamblan en el
transelevador, comprendiendo el médulo de baterias conectado a un conmutador y a
un inyector PoE, el primer dispositivo transmisor, la al menos una cadmara conectada al
conmutador y el sistema cargador conectado al conmutador y al médulo de baterias,

configurado para suministrar energia eléctrica a dichos elementos.

Figura 4: Se muestra un esquema en el que se aprecia el sistema de visualizacién
conectado a la unidad de procesamiento, el cual esta conectado al segundo dispositivo
de transmisién mediante un inyector PoE, estando dicho inyector y la unidad de

procesamiento conectadas a la red eléctrica.

Figura 5: Se muestra una vista en perfil de la estructura soporte con el palé
configurado para ajustarse sobre una cuna de elevacién del transelevador de

mercancias, asi como la carcasa.

DESCRIPCION PREFERENTE DE LA INVENCION

Como se puede observar en las figuras, la invencion consiste en un sistema de
visualizacién e inspeccion de un sistema de almacenaje por estanterias que, en una
realizacion preferente, mostrada en las figuras 1 y 2, comprende dos camaras (1)

digitales configuradas para adquirir imagenes.
Dichas camaras (1) se encuentran ensambladas fijjamente en un dispositivo de

transelevador (5), en un extremo de una barandilla y en un extremo de la plataforma o

cuna de elevacion donde se apoya la mercancia trasladada. De esta forma, cuando

10
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dicho transelevador de mercancias (5) estd trasladando una mercancia por la
estanteria, las camaras (1) pueden adquirir imagenes de los lugares que estan

enfocando.

Dichas imagenes son enviadas mediante primer dispositivo de transmision (2),
instalado en un lateral de una barandilla del transelevador de mercancias (5) y
conectado a las camaras (1), a un segundo dispositivo de transmision (3), situado de
forma remota o apartado, pero conectado de forma inaldmbrica, preferentemente

mediante una conexion WIFI.

En la figura 4 se muestra un esquema en el que se aprecia que dicho segundo
dispositivo de transmision (3) estd conectado alambricamente a una unidad de
procesamiento (6) mediante un inyector PoE (7), estando dicha unidad de
procesamiento (6) conectada al sistema de visualizacion (4) de las imagenes
adquiridas por las camaras (1), el cual consiste en una pantalla electrénica. De esta
forma, las imagenes adquiridas por las camaras (1) pueden ser visualizadas por un
usuario en la pantalla electrénica, de forma remota al transelevador de mercancias (5),
y sin tener que desplazarse personalmente hasta las diferentes celdas de las

estanterias, facilitando el trabajo de inspeccién de dicho usuario.

Tanto la unidad de procesamiento (6) como el inyector PoE (7) estan conectados a
una red eléctrica que permiten su funcionamiento, de modo que el segundo dispositivo
de transmision (3) estd alimentado mediante una conexion a dicho inyector PoE (7)

que también comprende un conmutador para permitir multiples conexiones.

Las camaras (1) ensambladas al transelevador de mercancias (5) comprenden una
configuracién de visidon nocturna, ya que algunos de los lugares del sistema de
almacenaje por estanterias pueden tener una iluminacion muy reducida y dicha
configuracién permite al usuario apreciar mejor lo enfocado en las imagenes
adquiridas. Con el mismo objetivo, el sistema también puede comprender un médulo
de iluminacién exterior, que alumbre el entorno donde se encuentra el transelevador

de mercancias (5).

Las camaras (1), ademas, estan motorizadas, y pueden estar controladas por el

usuario que observa las imagenes capturadas desde el sistema de visualizacién (4).

11
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Dicho control es realizado desde la unidad de procesamiento (6) de forma que, el
usuario puede mandar una orden a dicha unidad de procesamiento (6), la cual la
transmite hasta el primer dispositivo de transmision (2) mediante la conexién
inaldambrica WIFI con el segundo dispositivo de transmision (3). Dicha orden es
procesada por un microprocesador, no mostrado en las figuras, que procesa las
6rdenes de envio y recepcion, controlando el primer dispositivo de transmision (2) y las

camaras ensambladas en el transelevador de mercancias (5).

Como se observa en la figura 3, las camaras (1) estan conectadas al primer dispositivo
de transmision (2) mediante un conmutador (8), el cual permite la conexion de una
pluralidad de camaras (1), y mediante un inyector PoE (7), que permite que tanto
dichas camaras (1) como el primer dispositivo de transmisién (2) estén alimentados
eléctricamente mediante el mismo cableado “Ethernet” de par trenzado que los

conecta para el intercambio de datos.

También, en dicha figura 3, se observa que el sistema de visualizacion e inspeccién
comprende un modulo de baterias (9) eléctricas recargables configurado para
ensamblarse al transelevador de mercancias (5), del mismo modo que lo hacen las
camaras (1) y el primer dispositivo de transmision (2). De esta forma, dichos
elementos no requieren, aunque si pueden, estar conectados a la red eléctrica para su
funcionamiento, sino tan solo al médulo de baterias (9), la cual esta conectada a un

cargador para su recarga.

Con esta configuracion se obtiene un transelevador de mercancias (5) con dos
camaras (1) conectadas al primer dispositivo de transmision (2) y al médulo de
baterias (9), ensamblados dichos elementos de forma que no afectan al proceso de

carga y descarga de mercancias.

En otra realizaciéon, mostrada en la figura 5, la invencion comprende una estructura
soporte que comprende un palé, como los utilizados habitualmente para el apoyo de
mercancias a ser trasladadas en este tipo de almacenes de estanterias, y que esta
configurado para ajustarse de forma desmontable sobre una cuna de elevacién o

apoyo del transelevador de mercancias (5).
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Este palé soporta, sobre su superficie superior, una carcasa que comprende en su
interior un médulo de baterias (9) eléctricas recargables conectadas a un conmutador
(8), de forma que sobre el exterior de dicha carcasa estan instaladas dos camaras (1)

de adquisicion de imagenes y el primer dispositivo transmisor (2).

Con esta realizacion, el palé se puede ensamblar al transelevador de mercancias (5)
de forma desmontable, y su uso se centra en la inspeccién de las estanterias,
mediante barridos por todas sus celdas, cuando dicho dispositivo (5) no esta siendo

utilizado para el transporte de mercancias.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de visualizacién e inspeccion de un sistema de almacenaje por estanterias
caracterizado por que dicho sistema comprende:
- al menos una camara (1) configurada para adquirir imagenes;
- un moédulo de comunicaciones que comprende:
=un primer dispositivo de transmision (2) configurado para emitir senales de
imagenes adquiridas por la al menos una camara (1); y
= un segundo dispositivo de transmision (3) configurado para recibir sefales de
imagenes emitidas por el primer dispositivo de transmision (2); y
- un sistema de visualizacion (4) configurado para visualizar imagenes recibidas
por el segundo dispositivo de transmision (3) de imagenes, consistiendo el sistema
de visualizacion (4) en una pantalla electronica conectada a una unidad de
procesamiento (6) la cual esta conectada al segundo dispositivo de transmision (3)
mediante un inyector PoE (7);
- una estructura soporte que comprende:
= un palé (10) configurado para ajustarse o situarse de forma desmontable sobre
un apoyo de un transelevador de mercancias (5); y
» una carcasa que comprende un modulo de baterias (9) eléctricas recargables
conectadas a un conmutador (8), donde dicha carcasa soporta la al menos una
camara (1) y el primer dispositivo transmisor (2);
donde la carcasa esta fijada sobre una superficie superior del palé, y donde la al
menos una camara (1) y el primer dispositivo transmisor (2) estan conectados por
cable al conmutador (8);
donde la al menos una camara (1) y el primer dispositivo de transmisién (2) estan
configurados para ensamblarse de forma desmontable en un transelevador de
mercancias (5) del sistema de almacenaje por estanterias, apoyando el palé (10) de la
estructura soporte sobre una superficie del apoyo de dicho transelevador de
mercancias (5);
donde el conmutador (8) esta configurado para ensamblarse al transelevador de
mercancias (5), conectado alambricamente a la al menos una camara (1) y al primer
dispositivo de transmision (2), que comprende una alimentacion eléctrica mediante un
inyector PoE (7); y
donde las baterias (9) eléctricas recargables estdn configuradas para alimentar

eléctricamente a la al menos una camara (1) y al primer dispositivo de transmision (2),
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y el médulo de baterias (9) esta configurado para ensamblarse al transelevador de

mercancias (5).

2. Sistema de visualizacién e inspeccién, segun la reivindicacién anterior, donde el
primer dispositivo de transmision (2) esta conectado al segundo dispositivo de
transmisién (3) mediante una conexion inalambrica seleccionada dentro del grupo que

consiste en WIFI, Bluetooth, infrarrojos y sefal telefonica.

3. Sistema de visualizacién e inspeccion, segun cualquiera de las reivindicaciones

anteriores, donde al menos una de las camaras (1) es de vision nocturna.

4. Sistema de visualizacién e inspeccidn, segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, que comprende un moédulo de iluminacién exterior configurado para

ensamblarse al transelevador de mercancias (5).

5. Sistema de visualizacién e inspeccion, segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, donde al menos una de las camaras (1) estd motorizadas y configuradas
para orientar su foco respecto de un punto de ensamblaje de dicha camara (1) al

transelevador de mercancias (5).

6. Sistema de visualizacién e inspeccion, segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, donde la al menos una de las camaras (1) y el primer dispositivo de
transmisidén (2) comprenden una conexion alambrica, al transelevador de mercancias

(5), configurada para alimentarlos eléctricamente.
7. Sistema de visualizacion e inspeccion, segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, donde el primer dispositivo transmisor (2) de sefiales de imagenes esta

situado en el interior de la al menos una camara (1).

8. Sistema de visualizacion e inspeccion, segun cualquiera de las reivindicaciones

anteriores, que comprende al menos dos camaras (1).
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