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(54) za¥fzeni pro identifikaci a zamifovdni

maskovanych bojovych cill

(57) Pfinos feSeni je ve vyuZiti spektrédl-
nich vlastnosti maskovanych bojovych cilu
pro multispektrdlni prizkum, zji¥tovani

a zamifovadni bojovych cill v pozorovaném
pYedpoli.

zafizeni je vybaveno obvody denniho
a notniho pozorovéni s vestavénymi voli-
telnymi filtry, radioloka&nim za¥ifzenim
s vizualizaci zobrazeni, palebnym systémem
s laserovym ddlkomdrem, zdroji zd¥eni, ve-
litelskym p¥istrojem s pomocnym monitorem,
za¥izenim interni stabilizace, p¥enosovym
zafizenim, ovlddacim panelem a panelem
vstupl,

Obvody denniho a nodniho pozorovani
s vizualizaci radioloka&niho zobrazeni maji
mezi sebou optickou vazbu s jednotnym vy-
stupem obrazu a mo%Znost p¥enosu zobrazeni
na stanovistd velitele.

Zatfizeni umoZnuje navddéni pfesné mu-
nice a je zapojeno na integrovanou vypolet-
ni jednotku a systém ¥izeni palby.

Do programu vedeni palby operétorem
md velitel mo¥nost vstupu a mife ze svého
stanovidté vést mi¥enou palbu.

Operdtor ovl4dd za¥izeni pomoci ovla-
daciho panelu a velitel pomoci panelu vstu-
ph.
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PEi prevzeti palebnd &innosti velite-
lem dostdvd operédtor informaci prost¥ed-
nictvim p¥enosového za¥izeni.
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Vyndlez se tykd za¥{zeni pro identifikaci a zamifovani maskovanych bojovych cili.

Soudasné Yefeni pristroji a zaffzeni jsou integrovéna v sestavdch p¥istroji pro po-
zorovanf za p¥iznivych podminek a palebného systému s laserovym dédlkomérem.

pal%f integrace je v sestavé piistroju pro pozorovéni za p¥iznivych a zt{Zenych pod-

minek a palebného systému s laserovym délkomérem.

NGkterd Fefeni integrovanych sestav pifstroji a zafizenf jsou vybavena interni sta-

bilizacf.
Takto feSend zapojenf p¥istroji a zafizeni v.integroﬁanych sestavich neumoZnuji

jdentifikaci maskovanych bojovych cili, pro které je maskovdni jednim z prostfedkd ochra-

ny pfed G&inky pfesné munice.

Uvedené nedostatky odstranuje zafizeni pro identifikaci a zami¥ovan{ maskovanych bo-

jovych cfll podle vyndlezu, jeho# podstata spodivd v tom, %e panel vstupll je jednotlivé
s p¥enosovym zafizenim a s po-

propojeny s velitelskym pfistrojem, obsahujfcim sadu £iltri,
na pomocny monitor, na veli-

mocnym monitorem. P¥enosové zafizeni je jednotlivé pripojeno
telsky pozorovaci pEfstroj obsahujfci sadu filtrd, na integrovanou vypoéetni jednotku, na
laserovy ddlkomdr, na zdroje zdfeni, na obvod noénfho pozorovéni obsahujfci obvod vyb&ru
filtrd, na obvod denniho pozorovdni obsahujici obvod filtrové selekce, na obvody transfor-
mace obrazu, na vysila& signdld, na ovlddaci panel a na obvod interni stabilizace.

Na obvod dennfho pozorovani obsahujici obvod filtrové selekce jsou jednotlivé pIipojeny
obvody transformace cbrazu, obvod intern{ stabilizace, obvod no&niho pozorovini obsahuji-
ci obvod vybdru filtri, ovlddaci panel a integrovand vypoetni jednotka. Na obvod noéniho
pozorovéni obsahujici obvod filtrové selekce jsou jednotlivé pEipojeny ovlddaci panel, ob-
vod interni stabilizace a integrovand vypotetni jednotka, na kterou jsou jednotlivé piipo-
jeny laserovy délkomdr, zdroje zdYeni, obvod senzord a volidl, ovlddaci panel, obvody
transformace signdli, obvody transformace obrazu, vysilad signdld a p¥ijimad signdlud.

Na ovlddaci panel jsou jednotlivé pfipojeny zdroje zdfeni, laserovy ddlkom&r a vysilal
sign&lt. Na vysflad signdld je pE¥ipojen p¥ijfmad signdli, pfidemz obvody transformace sig-
ndllt jsou p¥ipojeny na obvody transformace obrazu.

ga¥izeni pro identifikaci a zamifovdni maskovanych bojovych cilt podle vyndlezu umoZ-
fiuje zavedeni obrazu pozorovaného p¥edpoli z obvodu no&niho pozorovédni a obvodu transfor-
mace obrazu na stanoviité velitele, které je vybaveno velitelskym pozorovacim pE¥istrojem
a pomocnym monitorem. Pomoci paneld vstupl miZe velitel volit zavedeni obrazu do monitoru
nebo velitelského pozorovaciho p¥istroje. Integrace obvodu denniho pozorovéni, obvodu noc-
niho pozorovéni, obvodi transformace obrazu, velitelského pozorovaciho pfistroje a zdroji
z&feni umoZhuji ozd¥eni terénu, providddt navddéni st¥el po svazku zdfenf a FeSit palebné
tilohy, vést mifenou palbu. Takto FeSené zapojeni pIistroji a za¥izeni, jejich integrace,
umoZ¥iuje veliteli vstup do Ye3eni palebné ﬁlohy'operétorem,'nebo ji Fe$it samostatné.

Toto FeSeni zapojeni, konstrukce, integrace p¥istroji a zafizeni, jejich uspo¥éddéni
umoZfiuje vyuZit multispektrdlniho pozorovani pro prizkum a identifikaci maskovanych bojo-
vych cild a jejich zami¥eni.

Na obrdzku je zndzorndno zapojeni blokl za¥izeni pro identifikaci a zami¥ovdni masko-
vanych bojovych cili,

Obvod 1 dennfho pozorovéni s obvodem 14 filtrové selekce umoZiuje pozorovdni a zami-
fovéni bojovych cfli ve vydélenjych spektrdlnich oborech zd¥eni,které umoZiuji lépe iden-
tifikovat a zamifovat bojové cile. Obvod 2 no&nfho pozorovéni s obvodem 15 vyb&rem filtri
umo#fiuje pozorovadni a zami¥ovdni bojovych cilk ve spektrdlnich oborech z&Feni za ztiZenych
podminek pozorovéni a priizkumu pozorovaného pfedpoli. Obraz pozorovaného p¥edpoli, vytvo-
feny obvodem 2 nodnfho pozorovdni je opticky spfaZen s obvodem 1 denniho pozorovédni pomoci

pfepindni obvodd pozorovéni.
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Zdroje 3 zdfeni pracuji ve dvou reZimech. Prvni je vyuZit pro navdd&ni st¥el po
svazku za&¥eni a v konedné fdzi letu. Pracuje se z&¥enim s kodovanym charakterem. Druhy
re¥im je vyuZit pro oz&¥eni pozorovaného pfedpolf, identifikaci cfld a pracuje s kodova-
nym a spojitym charakterem z&¥feni. Spektrdlni obory zdroju 3 z&¥eni jsou rozdilné od
spektrdlnich obord z&¥eni, ve kterych pracuje obvod 1 denniho pozorovdni a obvod 2 noc-
niho pozorovédni. Laserovy ddlkomér 9 mé#{ dédlky bojovych cill, rychlost a charakter jeho
pohybu. M&¥i ddlky orientadnich bodd a jinych cf{ll. Ovlddaci panel 18 umo%huje operédto-
rovi zapojit do procesu pozorovdni a identifikace cild obvod 2 no&niho pozorovdni, zdro-
jo 3 zdFeni, lascrovy ddlkomér 9 a vysilal 4 signdld. Ddle je spojen s integrovanou vy-
poetni jednotkou 10 a pY¥enosovym zafizenim 13. Ddle umoZhiuje operdtorovi ovlddat palné

zbrand.

Velitelsky pozorovaci pristroj 12 obsahujfci sadu filtrd 16 umoZnuje pozorovéni a
zamifovédni bojovych cili ve vydé&lenych spektrdlnich oborech zé¥eni, které umoZnuje lépe
identifikovat a zamiYovat bojové cile, ale i celkovy prlizkum pozorovaného p¥edpolf.
P¥enosové za¥izeni 13 umoZniuje spojeni velitelského pozorovacfho p¥istroje 12 s obvodem
2 noéniho pozorovdni, obvodem 1 denniho pozorovadnif, zdroji 3 zd¥eni, laserovym ddlkomdrem
9, integrovanou vypocCetni jednotkou 10, vysiladem 4 signdlt a obvody 7 transformace obra-
zZu,

Pomocny monitor 17 umoZnuje zobrazeni obrazové informace, vyvedené z obvodu 2 no&ni-
ho pozorovdni a obvodl 7 transformace obrazu i tehdy, jestliZe jeden z obrazll je zaveden

do velitelského pozorovaciho p¥istroje 12.

Panel 19 vstupl zabezpeluje veliteli vstup do YeSeni palebné dlohy volbou pozorova-
cich prostfedkd, zdroji 3 z&¥eni, laserového ddlkoméru 9, integrované vypoletni jednot-
ky 10 a ovlddéni vyvedeni obrazl z pY¥enosového zafizeni 13 do pomocného monitoru 17, nebo
do velitelského pozorovaciho p¥istroje 12. Ddle umoZhuje veliteli ovl4ddénf palnych zbrani

a informovat operdtora o vstupu do YeSeni palebného Gkolu a ¥izeni palby.

P¥epinal 5 signdll detektuje zd¥eni, odra¥ené od pozorovaného pfedpoli, které vyza-
¥il vysila¢ 4 signdld. Obvody 6 transformace signdld provddi{ zpracovdni signdld z p¥iji-
mafe 5 signdld a jsou spojeny s integrovanou vypoletni jednotkou 10 pro jejich vyuZiti

k zpracovéni obrazové informace.

Obvody 7 transformace obrazu provddéji hodnoceni a zpracovdni obrazové informace
a jsou spojeny s integrovanou vypofetni jednotkou 10 a jeji p¥enos do obvodu 1 denniho
pozorovdni a pfes p¥enosové za¥izeni 13 a panel 19 vstupi do velitelského pozorovaciho
pfistroje 12.

Integrovand vypoCetni jednotka 10 v dil&ich samostatnych jednotkdch Fe3{ balistic-
kou dlohu, diagnostiku vypoetni jednotky balistické dlohy, hodnoceni a ¥izeni interni
stabilizace, diagnostiku pozorovacich, zaméfovacich, prizkumnych a navddé&cich p¥istrojid
a zafizeni, zpracovdni obrazové informace, navddéni st¥el, bojové rektifikace hlavni

palné zbrand, zam&Fovacich p¥istroji a za¥izenf palnych zbrani.

Soubor obvodu 11 senzorl a volill zavddi do integrované vypoletni jednotky 10 hod-
noty o stavu parametrd fyzikdlnich velilin a Gdaje, ovlivinujici vn&j8i a vnit¥ni ba-
listiku stfely. Volife umoZnujf ke zvolenému typu st¥ely volit odpovidajici balisticky
program a zavddét do jejiho FeSeni konstanty, ovlivhujic{ pravd8podobnost z&sahu cile

prvni ranou.

Obvody 8 interni stabilizace pomoci ¥idicich signdld vytvofenych integrovanou vy-
poletni jednotkou 10 ze signdld snimald polohy, vypracuji vykonné signdly pro ovlddéni
interni stabilizace obvodu 1 denniho pozorovéni, obvodu 2 no&nfho pozorovdni, zdroji 3
zdfeni, laserového ddlkoméru 9, velitelského pozorovaciho piistroje 12, vysilate 4 sig-
ndll a pfijimale 5 signdlua.

Pfi vedeni bojové Cinnosti a identifikaci maskovaného bojového cile obvodem 1 den-
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nfho pozorovéni se zvyEi jeho kontrast nastavenim vhodného filtru obvodu ;g.filtrové se-

lckce, kterou provede operétor.

PPi pozorovédni pfedpoli a vybéru bojovych cili za sni¥enych kontrastnich podminek
je obtiZnd jejich jdentifikace, provede se prizkum spfaZenim obvodu 1 denniho pozoro-
véni s vysiladem 4 signdly, ktery uvede do funkce operdtor z ovlidaciho panelu 18.

ného pfedpoli jsou indikovény pfijimaéem,é'signélﬁ a vedeny

OdraZené signdly od pozorova
brazu, které

do obvodl 6 zpracovéni signdll,
jsou spojeny s integrovanou vypodetni jednotkou 10. Zaw
denniho pozorovéni se provede optickou vazbou pomoci ov

ddle jsou spojeny s obvody 7 transformace o
edeni obrazu do okuldru obvodu 1

14daciho panelu 18, zvl4st v kom-

binaci s obvodem 2 no&niho pozorovini.

Pri velmi ztiZenych podminkdch pozorovéni, za nizkych hladin osvdtleni pozorovaného

pfedpoli se uvede operédtorem do &innosti pomoci ovlddaciho panelu 18 obvod 2 no&niho po-
zorovéni s obvody 15 vyb&ru filtrd. Obraz pozorovaného pfedpoli a bojového cile je zave-
den optickou vazbou do okuldru obvodu 1 denniho pozorovani pomoci ovlddaciho panelu 18.

Operdtor rozhoduje o druhu pozorovani.

Vyuziti za¥izeni je vhodné pro priuzkumné objekty, p¥edsunuté pozorovatelny a zv1ast

vghodné je pro bojové objekty s palnymi zbranémi a palebnymi systémy.

PREDMET VYNALEZU

gafizeni pro identifikaci a samifovéni maskovanych bojovych cili, sestdvajici z ob-

vodu denniho pozorovédni, obvodu noénfho pozorovani, zdroje z&Feni, vysilade signdll, p¥i-
jimade signdld, obvodd transformace signdli, obvodd transformace obrazu, obvodu interni
stabilizace, laserového ddlkomdru, integrované vypo&etni jednotky, obvodl -senzorli a voli-
&, velitelského pozorovaciho pfistroje, p¥enosového zafizeni, obvodu filtrové selekce,
obvodu vybsru filtrd, sady filtri, pomocného monitoru, ovladdaciho panelu a panelu vstupi,
vyznadujici se tim, Ze panel (19) vstupl je propojeny jednotlivé s velitelskym poz
ptistrojem (12), obsahujfeim sadu Filtrd (16), s pfenosovym zafizenim (13) a s pomocnym
monitorem (17), prifemZ p¥enosové za¥fzenf (13) je jednotlivé pfipojeno na pomocny moni-
tor (17), na velitelsky pozorovaci pfistroj (12) obsahujfci sadu filtrd (16), na inte-
grovanou vypofetni jednotku (10}, na laserovy délkom&r (9), na zdroje (3) z&fenf, na ob-
vod (2) noéniho pozorovéni, obsahujfci obvod (15) vyb&ru £iltrd, na obvod (1) denniho po-
zorovéni, obsahujfcf obvod (14) filtrové selekce, na obvody (7) transformace obrazu, na
vysilaé (4) signdld, na ovlddaci panel {18) a na obvod (8) interni stabilizace, pficemZ
na obvod (1) dennfho pozorovéni, obsahujici obvod (14) filtrové selekce jsou jednotlivé
pripojeny obvody (7) transformace obrazu, obvod (8) intern{ stabilizace, obvod (2) noé¢-
niho pozorovéni, obsahujici obvod (15) vyb&ru f£iltrt, déle jsou na obvod (1) denniho po-
zorovéni jednotlivé p¥ipojeny ovlddaci panel (18) a integrovand vypodetni jednotka (10},
pfidem# na obvod (2) noZniho pozorovéni, obsahujici obvod (14) filtrové selekce jsou
jednotlivé pripojeny ovlédaci panel (18), obvod (8) interni stabilizace, integrovand vy-
po&etn{ jednotka (10), pri&emZ na integrovanou vypo&etni jednotku (10) jsou jednotlivé
ptipojeny laserovy ddlkomér (9), zdroje (3) z&¥enf, obvod {1l) senzorl a voliéd, ovla-
daci panel (18), obvody (6) transformace signdld, obvody (7) *transformace obrazu, vysi-
la& (4) signdld a p¥ijima& (5) signdlt, pfiCemZ na ovliddaci panel (18)jsou jednotlivé
pripojeny zdroje (3) z&feni, laserovy ddlkomSr (9), vysilad (4) signdlt, p¥ijima& (5)
signdlia, pfidemz p¥ijima& (5) signdlu je p¥ipojen na vysila& (4) signdli a obvody (6)

transformace signdld jsou p¥ipojeny na obvody (7) transformace obrazu.
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