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(57) Resumo: SISTEMA DE MARCADORES VISUAIS PARA FIXAÇÃO E DIGITALIZAÇÃO DE MOLDES DE VESTUÁRIO E
MÉTODO DE DIGITALIZAÇÃO DE MOLDES DE VESTUÁRIO UTILIZANDO DITOS MARCADORES VISUAIS. E descrito um
sistema de marcadores visuais para fixação e digitalinização de moldes de vestuário um quadro flexível, blocos mantados (20)
para fixar os moldes (40) á superfície magnética do quadro e marcadores visuais (30) para identificação de metadados sobre
esses moldes (40) no ato da digitalização através de um programa de computador especifico, dito marcador visual (30)
preferentemente com a propriedade de ser quase-isotrópico, com uma marca única (31) na periferia para identificação do ângulo
de rotação ia anotação em relação a um plano cartesiano qualquer, e um padrão visual (32) que identifica o tipo da anotação. O
marcador visual (30) opcionalmente associado aos blocos imantados (20) para fixação dos moldes, permite a representação de
informações adicionais sobre o molde em digitalização.
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REIVINDICAÇÃO 

1. MÉTODO DE DIGITALIZAÇÃO DE MOLDES DE VESTUARIO 

UTILIZANDO MARCADORES VISUAIS, caracterizado pelo fato de 

compreender as etapas de:  

a) dada uma imagem digital de entrada, o sistema identifica a posição 

exata (100) dos marcadores visuais (30) na imagem, mediante utilização 

de um algoritmo de correlação cruzada (120) que fornece posições 

candidatas dos marcadores visuais (30) desejados, onde dito algoritmo 

correlaciona uma imagem computada ideal (110) do marcador visual 

(30) a ser identificado com a imagem de entrada do sistema;  

b) o algoritmo de correlação cruzada (120) determina posições exatas 

do centro dos marcadores visuais (30) e uma pontuação associada a 

essa posição (130);  

c) aplicado um algoritmo de corte para remover posições de candidatos 

que não foram pontuados suficientemente (140);  

d) com a posição central do marcador visual (30) precisamente definido 

e com a informação do raio do marcador visual (30) que se deseja 

detectar, é encontrada a marca única (31) que determina a rotação (150) 

do dito marcador visual (30) em relação ao eixo horizontal da imagem de 

entrada;  

e) identificar o padrão visual (32) do marcador visual a partir de um 

alfabeto visual pré-determinado em uma etapa de classificação (200); e 

f) com os marcadores visuais (30) determinados em termos de posição 

e tipo, ditos marcadores visuais (30) são associados aos moldes 

digitalizados (310) e armazenados junto com a informação (320) do tipo 

dos marcadores visuais (30).  

Petição 870200103524, de 18/08/2020, pág. 5/7


















