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本发明公开一种妇产科便携式自动消毒装

置，一种妇产科便携式自动消毒装置，包括自主

移动底盘、消毒收藏收纳箱、婴儿无菌观察床、蓄

电池组、消毒液收纳箱、消毒液储存箱、密封消毒

柜、医用妇科器械柜门、医用垃圾存放柜门、顶部

支撑平台、柜门电机固定架、柜门驱动电机、摩擦

轮,一种妇产科便携式自动消毒装置适用于妇产

科，在产育过程中便携的消毒装置，好，在使用过

程中不需要其他医护人员对医疗器械的搬运及

消毒过程，具有自主收放及消毒杀菌功能，对其

过程中产生的垃圾进行彻底消除，避免交叉感

染，在使用过程中，操作简单，使用方便，机械结

构设计可靠，整体过程中减少人劳动力操作。
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1.一种妇产科便携式自动消毒装置，包括自主移动底盘（1）、消毒收藏收纳箱（2）、婴儿

无菌观察床（3）、蓄电池组（4）、消毒液收纳箱（5）、消毒液储存箱（6）、密封消毒柜（7）、医用

妇科器械柜门（8）、医用垃圾存放柜门（9）、顶部支撑平台（10）、柜门电机固定架（11）、柜门

驱动电机（12）、摩擦轮（13）；

其特征在于：所述的自主移动底盘（1）安装固定在整体结构的最下端，用于整体机械结

构的移动和支撑，消毒收藏收纳箱（2）安装固定在自主移动底盘（1）的上方，婴儿无菌观察

床（3）安装固定架顶部支撑平台（10）的上方中间位置，蓄电池组（4）安装固定在自主移动底

盘（1）的上方前端，消毒液收纳箱（5）安装固定架蓄电池组（4）的后部左侧中间位置，消毒液

储存箱（6）安装固定在消毒液收纳箱（5）的右侧，密封消毒柜（7）位于消毒收藏收纳箱（2）的

四周，医用妇科器械柜门（8）安装固定在整体结构的右侧后部，医用垃圾存放柜门（9）安装

固定在医用妇科器械柜门（8）的前部，顶部支撑平台（10）安装固定在密封消毒柜（7）的上

方，柜门电机固定架（11）安装固定在顶部支撑平台（10）的上方前后各安装一个，成对称安

装分布，柜门驱动电机（12）安装固定在柜门电机固定架（11）上，摩擦轮（13）安装固定在柜

门驱动电机（12）上，摩擦轮（13）与医用妇科器械柜门（8）和医用垃圾存放柜门（9）成接触摩

擦安装配合；

所述自主移动底盘（1）包括：移动底盘框架（101）、前部车轮转向架（102）、前轮固定架

（103）、转向齿轮（104）、转向马达（105）、主动齿轮（106）、换向齿轮（107）、动力电机固定架

（108）、驱动动力电机（109）、皮带轮（110）、皮带（111）、传动皮带（112）、轮轴固定架（113）、

轮轴（114）、后部驱动轮（115），移动底盘框架（101）为固定框架，前部车轮转向架（102）安装

配合在自主移动底盘（1）的前端左右两侧各有一个，与移动底盘框架（101）形成转动配合，

前轮固定架（103）安装固定在前部车轮转向架（102）的下端，转向齿轮（104）安装在前轮古

丁架（103）的上端，与前部车轮转向架（102）安装固定，转向马达（105）安装固定在移动底盘

框架（101）的上端左侧，主动齿轮（106）安装固定在转向马达（105）的下端，主动齿轮（106）

和转向马达（105）安装配合，换向齿轮（107）安装固定在移动底盘框架（101）下端，动力电机

固定架（108）安装固定在移动底盘框架（101）后部，左右两侧各有一个，驱动动力电机（109）

安装固定在动力电机固定架（108）上，皮带轮（110）安装固定在驱动动力电机（109）上，皮带

（111）安装固定在移动底盘框架（101）的后部左右两端，传动皮带（112）安装配合在皮带轮

（110）上，轮轴固定架（113）安装固定在移动底盘框架（101）的后部下端，轮轴（114）安装固

定在轮轴固定架113上，后部驱动轮（115）安装配合在轮轴（114）上；

所述消毒收藏收纳箱（2）包括：支撑固定柱（201）、支撑平台（202）、消毒柜骨架（203）、

紫外线灯支架（204）、紫外线灯（205）、旋转消毒喷洒支架（206）、旋转电机座（207）、旋转电

机（208）、齿轮（209），从动齿轮（210）、旋转轴（211）、旋转消毒装置（212）、消毒喷嘴（213）、

移动电机（214）、同步齿形带轮（215）、同步齿形带（216）、驱动马达（217）、螺旋丝杠（218）、

直线导轨（219）、直线导轨座（220）、器械存放柜（221）、升降连杆（222）、电动推杆（223）、升

降存放平台（224）、垃圾回收箱（225），支撑固定柱（201）安装固定在移动底盘框架（101）的

上端四个角各有一个，支撑平台（202）安装固定在支撑固定柱（201）上，消毒柜骨架（203）安

装固定在支撑平台（202）的上方，呈线性结构分布在支撑平台（202）的上方后部，中间和上

部各分部一个，紫外线灯支架（204）安装固定在左侧消毒柜骨架（203）的上端，紫外线灯

（205）安装固定在紫外线灯支架（204）的下装前后各有一个，旋转消毒喷洒支架（206）安装
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固定在中间位置的消毒柜骨架（203）上方，旋转电机座（207）安装固定在旋转消毒喷洒支架

（206）的一端，呈对称结构分布，旋转电机（208）安装固定在旋转电机座（207）上，齿轮（209）

安装固定在旋转电机（208）上，从动齿轮（210）安装固定在旋转轴（211）的一端，从动齿轮

（210）和齿轮（209）形成安装配合关系，旋转轴（211）安装固定在旋转消毒喷洒支架（206）里

下端，消毒喷嘴（213）按一定距离分布在旋转消毒装置（212）的下端，共分布十个，移动电机

（214）安装固定在支撑平台（202）上，上下呈对称结构分布，同步齿形带轮（215）安装固定在

移动电机（214）上，同步齿形带（216）安装配合在同步齿形带轮（215）上，驱动马达（217）安

装固定在支撑平台（202）的上端，上部左侧中间位置，螺旋丝杠（218）安装固定在驱动马达

（217）上，直线导轨（219）分别安装固定在螺旋丝杠（218）的左右两端，直线导轨座（220）安

装配合在直线导轨（219）的上方形成滑动配合，器械存放柜（221）安装固定在同步齿形带

（216）的上方，升降连杆（222）一端与升降存放平台（224）连接形成转动配合，另一端与电动

推杆（223）连接形成转动配合，电动推杆（223）安装固定在器械存放柜（221）上，垃圾回收箱

（225）安装固定在直线导轨座（220）上，中间与螺旋丝杠（218）形成螺旋配合；

所述婴儿无菌观察床（3）包括：减震稳定平台（301）、透明玻璃底座（302）、透明玻璃盖

板（303）、单轴机器人（304）、驱动连杆（305）、连接固定架（306）、连接转轴（307）、无菌空气

交换系统（308），减震稳定平台（301）安装固定在顶部支撑平台（10）的上方中间位置，透明

玻璃底座（302）安装固定在减震稳定平台（301）的上方，透明玻璃盖板（303）通过连接转轴

（307）安装固定在连接固定架（306）上形成围绕连接转轴（307）转动配合，单轴机器人（304）

安装固定在透明玻璃底座（302）的左侧，驱动连杆（305）一端与透明玻璃盖板（303）连接，另

一端安装固定在单轴机器人（304）上，连接固定架（306）的下装安装固定在透明玻璃底座

（302）的后部，连接转轴（307）使得透明玻璃盖板（303）可围绕连接固定架（306）旋转，无菌

空气交换系统（308）安装固定在顶部支撑平台（10）的上方，减震稳定平台（301）的后部。

2.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的摩擦轮

（13）安装固定在柜门驱动电机（12）上，摩擦轮（13）与医用妇科器械柜门（8）和医用垃圾存

放柜门（9）形成接触摩擦配合，完全医用妇科器械柜门（8）和医用垃圾存放柜门（9）的开启

和闭合。

3.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的前部车轮

转向架（102）安装配合在移动底盘框架（101）上，形成转动配合，前轮固定架（103）安装固定

在前部车轮转向架（102）的下端，转向齿轮（104）安装固定在前部车轮转向架（102）上，位于

移动底盘框架（101）的下端。

4.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的主动齿轮

（106）安装固定在转向马达（105）的下端，与换向齿轮（107）和转向齿轮（104）形成齿轮安装

配合关系，完成转向工作。

5.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的皮带轮

（110）安装固定在驱动动力电机（109），传动皮带（112）安装配合在皮带轮（110）上，皮带轮

（110）安装固定在轮轴（114）上。

6.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的直线导轨

（219）位于螺旋丝杠（218）的左右两侧，呈对称安装分布，直线导轨座（220）安装配合在驱动

动力电机（109）上形成滑动配合关系。
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7.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的螺旋丝杠

（218）和垃圾回收箱（225）形成螺旋转动配合关系。

8.如权利要求1所述的一种妇产科便携式自动消毒装置，其特征在于：所述的驱动连杆

（305）的下端与单轴机器人（304）安装配合上，上端与透明玻璃盖板（303）安装配合形成转

动配合，完成透明玻璃盖板（303）的开启，闭合。
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一种妇产科便携式自动消毒装置

技术领域

[0001] 本发明涉及妇产科医疗器械技术领域，特别是一种妇产科便携式自动消毒装置。

背景技术

[0002] 在妇产科产育过程中，需要用到一些医疗器械，对其进行简单手术，此过程中需要

医疗器械完全进行消毒处理，避免细菌感染，用过的医疗器械需要及时的进行消毒处理工

作，避免对患者造成交叉感染及其他不必要的医疗事故，申请号：CN201921111781.6公开了

一种医学计算机消毒装置，此装置在取出或存放的过程中，需要人为的对其进行操作，在该

过程中易对医疗器械产生细菌污染，在使用过程中会对患者造成不必要的伤害，不能够快

速有效的进行杀菌处理及快速取出工作。

发明内容

[0003] 针对上述技术问题本发明提供一种妇产科便携式自动消毒装置，包括自主移动底

盘、消毒收藏收纳箱、婴儿无菌观察床、蓄电池组、消毒液收纳箱、消毒液储存箱、密封消毒

柜、医用妇科器械柜门、医用垃圾存放柜门、顶部支撑平台、柜门电机固定架、柜门驱动电

机、摩擦轮。

[0004] 所述的自主移动底盘安装固定在整体结构的最下端，用于整体机械结构的移动和

支撑，消毒收藏收纳箱安装固定在自主移动底盘的上方，婴儿无菌观察床安装固定架顶部

支撑平台的上方中间位置，蓄电池组安装固定在自主移动底盘的上方前端，消毒液收纳箱

安装固定架蓄电池组的后部左侧中间位置，消毒液储存箱安装固定在消毒液收纳箱的右

侧，密封消毒柜位于消毒收藏收纳箱的四周，医用妇科器械柜门安装固定在整体结构的右

侧后部，医用垃圾存放柜门安装固定在医用妇科器械柜门的前部，顶部支撑平台安装固定

在密封消毒柜的上方，柜门电机固定架安装固定在顶部支撑平台的上方前后各安装一个，

成对称安装分布，柜门驱动电机安装固定在柜门电机固定架上，摩擦轮安装固定在柜门驱

动电机上，摩擦轮与医用妇科器械柜门和医用垃圾存放柜门成接触摩擦安装配合。

[0005] 所述自主移动底盘包括：移动底盘框架、前部车轮转向架、前轮固定架、转向齿轮、

转向马达、主动齿轮、换向齿轮、动力电机固定架、驱动动力电机、皮带轮、皮带、传动皮带、

轮轴固定架、轮轴、后部驱动轮，移动底盘框架为固定框架，前部车轮转向架安装配合在自

主移动底盘的前端左右两侧各有一个，与移动底盘框架形成转动配合，前轮固定架安装固

定在前部车轮转向架的下端，转向齿轮安装在前轮固定架的上端，与前部车轮转向架安装

固定，转向马达安装固定在移动底盘框架的上端左侧，主动齿轮安装固定在转向马达的下

端，主动齿轮和转向马达安装配合，换向齿轮安装固定在移动底盘框架下端，动力电机固定

架安装固定在移动底盘框架后部，左右两侧各有一个，驱动动力电机安装固定在动力电机

固定架上，皮带轮安装固定在驱动动力电机上，皮带安装固定在移动底盘框架的后部左右

两端，传动皮带安装配合在皮带轮上，轮轴固定架安装固定在移动底盘框架的后部下端，轮

轴安装固定在轮轴固定架上，后部驱动轮安装配合在轮轴上。
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[0006] 所述消毒收藏收纳箱包括：支撑固定柱、支撑平台、消毒柜骨架、紫外线灯支架、紫

外线灯、旋转消毒喷洒支架、旋转电机座、旋转电机、齿轮，从动齿轮、旋转轴、旋转消毒装

置、消毒喷嘴、移动电机、同步齿形带轮、同步齿形带、驱动马达、螺旋丝杠、直线导轨、直线

导轨座、器械存放柜、升降连杆、电动推杆、升降存放平台、垃圾回收箱，支撑固定柱安装固

定在移动底盘框架的上端四个角各有一个，支撑平台安装固定在支撑固定柱上，消毒柜骨

架安装固定在支撑平台的上方，呈线性结构分布在支撑平台的上方后部，中间和上部各分

部一个，紫外线灯支架安装固定在左侧消毒柜骨架的上端，紫外线灯安装固定在紫外线灯

支架的下装前后各有一个，旋转消毒喷洒支架安装固定在中间位置的消毒柜骨架上方，旋

转电机座安装固定在旋转消毒喷洒支架的一端，呈对称结构分布，旋转电机安装固定在旋

转电机座上，齿轮安装固定在旋转电机上，从动齿轮安装固定在旋转轴的一端，从动齿轮和

齿轮形成安装配合关系，旋转轴安装固定在旋转消毒喷洒支架里下端，消毒喷嘴按一定距

离分布在旋转消毒装置的下端，共分布十个，移动电机安装固定在支撑平台上，上下呈对称

结构分布，同步齿形带轮安装固定在移动电机上，同步齿形带安装配合在同步齿形带轮上，

驱动马达安装固定在支撑平台的上端，上部左侧中间位置，螺旋丝杠安装固定在驱动马达

上，直线导轨分别安装固定在螺旋丝杠的左右两端，直线导轨座安装配合在直线导轨的上

方形成滑动配合，器械存放柜安装固定在同步齿形带的上方，升降连杆一端与升降存放平

台连接形成转动配合，另一端与电动推杆连接形成转动配合，电动推杆安装固定在器械存

放柜上，垃圾回收箱安装固定在直线导轨座上，中间与螺旋丝杠形成螺旋配合。

[0007] 所述婴儿无菌观察床包括：减震稳定平台、透明玻璃底座、透明玻璃盖板、单轴机

器人、驱动连杆、连接固定架、连接转轴、无菌空气交换系统，减震稳定平台安装固定在顶部

支撑平台的上方中间位置，透明玻璃底座安装固定在减震稳定平台的上方，透明玻璃盖板

通过连接转轴安装固定在连接固定架上形成围绕连接转轴转动配合，单轴机器人安装固定

在透明玻璃底座的左侧，驱动连杆一端与透明玻璃盖板连接，另一端安装固定在单轴机器

人上，连接固定架的下装安装固定在透明玻璃底座的后部，连接转轴使得透明玻璃盖板可

围绕连接固定架旋转，无菌空气交换系统安装固定在顶部支撑平台的上方，减震稳定平台

的后部。

[0008] 进一步的，所述的摩擦轮安装固定在柜门驱动电机上，摩擦轮与医用妇科器械柜

门和医用垃圾存放柜门形成接触摩擦配合，完全医用妇科器械柜门和医用垃圾存放柜门的

开启和闭合。

[0009] 进一步的，所述的前部车轮转向架安装配合在移动底盘框架上，形成转动配合，前

轮固定架安装固定在前部车轮转向架的下端，转向齿轮安装固定在前部车轮转向架上，位

于移动底盘框架的下端。

[0010] 进一步的，所述的主动齿轮安装固定在转向马达的下端，与换向齿轮和转向齿轮

形成齿轮安装配合关系，完成转向工作。

[0011] 进一步的，所述的皮带轮安装固定在驱动动力电机，传动皮带安装配合在皮带轮

上，皮带轮安装固定在轮轴上。

[0012] 进一步的，所述的直线导轨位于螺旋丝杠的左右两侧，呈对称安装分布，直线导轨

座安装配合在驱动动力电机上形成滑动配合关系。

[0013] 进一步的，所述的螺旋丝杠和垃圾回收箱形成螺旋转动配合关系。
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[0014] 进一步的，所述的驱动连杆的下端与单轴机器人安装配合上，上端与透明玻璃盖

板安装配合形成转动配合，完成透明玻璃盖板的开启，闭合。

[0015] 本发明与现有技术相比的有益效果是。

[0016] （1）本发明在使用过程中节省劳动力，操作简单方便。

[0017] （2）本发明能够自动完成对医疗器械的存取工作。

[0018] （3）本发明能够自主对医疗器械完成消毒杀菌任务，拥有消毒液收集处理装置。

[0019] （4）本发明能够在取出过程中自动将医疗器械上升至方便取出位置。

[0020] （5）本发明机械结构设计可靠，操作简单，使用方便，维修成本低。

附图说明

[0021] 图1为本发明整体示意图。

[0022] 图2为本发明整体示意图。

[0023] 图3为本发明自主移动底盘示意图。

[0024] 图4为本发明消毒收藏收纳箱示意图。

[0025] 图5为本发明消毒收藏收纳箱示意图。

[0026] 图6为本发明婴儿无菌观察床示意图。

[0027] 附图标号：1-自主移动底盘；2-消毒收藏收纳箱；3-婴儿无菌观察床；4-蓄电池组；

5-消毒液收纳箱；6-消毒液储存箱；7-密封消毒柜；8-医用妇科器械柜门；9-医用垃圾存放

柜门；10-顶部支撑平台；11-柜门电机固定架；12-柜门驱动电机；13-摩擦轮；101-移动底盘

框架；102-前部车轮转向架；103-前轮固定架；104-转向齿轮；105-转向马达；106-主动齿

轮；107-换向齿轮；108-动力电机固定架；109-驱动动力电机；110-皮带轮；111-皮带；112-

传动皮带；113-轮轴固定架；114-轮轴；115-后部驱动轮；201-支撑固定柱；202-支撑平台；

203-消毒柜骨架；204-紫外线灯支架；205-紫外线灯；206-旋转消毒喷洒支架；207-旋转电

机座；208-旋转电机；209-齿轮；210-从动齿轮；211-旋转轴；212-旋转消毒装置；213-消毒

喷嘴；214-移动电机；215-同步齿形带轮；216-同步齿形带；217-驱动马达；218-螺旋丝杠；

219-直线导轨；220-直线导轨座；221-器械存放柜；222-升降连杆；223-电动推杆；224-升降

存放平台；225-垃圾回收箱；301-减震稳定平台；302-透明玻璃底座；303-透明玻璃盖板；

304-单轴机器人；305-驱动连杆；306-连接固定架；307-连接转轴；308-无菌空气交换系统。

具体实施方式

[0028] 下面结合具体实施例对本发明作进一步描述，在此发明的示意性实施例以及说明

用来解释本发明，但并不作为对本发明的限定。

[0029] 实施例：如图1、图2、图3、图4、图5、图6所示的一种妇产科便携式自动消毒装置，包

括自主移动底盘1、消毒收藏收纳箱2、婴儿无菌观察床3、蓄电池组4、消毒液收纳箱5、消毒

液储存箱6、密封消毒柜7、医用妇科器械柜门8、医用垃圾存放柜门9、顶部支撑平台10、柜门

电机固定架11、柜门驱动电机12、摩擦轮13。

[0030] 具体的如图3所示为自主移动底盘1的具体结构示意图，其中移动底盘框架101为

固定框架，前部车轮转向架102安装配合在自主移动底盘1的前端左右两侧各有一个，与移

动底盘框架101形成转动配合，前轮固定架103安装固定在前部车轮转向架102的下端，转向
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齿轮104安装在前轮固定架103的上端，与前部车轮转向架102安装固定，转向马达105安装

固定在移动底盘框架101的上端左侧，主动齿轮106安装固定在转向马达105的下端，主动齿

轮106和转向马达105安装配合，换向齿轮107安装固定在移动底盘框架101下端，动力电机

固定架108安装固定在移动底盘框架101后部，左右两侧各有一个，驱动动力电机109安装固

定在动力电机固定架108上，皮带轮110安装固定在驱动动力电机109上，皮带111安装固定

在移动底盘框架101的后部左右两端，传动皮带112安装配合在皮带轮110上，轮轴固定架

113安装固定在移动底盘框架101的后部下端，轮轴114安装固定在轮轴固定架113上，后部

驱动轮115安装配合在轮轴114上，前部车轮转向架102安装配合，在移动底盘框架101上形

成转动配合，转向齿轮104安装固定在前部车轮转向架102上，位于移动底盘框架101的下

端，转向马达105安装固定在移动底盘框架101的上端，主动齿轮106安装固定在转向马达

105的下端，主动齿轮106和转向齿轮104安装配合形成齿轮啮合，换向齿轮107和主动齿轮

106安装配合形成齿轮啮合，转向马达105将动力传递给主动齿轮106，主动齿轮106将带动

转向齿轮104旋转，使得前部车轮转向架102带动前轮固定架103旋转，在换向齿轮107的作

用下，使得左侧的转向齿轮104和右侧的转向齿轮104转向相同转速相同，完成自主移动底

盘1的前部转向，皮带轮110安装固定在驱动动力电机109上，传动皮带112安装配合在皮带

轮110上，驱动动力电机109将动力通过皮带轮110带动传动皮带112运动，将动力传递给轮

轴114，使得后部驱动轮115运动。

[0031] 具体的如图4和如图5所示为消毒收藏收纳箱2的具体结构示意图，其中支撑固定

柱201安装固定在移动底盘框架101的上端四个角各有一个，支撑平台202安装固定在支撑

固定柱201上，消毒柜骨架203安装固定在支撑平台202的上方，呈线性结构分布在支撑平台

202的上方后部，中间和上部各分部一个，紫外线灯支架204安装固定在左侧消毒柜骨架203

的上端，紫外线灯205安装固定在紫外线灯支架204的下装前后各有一个，旋转消毒喷洒支

架206安装固定在中间位置的消毒柜骨架203上方，旋转电机座207安装固定在旋转消毒喷

洒支架206的一端，呈对称结构分布，旋转电机208安装固定在旋转电机座207上，齿轮209安

装固定在旋转电机208上，从动齿轮210安装固定在旋转轴211的一端，从动齿轮210和齿轮

209形成安装配合关系，旋转轴211安装固定在旋转消毒喷洒支架206里下端，消毒喷嘴213

按一定距离分布在旋转消毒装置212的下端，共分布十个，移动电机214安装固定在支撑平

台202上，上下呈对称结构分布，同步齿形带轮215安装固定在移动电机214上，同步齿形带

216安装配合在同步齿形带轮215上，驱动马达217安装固定在支撑平台202的上端，上部左

侧中间位置，螺旋丝杠218安装固定在驱动马达217上，直线导轨219分别安装固定在螺旋丝

杠218的左右两端，直线导轨座220安装配合在直线导轨219的上方形成滑动配合，器械存放

柜221安装固定在同步齿形带216的上方，升降连杆222一端与升降存放平台224连接形成转

动配合，另一端与电动推杆223连接形成转动配合，电动推杆223安装固定在器械存放柜221

上，垃圾回收箱225安装固定在直线导轨座220上，中间与螺旋丝杠218形成螺旋配合，齿轮

209安装固定在旋转电机208上，旋转电机208和从动齿轮210安装配合形成齿轮啮合关系，

从动齿轮210连接固定在旋转轴211上，旋转电机208运动通过齿轮209将动力传递给从动齿

轮210带动旋转轴211旋转，旋转消毒装置212安装固定在旋转轴211上，旋转消毒装置212运

动时将带动消毒喷嘴213围绕旋转轴211旋转，同步齿形带轮215安装固定在移动电机214，

同步齿形带216安装配合在同步齿形带轮215上，器械存放柜221安装固定在同步齿形带216
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上，移动电机214运动通过同步齿形带216将带动器械存放柜221运动，螺旋丝杠218安装固

定在驱动马达217，直线导轨座220安装配合在直线导轨219上形成滑动配合，垃圾回收箱

225安装固定在直线导轨座220上，与螺旋丝杠218形成螺旋配合关系，在驱动马达217的带

动下使螺旋丝杠218旋转，消毒收藏收纳箱2消毒收藏收纳箱2通过直线导轨座220将在直线

导轨219上移动。

[0032] 具体的如图6所示为婴儿无菌观察床3的具体结构示意图，其中减震稳定平台301

安装固定在顶部支撑平台10的上方中间位置，透明玻璃底座302安装固定在减震稳定平台

301的上方，透明玻璃盖板303通过连接转轴307安装固定在连接固定架306上形成围绕连接

转轴307转动配合，单轴机器人304安装固定在透明玻璃底座302的左侧，驱动连杆305一端

与透明玻璃盖板303连接，另一端安装固定在单轴机器人304上，连接固定架306的下装安装

固定在透明玻璃底座302的后部，连接转轴307使得透明玻璃盖板303可围绕连接固定架306

旋转，无菌空气交换系统308安装固定在顶部支撑平台10的上方，减震稳定平台301的后部，

驱动连杆305的下端与单轴机器人304连接固定上端与透明玻璃盖板303连接，形成转动配

合，单轴机器人304运动使得透明玻璃盖板303围绕连接转轴307做圆周运动。
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图 1

说　明　书　附　图 1/4 页

10

CN 112023082 A

10



图 2

图 3
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图 4

图 5
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图 6

说　明　书　附　图 4/4 页

13

CN 112023082 A

13


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003
	CLA00004

	DES
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009

	DRA
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013


