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Relatério Descritivo da Patente de Invencéo para "UNIDADE DE
ACIONAMENTO ELETRICA". |

- Estado da Técnica

A presente invencao refere-se a uma unidade de acionamento
elétrica, em especial a uma unidade de acionamento elétrica para um siste-
ma de limpador para o vidro traseiro, de acordo com a reivindicagao 1.

Tal unidade de acionamento elétrica compreende um motor elé-
trico e uma engrenagem, sendo que o motor possui um eixo de rotor no qual
um rotor e um comutador estdo dispostos de modo resistente a rotagao,
sendo que é previsto um contato por fricgdo de comutador a fim de contatar
o comutador, e sendo que é prevista uma Iigagéo elétrica entre uma conexdo
elétrica e o contato por friccdo de comutador. No caso, a conexao elétrica é
realizada como um cabo que liga um contato por friccao com pelo menos
uma conexao. | :

Uma desvantagem da execugao da conexao elétrica Como cabo
€ que se torna necessario um cabo adicional que precisa ser fixado em uma
etapa de produgéo_especi'al. -
Descricio da Presente Invencéo

A presente invengdo tem a tarefa de fornecer uma unidade de
acionamento elétrica que exige poucos componentes e que pode ser monta-
da de um modo respectivamente simples.

A tarefa da presente invengdo é solucionada atraves de uma
unidade de acionamento elétrica com as caracteristicas da parte caracteri-
zante da reivindicagéao 1.

De acordo com a presente invengdo, a conexao elétrica se da
através do eixo do rotor.

- Com vantagem, o eixo de rotor existente pode ser usado no. lu-
gar de um cabo adicional para estabelecer a ligagé@o elétrica entre a conexao
elétrica e o contato por friccdo de comutador. _ »

Em uma forma de execugéao preferida, uma linha de alimentagéo
de corrente elétrica liga a conexao elétrica a um contato por fricgao do eixo

do rotor que contata o eixo do rotor.
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Com vantagem, um contato por friccao é especialmente bem
apropriado para contatar um eixo de rotor em rotagdo. |

Em um aperfeicoamento da forma de execugéo preferlda uma
outra linha de ‘alimentagao de energia elétrica liga o contato por fricgdo de
comutador a um outro contato por friccao de eixo de rotor.

Com vantagem, pode ser estabelecida uma conexao elétrica en-
tre o contato por friccao de comutador e o eixo do rotor, por meio de um eixo
em rotagdo. o ' ’ ' ' A'

Em um outro aperfeicoamento da forma de execugao preferlda

uma Imha de descarga de corrente elétrica liga um outro contato por fricgao

-de comutador & carcaga do motor que conduz eletricidade.

Com vantagem, a carcaga do motor existente pode ser usada no
lugar de um cabo adicional para estabelecer uma ligacdo elétrica entre a
outra conéxéo elétricae o ou-tro'cbntato por friccdo de comutador.

Em um outro aperféigoamento da forma de execucao preferida,
a carcaga do motor é ligada a uma carca¢a de engrenagem que conduz ele-
tricidade. '

Com vantagevm, uma corrente pode fluir da carcaga do motor até
a carcaga da engrenagem. ’

Em um outro aperfelgoamento da forma de execucgao preferida,

“uma outra linha de descarga de corrente elétrica liga uma outra conexao de

corrente a carcaca da engrenagem.

Com vantagem, pode ser estabelecida uma ligagdo elétrica do
outro contato por fricgédo de comutador para a outra conexao elétrica.
Breve Descricdo do Desenho |

A seguir, a presente invengcdo é descrita detalhadamente com
referéncia ao desenho. Ele mostra:

A figura 1 mostra uma vista esquematica da construgéo de uma

unidade de acionamento elétrica.

Formas de Execucédo da presente Invencao.

A figura 1 mostra uma vista esquematica da construgdo de uma

unidade de acionamento elétrica. A unidade de acionamento elétrica com-
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preende uma engrenagem alojada em uma carcaga de engrenagem 1 e um
motor elétrico aiojado em uma carcaga de motor 2. A carcaga de éngréna-
gem 1ea carcaga de motor 2 sdo unidas uma a outra, por exemplo, por
meio de parafusos. A carcaga de engrenagem 1 ea carcaga de motor 2 sao.
feitas parcial ou totaimente de metal. A engrenagem éompreende um para-
fuso serh-fim 3 onde engrena uma roda sem-fim 4 que é firmemente ligada a
um eixo 5. O parafuso sem-fim 3 é executado como segmento prolongado

de um eixo de rotor 6 do motor elétrico. O eixo de rotor 6, com suas duas

~ extremidades é apoiado de modo giravel nos mancais 7 € 8, e na passagem

da carcaca de motor 2 para a carcaca de engrenagem 1, é apoiado de modo
giravel no mancal 9. Os mancais 7, 8, 9 sdo elétricamehte}isolados,‘de modo
que né@o pode haver nenhum fluxo dé corrente elétrica entre o eixo de rotor 6
e a carcaca de :engrenagem 1 ou a carcaga de motor 2. O eixo de rotor 6
consiste em metal. No-eixo de rotor 6 estdo dispostos de modo resistenté a
rotagdo um rotor 10 e um comutador 11. O rotor 10 é cercado por um estator
12 que ¢ fixado na carCaga de motor 2. O comutador 11 é contatado pelos
contatos por fricgdo de comutador 13 e 14 que sdo fixados pela fi"xagéo’ 15
ou 16 e sao apertados elastic'amente contra o comutador 11, por exemplo,
através de molas. Os contatos por friccdo de comutador 13 e 14 tipicamente
consistem em escovas de carvao. |
Uma tomada elétrica 17 é disposta na carcaga de engrenagem 1
que possui uma‘ conexao elétrica 18 e uma outra conexao elétrica 19. A co-

nexao elétrica 18 é ligada a uma linha de alimentacéo de corrente elétrica 20

~ que passa por uma placa de circuito impresso elétrica 21. Na placa de circui-

to impresso 21 podem ser previstos um comutador para interromper o fluxo
de corrente elétrica através da linha de alimentagédo de corrente elétrica 20,
e outros cbmponentes tais como resisténcias, capacitores, transistores ou
uma eletrdnica de controle completa (ndo mostrado). A linha de alimentagao
de corrente elétrica 20 é ligada ao contato por friccdo do eixo do rotor 22 que
contata o eixo de rotor 6 ou o prolongamento do eixo de rotor 6, isto é, 0 pa-
rafuso sem-fim 3. O eixo de rotor 6 é contatado por um outro contato por

friccao do eixo do rotor 23 que através de uma outra linha de alimentagao de
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corrente elétrica 24 ¢é ligado ao contato por friccdo de comutador 13. Os con-
tatos por fricgao do eixo do rotor 22, 23 preferencialmenfe consist_ém em es-
covas de carvao e sao elasticamenté apertados contra o eixo de rotor 6. A
forga de aperto pode ser gerada, por exemplo, pelo fato de que as linhas de
aliméntagéo-de corrente elétrica 20, 24 sdo executadas como elementos de
mola. Dessa forma, a corrente pode fluir da conexdo elétrica 18 ao contato
por friccdo de comutador 13, e> de 14, de modo convencional, através do rotor
10 para o outro contato por fricgdo de comutador 14. O outro contato pdr_
friccao de comutador 14 é ligado a carcaga de motor 2 através de uma linha
de déséarga de éorrente elétrica 25. Uma outra conexao elétrica 19 é ligada

-a carcaca de engrenagem 1 através de uma outra linha de descarga de cor-

rente elétrica 26, de modo que a corrente do outro contato por friccdo de
comutador 14 pode fluir para a outra conexao elétrica 19. ‘
Como alternativa, o comutador pode ser previsto no lado da car-

caca de engrenagem. Nesse caso, nao € necessario ligar uma linha de des-

carga de corrente elétrica a carcaga do motor e conduzir a corrente elvétrica
através da carcaga do motor. ,

| Cabe mencionar que a dire¢do da corrente elétrica, que é con-
vencio'nalnﬁente fixada, ndo deve ser predefinida pela escolha d‘os termos

"linha de alimentagao de corrente elétrica" e "linha de descarga de corrente

‘elétrica”, e sim, pelo contrario, pode ser escolhida livremente. Estes dois

termos sd@o usédos para distinguir as linhas elétricas que se encontram ou a
montante ou a jusante do rotor 10. A fim de levar em consideragdo a deter-
minagado convencional da dire¢do da corrente, estes dois termos também
poderiam ser trocados. Mas, em geral a outra conexdo elétrica 19 sera liga-
da a terra, de modo que a carcaga de engrenagem 1 e a carcaga de motor 2
também' sao ligadas a terra.
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REIVINDICAGOES
1. Unidade de acionamento elétrica com um motor elétrico e
uma engrenagem, sendo que o motor possui um eixo de rotor (6) onde estao

dispostos de modo resistente a rotagcao um rotor‘(10_) e um comutador (11),

. sendo que é previsto um contato. por friccao do eixo do rotor (23) para conta-

tar o comutador (11) e sendo que é prevista uma ligagéo elétrica entre uma
conexao elétrica (18) e o contato por fricgcdo do eixo do rotor (23), caracteri—
zada pelo fato de que a conexéo elétrica passa pelo eixo de rotor (6).

2. Unldade de acionamento elétrica de acordo com a relvmduca-
cao 1, caractenzada pelo fato de que uma linha de »allmentagao de corrente

elétrica (20) liga a conexao elétrica a um contato por fricgdo do eixo do rotor

(22) que contata o eixo de rotor (6).

4 3. Unidade de acionamento elétrica de acordo com a relvmdlca-
¢ao 2, caractenzada pelo fato de que uma outra linha de alimentagéo de cor-
rente elétrica (24) liga o contato por fricc¢do de comutador (13) a um outro
contato por fricgao do eixo.do rotor (23).

4. Unidade de acionamento elétrica de acordo com a reivindica-
g:éo'2 ou a reivindicagdo 3, caracterizada pelo fato de que uma linha de des-
carga de corrente elétrica (25) liga um outro contato por fricgdo de comuta-
dor (14) a carcaga de motor (2) que conduz eletricidade.

5. Unidade de acibnamento elétrica de acordo com a reivindica-
cao 4, caracteriiada pelo fato de que a carcaga de motor (2) é ligada a uma
carcacga de engrenagem (1) que conduz eletricidade. '

6. Unidade de acionamento elétrica de acordo com a reivindica-
¢ao 4 ou a reivindicagédo 5, caracterizada pelo fato de que uma outra linha de

descarga de corrente elétrica (26) liga uma outra conexao elétrica (19) a car-

caga de engrenagem (1).



11

8\_/—

33—

— 1

15

21
NN :
2 )
20 26— — 17
9/"_ ]
19 18
——10
——12
11
i \ 5
1——16
’ S
13/ /‘\fc 14
24° 23 —~—6 25 L, /\
) | Fig. 1/
7 ]



10

. RESUMO

Patente de Invengao "UNIDADE DE ACIONAMENTO ELETRICA“

A presente mvengao refere-se a uma umdade de acnonamento

eletnca com um motor elétrico e uma engrenagem sendo que o motor pos-

‘'sui um eixo de rotor (6) onde estao dlspostos de modo resnstente a rotagéo |

~ um rotor.(10) e um comutador 11 sendo que € previsto. um contato: por fric-

¢ao do eixo do rotor (23) para contatar o comutador (1 1) e sendo que é ore-_'

vista uma ligagdo elétrica .entre uma conexao elétrica (18) €o contato por

fncgao do eixo do rotor (23). De acordo com a presente mvengae sao eco-f
nomlzados um. cabo e uma etapa especnal do processo de produgao pelo

-fato de que ‘a conexaor eletnca passa pelo eixo de rotor (6).
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