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{64) Zaftizeni k svislému vedeni zdvihu, zejména : -
klesti zdvihového manipulétoru

, 0felem feZeni je kolmé svislé vedeni zdvihu
kle3t{ na vodorovnou rovinu hutnf drovné p¥i
soudasné jednoduchosti a snfZené hmotnosti a .
déle pom&rn& snadného p¥fstupu k silovdlcim a “:}
vodicim kladkdm. Uvedeného d&elu se dosdhne —

za¥{zenim, sestdvajicim z kodky uloZené na _ i

kolejnicich mostu, kde k bodnfm stranidm jejfho = O AN

rému je upevn&na horn{ a dolni &4st nosnych o o 3p W
sloupl, umfst&ngch po obou strandch hlavniho “oo_—} . < -—
nosnf{ku mostu, k jejimZ hornim konclim je pf¥i- ~ it o
pevn&n dvojdilny rédm s ndstavci, spojenymi m
s p¥i¥nfky, k nimZ zespodu jsou upevnény z4- \\c o
v&sy pro jejich spojeni Cepem se svislymi 0] @

silovdlci. K dolni &4sti nosnych sloupld jsou
pfipevn&ny vodorovné nosniky s nédstavci,

k nim¥ jsou upevn&ny vodici kladky, doléha-
jfci na bo¥n{ kolejnice mostu a dile ve dvou
horizontdlnich rovindch nad sebou trojd{lné
nosné vodic{ rdmy, k nimZ jsou upevné&ny vodici
kladky vodicich sloupi.

253145

s




253145 2

Vyndlez se tykd za¥fzeni k svislému vedeni kleit{ zdvihového manipulédtoru pro p¥epravu
teplych strojfrenskych kruhd od ohffvaci pece k vdlcovacimu stroji, razftkovacimu lisu, obra-
cedi a ddle k paletém nebo na volnou uklddaci plochu a ¥e¥{ kolmé svislé veden{ zdvihu mani-
pula&nich kle3t{ na vodorovnou rovinu hutnf drovn& s pouZitim u jednonosnikovych mostovych
zdvihovych za¥fzeni p¥i soudasné jednoduchosti a sniZené hmotnosti oproti dvounosnikovym mos-
tovym za¥fzenfm a ddle pom&rn& snadny pfistup k hydrovdlcim a vodicim kladkém.

Je zndmé svislé vedeni zdvihu vodiciho sloupu ¥ty¥hranného prifezu, ktery je veden vodi-
cimi kladkami, upevnénymi ke svislé &&sti vodorovného otodného ramene sloupového oto&ného
je¥dbu, kde uvnit¥ vodiciho sloupu je z&v&snym okem a &epem uchycena pistnice hydraulického
vdlce, jen% svym hornim koncem je Cepem uchycen v konzole, p¥ipevn&né k hornf &4sti vodorov-
ného oto¥ného ramene, p¥ifemf dolnf &&st svislého vodiciho sloupu je opat¥ena p¥frubou, k ni
je ¥rouby upevndna p¥iruba stfedového mezikruhu ramu kle3t{ pro pfepravu strojfrenskych kruhd.

Nevyhodou tohoto svislého vedeni je zakryty p¥istup jak k hydraulickému vélci, tak i k vo-
dicim kladkdm, z &ehoZ vyplyvajf zna®né ndroky na provddéni ddrZby a oprav a ddle i jeho ne-
pouZivatelnost pro jednonosnikové mostové je¥dby nebo jind jednonosnikovd mostovd zdvihaci
za¥{zen{.

Dédle je zndmo svislé vedeni nosného sloupu sdzeciho dvounosnikového je¥dbu s kleltémi,
kde nosny sloup je na svém hornim konci opat¥en kladkami k zavéZeni na lanovy zdvés zabezpe-
&ujici zdvih pomoci lanového bubnu, pohdn&ného hnac{ jednotkou. Nosny sloup je veden v tuhé
v&Zové konstrukci dvéma Fadami vodicich kladek, mezi n&% je zespodu zasunut.

Nevyhodou tohoto vedenf je op&t jeho nepouZitelnost pro jednonosnikové mostové jefédby
a jind podobnd za¥{zeni, kde hlavni nosnik mostu bréni ve zdvihu vodicimu nosnému sloupu,
jeho¥ osa je totoZnd s osou tohoto mostu.

Uvedené nevyhody odstranuje za¥fzeni k svislému vedeni zdvihu, zejména kle3ti zdv@hového
manipuldtoru pro p¥epravu strojirenskych kruhl, podle vyndlezu, sestdvajicf z kodky uloZené
svymi pojezdovymi koly na kolejnicich mostu, které je didle opat¥eno vodicimi kladkami pro
svislé veden{ vodiciho sloupu, k jehoZ dolnimu konci je p¥ipevné&na p¥iruba pro upevné&ni za¥{-
zeni k pf¥epravé materidlu, napojeného na zvedaci dstrojf{, jehoiZ podstata spoiivid v tom, Ze
k bo&nim strandm r&mu kolky je upevn&na horni a dolni &4st nosnych sloupl, umisté&nych po obou
strandch hlavniho nosnfku mostu, k jejimZ hornim koncim je p¥ipevn&n d&leny rdm s nédstavci
spojenymi s p¥iéniky, k nimZ jsou zespodu upevnény zdvésy pro jejich spojeni &epem se zveda-

cim dstrojim.

K dolni &&sti nosnych sloupd jsou p¥ipevn&ny vodorovné nosniky s ndstavci, k nimZ jsou
upevnény vodic{ kladky, doléhajici na bo®ni kolejnice mostu, a ddle ve dvou horizont&lnfch
rovindch nad sebou nosné vodici rémy, k nimZ jsou upevndny vodicf kladky vodicich sloupi.

Vyhodou za¥fzen{ podle vyndlezu je pFesné kolmé vedeni svislého zdvihu manipula¥nich
kledti na vodorovnou rovinu hutni drovné& s pouZitim u jednonosnikov§ch mostovych jerdbd a ji-
nych jednonosnikovych mostovych zdvihovych za¥izeni, které jsou oproti dvounosnikovym mostovym
jef4blm a jinym za¥fzenim jednoduss{ konstrukce a sni’ené hmotnosti, kde ob& dvojice vodicich ‘
sloupdl jsou mimob&iné vzhledem k ose plnost&nného nosniku mostu, co? umoZfuje pfesné najfidadni
nad p¥epravovany materidl s moZnosti zavedenf automatizace.

Dal%f vyhodou je pom&rn& dobry p¥f{stup jak k @ydraulickému vilci, tak i k vodicim klad-
kédm a ddle i pfehlednost uspofdddnf, cof umoZfiuje snadné provddéni ddrZby a oprav.

Na p¥iloZenych vykresech je schematicky zn&zorné&no p¥fkladné provedeni za¥fzenf podle
vyndlezu, kde obr. 1 je narys jeho velkového uspof&dani v konstruk&nim ¥eSeni zdvihového mani-
puldtoru pro pfepravu materidlu, obr. 2 je fez, vedeny Feznou rovinou A-A z obr. 1, obr. 3
je ¥ez, vedeny ¥eznou rovinou F-F, obr. 4 je Yez, vedeny ¥eznou rovinou D~D a obr. 5 je ¥fez,
vedeny Yeznou rovinou E-E z téhoZ obr. 1, jako vSechny ostatni Ffezy.
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Za¥izen{ k svislému veden{ zdvihu, zejména kle3t{ zdvihového manipuldtoru podle p¥fklad-
ného provedeni sestdvd z ko&ky 1, uloZené svymi pojezdovymi koly 2 na kolejnicich 3 mostu 4,
k jejimZ bo&nim strandm rdmu je konzolovitd upevnéna Srouby hornf a dolnf &4st &tyf nosnych
sloupl 5 a 5', umist&ngch po obou stranich hlavniho nosnfku mostu 4, na jejich%Z horn{ konce
je p¥ipevn&n dvojdilny rém 6 obdélnfkového tvaru, k jehoZ kaZdé krat¥{ stran& jsou pfipevnény
ndstavce 7 a 7' spojené p¥i¥niky 8 a 8, k nim% jsou zespodu upevn&ny zdvésy 9 a 9', jeZ jsou
spojeny &epem 10 a 10' s okem svislgch hydraulickych vdlct 11 a 11', jejichZ pistnice 12 a
12' jsou Zepem 13 a 13' spojeny se z&vésy pfipevn&nymi k hornim nosnfkim 14 rdmu kledt{ 15.

K dolni &4sti nosnych sloupt 5 a 5' jsou pfipevné&ny vodorovné nosniky 16 a 16', na né&%
jsou kolmo ve vodorovné rovin& p¥ipevnény ndstavce 17 a 17', k jejichZ p¥irubdm jsou piipev-

nény &ty¥i vodici kladky 18 a 18', doléhajfc{i na bolni kolejnice 13 a 19' mostu 4.

K doln{ &&sti nosnych sloupl 5 a 5' jsou ddle p¥ipevn&ny ve dvou horizontdlnich roviné&ch
20 a 20', umisténych nad sebou, dva trojdilné nosné vodici r&my 21 a 21' obdélnikového tvaru,
k nimZ jsou z vnit¥nich stran upevné&ny &ty¥i trojice vodicich kladek 22 a 22', doléhajicich
ze ti{ stran na &tyfi vodici sloupy 23 a 23', jeZ jsou umisté&ny po obou strandch hlavniho
nosniku mostu 4, pfilem? &tvrté vnit¥n{ strany vodicich sloupd 23 a 23' jsou pevn& spojeny
pfickami 24 a 24°'.

Po uchopeni strojirenského kruhu kle3t&mi zdvihového manipuldtoru a nédsledné jeho pf¥epra-
vé od ohtivacf pece k vdlcovacimu stroji, razftkovacimu lisu, obraceli nebo na volnou ukl4-
dac{ plochu, je svislé veden{ zdvihu t&chto kle3tf zprost¥edkovdno za¥{zenim podle vyndlezu,
kde jejich zdvih se provddi pomoci dvou hydraulickych vdlecd 11 a 11', jejichZ pistnice 12 a
12' jsou spojeny &epy 13 a 13' se z4av&sy hornich nosnfkd 14 rdmu kle$ti.

Vedeni tohoto zdvihu je zaji¥tovéno odvalovacim zpisobem pomoci &ty¥ trojic vodicich
kladek 22 a 22' v ka%Zdé horizontdln{ roviné g§ a 20', doléhajicich na &ty¥i vodic{ sloupy 23
a 23', kde ve sm&ru deldi strany kaZdého trojdflného nosného vodicifho rdmu 21 a 21' obdélni-
kového tvaru jsou vodici kladky 22 a 22' umist&né z obou stran &tyfhranného prifezu kaZdého
vodicfho sloupu 23 a 23', kdefto ve sméru krat3{ strany jsou vodici kladky 22 a 22' umistény
jen z vn&j¥{ strany t&chto vodicich sloupl a ob& dvojice vnit¥nich stran jsou z divodld vEt3{
tuhosti vodicf{ch sloupd 23 a 23' pevné spojeny pif{&kami 24 a 24', &im% se i dociluje u obou
hydraulickgch valcd 11 a 11' p¥i zvedédnf a spoudtén{ kle3t{ 15 mezbytné mechanické vazby
k docfleni synchronizace zdvihd obou pistnic 12 a 12' a z&roven se dociluje i vertik&lntho
pohybu kle3t{ 15 bez neZddoucich vykyvld s pofadovanou pfesnosti svislého vedeni jak ve sm&ru
podélné osy kledti 15, toto%né se smérem pojezdu mostu 4, tak i ve sm&ru pojezdu kolky 1,
totoZného s pfiénou osou kledt{ 15.

zatizen{ podle vyn&lezu je moZno poufft nejen k svislému vedeni zdvihu kle3t{, ale i bfe-
menovych elektromagnetd p¥epravujfcich studeny materidl, ktereé jsou zav&Zeny na vodic{ sloupy
a zvedaci Gstroj{ pomoci{ mezikusu a d4le je ho moZnc poufit nejen u zdvihového manipulédtoru,
ale i u ko&ek, pojf%d&jfcich po jednonosnikovych mostech nasazenych na dopravnich linkdch
sériové vyroby kusové dopravy s moZnost{ dédlkového ovldddn{ a mikroprocesorového programového
Fi{zen{.




253145 4

PREDMET VYNALEZ3ZU

zatfzenf k svislému vedeni zdvihu, zejména kleidti zdvihového manipuldtoru pro pfepravu
strojirenskych kruht, sestdvajicif z kolky uloZené svymi pojezdovymi koly na kolejnicich mostu,
které je ddle opat¥eno vodicimi kladkami pro svislé vedenf vodicfho sloupu, k jehoZ dolnimu
konci je p¥ipevn&na p¥iruba pro upevn&ni za¥izen{ k pf¥epravé materidlu, napojeného na zvedaci
tstrojf, vyznadené tim, ¥e k bodnim strandm rdmu ko&ky (1) je upevn&na horni a dolnf &4st
nosngch sloupd (5) a (5'), umisté&ngch po obou stranich hlavnfho nosniku mostu (4), k jejichZ
hornim konclm je p¥ipevn&n d&leny rdm (6) s ndstavci (7) a (7') spojenymi s pii&niky (8) a
(8'), k nim¥ jsou zespodu upevn&ny zdvésy (9) a (9') pro jejich spojeni &epem (10) a (10')
se zvedacim tdstrojfm (11) a (11'), kde k dolnf &&sti nosnych sloupl (5) a (5') jsou pfipev-
n&ny vodorovné nosniky (16) a (16') s nastavci (17) a (17'), k nim# jsou upevnény vodic{ klad-
ky (18) a 1(8'), doléhajicf na bo&nf kolejnice (19) a (19') mostu (4) a ddle ve dvou horizon-
t&lnfich rovindch (20) a (20') nad sebou nosné vodic{ r&my (21) a (21'), k nimZ jsou upevnény
vodici kladky (22) a (22') vodicich sloupd (23) a (23').

4 vykresy
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OBR. 3
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