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La présente invention se rapporte & un outil
comportant deux mdchoires dont chacune porte un mors, et
un dispositif d'entrainement servant 3 déplacer ces
mdchoires entre une position de fermeture qui correspond.
3 la fermeture des mors et une position d'ouverture qui
correspond & l'ouverture de ces mors.Chacune de ces
michoires fait partie d'un circuit de transmission de
forces qui va d'un point de l'outil auquel on applique
une force extérieure de commande ou de maintien et un
mors correspondant par lequel cette force est transmise .
d un objet retenu par les deux mors.

Une construction conforme 3 lfinvention peut
servir 3 manipuler, var exemple saisir ou maintenir un
objet en les deux mors, ou 3 effectuer sur cet objet une
opération telle qu'un sertissage, une compression ou un
découpage. Les michoires de l'outil peuvent pivoter 1'une
par rapport 3@ l'autre (outils du genre tenailles) ou bien
effectuer une translation 1l'une par rapport i l'agtre
(outils du genre étaux); ces deux types d'outil seront
appelés ci-aprés "outil genre indiqué"”. Comme exemples
de l'outil du genre indiqué, on peut citer des tenailles,
des pinces ou des &taux. Le dispositif d'entrainement
peut, par exemple, &tre constitué par deux poignées ou
un levier de commande entrainé par des moyens pneumati-
ques ou &lectriquement.

Le terme "mors" utilisé dans la présente des-
cription désigne la partie de 1l'outil qui est plus spé-
cialement destinée 3 effectuer 1l'opération désirée.
Chacun des mors est muni par exemple d'organes perceurs,
de rainures, de faces planes de compreésion ou de bords
tranchants. L'expression "michoire" désigne la partie de
l'outil qui porte ou qui maintient un mors, tandis que
1l'expression "circuit de transmission de force " désigne
l'ensemble des organes de 1l'outil, relids les uns aux
autres et associés en leur fonctionnement, sont compris

-~

entre une piéce de 1l'outil & laquelle on applique une
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force extérieure (par exemple 1l'une des poignées) et une
pi&ce qui exerce une force sur un objet, cette piéce
étant par exemple un mors associé 3 la poignée correspon-
dante. De la sorte, la force de fonctionnement ou de
maintien appliquée 3 l'outil se transmet, par 1'intermé-
diaire du circuit de transmission de force, & l'objet
qui est traité par cet outil.

Dans le cas oll le dispositif d'entrainement
comprend deux poignées ou un levier de commande, il est
prévu au moins une liaison pivotante entre les mdchoires
et/ou au moins l'une des deux poignées (ou le levier de
commande) . Chacune des poignées peut &galement &tre
reliée de fagon pivoﬁante i la michoire correspondante.
La liaison entre les poignées et les michoires peut &gale-~
ment &tre une liaison rigide, ou bien l'une des poignées
peut &tre reliée de fagon pivotante & la mdchoire corres-
pondante, l'autre poignée étant reli&e de fagon rigide
& la mi3choire correspondante, dé maniére 3 constituer un
corps d'outil de forme allongée.

L'outil selon l'invention comporte avantageuse-—.
ment un mécanisme de réglage de déplacement, par exemple
une roue 3 rochet associée & un cliquet, servant & empé&-
cher que les mors de l'outil ne s'ouvrent avant la fin
d'une course de travail des mdchoires.

Des outils comportant deux poignées et deux
mors qui se déplacent d'un mouvement de translation l'un
par rapport 3 l'autre, sont connus. Dans de tels outils,

-

1'un des mors peut &tre relié fermement & la poignée
correspondante, l'autre mors &tant relié a l'autre pdignée
d l'aide d'un moyen intermédiaire de liaison comportant
deux raccords pivotants. '

Les outils décrits ci-dessus sont d'un emploi
courant. On trouvera dans le brevet britannique
n® 1 522 144, au nom de 1l'un des demandeurs, un exemple

de pinces servant & sertir les viroles montées & l1l'extré-

mité de conducteurs électriques, ces pinces comprenant
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une poignée qui est reliée rigidement i la michoire
correspondante et une autre poignée reliée de fagon
pivotante & 1'autre michoire, ces deux mdchoires étant
relides l'une & l'autre par un &lément intermé&diaire de
liaison. Dans certains cas, par exemple lorsqu'il est
Prévu de sertir des viroles montées aux extrémités de
conducteurs électriques et, en particulier, loquu'il
est prévu un mécanisme de réglage de déplacement; il
convient d'appliquer aux gros objets une force plus
grande aux petits objets. On comprend aisément que de
telles conditions peuvent se présenter &galement pour
des outils du type indiqué ayant d'autres applications.

Une seule solution connue 3 ce problime
consiste 3 installer un organe élastique distinct sur
au moins l'un des circuits de transmission de force de
1l'outil. Cet organe &lastique peut &tre disposé par
exemple entre une midchoire et le mors correspondant, ou
bien entre une michoire et un &lément correspondant du
dispositif d'entrainement (poign&e) ou bien encore entre
une machoire et une pidce fixe correspondante de l'outil
qui maintient cette michoire, ‘

L'invention vise un outil du genre indiqué,
dans lequel un organe &lastique est installé sur un
trajet de transmission de force, la disposition &tant
telle que la construction de l'outil se trouve simplifiége
et que 1l'on peut &viter, pour la réalisation de 1l'organe
€lastique, l'emploi de matériaux comme le caoutchouc ou
le polyuréthane,matériaﬁx ayant une durée plus courte que
ceux dont est fait le restant de 1l'outil, par‘exemple de
1l'acier.

L'invention vise également un procédé de fixa-
tion d'un mors & une michoire, ce procédé assurant un
prix de revient faible de 1l'outil. ' -

De fagon plus précise, l'invention a pour objet
un outil comportant deux michoires disposées de manidre a

-~

pouvoir se déplacer l'une par rapport i l'autre et deux
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mors portés chacun par 1'une desdites michoires. Un
dispositif d'entrainement est relié 3 au moins l'une de
ces michoires de manidre 3 entrainer celles—ci entre une
position d'ouverture et une position de fermeture sous '
1'effet d'une force de commande appliquée de 1l'extérieur.
Le dispositif d'entralnement, les machoires et les mors
constituent deux circuits de transmission de force,
chacun de ces circuiﬁs gtant compris emtre un point pro-
pre 3 ce circuit, auquel on appligque a 1'outil une force
extérieure et un mors correspondant, par lequel cette
force extérieure est transmise & un objet qui doit. &tre
traité par l'outil. Sur le trajet de transmission de
force, est installé au moins un &lément pivotant servant
3 relier 1'un 3 l'autre de fagon pivotante deux quelcon-
ques. des &léments pris parmi les mors, les midchoires et
le dispositif d'entrainement. I1 est prévu un organe de

- support élastiquement dé&formable destiné & venir au

contact de 1'élément pivotant.

Suivant le sens de-réalisatioh avantageuse,
au moins 1'une des michoires est constituée par deux
plagues pratiguement planes, situées 3 une certaine
distance l'une de l'autre et paralléles entre elles, et
1'un des mors péndtre dans la zone comprise entre ces
deux plagques. Les pladues et le mors intercalé entre ces
plagques comportent chacun au moins deux yeux'd‘ouvertures
alignées situées & une certaine distance 1'mde l'autre.
I1 est prévu au moins deux éléments de retenue de forme
allongée qui traversent un jeu correspondant desdites
ouvertures alignées dans lesquelles ils sont montés a
a‘justage serré; ces éléments de retenue servant 3 fixer

le mors. aux plagues des michoires.

D'autres caractéristiques et avantages de
1'invention ressortiront de la description qui va suivre
faite en regard des dessins anmexés et donnant, & titre
explicatif mais nullement limitatif, plusieurs formes de

réalisation.
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Sur ces dessins ;

- la figure 1 représente une premiére forme
de réalisation d'un outil selon l'invention, comportant
deux poignées reliées l'une 3 1'autre de fagon pivofante
par un &lément intermédiaire : )

- la figure 2a est une vue de détail & plus
grande &chelle d'une partie d'une michoire et du mors
correspondant, situé du cdté gauche de l'outil de 1la
figure 1 ; :

~ la figure 2b est une vue de détail, en partie
en coupe et d plus grande &chelle, d'une partie d'une
michoire fixée i 1l'aide d'un &lément de retenue & un mors
correspondant, situé& du c8té droit de l1l'outil de la
figure 1 ;

- la figure 3 est une vue 3 plus grande é&chelle,
d'une variante de l'élément intermédiaire de liaison '
pouvant &8tre utilisé dans l'outil de la figure 1 ;

- la figure 4 représente 3 plus petite échelle,
une seconde forme de réalisation de 1l'outil selon 1'inven-—
tion ;

- la figure 5 représente une troisidme forme de
réalisation de 1l'outil selon 1l'invention ;

) = la figure 6 est une vue partielle d'une
quatriéme forme de réalisation de 1‘'outil selon l1l‘'inven-
tion, & plus grande échelle ;

= la figure 7 est une vue partielle d'une cin-
quiéme forme de réalisation de 1l'outil selon 1l'invention ;

= la figure 8 est une vue partielle par la
tranche, de 1l'outil représenté sur la figure 7 ;

= la figure 9 est une vue partielle, avec
arrachement partiel, d'une sixiéme forme de réalisation
de l'outil selon l'invention ;

- la figure 10 représente un bras &lastique
faisant partie de 1l'outil représenté sur la figure 9 ;

- la figure 11 est une vue partielle d'une

septiéme forme de ré&alisation de 1'outil ;

= la figure 12 est vue d'une variante du bras
€lastique pouvant &tre utilis&e dans l'outil représentéd
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sur-la figure 11 ;

- la figure 13 est une vue partielle d‘une:
huitiéme forme de réalisation de l'outil selon
1'invention.

Le corps 10 de 1'outil selon l'invention, tel
que représenté sur la figure 1, comprend une premi&re
poignée 11 et une premiére michoire 12, fix8e fermement
3 cette premidére poignée ou solidaire de celle-ci.

Un premier mors 51 est fixé fermement & la mdchoire 12
3 1l'aide d'une vis 13.

Une seconde poignée 21 est reliée de fagon
pivotante & une seconde machoire 22 i l'aide d'un axe
de pivotement 23. Un second mors 52 est fixé fermement
3 cette seconde michoire 22 3 l'aide d'une vis 15. Les
mors 51-52 peuvent &tre remplacés par d'autres paires
de mors, et ils sont fixés aux michoires correspondantes
11, 12 et 22, d'une manidre que l'on expliquera plus
loin de fagon plus détaillée.

Les deux poignées 11 et 12 sont reliées de
fagon pivdtante 3 une tige intermé&diaire 30 & l'aide
d'axes de pivotement 31 et 32. Les mdchoires 12 et 22
sont relides l'une i l'autre de fagon pivotante au
moyen d'un axe de pivotement 24.

Les mors 51 et 52 portent trois paires de
matrices de seftissage associées 40a,40b, et 42a,42b.
Il est prévu un évidement 44 en avant de ces matrices
de sertissage et en direction de l'extrémité& extérieure
du mors 52, pour assurer l'isolation avec les extrémités
des c@bles électriques. Les extrémités extérieures des
mors présentent deux bords tranchants 43a, 43b, comme

représenté sur la figure 1. Il est préférable que la

majeure partie soit en acier.

Un levier & rochets 33 est disposé au voisinage
de la tige intermé&diaire 30, ce levier présentant une
rangée de dents 33a disposées en cercle le long d'un
bord. Un cliquet 34 pivote sur un axe court 34b et
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il est destind 3 venix en prise avec les dents 33a du
levier 3 rochets, vers 1esquelles'il est entrainé par un
ressort 34a. Ce ievier i rochets 33 et le cliquet 34
représentent les pidces essentielles d'un mécanisme de
réglage de déplacement, dont les caractéristiques ne font
pas partie de l'invention.

Les figures 2a et 2b représentent deux modes
possibles de fixation des mors interchangeables sux les
machoires correspondantes. La figure 1 représente ces
deux modes de fixation aux michoires de l'outil, mais
bien entendu, en pratique, un outil donné ne comporte
gqu'un seul de ces deux modes de fixation.

La figuré 2a représente une disposifion classi-
que. La michoire 12 est constituée par deux tdles
métalliques ou plaques 12a, 12b, situées 3 une certaine
distance l'une de l'autre paralléles entre elles, mainte-
nues &cartées par des pi&ces d'espacement 29 (figure 1).
Les bords 12a‘' et 12b' de ces tdles ou plagues sont usi-
nées avec précision. Le mors 51 a une section transver-—
sale en forme de T avec une patté 51" partant de sa face
arridre. Les bords 51' usinés avec précision de part et
d'autre de la patte 51" sont prévus pour venir au
contact des bords 12a', 12b' de la michoire 12. Une vis
de retenue 13 est enfilée dans une ouverture 13' des
deux plaques 12a, 12b de la michoire et dans le mors 51.
Cette ouverture 13' est situde 3 une distance bien définie
des bords 12a', 12b', de sorte que le mors 51 se trouve
bien assujetti une fois introduit entre les plaques 12a
et 12b de la michoire et fixé par la vis 13.

La figure 2b reprééente une disposition nouvelle
comportant une vis de retenue 15 enfilée dans une ouver-
ture 15' qui traverse les plagques 22a, 22b des michoires
et le mors 52. Deux ouvertures complémentaires 19'sont
situées chacune i une certaine distance de l'ouverture 15’
de part et d'autre'de celle-ci, ces ouvertures 19' tra-

versant les deux plagues 22a, 22b, des michoires et le
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bord 52. Un &lément de retenue, de forme allongée, par
exemple un boulon 19, est monté dans chacune des ouver-
tures 19'. Pour des raisons de commodité, ce boulon 19
peut 8tre réalisé dans une feuille laminée en un matériau
€lastique. Une telle dispésition permet aux mors d'avoir
des sections transversales différentesrde la section en

 forme de T du mors 51. En outre, ni le mors, ni la

michoire, n'ont besoin d'avoir des bords de contact
usinés avec précision et il n'est pas nécessaire de
placer les ouvertures 15', 19' & une distance bien défi-
nie des bords 22a‘,722b‘ de la michoire 22, ces bords
gtant, contrairement au cas de la forme de réalisation
classique représent&e sur la figure 2a, exempts de
contact avec une surface voisine quelconque. On compren-
drait aisément que les &léments de retenue de forme
allongée enfilés dans les ouvertures alignées du mors

et de la michoire peuvent &tre soit des vis, soit des
boulons, et que le nombre minimum de ces &léments de
retenue enfilés dans les ouvertures de distance en
distance doit étre égal a deux.

Si 1l'on considdre de nouveau la figure 1, on
voit une fente allongée 16 et pratiquée dans la mdchoire
12 3 partir d'un bord du corps 10 de 1l'outil, cette
fentre sépérantrune.partie 10a de ce corps d'avec le
restant de ce dernier, cette partie 10a &tant percée
d'un trou de montage, & savoir>un moyen d'appui pour
1'axe de pivotement 24. On donne & cette fente percée
dans le corps 10 de 1l'outil une forme telle que la dis-
tance e entre 1l'extrémité ferm@e de cette fente 16 et
le bord du corps 10 le plus voisin de l'axe de pivote-
ment 24 soit nettement inférieure & la distance f entre
l'extrémité de cetté fente et le bord opposé du corps
10 de 1l'outil, de telle sorte que le corps 1l0a de l'outil

constitue un bras élastique 10b.
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Une autre fente 17 de forme allongée est
pratiquée dans la poignée 11 ; cette fente part d'un
bord du corps 10 de l'outil et sépare une partie 1lla de
la poignée, gui comporte un trou de montage (c'est-i-dire
un moyen d'appui pour l'axe de pivotement 31 de la
tige intermédiaire 30), d'avec le restant de cette poi-
gnée 11, de sorte que l'on a un autre bras &lastique 11b.
La distance g' entre l'extrémité fermée de la fente 17
et celui des bords de la poignée 11 qui est le plus
voisin de l'axe de pivotement 31, est dans le méme rap-
port, avec la distance f' entre 1l'extrémité fermée de
la fente 17 et le bord opposé de la poignée 11, que les
distances e et f indiquées plus haut.

Si 1l'on manoeuvre la seconde poignée 21 alors
que la premiére poignée 11 est maintenue fixe & l'aide
d'une pince 9 ou d'un moyen analogue, les mors 51 et 52
commencent par se refermer contre un objet qui doit
étre traité par 1l'outil, par exemple une virole (non
représentée) introduite entre deux matrices de 1l'une
des paires de matrices. Si 1l'on continue 4'imprimer &
la poignée 21 un mouvement de fermeture, 1l'un des bras
élastiques 10b, 1l1lb, ou les deux, se déforment &lastique-
ment, de telle sorte que, lorsque l'on atteint un certain
degré de déformation (qui est fonction de la disposition
particuliére des fentes 16 et 17 et des caracté&ristiques
du matériau dont est fait 1l'outil), ce n'est qu'en
continuant de fermer la poignée 21 gque l'on peut imprimer
un nouveau déplacement ou mors 52 correspondant. En plus
de l'effet désiré que 1l'on obtient avec au moins un
€lément élastique comme expliqué plus haut, les bras
élastiques 10b, 1l1b, rendent l'outil d'un fonctionnement
trés doux, avec une impression d'élasticité.

Si 1'on considére la figure 1, on voit nettement
qu'il suffit, en principe, de l'une des fentes allongée
16 et 17 pour obtenir le résultat désiré et, en outre,

que cette fente unique peut se trouver ailleurs sur un
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circuit de transmission de force, par exemple dans la
michoire 22, comme la fente 16 de la m3choire 12, ou
dans la poignée 21 comme la fente 17 de la poignée 11.
Une forme différente de la fente 16 est repré-
sent&e enitraits interrompus, en "16'. L'extrémité fermée
de cette fente 16' est situde & une distance g" de
celui des bords du corps 10 de l'outil qui est le plus
voisin de 1l'axe de pivotement 24, et & une distance £"
du bord opposé de ce corps 10 de l'outil. La relation
entre les distances e" et f" est le contraire de celle
qui est existe entre les distances e et f relatives &
la fente 16, de sorte qu'il y a un bras élastique 10c
reliant la partie avant 12a de la michoire 12 au corps

10 de 1l'outil par 1l'intermé&diaire d'un pont élastique £",
1l'axe de pivotement 24 &tant emp&ché de se déplacer par
rapport au corps 10 de l'outil. Dans ce cas, le bras
élastique 10c est intercalé dans le circuit de transmis-
sion de force, entre la poignée 11 et le mors 51, mais
1l'axe de pivotement 24 n'est pas monté élastiquement.

On peut bien entendu obtenir le méme effet qu'avec la
fente 16', avec une fente pratiquée dans une autre
michoire ou une autre poignée. C'est ainsi par exemple
que l'on peut prévoir une fente 18 produisant le méme
effet que la fente 16', en plus de cette fente 16' ou
3 sa place, dans la seconde michoire 22, et dans ce cas
il y a un pont &lastique 18a dans la seconde mdchoire 22,
comme représenté sur la figure 1.

La figure 3 représente une tige intermé&diaire
35, qui constitue une variante de la tige intermédiaire
de l'outil représenté sur la figure 1. Cette tige 35
comporte un corps de forme allongée dans lequel est
pratiquée une fente longue 36 ; la largeur de cette fen-
te 36 dans la direction perpendiculaire ad son axe longi-
tudinal est un peu supérieure au diamétre des axes de
pivotemént 31 et 32 qui partent des poignées 11 et 21.
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Chacun des axes de pivotement 31 et 32 est maintenu dans
la fente 36, par un bloc (respectivement 3la et 32a),
chacun de ces blocs comportant, d'un caté, une face
semi~cylindrique qui vient au contéct de 1l'axe de pivote-
ment correspondant. Le ressort h&licoldal de compression
37 est logé dans sa fente 36 et ses extrémités exercent
une force sur les blocs 3la et 32a une force d'entraine-
ment, qui fait venir ces bloes au contact respectivement
de 1l'axe 31 et de l'axe 32. Ces axes de pivotement 31 et
32 sont, 3 leur tour, entrainés vers les extrémités semi-
cylindriques 36a et 36b de la fente 36,

Si 1l'on emploie la tige 35 au lieu de la tige 30
de la figure 1, on peut supprimer toutes les fentes de
1'outil représenté sur la figure 1 et le fonctionnement
de l'outil posséde la méme &lasticité que dans le cas
d'un outil muni de fentes comme sur la figuré 1.

De plus, il suffit gu'unseul des axes de pivote-
ment 31 et 32 soit monté &lastiquement, de'la maniére
représentée, l'autre axe de pivotement pouvant étre
assujetti & la tige 35, par exemple en réunissant ferme~
ment 1'un des blocs 3la, 32a a4 la tige 35 ou en les
rendant solidaires de cette tige, ou encore en donnant &
la fente 36 une longueur un peu plus faible, comme repré?
senté sur la figure 5.

La forme de ré&alisation représentée sur la
figure 4 a ses deux poignées 11 et 21 religes de fagon
pivotante aux michoires 12 et 22, respectivement a
l'aide de 1l'axe de pivotement 26 et de l'axe dé pivote-
ment 23. Les michoires sont reliées de fagon pivotante
l'une & l'autre, de maniére 3 pouvoir effectuer un mouve-
ment relatif d'ouverture et de fermeture, indiqué par la
double fléche A, & l'aide d'une tige interm@&diaire 38 et
deux axes de pivotement 27, 28. Les poignées 11 et 21
sont relides 1l'une & l'autre de facon pivotante par un
axe de pivotement 24', monté sur un bras élastique et
séparé du restant de la poignée 21 par une fente 16' de
forme allongée pratiquée dans cette poignée 21. On
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pourrait bien entendu prévoir une fente telle que la
fente 16' &galement dans 1l'autre poignée 11 et/ou en -
liaison avec un autre axe de pivotement, sur un circuit
de transmission de force. On pourrait remplacer la tige
intermédiaire 38 par une tige fermé&e non identique a la
tige 35. Dans ce cas, il faut disposer le ressort de
compression 37 de manié&re qu'il entraine au moins 1l'un
des axes de pivotement 27 et 28 en direction de celle des
extrémités de la tige qui est le plus &loignée de cet
axe de pivotement. Un mécanisme 33' de réglage de dépla-
cement, de type classique, comportant une crémaillére
rectiligne, est monté de fagon pivotante entre les deux
poignées 11 et 21 de 1l'outil de la figure 4.

La figure 5 représente une forme de réalisa~-
tion selon laguelle la michoire 22 et le mors correspon-—
dant 52 se déplacent d'un mouvement de translation dans
les deux sens de la fléche B, par rapport & la mdchoire
12 et au mors 51. Une tige intermédiaire 35'est interca-
lée entre la poignée 21 et la machoire 22, l'axe de pivo-
tement 32, fixé& i la machoire 22, &tant relié& de fagon
élastique 3 la tige 35'. On notera que l'on peut utiliser
la tige 35 de la figure 3, ou bien que 1'un ou l'autre
des deux axes de pivotement 31, 32 peut &tre disposé de
1a méme manidre, c'est-i-dire avec une fente de forme
allongée comme la fente 36' et un ressort de compreSSLOn.
En outre, l1'un ou l'autre des mors 51 et 52 peut étre
monté &lastiquement sur la michoire correspondante (12 ou
22), de manidre 3 se déplacer d'un mouvement relatif de
translation avec l'aide, par exemple, de deux axes paral-

.l2les de guidage et d'un ressort de compression.

TLa figure 6 repré&sente la partie avant d'une
forme de réalisation de l'outil selon l'invention, selon
1aque11e ces mors 51', 52' sont montés de mani&ére & pivo-
ter dans les deux sens de la double flé&che P par rapport
aux michoires correspondantes 12, 22, & 1l'aide des axes
de pivotement 13', 6' et 14'. L'axe de pivotement 14’
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traverse une fente 39 de forme allongée de la michoire 22,
cet axe 14' étant disposé dans cette fente 39 avec un
bloc 32a et un ressort de compression 37, comme représen-
t&. Les mors 51'et 52'sont munis de pattes 51b,52'b qui
partent de leur face arriére, ces pattes &tant percées
d'ouvertures par lesquelles peuvent passer les axes de
pivotement 13', 14°. '

Le mors 51' peut &@tre disposé de la méme
maniére que le mors 52', Les deux mors 51' et 52' sont
d'un type comportant un certain nombre de dents en
saillie et ils sont décrits de fagon détaillée dans la
demande de brevet des Etats-Unis d'Amérique n°® 852,724
au nom de l'un des demandeurs.

Les figures 7 et 8 représentent une autre
forme de réalisation de 1l'outil selon l'invention, cette
nouvelle forme de réalisation comportant deux bras
&lastique distincts 25, 25' en acier, dont chacun est
fix& contre un cbdté du corps 10 de l'outil, 3 1l'aide
d'un axe(respectivement 25a et 25b). L'axe 25b est
enfilé dans un évidement semi-circulaire- 10c formé sur le
bord extérieur de la michoire 12. L'axe de pivotement 24,
qui relie de fagon pivotante les deux michoires 12 et 22,
passe dans une ouverture pratiquée dans une protub&rance
semi-circulaire 24a de la michoire 22, et chacun des bras
€lastiques 25, 25' présente,d une extrémité, un trou
circulaire 24a' en regard de l'ouverture pratiqude dans
la protubérance 24a. Un évidement semi-circulaire 124 de
la m&choire 12 assure un jeu 3 la protubédrance 24a. Grice
4 un tel montage, l'axe de pivotement 24 se dé&forme &lasti-
quement dans le sens qui 1'éloigne de celui des bords de
la michoire 12 qui est dirigé vers la michoire 22, lorsque
une force de commande est transmise par les bras &lasti-
ques 25 et 25', En vue de réduire tout déplacement féacheux
de l'axe de pivotement 24 dans la direction longitudinale
du corps 10 de 1l'outil, on donne avantageusement au bras
€lastique 25 une forme incurvée, indiquée par sa ligne
longitudinale de symétrie A. L'outil du genre pince repré-
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senté sur les figures 7 et 8 est, en gros, du mé@me type
gue les pinces décrites de fagon plus détaillée dans le
brevet des Etats-Unis e'Amériéue n® 4,048,877 ou dans
le brevet; britannique n® 1 500 001 au nom de 1'un des
demandeurs.

Les mors 51B, 52A représentds sur les figures
7 et 8 sont destinés 3 traiter les objets de forme allon-
gée, orientés perpendiculairemént d la direction 1bngitu—
dinale du corps de l'outil, ces bords comportant des
parties fonctionnelles 52A', 52B' orientées suivant cette
direction, comme on le voit clairement sur la figure 8.
On peut remplacer les parties fonctionnelles des bords
par d'autres parties fonctionnelles & l'aide de vis de
montage 55. '

Les mors 51B et 52A sont reliés de fagon pivo-
tante aux michoires correspondantes 12 et 22, respecti-
vement 3 l'aide de 1l'axe de pivotement 13' et de l'axe
de pivotement 14'. Une tige de guidage 53 est fix&e au
mors 51B 3 l'aide d'une vis de tige d'attache 53'. L'axe
de guidage 53 traverse un trou de guidage 53", pratiqué
dans l'autre mors 52A, en &tant monté & ajustage serré
dans ce trou. Par suite, les mors 51B et 52A effectuent
une translation en demeurant rigoureusement paralléles
entre eux.

Si 1'on se reporte d la forme de réalisation
de l'outil représentée sur la figure 7, on comprend aisé-
ment que la disposition des mors 51B, 52A, avec l'axe de
guidage 53 et le trou de guidage 53", peut -avantageuse-
ment &tre utilisée avec n'importe quel outil du genre
pince, dans lequel au moins l'un des mors est monté de
fagoﬁ pivotante. En outre, on peutnprévoir deux axes de
guidage et au moins deux trous de guidage, ou encore
n'importe quelle disposition de guidage éguivalente, par
exemple une tige de guidage soudée a l'une des faces de
1'un des mors et une voie ou rainure de guidage associée,

situ&e sur une face correspondante de l'autre mors.
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La figure 13 représente un outil selon 1l'inven-—
tion, du type pince, dans lequel les bords 51B, 52B sont
mont&s chacun dans l'une des méchoires 12 et 22, respecti-
vement a 1'aide du pivot 13' et du pivot 14'. Ces
pivots 13', 14' traversent les michoires 12 et 22, de
telle sorte que les axes de pivotement des mors 51B, 52B
sont paralldles a l'axe géométrique de pivotement. des
michoires 12 et 22, concrétisé par l'axe 24, La position
d'ouverture de l'outil est représentée en trait mixte,
en 22°'.

Une tige de guidage 53A est soudée a une face
du mors 51B orientée perpendiculairement & la direction
de déplacement de ce mors par rapport au mors 52B. Une
gorge ou rainure de guidage 53B est pratiquée dans le
mors 52B et son rdle est de guider la tige 53A lorsque
les michoires 12 ou 22 pivotent l'une par rapport a
l'autre. La rainure de guidage 53B péut étre pratiquée
dans une pi&ce soudde i une face correspondante du mors
52B. La tige 53A a une longueur suffisante pour &tre
guidée par la rainure 53B, méme lorsque les michoires 12
et 22 sont complé&tement ouvertes.

Les figures 9 et 10 représentent une disposi-
tion selon laquelle on peut se dispenser du faible décala-
ge des trous 24a' des bras é&lastiques 25, 25° signalés
plus haut. Il est prévu des saillies L de part et d'autre
de la michoire 12, chacune de ces saillies I présentant
un trou 10L' de forme allongée dans lequel peut passer
1'axe de pivotement 24. Cet axe de pivotement 24 est monté
dans la michoire 22 de la méme manidre que dans le cas de
la figure 7. Il est prévu, dans le bras &lastique 25", un
trou 24a" de forme allongée par lequel passe l'axe de
pivotement 24. Les axes géométriques longitudinaux des
trous 10L' et 24a" sont perpendiculaires entre eux, de
telle sorte que l'axe de pivotement 24 est parfaitement
stabilisé par rapport 3 l'axe géométrique longitudinal du
corps sur la pidce de 1'outil. Un inconvénient d'une telle

~

disposition par rapport a celle de la figure 7 tient au
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fait que l'axe de pivdtement 24 n'est au contact du bras
élastique 25" que suivant une surface assez peu détendue.
Les mors 51B, 52B, sont du type représenté sur la figure 6,
en ce sens qu'ils comportent un certain nombre de dents

en saillie, conformément 3 la demande de brevet des Etats-
Unis d'Amérique 852,724 au nom cité plus haut, au nom de
1'un des demandeurs. Toutefois, &tant donné que les mors
51B et 52B sont monté&s perpendiculairement au plan du
corps 10 de l'outil de la figure 9, le raccordement de ces
mors en 13%aet 14'b avec les mdchoires correspondantes
n'ont pas besoin d'é&tre pivotants.

On notera é&galement que, conformément & la
construction classiqu= d'un outil du type indigué, &
savoir l'utilisation de deux plaques ou feuilles situéges
4 une certaine distance l'une de l'autre et paralldles
entre elles, commerreprésénté en 12a, 12b et 22a, 22b,
constituant les m8choires 12 et 22, on peut, pour chagque
outil, remplacer les deux bras élastiques distincts 25, 25°
de l1l'outil des figures 7 et 8 et les bras élastiques '
distincts 25" de 1l'outil de la figure 9, par un unique
bras élastique, situé avantageusement dans la zone
comprise entre les plaques ou feuilles paralléles des
mdchoires. On peut &galement prévoir un unique bras &las-
tique appliqué seulement contre l'une des faces extérieu-
res des michoires. ]

La figure 11 représente une autre forme de
réalisation de l'outil selon 1l'invention, selon laguelle
deux bras &lastiques distincts 65, en acier, ayant en gros
la forme d'un V, sont f£ix&s chacun contré une face du
corps de l'outil, seul 1'un de ces bras 65 é&tant représenté
sur la fiqure 11. Le bras élastiqﬁe 65 est fixé fermement,
par l'une de ses extrémités, au bord extérieur de la
l'autre extrémité de ce bras &lastique 65, passe par un
trou 64 ayant une formerallongée dans la direction perpen-
diculaire a 1l'axe géométrique longitudinal du corps 10 de
l'outil, ce trou 64 &tant pratiqué dans une protéburance
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semi-circulaire 63 de la mdchoire 12. Cet axe 24' est,
de plus, enfoncé a ajustage serxé dans une ouvérture
pratiquée dans une protubérance semi-circulaire 27a de
la machoire 22, d'une mani&re analogue au montage de la
forme de réalisation représentée sur la figure 7.

Au sommet du bras &lastique 65 en forme de V,
est pratiqué un trou 66,de forme allongée dans la

-~

direction perpendicﬁlaire & l'axe géométrigue 1ongitu—
dinal du corps 10 de 1l'outil. Un axe 25a fixé & ce corps
10 de 1l'outil traverse avec jeu le trou 66, cet axe 25a
étant muni d'une té&te dont le diamétre est un peu supé-
rieur 3 la largeur de l'ouverture 66. -

Conformément & ce montage, la largeur efficace
du bras élastique 65 correspond & la longueur totale des
deux branches 65a et 65b du bras 65 en forme de V. De la
sorte d'une part, le sommet du bras 65 n'a nullement
besoin d'étre reli& au corps 10 de l'outil et, d'autre
part, il n'est pas nécessaire que l'ouverture 66 soit de
forme allongée ; au contraire, cette ouverture peut
avoir des dimensions telles qu'elle enserre l'axe 25a et
dans ce cas, la branche 65a du bras élastique 65 a malgré
tout une influence sur les caractéristiques d‘élasticité
de l'autre branche(65b), en raison de l'élasticité& propre
du matériau. On notera &galement que, dans le cas ol l'on
prévoit deux bras &lastiques 65, 3 raison d'un bras sur
chaque face du corps de l'outil, la mdchoire 22 est
montée sur l'axe 24' d'une manidre analogue 3 la disposi-
tion représentée sur la figure 7.

Deux matrices 61,62 sont montées sur les michoi-
res 12,22 en position de fonctionnement relatif, ces
matrices 61 et 62 &tant du type décrit de fagon détaillée
dans la demande de brevet n° 112,192 au nom du demandeur.

La figure 12 représente un bras é&lastique 65°'
en fer 3 cheval, en forme 4'U, que l'on peut utiliser 3 la
place du bras élastique 65 de l'outil représenté sur 1la

figure 11. Ce bras élastique 65' présente, & chacune de
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ses extrémités, une ouverture ; les axes 24' et 25b de

l'outil de la figure 11 étant introduits & ajustage serré

dans ces ouvertures ; la partie restante du bras 65'n'est

pas raccordée au corps 10 de 1l'outil.
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REVENDICATIONS
1.0util caractérisé par le fait qu'il comprend

-~

deux michoires (12,22) diposées de fagon & se déplacer
1'une par rapport & l'autre entre une position d'ouver-
ture et une position de fermeture ; (51,52,51',52' 51,62,
51A, 52A) dont chacun est porté par l'une de ses michoi-
res, un dispositif d'entrafnement (11,21) raccordé i au
moins 1'une desdites michoires (12 et 22) et servant &
déplacer lesdites michoires entre ladite position d'ouver=-
ture et ladite position de fermeture, sous l'effet d'une
force extérieure appliquée a ce dispositif d'enfrainement
en un point de ce dernier, ledit dispositif d'entraine-
ment, lesdites michoires (12,22) et lesdits mors (51,52,51°
52',51A,52A,61,62) constituant deux circuits de transmis-
sion de force, dont chacun va d'un certain point dudit
outil oll est appliquée une force extérieure Jjusqu'ad un
autre point desdits mors, la force extérieure appliquée

8 1'outil é&tant transmise 3 un objet destiné & &tre trai-
té par cet outil et des moyens de pivotement 24 montés
sur au moins 1'un de ces circuits de transmission de for-
ce et servant & relier de fagon pivotante 1'un & l'autre,
deux éléments quelcongques pris parmi lesdits mors (51,52,
51',52',51A,52A,61,62),1ésdites madchoires (12,22)et ledit
dispositif d'entrainement, ces moyens de pivotement
comprenant au moins un &lément de pivotement (24,31,32,
24',14') présentant un axe géométrique de pivotement et
des moyens d'appui déformables é&lastiquement (10b, 1lla,
32a, 35', 25', 25", 65) qui viennent au contact desdits
éléments pivotants.

2. Outil selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que lesdits moyens pivotants (24,24') sont
disposés de maniére 3 relier l'une & l'autre, de fagon
pivotante, ces deux michoires (12,22) et par le fait que
ledit moyen d'appui (10b, 24,25") est congu pour se
déformer élastiquement par rapport 3 l'une au moins

desdites mdchoires.
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3. Outil selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que ledit dispositif d'entrainement comprend
deux poignées (11,21) et que lesdits moyens de pivote-—
ment consistent en une tige intermédiaire (30, 35)
relide de fagon pivotante & chacune desdites poignées
(11,21).

4. Outil selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que lesdits moyens d'appui comprennent un
bras élastique (10b et 11b) et gue ledit &lément pivo-
tant (24, 24', 31)vient au cohtact de ce bras &lasti-
que, ledit outil comportant une fente (16,16",17) qui
part d'un bord de cet outil et qui sépare ce bras
Elastiqgue (10b) du restant de l'outil, ce bras é&lasti-
que (10b) pouvant effectuer un certain déplacement
€lastique par rapport au restant dudit outil lorsque
ladite force extérieure est transmise par ce bras
élastique.

5. Outil selon la revendication 3; caractérisé
par le fait gue 1l'un desdits éléments pivotants (31,32)
est fixé 3 chacune desdites poignées (11,21) et par le
fait que ladite tige intermédiaire (35) comporte une
fente (36)de forme allongée servant i guider au moins
lesdits &léments pivotants (31,32), de manid&re qu'ils

-~

se déplacent perpendiculairement 3 leur axe de pivote-
ment, ladite tige intermé@diaire présentant, 3 1'une

des extrémités de ladite fente (36) une butée d'arrét
(36a, 36b) qui vient au contact de 1'un desdits &léments
pivotants (31,32) ainsi qu'un moyen &lastigue (37) logé
dans cette fente et servant i entrainer 1'un au moins

de ces &léments pivotants.

6. Outil selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que l'une desdites mdchoires (12) et ledit
dispositif d'entrainement (11) constituent un corps
d'outil (10) de forme allongée, caractérisé par le fait
gque ledit 8lément pivotant (24,24') est congu de
maniére & raccorder l'une d l'autre de fagon pivotante
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ces machoires (12,22) et par le fait que ledit moyen
d'appui comprend au moins un bras élastique (10b, 25,
25", 65b) fixé i ce corps d'outil et présentant & 1l'une
de ses extrémités une ouverture (24',24a',24a") destinée
d recevoir ledit élément pivotant (24,24').

' 7. Outil selon la revendication 6, caractérisé
par le fait-que ledit bras &lastique (25) est de
forme allongée et incurvée de maniére i réduire le plus
possible les déplacements de 1l'autre extrémité de ce
bras &lastique dans la direction longitudinale de ce
dernier, lorsque ladite force &lastique est transmise
par ce bras élastigque (25),

8. Outil selon la revendication 6, caractérisé
par le fait que ladite ouverture (24a") située & une
des extrémités de ce bras élastique de forme allongée,
constitue une premiére fente de guidage, de forme allon-
gée dans la direction longitudinale dudit corps de
l'outil, ce corps d'outil comportant une seconde fente
de guidage (10L') de forme allongée, suivant une
direction perpendiculaire & la direction longitudinale
de ce corps d'outil, ledit é&lément pivotant traversant
cette premiére et cette seconde fentes de guidage.

9. Outil, caractérisé par le fait qu'il comprend
deux mdchoires (12,22) disposées de maniére a pouvoir
pivoter l'une par rapport a l'autre autour d’'un axe de
pivotement (24) entre une position d’ouverture et une
position de fermeture, deux mors (51A,52A,51B,52B) dont
chacun est porté par une midchoire différente, au moins
1'un desdits mors &tant monté de fagon & pouvoir pivoter
autour d'un axe géométrique (13',14') paralléle audit
axe de pivotement des michoires, un dispositif d'entrai-

-~

nement (11,21) raccordé & au moins l'une desdits machoi-
res et servant d déplacer ces midchoires entre ladite
position d'ouverture et ladite position de'fermeture, un
premier élément rigide de guidage(53 ,53A), rectiligne

et de forme allongée, raccordé fermement & 1'un (51A,51B)
desdits mors et orienté en direction de l'autre (523)
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de ces mors,un-second élément de guidage (53",53B)disposé sur
cet autre mors et destiné 3 recevoir, pour ledit premier
élément de guidage, ce premier &lément de guidage et ce
second &€lément de guidage ayantrdes dimensions telles
qu'ils demeurent en contact fonctionnel 1l'un avec 1l'au-

tre lorsque lesdites michoires se déplacent entre ladite
position d'ouverture et ladite position de fermeture.

10. Outil selon la revendication 2, caractérisé
par le fait que ledit premier &lément de guidage (53,53A)
comprend au moins un axe ou tige de guidage et par le '
fait que ledit second élément de guidage (53",53B)
délimite au moins une rainure de guidage destinée a
recevoir ledit axe de guidage.

11. Outil caractérisé par le fait qu'il comprend
deux michoires (12,22) raccordées de fagon pivotante
l'une & l'autre, de maniére 3 pouvoir se déplacer entre
une position d'ouverture et une position de fermeture,
deux mors (51,52),dont chacun est porté par l'une de ses
michoires, un dispositif d'entrainement raccordé 3 au
moins une desdites mdchoires et servant & entralner ces
machoires entre ladite position'd'ouverturé et ladite
position de fermeture, sous l'effet d'une force exté-
rieure appliquée 3 ce dispositif d'entrainement, en un
point de celui-ci, ce dispositif d'entrainement desdites
michoires et lesdits mors, constituant deux circuits de
transmission de force dont chacun va d'un point dudit
outil ol est appliquée la force & 1l'un desdits mors, une
force extérieure appligquée audit outil étant transmise a
un objet destiné 3 &tre traité pér ce outil, des moyens

-

de pivotement (23, 24,31,32) montés de maniére 3 raccor-
der de fagon pivotante l'un & l'autre deux &€léments
quelconques pris parmi lesdits mors, lesdites machoires
et ledit dispositif d'entrainement, et au moins un bras
élastique (10c) disposé sur 1l'un desdits circuits de
transmission de force de l'outil, ledit outil comportant

une fente de forme allongée (16',18) pour constituer
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ledit bras élastique, cette fente de forme allongée dé&li-
mitant un pdnt élastique (£",18a) raccordant ce bras
élastique au restant de 1l'outil.

12. Outil selon la revendication 10, caractérisé
par le fait qu'au moins l'uné'desdites machoires (12,22)
comporte ladite fente (16',18) de forme allongée.

13. Outil caractérisé par le fait qu'il comp:end
deux michoires (12,22) disposées de manié&re & pouvoir se
déplacer l'une par rapport 3 1'autre entre une position
d'ouverture et une position de fermeture, un mors (51,52)
formé par chacune desdites mdchoires et un dispositif
mobile d'entrainement (21) aésocié i au moins l'une des-
dites michoires et servant a déplacer ces machoires entre
ladite position d'ouverture et ladite position de ferme-
ture sous l'effet d'une force extérieure, au moins l'une
desdites machoires étant constituée par deux plaques pla-—’
nes (22a,22b) situdes 3 une certaine distance 1'une de
l1'autre et parallé&lement entre elles, avec un bord
extréme (22a',22b') l'un desdits mors pénétrant-dans la
Zone comprise entre ces plaques, lesdites plaques et
ledit mors comportant chacun au moins deux jeux d'ouver-
tures(lS',19')-alignées 3 une certaine distance les unes
des autres, et au moins deux &l&ments de retenue (15,19),
de forme allongé&e, dont chacun traversé un Jjeu correspon-
dant desdites ouvertures alignées, dans lequel ils sont
disposés 3 ajustage serrd, ces €léments de retenue servant
3 fixer ledit mors auxdites plagues et lesdits bords
extrémes étant exempts d'un contact guelconque aﬁec une
surface voisine quelconque.

14. Outil selon la revendication 12, caractérisé
par le fait gu'au moins 1l'un (19) desdits éléments de
retenue de forme allongée est obtenu a partir d'une feuille

laminée en un matériau é&lastique.
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15. Outil selon la revendication 12, caractérisé
par le fait qu'au moins 1l'un desaits éléments de retenue
de forme allongée est une vis (15).

16. Outil selon 1la revendication 6, caractérisé
par le fait qu'au moins ledit bras élastique (65') de
forme allongée est de forme incurvée, l'autre extrémité
de ce bras élastique étant fixée audit corps.de 1'outil.

17. Outil selon la revendication 16, caractérisé
par le fait que ledit bras élastique (65') a, en gros,

la forme d'un fer 3 cheval.
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