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(54) Zphsob zaji§iovani p¥esného najeti transportniho za¥izeni pomocf
inkrementdlniho snimae do zastavovaciho mista na jeho dréze
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Zpasob zajiStovdni pfesného najeti je ur-
¢en pro transportni =zafizeni vozitkového
typu, napf. regélovy zakladal. Pfesné naje-
ti se zajiStuje tak, Ze podél drdhy se sta-
novi pro kaZdé zastavovaci misto prvotni
hodnoty poétu impulsti od vychoziho stano-
vi§té€ a podél .drahy se vymezi mérny Gsek,
na kterém se pfi prlijezdu transportniho
zafizeni inkrementdlnim snimadem zjisti
hodnota skutetného poétu impulsdi, pfipa-
dajici na mé&rny usek oproti jeho prvotni

hodnot&. Potom se pomérn& nové zjisté&né P
hodnoty a pfivodni hodnoty pocétu impulst E

na mérném tseku pfepoétou hodnoty sku- / 2
tetného podtu impulsl pro kaZdé zastavo- /£

vaci misto a t8mito skutedné podty se na- - {
hradi prvotni hodnoty v Ffidicim systému o
transportniho zafizeni. - e
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Vyndlez se 'tykd zpliscbu zajiSt¥ni pFes-
ného najeti transportniho zafizeni pomoci
inkrémentalniho snimafe do zastavovaciho
mista na jeho dréaze.

Jsou znéma transporini zalfzeni vozitko-
vého typu pohybujici ze po dréze, na niZ
jsou utvolena zastavovaci mista pro nakla-
dani & vykldddni dopravevanyeh piedméti.
Typickym prikladem takového transportni-
ho zafizeni je regilovy zakladef u soustavy
regdlovych bundk. K orientaci takového
transportnihc zafizeri na drédze se pouZivé
systém adresnich clon umisténych u kaZde-
ho zastavevaciho mistaz, Pro pFesné Fizeni
rychlosti transportniho za¥izeni v zavislos-
ti na jeho poloze mezi dvBma zastavovacimi
misty je zndmo FeSeni, v néhoZ se pre op-
timalizaci Fizeni rychlosti vZiva inkremen-
tdlniho snimade umisténého na {ransport-
nim zafizeni, pFifemZ signdl z inkremental-
niho snimade se opravuje, resp. nuluje pfi
ka¥dém priijezdu kolem adresni clony. Jsou
{67 zndma zafizeni s inkrementalnim sni-
madem pro Fizeni polohy predmétu napii-
klad néstrojové hlavy u obrdbéciho stroje.

Nevyhodou pf¥i orientaci transportniho za-
Fizeni na drdze pomoci adresnich clon je
to, Ze je obvykle zapotiebi velkého poltu
presnd  zhotovenych a pFesud ustavenych
adresnich clon, pficemZ kromé& tcho je ne-
zbytné vysoce spolehlivé snimaci ¢idlo.
Adresni clony rovné&Z neposkytuji informa-
ci o okam#ité poloze transportniho zafizeni
mezi dvéma adresnimi clonami. Mevyhodou
zndméno systému s inkrementdinim snima-
em poskytujicim informaci o poloze trans-
portniho zalizeni je to, Ze neumoZiiuje o-
rientaci transporiniho zafizeni na dréaze, tj.
vyZaduje soufasn¢ i aplikaci adresnich
pulsd pfipadajici na mérny tisek oproti jeho
resp. polohy transporiniho zaFizeni ma ni
dale komplikuje. Nevyhodou zafizeni s in-
krementdlnim snimafem pro Fizeni polchy
pfedmé&tu znamych napfiklad z obréb&cich
strojt je jejich pot¥eba zabezpelit pro je-
jich funkci bezvadné pracovni podminky.
Pieneseni takovychto zafFizeni do podmi-
nek, v nichZ pracuji b&Znd transportni za-
¥izeni napfiklad regdlovy zaklada¢ neni
moZné, nebot opotiebeni a deformace zafi-
zeni napiiklad sjeti kol ¢i jiné deformace
konstrukce by byly b&hem del3iho provoz-
nfho nasazeni p¥ifinou nepfijatelng vel-
kych nepfesnosti v mé&Feni polohy.

Uvedené nevyhody jsou odstranény zpd-
sobem zajitovdni pfesného mnajeti trans-
portnfho zafizeni pomoci inkrementédlniho
snimae do zastavovaciho mista na jeho
dréze s alespoil jednim zastavovacim mis-
tem a vychozim stanovistém, jehoZ podsta-
ta spotivd v tom, Ze podél drahy se stano-
vi prvotni hodnoty pottu impulsi od vy-
choziho stanovi§té ke kaZdému zastavova-
cimu mistu a vymezi se alespoii jeden mér-
ny dsek, na kterém se pii priijezdu trans-
portniho zafizeni inkrementalnim snima-
Sem zjisti hodnota skutefného poltu im-
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prvotni hodnotd a poté se pomrem no-
malizaéni Fizeni rychlosti mezi dvéma za-
v8 ziskané hodnoty poétu impulsit a piivod-
niho poétu impulsit na mérném Useku pfe-
potou pro kaZdé zastavovaci misto hod-
noty skutetnéhe poftu impulsd od vycho-
ziho stanovidt, kterymiZto skuteCnymi po-
tty se nahradi prvotni hodnoty v Fidicim
gystému transportniho zafizeni.

Vyhodou tohoto zplisobu odmé&Fovéni po-
lohy je, Ze poskytuje fidaj o okamZité po-
loze transportniho za¥{zeni v celém rozsa-
hu drahy, pFitemZ umoZiuje samodinnou
kompenzaci nepiiznivych provoznich vlivd
napf. sjeti kol, deformace konstrukce apod.
UmoZiiuje tedy vyhledat jednotliva zasta-
vevacl mista bez potfeby adresnich clon a
poskytuje i informace potfebné pro opti-
maliza&ni Fizeni rychlosti mezi dv&ma za-
stavovacimi misty. Zplsob je realizovatel-
ny jednoduchymi technickymi prostfedky.

Na pripojeném vykresu je schematicky
znézornén piiklad moZného  uspofadani
prvkii pro realizaci zplisobu podle vynéle-
zZU.

Drahy se zastavovacimi misty se odmé-
fuje inkrementdlnd inkrementdlnim snima-
gem % tak, Ze se podél drdhy predstavova-
né nap¥. vodici kolejnici 2 (viz obr.) vy-
mez{ alespofi jeden mérny tsek M pomoci
prvni mérné znatky O a druhé mérné znac-
ky 1. Poié se stanovi prvotni hodnoty poctu
impuls, které musi byt napofteny inkre-
mentdinim snimafem 5 na transportnim za-
Fizeni 8, pFi dosaZeni jednotlivych v pii-
kladném provedeni &tyf zastavovacich mist
A, B, C, D. Poté se pFi pritjezdu transport-
niho zafizeni 3 na mérném Useku M zjsti
hodnota skutetného poétu impulsii na néj
piipadajici a pom&rem nové ziskang hod-
noty a pfivedni hodnoty po&tu impulsi pro
mérny usek se pro kaZdé zastavovaci misto
A, B, €, D piFepotton hodnoty skutetného
niho zafizeni 3 na m&rném tseku M zjisti
hodnoty v Fidicim systému transportniho
zafizenl. V piikladném provedeni jsou na-
znafena &tyfi zastavovaci mista A, B, C, D
u sloupci bun&k regdlu 4 a prvni mérna
znatka O je vZita soufasnd jako potatec-
ni bod veSkerého méfeni, jimZ je vychozi
stanoviétd transportniho zaFizeni. Prepofet
skuteénych hodnot impulst se provede bud
mechanicky, nebo ve vyhodnocovacim obvo-
du 6, kterym miZe byt nap¥. jednoilelové
zapojeni nebo pogitaté s pFislusnym pro-
gramovym vybavenim. Mé&rny usek M se
prem&fuje napfiklad souginnosti inkremen-
talniho snimade 3 a pomocného €idla 7 na
transportnim zafizeni 3. JestliZe tedy pfi
provozu transportnfho zafizeni 3 se napii-
klad opot¥ebi jeho pojezdové kladky, s ni-
miZ je spfaZen inkrementdlni snima& 5, vy-
hodnoti se na m&rném Useku M inkremen-
talnim snimadem 5 jiny (vétSi) pofet im-
pulstt p¥ipadajici na jeho délku a pomérem
této vétsi hodnoty a pévodni hodnoty po-
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¢tu impulsit pripadajici na mérny tlsek M
se plepoltenim ziskdvaji mov& pro kaZdé
zastavovaci misto A, B, €, D od vychoziho
stancvisi® skutetné (v&t3i) poéty impulst,
které musi byt pFi provozu napoé&teny in-
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krementdlnim snimatem 5 do Fdiciho Sy-
stému, aby transportni zaiizeni 3 presnd
najelo do poZadovaného zastavovaciho mis-
taA, B, C,D.

PREDMET VYNALEZU

Zpusch zajiStovani presného najeti trans-
porintho zarfizeni pomoci inkrementalniho
snimade do zastavovaciho mista na jeho
drdze s alespoili jednim zastavovacim mis-
tem a vychozim stanovi§tém vyznadujici se
tim, Ze podél dréhy se stanovi prvotni hod-

noty poc¢tu impulsd od vychoziho stanovis--

t& ke kaZdému zastavovacimu mistu a vy-
mezi se alespoil jeden mé&rny tsek, na kte-
rém se p¥i priijezdu transportniho zafizeni
inkrementdlnim snimatem zjisti hodnota

skutetného pottu impulsii pFipadajici na
mérny usek oproti jeho prvotni hodnotd a
poté se pomérem novd ziskané hodnoty po-
¢tu impulséi a pivodniho po&tu impulsi na
mérném Useku prepoétou pro kaZdé zasta-
vovaci misto hodnoty skutetného podtu im-
pulsit od vychoziho stanovists, kterymiZto
skutenymi poty se nahradi prvotni hod-
noty v Fidicim systému transportniho za¥i-
zeni.,

1 list vykresd
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