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Uktad sterowania powierzchnia sterowa w ptatowcu

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania powierzchnig sterowa w ptatowcu iobejmuje swoim
zakresem sterowanie lotka, xlapa, sterem wysokosci i sterem kierunkowym.

Dotychczas znany byt uktad sterowania lotki w skrzydle szybowca, pozwalajacy na przeniesienie ruchu
posuwistego popychacza wzdtuz skrzydia na ruch obrotowy lotki. Uzyskano to przez zawieszenie lotki
w skrzydle na osi lezacej w srodku grubosci profilu lotki oraz na usytuowaniu pod katem ostrym do osi obrotu
lotki, sworznia umieszczonego w jarzmie sztywnym z lotka. Na tym sworzniu umieszczono obrotowo dZwignie
w ksztatcie litery T, ktdra swoim $rodkowym ramieniem wchodzi w gtab skrzydta ijest prowadzona migdzy
ptaskimi prowadnicami lezacymi w plaszczyZnie skrzydta. To rami¢ $rodkowe jest napedzane popychaczem
poruszajacym si¢ wzdiuz skrzydta. Niedogodnoscig tego uktadu bylo $lizgowe prowadzenie $rodkowego
ramienia dzwigni migedzy dwoma ptaskimi prowadnicami co wymagato precyzyjnej obrébki dtugich ptaszczyzn
przy konieczno$ci zachowania ciasnych tolerancji celem zagwarantowania prawidtowej kinematyki. Poza tym
uxlad sktadat si¢ ze stosunkowo duzej liczby element6éw konstrukcyjnych zajmujacych w skrzydle duZo miejsca
i pociagajacych za soba odpowiednio duzy cigzar, co szczegdlnie w szybownictwie, a w ogéle w catym lotnictwie
zalicza si¢ do cech niekorzystnych.

Celem wynalazku jest zmniejszenie wymiaréw obrabianycn elementow prowadzenia srodkowego ramienia
dzwigni i wykonanie tego potaczenia w postaci baraziej zwartej, a tym samym lzejszej. '

Istota wynalazku jest wykonanie ramienia dZwigni w xsztakcie litery T w formie teleskopowej, pozostawia-
jacej swobode¢ wzajemnego ruchu obrotowego i poosiowego ina wahliwym potaczeniu tulei teleskopowej
Z popycnaczem napedzajacym Ktory z kolei jest osadzony slizgowo w gniazdach lub tez zawieszony jednostronnie
na wahliwym ramieniu i osadzony z drugiej strony w gnieZdzie, wzglednie zawieszony obustronnie na wahliwych
ramionach.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat aksonometryczny napedu lotki w skrzydle z prowadzeniem popychacza napedzajacego
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w gniazdach, fig. 2 przedstawia ten sam uktad tylko, Ze popychacz napedzajacy jest podparty z jednej strony-
przesuwnie, a z drugiej strony jest zawieszony na wahliwym ramieniu i wreszcie fig. 3 przedstawia ten sam uktad .
w ktorym popychacz napedzajacy jest obustronnie-zawieszony na wahliwych ramionach.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadach na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia lotke 1
wraz z zamocowanym do niej jarzmem 2, zawieszona obrotowo w skrzydle na osi 3. Jarzmo 2 jest potaczone
z dZwignig 4 w Kksztalcie litery T przy pomocy sworznia 5 usytuowanego ukosnie pod katem 6 do osi obrotu 3.
Srodkowe rami¢ dzwigni 4 potaczome jest wahliwie wzgledem osi 7 z popychaczem napedzajacym 8 za
posrednictwem tulei teleskopowej 9 pozostawiajacej srodkowemu ramieniu dzwigni 4 swobode ruchu obrotowo
posuwistego, pozwalajacego na zmiang czynnej dtugosci tego ramienia wedtug zatozonej kinematyki.

Popychacz napgdzajacy 8 jest w przyktadzie I osadzony w skrzydle obustronnie w gniazdach prowadza-
cych 10 i napedzany poosiowo. Dziatanie tego uktadu sterowania polega na tym, ze poosiowy ruch popychacza
8 obraca dzwigni¢ 4 dookota ukosnego sworznia 5, ktéry wraz z osig obrotu 3 lotki tworzy rodzaj przegubu
kardana ina skutek teleskopowego potaczenia srodkowego ramienia dzwigni 4 z tuleja 9 wymusza obrét lotki
dokota osi 3. Fig. 1 pokazuje potozenie uktadu sterowania lotki 1 w pozycji neutralnej. Strzatki umieszczono
przy popychaczu 8, tulei teleskopowej 4, sworzniu 5 oraz lotce 1 pokazuja kierunek obrotu lotki 1 przy
przesunigciu popychacza 8.

Przyktad Il.wynalazku pokazany na fig. 2 przedstawia omawiany uktad sterowania z popychaczem 8
podpartym zjednej strony przusuwnie w gniezdzie prowadzacym 10, az drugiem strony zawieszonym na
wahliwym ramieniu 11.

Przyktad III wynalazku pokazany na fig. 3 przedstawia omawiany uklad sterowania z popychaczem 8
zawieszonym obustronnie na wahliwych ramionach 11. Wynalazek przewidziany jest do stosowania w zakresie
sterowania lotka iklapg w skrzydle ptatowca oraz do sterowania steru wysokosci jak tez steru kierunkowego
samolotu.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad sterowania powierzcnnig sterowa w ptatowcu, sktadajgcy sie z dZzwigni w ksztatcie litery
T zawieszonej na lotce, klapie czy sterze przy pomocy sworznia ukosnego, do osi obrotu lotki, klapy czy steru,
znamienny tym, ze srodkowe rami¢ dzwigni (4) jest potaczone z tuleja teleskopowa (9) pozostawiajac
swobod¢ wzajemnego ruchu obrotowego i poosiowego przy czym tuleja teleskopowa (9) jest potaczona wahliwie
z popychaczem napedzajacym (8).

2. Uktad wedtug zastrz. l,znamienny ty m,Ze popychacz napedzajacy (8) jest osadzony obustronnie
w gniazdach prowadzacych (10).

3. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze popychacz napedzajacy (8) jest podparty z jednej
strony w gnieZdzie prowadzacym (10) a z drugiej strony zawieszony na wahliwym ramieniu (11).

4. Uktad wedtug zastrz.,l, znamienny tym, Ze popychacz napedzajacy (8) jest obustronnie
zawieszony na wahliwych ramionach (11).
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