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Przedmiotem wynalazku jest barwiarka zwrotna,
wyposazona w strownik programowy, przeznaczo-
ny do regulacji zasilania uzwojen cewek sprzegiel
indukcyjnych oraz do programowego lgczenia ob-
wod6éw sygnalowych, przekaZnikéw i przelgczni-
kow, stosowanych w ukladzie elekitrycznym nape-
du i sterowania barwiarki zwrotnej lub innych
maszyn, zwlaszcza wibkienniczych.

Znane dotycheczas sterowniki programowe umoz-
liwiajace wykonywanie w okre§lonym odcinku cza-
su pewnej ilo§ci potgczen, napedzane s3 za pomoca
pojedynczych silnik6w malej mocy i przektadni
zebatych zmniejszajacych predkos$é katowa wyj-
§ciowego waltka rozdzielczego.

Silniki malej mocy 3 wrazliwe na wahania ma-
piecia, powodujgce réznice w chwilowych predkos-
ciach Lkast'owych' walka rozdzielczego, a przekladnie
zebate majg stale przelozenia, nie pozwalajgce ma
dowolne zmiany predko$ci katowej tego walka.
Powoduje to w konsekwencji brak mozliwo$ci re-
gulacji lgczenn w okre§lonym odcinku czasu. Wisku-
tek tego, ze czas potrzebny do wykonania cyklu
taczenn dla kilku obwodéw sterowanych, jak tez
czas itrwania jednego [polgczenia jest wielkoScig
niezmienng, przeto w celu dokonania potrzebnych
zmian w czasie zatrzymuje sie znany dotychcias
sterownik i przestawia sie recznie elémenty styko-
we w polu ruchu jego tarczy rozdzielczej.

Takie wlaéciwosci znanych sterownikéw nie po-

zwalajg na ich zastosowanie do sterowania ma-
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szyn, na przyklad barwiarek zwrotnych uzywanych
w przemysle wibkieniczym, wymagajacych nie tyl-
ko bezstopniowej regulacji iloSciowej i czasowej,
lecz takze duzej elastycznoSci'w nastawianiu pro-
gramu ich ruchu.

Niedogodnosci tych nie ma sterownik programo-
wy barwiarki wedtug wynalazku, poniewaz umoz-
liwia on dokonywanie zmian odcinka czasu po-
trzebnego do wykonania cyklu polgczeth oraz do
wykonania wybranego potaczenia i do spowodowa-
nia przerwy miedzy kolejnymi polgczeniami ste-
rowanych obwodéw .elektrycznych, bez potrzeby
zatrzymywania ruchu sterowanej barwiarki zwrot-
nej.

Istota rozwigzania wedtug wymalazku polega ma
zastosowaniu do napedu sterownika barwiarki lub
innej maszyny dwéch asynchronicznych dwufazo-
wych silnikéw o regulowanych obrotach, przeno-
szgcych moment obrotowy mna watek wyjSciowy
sterownika za pomoca wigczonego miedzy nie me-
chanizmu réznicowego.

Wynalazek jest wyjaSniony blizej na przykladzie
rozwigzania, uwidocznionym na zalgczonym ry-
sunku, ktéry przedstawia uklad sterownika pro-
gramowego.

Sterownik napedzany jest za pomocg dwéch sil-
niké6w 1 i 2 prgdu przemiennego o przeciwnych
kierunkach obrotéw, regulowanych za pomocg po-
tencjometru 26 i 27. Silniki 1 i 2 napedzajg kola
§limakowe 3 i 4 oraz stanowigce z nimi jedng ca-
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108¢ konstrukicyjng kota centralne 5 i 6, luzno osa-
dzone na walku 7, kitérego obrét wynosi £ 90°. Ko-
ta centralne 5 i 6 sprzezone s z zazebionymi ze
sobg kolami obiegowymi 8 i 9, prowadzonymi wo-
k61 ko6t centralnych przez jarzmo 10 zaklinowane
na watku 7. Walek 7 jest utozyskowany w korpu-
sie obudowy 11 oraz ma dwa wyprowadzone na
jednym jego koncu styki 12 i 13, Slizgajgce sie po
zwojach drutu oporowego opornikéw 14 i 15.

Na drugim konou walka 7 umocowane sg tarcze
stykowe 16 i 17, ktérych sprezyste styki $lizgajg
'Qie p® doprowadzeniach rozmieszezonych odpo-
wiednio na tarczach programowych 18 i 19. Tarcze
programowe 18 i 19 majg pnzymocowane wience
zebate 20 i 21, zazebione z kolami 22 i 23, urucha-
mianymi za pomocg pokretet 24 i 25, ulozyskowa-
nych w korpusie obudowy 11. Korpus obudowy 11
jest umieszczony We‘wvnaitnz nie uwidocznionej na
rysunku obudowy skrzynki napedowej barwiarki
zwrotnej w.ten spos6b, ze pokretta 24 i 25 uzywa-
ne do bezstopniowej regulacji iloSciowej i czasowej
sg tatwo dostepne dla personelu obstugujgcego bar-
wiarke.

Sterownik programowy barwiarki wedlug wyna-
lazku dziata w nastepujacy isposob.

Po wilgczeniu napiecia na zacisk sprzegnietych ze
‘'sobg i odwrotnie zasilajgeych potencjometrow 26
i 27, silniki 1 i 2 wirujac w przeciwnych kierun-
kach uruchamiaja poprzez przekitadnie réznicows
walek 7, ktorego predkosé katowa jest proporcjo-
nalna do réznicy napieé na zaciskach silnikéw 11 2,
a kierunek obrotéw jest zgodny z obrotami silnika,
zasilanego wyzszym napieciem. Przez regulacje po-
tencjometréw 26 i 27 reguluje sie predkosé katows
walka 7 od zera do zgdanej wielkosci.

Wybrana i nastawiona pokretlem potencjometréw
26 | 27 predkos¢ katowa watka 7 steruje w sposob
ciggly za pomoca O»dpowietfinﬁej regulacji wzbudze-
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nia silnikéw poprzez styki 12 1 13 j oporniki 14 i 15
wielko§ciami pradéw, zasilajacych cewki sprzegiet
indukcyjnych barwiarki zwriotnej podczas kazdego
przebiegu tkaniny przez kgpiel. Z ta samg pred-
ko$cig katowg co walek 7 obracaja sie rowmiez
tarcze stykowe 16 i 17, ktére zwierajg styki roz-
mieszczone odpowiednio do programu na tarczach
programowych 18 i 19 rozdzielajg impulsy na po-
szczegblne obwody elektryczne, podigczone do ste-
rownika. .

Tarcze programowe 18 i 19, nastawiane w czasie
sterowania w réznych pozycjach umozliwiajg nie
tylko wprowadzenie poprawek czasu wlaczenia po-
szczegblnych obwod6éw stosownie do potrzeb, lecz
pozwalajg takze ma wydluzanie lub na skracanie
catego cyklu polgczen.

Barwiarka zwrotna wyposazona w sterownik pro-
gramowy wedilug wynalazku umozliwia prowadze-
nie procesu obrébki tkanin automatycznie wediug
wybranych, statych technologicznych parametréw
zwlaszeza predkosSci i sily naciggu tkaniny, nieza-
leznie od dtugosci sztuki obrabianej, grubos$ci tka-
niny i digglych przy przewijaniu zmian S$rednic
nawojow.

Zastrzezenie patentowe

Barwiarka zwrotna znamienna fym, ze jest wy-
posazona w sterownik, posiadajgcy wigczony po-
miedzy dwa silniki (1 i 2) napedzajgce walek (7)
z umocowanymi ma nim tarczami programowymi
(18 i 19) i stykami (12 i 13), mechanizm réznicowy,
ktéry stanowi synchronizator przebiegéw tkaniny
przez kapiel ze zmianami zasilania napedu bar-
wiarki w ciggu jednego przebiegu i pelnego cyklu

. przebiegébw, za ppmoca polaczen i przelgczen ob-

wodow elekitrycznych, taczgcych sterownik ze Zro-
diem zasilania { barwiarks.
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