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L'invenzione concerne un riduttore per movimenti ro-
tetori ed oscillestori, in perticolsre per scopl di misu
rezione e szionamento, il qusle & sccoppisbile 8d uns u
nitd de misurere, produce un movimento di misurszione
demoltiplicato, sllergente 11 cempo di misurs e consiste
di ruote dentste con pignoni che sono riunite in blocehi
di ruote dentate,

Per ls wisurszione di sngoli di rotszione e numeri di
giri si utilizzsno finors ruote dentete con dismetro dif
ferente, le qusli sono riunite in un rotismo e pid stedi
con elte demoltiplicezione o moltiplicszione.

Un inconveniente di queste disposizione & l'sltezzs ai
costruzione H relstivsmente grende, poiché le ruoté in un
rotiemo con pignoni e ruote dentste devono essere montste
spostate in sltezzs. Inoltre, per le coppie di ruote disu
gusll sono richiesti 8lti costi di utensili. Oltre s cio,

cosl sumentsno i costi di magazzineggio e di montaggio.
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I1 problems dells presente invenzione consiste nell!
evitsre gli inconvenienti dei rotismi noti per ls misu-
rezione di sngoli di rotszione e del numero di giri e di
sviluppare un nﬁovo rotismo per ls misurezione di sngoli
di rotezione e del numero di giri, il gqusle enche in con
dizioni di monteggio molto ristrette posss essere inte -
greto in sistemi esistenti, come per esempio in sistemi

di rotismi dello sterzo di sutomobili, e cid nel contem-
Po con bessi costi di utensili e di megezzinsmento.
Questo problems & risolto sécondo l'invenzione esttre-
verso le cerstteristiche indicste nelle rivendicszioni.
E' risultsto che, sttrsverso 1l'impiego di ruote di csembio
di dimensioni ugusli, i cui sssi di rotszione sono orien-
teti parsllelsmente, ms inclinsti rispetto 81 pisno di 0
tazione dell'oggetto ds wmisursre, é ress possibile uns 8l

tezza di costruzione H ridotts.

In quento segue, l'invenzione & descritte con meéggiore
dettaglio in bsse &d un esempio di sttuszione.

Nel disegno,

le figure 1 mostrs une viste frontele di une scetols

de) rotismo dello sterzo con il rotismo di cembio secondo
l'invenzione;

ls figure 2 mostrs une viste lstersle del rotismo di

cembio in un psrgicolsre di detteglio.

Kelle figurs 1, un rotismo dello sterzo 7 & illustrsto
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in vists dell'slto. Una ruots conduttrice 6 trssmette il
movimento rotstivo del pisntone 8 dello sterzo slle ruote
di csmbio 1, 2, 3. Sul pignone delle ruots di cembio es-
terne 3, un diafremms engolsre 5 & disposto sd sccoppis-
mento di forms, cosicché il movimento del pignone viene
tresmesso in forme di movimento oscillstorio del disfrem-
mé gngolsre 5. Questo movimento oscillatorio dirige il
reggio luminoso di un dieodo 10, il qusle reggic colpisce
entro un c¢empoé di dispersione 11 il sensore 9.

Nells figurs 2 sono illustrati-gli essi di rotazione
delle ruote di cembio 2 - 4, inclineti in un pisno, ms o-
rienteti psrsllelsmente. Ls ruote di csmbio 1 non & illus
trate, me si trovs nel pisno di rotszione dells ruote con
duttrice 6.

Con il rotismo riduttore secondo l'invenzione & possi-
bile di produrre un movimento di misure che ellsrge forte
mente il cempe di misurszione di une tresmissione di rote
zione o di oscillszione. I blocchi d1 ruote possonoc esse-
re montatl in due semiscatole disposte perellelsmente e
le quali presenteno soltento uns legpers distsnzs, per e
sempio di 1,5 x dismetro D del mozzo.

Un rotismo riduttore per scopi di misurszione e di s-
zionsuwentc pud essere integreto, per esempio, in un senso-
re dell'sngolo dello sterzo per determinsre le posizione

sngolsre 8ssoluts del volente dello sterzo di un sutovei~
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colo. Qui, uns prims unitd di sensore, consistente di un
rotore portsnte uns prims codificszione ed sccoppisto sl
movimento rotstivo del volsnte dello sterzo e di un rive
letore disposto sul lsto ststore per l'esplorezione del~
le codificezione del rotore entro un settore angolsre
dell'intero csmpo di rotezione del volsnte, & collegats
con ung seconds unita di sensore. Ls seconds unita di sen
sore consiste di un rotore sccoppieto in tresmissione al
rotore dells prims unita di sensore, di une codificezio-
ne szionsbile in movimento medisnte il rotore e d4i un ri
velstore disposto sul lato ststore per l'esplorszione 4di
queste codificszione entro l'intero csmpo di rotszione
del volsnte dello sterzo.

11 riveletore dells prims unitd di sensore pud essere
reglizzeto medisnte une plurelitd di elementi tresduttori
effisnceti trs di loro & guise di schiers sensorisele, in
cul quests schiers sensorisle & idones per 1'esplorszio-
ne delle codificezione del rotore dells prime unita di
sensore, come pure per l'esplorezione dells codificezione
dells seconds unitd di sensore. Il rotore delle prims uni
t& di sensore & formets de un disco & codice e 1s schiers
sensorigle & disposte con ls sus estensione longitudinsle
redislmente #ll'ssse di rotszione del disco 8 codice e con
i suoi elementi tresduttori sul leto pistto recsnte ls co

dificezione del disco & codice.
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L'sccoppismento in trssmissione del rotore dells se-
conds unitd di sensore el rotore dells prime unita di
sensore € realizzsto sttreverso il rotismo riduttore se
condo 1'invenzioﬁe, 1l qusle comprende uns ruote condut
trice reslizzste come ruots di cembio ingrensnte con il
rotore dells prims unitid di sensore. Un pignone montsto
sul wmozzo dells ruote conduttrice szione ulteriori ruote
di cembio. L'ultimo pignone & reslizzsto come ruots con-
dotte e si trove in press con ls seconds unitd di senso-
re, mentre une levs oscillente sgisce su un dente di un
braccio portante ls codificezione dells seconds unita di
sensore e montato oscillebile.

In bese 8lls figure 1 pud essere chie rito in detts -
glio il processo di movimento. Quando le ruots conduttri
ce 1 viene mosss dsll'oggetto ds misurere, per esempio
del pisntone 8 dello sterzo, si muove in rotezione pure
i1l pignone 12 reslizzeto come mozzo dells ruote condut -
trice.

Insieme con il pignone 12 viene posts in rotszione 1ls
ructs di cembio 2 ed oltre s quests il pignone 13, il que
le azions ls ruots condotts 3,

11 pignone dells ruots condotts 3 muove le levs oscil
lante 5 ovveroc il diefrsmms gngolsre che sgisce su un
céupo sngolsre 1l del sensore 20. Il riduttore secondo 1°
invenzione & reslizzeto come unitd di montaggio compstte

integrebile in differenti unitd di misurs e di szionsmento.
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RIVENDICAZIONI

l. Riduttore per moti rotstori ed oscilletori, in par
ticolsre per scopi di misurszione e ezionsmento, il qus-
le & sccoppisbile 8d une unitd de misursre, produce un
movimento di wisurszione demoltipliceto, sllergente il
cempo di misure, e consiste di ruote dentate con pignoni
che sono riunite in blocchi di ruote, cerstterizzsto dsl
fatto che:

1.1 le ruote dentste (1 ~ 4) dei blocchi d4i ruote sono
situste in diversi pisni, i queli slmeno in psrte
sono psreglleli tre di loro ed inclinsti rispetto
81 pisno dell'oggetto rsdislmente simmetrico ds mi
sursere,

1.2 le ruote dentste sono reslizzste come ruote di cam
bio con dismetro ugueale,

1.3 uns ruots di cembio & formete come ruots conduttri
ce ed une ruote di cembio come ruots condotts, in
cui ls ruots conduttrice & collepgste sd sccoppismen
to di forme con l'oggetto ds misurere e 1la ruots
condotte lo & con un disfrsmme 8angolsre oscillsbile.

2. Riduttore per moti rotstori e oscillatori, in perti-

colere per scopi di misurezione e azionsmento, secondo‘ls
rivendicezione 1, ceretterizzato del fetto che slmeno ls
Tuots conduttrice e/o 1s ruots condotts seno disposte in un
piano con il pieno di rotszione dell'oggetto des misurere op

pure del difsrmms sngolsre.
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5. Riduttore per moti rotstori e oscillstori, in per
ticolsre per scopi dil misurszione e szionsmento, secon-
do una delle precedenti rivendicezioni, cosrstterizzseto
del fstto che tutte le ruote dentste sono orientete ps-
rellielsmente tre di loro, wms inclinete rispetto 81 pisno
dell'oggetto de misursre.

4, Riduttore per wmoti rotstori e oscilletori, in per
ticolsre per scopi di misurszione e szionsmento, secondo
une delle precedenti rivendicezioni, cerstterizzets del
fstto che ls ruots conduttrice & reeslizzets come giunto
per une unita di szionsmento e 1ls ruots conduttrice pTe
sente un'uscite d'albero centresle reslizzets come orgsno
condotto.

>« Riduttore per moti rotetori e oscillstori, in psr
ticolsre per scopi di misurezione e szionsmento, secondo
une delle precedenti rivendicezioni, cerstterizzsto del

fatto che 1l'orgeno conduttore e 1l'orgsno condotto sono

monteti in une pisstre di bese ed in uns pisstrs di coper

turs e che i1 rotismo é flesngisto 8ll'orgeno conduttore

e con l'orgsno conduttore forme une unitd., eER INCARICD
\ng. Paolo QAMBEE“
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