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The positioning equipment is designed for a system
of osteosynthesis for the spinal column comprising two
anchoring members (6) to be set in a vertebra and a linking
element (14) arranged for connecting the anchoring members,
the system being adapted to have a configuration in which
each anchoring member (6) is fixed to the linking element
(14). The equipment comprises two arms (31) to be fixed
to the anchoring members (6) and an element linking the
arms (31) for connecting a part (26, 36) of each arm while
H defining a maximum spacing. The element linking the arms
(31) comprises a rack (32) for being urged in attack with one
(36) of the parts of the arms and fixed in rotation to the other
part of the arm (26).
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L’ outillage de positionnement est destiné a un systéme
d’ost€éosyntheése pour colonne vertébrale comportant deux
organes d’ancrage (6) 2 ancrer dans une vertebre et un
¢lément de liaison d’ancrage (14) adapté 2 relier les organes
i d’ancrage, le systeme étant adapté 2 avoir une configuration
dans laquelle chaque organe d’ancrage (2, 4) est mobile et
une configuration dans laquelle chaque organe d’ancrage (6)
est fix¢ a I’élément de liaison d’ancrage (14). L’outillage
comporte deux bras (8) a fixer aux organes d’ancrage (6)
et un ¢lément de liaison de bras (31) adapté a relier une
partie (26, 36) de chaque bras en définissant un extremum
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une crémaillére (32) adaptée a venir en prise avec 1’une (36)
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"SYSTEME =~ D'OSTEOSYNTHESE DU RACHIS AVEC REGLAGE EN
POSITION" .

L'invention concerne les systémes d'ostéosynthése
pour colonne vertébrale et les outillages de
positionnement pour de tels systemes.

On connalt d'aprés le document FR-2 659 546 un
systeme d'ostéosynthése pour colonne vertébrale
comprenant plusieurs vis pédiculaires destinées 3 étre
ancrées dans des vertébres de la colonne vertébrale et
une tige de liaison adaptée & relier rigidement les vis
pédiculaires entre elles. Un tel systeme est utilisé
notamment en cas de fracture simple ou multiple d'une ou
plusieurs vertébres de la colonne. La fracture peut avoir
différentes configurations et nécessiter des mouvements
de correction pour retrouver la morphologie originelle du
rachls, notamment en ce gqui concerne les courbures de
lordose ou de cyphose. Pour cela, chaque vis pédiculaire
comprend une bague sphérique enfilée 3 coulissement sur
la tige et regue dans un évidement de la téte de la vis
pédiculaire en étant libre de se mouvoir dans cet
evidement. Aprés ancrage des vis dans les vertebres, on
peut donc placer chaque vis pédiculaire i une position
quelcongque sur la tige et suivant une orientation
quelcongue par rapport a4 la tige. La téte de la vis
comporte un verrou permettant d'immobiliser ensemble

rigidement la vis, la bague et 1la tige pour fixer

peédiculaires les unes par rapport aux autres (mouvement
de distraction) et de les orienter relativement
(correction angulaire), afin de replacer les vertébres
dans la position voulue pour l'ostéosynthése avant
fixation rigide des vis & la tige. Toutefols, ce systéme
qul rend aisés les mouvements de distraction des vis

pédiculaires, ne permet pas de réaliser facilement wun
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réglage précis de 1'écartement et de l'orientation
angulaire des vis pédiculaires entre elles.

Le document DE-91 12466 présente un outillage de
positionnement pour un dispositif d'ostéosynthése. Cet
outillage comporte deux bras adaptés & étre rapportés sur
deux vi1is pédiculaires de facon & constituer des
prolongements de «celles-ci. Il comporte é&galement un
organe de liliaison de bras s'étendant de l'un & 1'autre
des bras. Cet organe présente deux tiges filetées
coopérant par des lialsons vis-écrous avec les bras. Une
manoeuvre de l'organe de liaison permet de faire varier
la distance entre 1les bras et, en coopération avec
L 'organe de liaison des vis, de faire varier
l'inclinaison relative des vis. Toutefois, ce dispositif
a pour 1inconvénient que la manoeuvre de l'organe fileté
est relativement longue a effectuer, notamment lorsqu'on
souhalite produire une grande variation de distance entre
les bras. De plus, cette manoeuvre longue requiert de
l'opérateur de nombreuses manipulations sur 1l'outillage,
notamment des rotations répétées de l'organe de liaison
de bras. Toutes ces manipulations peuvent générer des
sollicitations transmises jusqu'aux vertébres.

Un but de l'invention est de fournir un outillage
permettant de faire varier plus rapidement la position
relative des Dbras en évitant de transmettre des
sollicitations 1ndésirables aux vertébres.

En vue de la réalisation de ce but, on prévoit
selon l'invention un outillage de positionnement pour un
systeme d'ostéosynthese pourxr colonne vertébrale
comportant deux organes d'ancrage allongés adaptés chacun
& €tre ancrés dans une vertébre de la colonne, et un

élément de liaison d'ancrage allongé adapté & relier

entre eux les organes d'ancrage, le systéme étant adapté

a avoir une configuration non verrouillée dans laquelle

chaque organe d'ancrage est mobile & rotation par rapport
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a l'élément de liaison d'ancrage autour d'un premier axe
perpendiculaire a une direction longitudinale de l'organe
d'ancrage et perpendiculaire a une direction
longitudinale de 1'élément de liaison d'ancrage, et une
configuration. verroulllée dans laquelle chaque organe
d'ancrage est rigidement fixé & 1'é&lément de liaison
d'ancrage, l'outillage comportant deux bras adaptés 3
étre fixés de fac¢on amovible aux deux Oorganes d'ancrage
respectifs et un élément de liaison de bras allongé

adapté a relier entre elles une partie de chaque bras,

bras reliées par la crémaillére. Pour cela, 11 suffit de
manoeuvrer la crémaillére pour lnterrompre sa prise avec

l'un des bras, puls de modifier 1la position relative des

On évite la manoeuvre prolongée de 1 'outillage. De 1la
sorte, on évite des manipulations nombreuses et répétées
et on réduit le risque que des contraintes de réglage

solent transmises aux vertébres. La Crémaillére peut trés

L'invention fournit un outillage permettant de
réaliser facilement un réglage précis de 1l'écartement et
de l'orientation angulaire des vis pédiculaires entre
elles. De plus, 1'élément de liaison d'ancrage permet
notamment d'effectuer les mouvements de distraction des

organes d'ancrage et de fixer 1'écartement entre des
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premieres parties des organes reliées a cet élément de
liaison. L'é€lément de lialson de bras permet de limiter
l'écartement entre les parties de bras. Etant donné que
l'orientatlion angulaire relative des organes d'ancrage
résulte du choix de l'écartement entre les premiéres
parties des organes d'ancrage et du choix de l'écartement
entre les parties de bras, on peut choisir facilement et
précisément l'orientation angulaire relative des organes
d'ancrage. De méme, on peut facilement régler avec
précision l'écartement mutuel entre les organes
d'ancrage.

Avantageusement, l'élément de liaison de bras est
adapté de sorte que, lorsqu'il définit l'extremum, il
autorise un déplacement relatif des parties de bras dans
un unigque sens de déplacement.

Avantageusement, l'élément de liaison de bras est
adapté de sorte que, lorsqu'il définit 1l'extremum, chaque

e

bras est moblle & rotation par rapport a 1'élément de

liaison de bras autour d'un deuxiéme axe paralléle au
premier axe.
Avantageusement, l'extremum est un maximum.
Avantageusement, la ou chaque crémaillére est

agencée de sorte que les dents s'étendent en direction

des organes d'ancrage 1lorsque les parties de bras sont
reliées par la crémaillére.

Avantageusement, la ou chaque crémaillére est
moblle a coulissement par rapport au bras auquel elle est
fixée, suivant le deuxieéme axe associé.

Avantageusement, la partie de bras adaptée 3
venlr en prise avec la ou chaque crémaillére présente
pour la ou chaque crémaillere, une zone adaptée a venir
en prise avec la crémaillére et ayant une largeur
supérieure a une largeur de la crémailléere.

Avantageusement, le Dbras portant la ou chaque

crémalllere comporte des moyens de rappel de la ou des
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crémailléres vers une position correspondant a la mise en

prise des dents avec l'autre partie de bras.
Avantageusement, l'élément de liaison de bras

comporte deux crémailléres rigidement Iixées l'une 3

5 l'autre, coplanaires, paralléles l'une 3 l'autre,

lequel elles viennent en prise.
Avantageusement, chaque bras est adapté pour étre
10 mobile en rotation par rapport a 1l'organe d'ancrage
associé autour d'un axe longitudinal de 1 organe
d'ancrage.
Avantageusement, chaque organe d'ancrage comprend
des moyens de verrouillage de l'organe d'ancrage en
15 position sur 1'élément de liaison d'ancrage, 1le bras
assoclé présentant une ouverture pour l'actionnement des

moyens de verrouillage lorsque le bras est fixé 3

l'organe d'ancrage.

bras lorsque les bras sont reliéds par l'élément de
liaison de bras, cette face étant adjacente & une
extrémité libre du bras opposée 3 1 ‘organe d'ancrage et
inclinée par rapport & un axe longitudinal du bras, de

<> sorte que le bras a une largeur se rétrécissant en
direction de cette extrémité libre.

Avantageusement, il comporte un outil A main pour
rapprocher ou éloigner mutuellement des parties
respectives des organes d'ancrage ou des bras reliées par

30 l'un des éléments de liaison.

On prévoit également selon l'invention un
ensemble pour 1l'ostéosynthése de la colonne vertébrale
comprenant un systeme d'ostéosynthése comportant deux

.

organes d'ancrage allongés adaptés chacun & &tre ancrés

35 dans une vertébre de 1la colonne, et un élément de liaison
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d'ancrage allongé adapté a relier entre eux les organes
d'ancrage, le systéme étant adapté & avoir une
configuration non verroulillée dans laquelle chaque organe
d'ancrage est mobile a rotation par rapport a l'élément
de liaison d'ancrage autour d'un premier axe
perpendiculaire a une direction longitudinale de 1'organe
d'ancrage et perpendiculaire a une direction
longitudinale de l'é€lément de liaison d'ancrage, et une
conflguration verrouillée dans laquelle chaque organe
d'ancrage est rigidement fixé & l1'élément de liaison
d'ancrage, l'ensemble comportant en outre un outillage
selon l'invention.

Avantageusement, l'élément de liaison d'ancrage
est adapté de sorte qu'en configuration déverrouillée
chaque organe d'ancrage est mobile & coulissement le long
de l'élément de liaison d'ancrage.

Avantageusement, l'élément de 1liaison d'ancrage
comprend une tige et chaque bras présente au moins une
echancrure pour le passage de la tige, l'échancrure ayant
une largeur supérileure a un diamétre de la tige.

D'autres caractéristiques et avantages de

l'invention apparaltront encore dans la description qui

va sulvre d'un mode préféré de réalisation donné a titre

d'exemple non limitatif. Aux dessins annexés

- la figure 1 est une vue en perspective du systéme selon
l'invention une fois 1nstallé, les vertébres n'étant pas
représentées ;

- la figure 2 est une vue analogue montrant

l'installation du systeme de la figure 1, avec la pince

distractrice ;

- la figure 3 et la figure 4 sont des vues de dos et de

gauche du tube crémaillére des figures 1 et 2 ;

- la figure 5 est une vue partielle en coupe & échelle
agrandie du tube crémaillere de la figure 4, montrant

l'arbre et le ressort assoclé en coupe perpendiculaire a
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l'axe de l'arbre ;

- les figures 6 et 7 sont des vues de dessus du tube
crémaillére de la figure 4 , montrant différentes
positions en translation de 1l'élément de liaison de bras
par rapport au tube associé suivant l'axe de 1'arbre ; et
- les figures 8 et 9 sont des vues de dos et de gauche du
tube de rappel des figures 1 et 2.

L'équipement d'ostéosynthése de l'invention
comprend deux ensembles tels que celui qul va étre décrit
en référence aux figures, incluant deux systémes destinés
a etre fixés par exemple aux mémes vertebres de 1la
colonne, de part et d'autre de 1'axe médian de la
coilonne. .

Le systeéme comporte deux organes d'ancrage 6 ou
vis pédiculaires ayant une forme rectiligne allongée
d'axe longitudinal 9. Chaque vis pédiculaire 6 présente
une portion d'extrémité filetée 10 ou piled adaptée 3 étre
ancrée dans une vertébre de 1la colonne, et une téte 12
opposée longitudinalement & cette portion filetée 10. La
Vis 6 présente une extrémité libre 11 opposée
longitudinalement a la téte 12.

Le systeme comporte un élément de liaison
d'ancrage 14 constitué ici par une tige allongée
généralement rectiligne & section circulaire.

Chaque téte de wvis 12 comporte, de facon non
représentée, deux pattes s'étendant en regard 1l'une de
l'autre, définissant entre elles une cavité. La téte 12
comporte une Dbague fendue radialement ayant une face
externe sphérique et un alésage central cylindrique. La

-

bague est adaptée & étre enfilée sur la tige 14 et 3 étre

recue dans la cavité de la téte de vis 12 La vis 6
comprend un anneau de verrouillage, non représenté,
cooperant avec les pattes en étant enfilé sur celles-ci
pour maintenir 1l'espacement des pattes lors de leur

€cartement provoqué par l'action de serrage d'un écrou de
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verroulllage interne vissé dans la téte de vis et
s ‘appuyant sur la bague sphérique fendue enfilée sur 1la
tige 14. Apreés verroulillage, la téte de vis est blogquée
par l'action combinée de 1l'écrou interne et de 1'anneau
de verroulllage. Avant verroulillage, chaque V1is
pédiculaire 6 est libre de se mouvoir par rapport a la
tige 14, notamment en coulissement le long de la tige et
en rotation autour de la bague en réalisant une liaison
rotule. En particulier, la vis 6 est libre de se mouvoir
par rapport a la tige 14 en rotation autour d'un premier
axe 18 perpendiculaire a l'axe longitudinal 9 de la vis §
et perpendiculaire a la direction 1longitudinale de 1la
tige 14. Ainsl le systéme peut avoir une configuration
non verrouillée dans laquelle les organes d'ancrage 6
sont mobiles par rapport ad la tige 14, et une
configuration verroulllée dans laquelle 1les organes
d'ancrage sont rigidement fixés a la tige. La
configuration non verrouillée permet de choisir 1la
position des organes d'ancrage en fonction de la position
souhaitée pour les vertebres assoclées, et la
configuration verrouillée permet d'immobiliser rigidement
les vertebres dans cette position en vue de
l'ostéosyntheése. Les vis pédiculaires 6 et la tige 14
sont généralement connues en soi, par exemple du document
FR-2 659 546 précité, et ne seront pas décrites ici plus
en détail.

L'outillage comporte deux bras 8 destinés a étre
assoclés aux Vis respectives et avant chacun une forme
générale allongée rectiligne d'axe 9. Chaque bras 8
comprend un tube de forme générale cylindrique,
présentant notamment une face externe cylindrique. Le
bras présente une extrémité axiale inféfieure 20 et une
extrémité axiale supérieure 22. L'extrémité axiale
inférieure 20 présente intérieurement deux alésages

concentriques d'axe 9 en vue de la fixation de

' 1 Tt s S i e A By s 4 Y . g i e
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l'extrémité axiale inférieure 20 du bras 8 par
embolitement sur la téte de vis 12 associée. Le bras 8 est
ainsi adapté a étre fixé 3 la téte de la vis 12 en
s'étendant dans le prolongement de la vis. L'extrémité
axiale supérieure 22 du bras 8 s'étend alors 3 une
distance d2 de l'extrémité libre 11 de la vis 6,
supérieure au double de la distance d1 séparant
l'extrémité axiale inférieure 20 de 1'extrémité libre 11
de la vis.

L'extrémité axiale inférieure 20 présente deux
échancrures 24 s'étendant dans 1la parol du tube et
diamétralement opposées de part et d'autre de ltaxe 9.
Ces échancrures sont adaptées & recevoir 1la tige 14
lorsque le bras 8 est monté sur la vis €. Chaque
échancrure 24 a une largeur sensiblement Ssupérieure au
diamétre de la tige 14 de sorte que, lorsque la tige 14
est regue dans les échancrures, le bras 8 est mobile 3

rotation autour de l'axe 9 par rapport a la vis 6 sur une

amplitude réduite, par exemple de 10° de chaque co6té

d'une position relative médiane, et donc de 200 au total.

Chaque extrémité axiale supérieure 20 présente une
ouverture centrale autorisant le passage d'un outil dans
le bras 8 pour l'actionnement de 1'écrou de verroulillage
de la wvis pédiculaire 6 sur la tige 14 tel que précité
lorsque le bras 8 est en place sur la téte de vis 12.
L'un des bras 8, situé 3 droite sur la figure 1
et représenté sur les figures 3 & 7, porte, au volsinage
de son extrémité axiale supérieure 22, une chape 26
traversée par un arbre 28 d'axe 30, mobile 3 rotation par
rapport a la chape autour de 1l'axe 30 et mobile 3
translation par rapport a la chape suivant 1'axe 30. Nous
appellerons cet axe "deuxiéme axe". Le deuxiéme axe 30
est perpendiculaire a 1l'axe longitudinal 9 et & 1la
direction longitudinale de la tige 14. Le deuxiéme axe 30

est parallele au premier axe 18. Le systéme comporte deux
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10

crémalilléres 32 présentant chacune une série de dents 34.
Ces crémailleres sont rectilignes, paralléles entre elles
et coplanaires. Les dents 34 des deux crémailléres 32 ont
des profils identiques coincidents. Les deux crémailléres
sont fixes l'une par rapport a l'autre, les crémailléres
étant définies sur deux branches paralléles entre elles
d'une barre repliée en forme de "U". La base 35 du "U"
s'étend a une premiere extrémité des crémailléres, et une
deuxieme extrémité des crémailléres est fixée rigidement
a l'arbre 28. Les crémailléres 32 et 1'arbre 28
constituent un élément de liaison de bras 31 du systéme.
Cet élément de liaison est mobile & rotation par rapport
a l'un des bras 8 autour du deuxiéme axe 30, et fixé a
demeure a ce bras. Dans la suite, nous appellerons "tube
crémaillere" le tube portant les crémailléres.

Comme le montrent les figures 7 et 8, la chape
26, l'arbre 28 et les crémailléres 32 sont configurées de
sorte que l'arbre 28 est mobile a translation le long du
deuxiéme axe 30 par rapport au bras 8 qui le porte.
L'amplitude de cette translation est par exemple de 10
mm. La figure 7 montre une position extréme en
translation de 1l'arbre, l'une des crémailléres é&tant en
appul contre le bras 8. La figure 8 montre une position

médiane, les crémailléres 32 étant équidistantes du

bras 8.

.

L'autre bras 8, situé a gauche sur la figure 1 et
représenté aux figures 8 et 9, porte une barrette 36
fixée a celui-ci au voisinage de son extrémité axiale
supérieure 22. La barrette s'étend suivant une direction
parallele au premier axe 18. La barrette 36 présente sur
toute sa longueur un preofil en forme de dent, le sommet
rectiligne de la dent étant orienté en direction opposée
a la vis pédiculaire 6 associée. Ce profil est adapté i
coopérer par  engagement avec les dents 34 des

crémailléres 32 pour étre en prise avec 1'élément de
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liaison de bras 31. Nous appellerons "tube de rappel" le
tube portant la barrette. Précisément, la barrette 3¢
présente deux zones 41 s'étendant de part et d'autre du
bras 8 associé et destinées 3 venir €Nl prise avec les

5 deux crémailléres 32 respectives. Chaque zone 41 de 13

la crémaillére quelle que soit 1a position de 1la
crémaillére en translation suivant Jle deuxiéme axe 30. Il
10 existe deux positions dans lesquelles 1'élément de

liaison de Dbras 31 s'étend suivant une direction

senslblement perpendiculaire & 1'axe longitudinal 9 du

tube crémaillére.

15 orientées en direction de la vis pédiculaire 6 associée

tube de rappel.
Les dents 34 des crémailléres ont un profil

dissymétrique en triangle rectangle permettant le
20 déplacement de la barrette 3§ le long des crémailléres 32
dans un premier sens lorsque la barrette est en prise
avec les crémailléres, et interdisant son déplacement

dans un deuxiéme sens OppPOsé au premier sens. Alnsi,

25 extremum d'écartement mutuel entre les deux extrémités
axiales supérieures 22 des bras 8. En l'espéce, lorsque
la barrette est en prise avec les crémailleres, le profil
des dents autorise le rapprochement mutuel] des extrémités
axlales supérieures 22 des bras et interdit leur

30 éloignement mutuel, et ce i une position quelconque de la
barrette sur les crémailléres. L'élément de lialson de
pras 31 définit donc ici un maximum d'écartement mutuel .

Le tube crémaillére comporte un ressort 40
constitué par une lamelle plate, allongée, généralement

3> rectiligne, s'étendant parallélement 3 1'axe longitudinal

D MUY 14 bt b as ot (s o 17 Bl | AR b i e e
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9, ayant une extrémité axiale inférieure 42 fixée 3 une
portion médiane de la face externe cylindrique du bras 8,

et une extrémité axiale supérieure 44 en appui contre
l'arbre 28 et disposée entre l'arbre 28 et le bras.

5 L'arbre 28 présente deux plats 46, 48 s'étendant
sensiblement perpendiculairement l'un & 1'autre et
parallelement au deuxiéme axe 30. Le reste de la face de
l'arbre 28 est cylindrique. Le plat 46 est dlsposé de
sorte qu'il réalise un contact surface contre surface

10 avec le ressort 40 lorsque les crémailléres 32 s'étendent
perpendiculalrement au bras 8 qui le porte en vue de
venir en prise avec la barrette 36. Le ressort 40 et le
plat 46 constituent des moyens de rappel de 1'é&lément de
liaison de bras 31 vers une position d'engagement des

15 crémailleres avec la barrette. De méme, le deuxiéme plat
48 est disposé de sorte que 1'élément de liaison de bras

31 est rappelé vers une position de repos ol il s'étend
sensiblement parallélement & 1'axe longitudinal 9 en
appul contre la face «cylindrique du bras 8, cette

20 position de repos étant séparée de la position de prise

précitée par un angle d'environ 270o¢.

L'outillage comprend en outre un outil & main tel
qu'une pince distractrice 48 présentant deux extrémités
d'actionnement 50 adaptées a Etre appliquées

25 simultanément contre 1l'extrémité axiale inférieure 20 des

bras 8 en vue de les écarter 1'une de 1l 'autre.

sorte que lorsque les deux bras 8 sont reliés paxr
l'élément de liaison de bras 31, la barrette et la chape
30 s'étendent d'un cbté arriére de chaque bras, OppoOsé a
1'autre bras. Chaque bras 8 présente une face externe
plane 50 s'étendant depuis une zone médiane du bras
Jusqu'a l'extrémité axiale supérieure 22. Cette face 50
est inclinée par rapport a l'axe longitudinal 9 de sorte

35 que la portion d'extrémité axiale supérieure 22 du bras a

— -ce o
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une largeur allant en se rétrécissant en direction de
cette extrémité 22. Ces faces planes 50 sont dlisposées de
sorte qu'elles s'étendent en regard l'une de 1'autre
lorsque les deux bras sont reliés par 1l'é€lément de
liaison de bras 31. Les faces planes 50 sont opposées
respectivement a la chape 26 ‘et a la barrette 36 par
rapport a l'axe longitudinal 9.

L'élément de liaison de bras 31 et les deux bras
8 constituent un outillage de positionnement duy systéme

d'ostéosynthése.

L'ensemble est utilisé de la facon suivante. On
fixe chaque vis pédiculaire 6 a des vertébres de la
colonne, ou a des parties de vertébre. On met en place
les bagues et la tige 14, l'ensemble étant en
configuration déverrouillée. On monte chaque bras 8, a
savolr le tube crémaillére et le tube de rappel, sur la
Vlis 6 associée. Au moyen de la pince 48, on écarte 1l'une
de l'autre les extrémités axiales inférieures 20 des bras
8, de fagon a réaliser un mouvement de distraction des

vertebres associées aux organes d'ancrage 2, 4. La tige

organes d'ancrage. Puis, tout €n malntenant les
extrémités axiales inférieures 20 dans cetre position, on
fait passer 1'élément de liaison de bras 31 de la
position de repos en appui contre le bras 8 i la position
de mise en prise avec la barrette 36.

On rapproche alors manuellement les deux
extrémités axiales supérieures 22 1l'une de l'"autre comme
le permettent 1les crémailléres 32 en prise avec la
parrette 36, pour régler et choisir 1'écartement maximum
entre les extrémités axiales supérieures des bras. Au
cours de ce rapprochement, l'orientation angulaire
relative des axes longitudinaux 9 des organes d'ancrage 6
varie. On réalise ainsi un mouvement de correction

angulaire de la position des vertébres.



CA 02275952 1999-06-23

WO 98/29046 PCT/FR97/02398

10

15

20

25

30

35

14

Lorsque l'écartement souhaité entre les
extrémités axiales supérieures 22 est atteint, on reléche
ces extrémités 22. Les crémailléres 32 interdisent alors
tout éeloignement mutuel des extrémités 22 dans cette
position (sauf a désengager les crémailléres d'avec 1la
parrette). On peut alors, au besoin, & nouveau modifier
l'écartement mutuel entre les extrémités axliales
inférieures 20, par exemple au moyen de la pince 48, pour
effectuer un nouveau mouvement de distraction et de
correction angulaire et ainsi préciser encore la position
relative des vertébres. Au cours de ce mouvement, les
extrémités axiales supérieures 22 conservent le méme
eécartement mutuel grdce & 1l'autostatisme de 1la liaison
entre les crémailléres 32 et la barrette 36. Seule se
prodult une rotation du tube crémaillére par rapport a
1'élément de liaison de bras 31 autour du deuxiéme axe 30
assoclé, ainsi qu'une rotation du tube de rappel par
rapport a 1l'élément dle liaison de bras 31 autour du

deuxieme axe 30 associé défini par le sommet de 1la dent

de la barrette 36 en prise avec les crémailléres 32. Ce
deuxieme axe 30 du tube de rappel est parallele au
deuxieme axe 30 du tube crémaillére. On peut ensuite au
besoln 4a nouveau déplacer relativement les extrémités
supérieures axiales 22 des bras 8. solt en les
rapprochant l'une de l'autre avec la barrette 36 toujours
en prise avec les crémailléres 32, soit en les eloignant
1 'une de 1 'autre en interrompant provisolirement
1l 'engagement entre la barrette et les crémailléres.
Lorsque les crémailléres 32 sont en prise avec la
barrette 36, elles s'étendent de part et d'autre du bras
8. Alnsi, lors du déplacement de la barrette 36 le long
des crémailleres pour rapprocher les extrémités 22, les
crémailléres constituent un guide pour le mouvement du
bras 8 portant la barrette. Les deux faces inclinées 50

permettent de rapprocher les deux extrémités axiales
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supérieures 22 trés prés l'une de l'autre, par exemple en
les mettant en contact mutuel.

Une fois que la position souhaitée pour les
vertebres a été atteinte, on verroullle 1les vis
pédiculaires 6 rigidement en position sur 1la tige 14
gridce a 1'ouverture précitée ménagée dans les bras a
cette fin. Puls on 8te les bras 8 en les Sséparant des vis
pédiculaires 6 respectives.

La liberté de rotation de chagque bras 8 par

minimum d'écartement entre les extrémités axiales
supérieures 22 des bras.

La longueur du bras 8 est ici environ le double
de la longueur de chaque vis pédiculaire 6. La longueur

du bras sera avantageusement Supérieure & la longueur de

la vis 6 associée.

celui du document de brevet FR-2 659 S4¢ .

Par ailleurs, on pourra prévoir plus généralement
un  outillage de positionnement pour  un systeme
d'ostéosynthése pour colonne vertébrale comportant deux
Organes d'ancrage adaptés chacun & &tre ancrés dans une
vertebre de la colonne, et un é&lément de liaison
d'ancrage adapté a relier entre eux les organes
d'ancrage, le systéme étant adapté & avoir une

configuration non verrouillée dans laquelle chaque organe
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d'ancrage est mobilile par rapport & l'élément de liaison
d'ancrage, et une configuration verrouillée dans laquelle
chaque organe d'ancrage est rigidement fixé & 1'élément
de lialison d'ancrage, outillage comportant deux bras
adaptés a étre fixés de fagon amovible aux deux organes
d'ancrage 6 respectifs et un élément de liaison de bras
31 adapté a relier entre elles une partie de chaque bras,
dans lequel chaque bras présente une ouverture pour
l'actionnement de moyens de verrouillage en position
prévus sur chaque organe d'ancrage pendant que le bras
est fixé a l'organe d'ancrage.

De préférence, cette ouverture s'étendra suivant
l'axe du bras, lequel sera alors creux, de sorte qu'on
actlionnera les moyens de verrouillage situés prés de la
base du bras en 1introduisant un outil dans le bras 3
partir du sommet du bras.

Par allleurs, on pourra également prévoir plus
généralement wun outillage de positionnement pour un
systeme d'ostéosynthese pour colonne vertébrale
comportant deux organes d'ancrage adaptés chacun & étre
ancrés dans une vertebre de la colonne, et un élément de
liaison d'ancrage adapté a relier entre eux les organes
d'ancrage, le systeme étant adapté & avoir une
configuration non verrouillée dans laquelle chague organe
d'ancrage est mobile a coulissement le long de 1l'élément
de liarson d'ancrage, et une configuration verrouillée
dans laquelle chaque organe d'ancrage est rigidement fixé

.

d l'élement de liaison d'ancrage, outillage comportant

deuxXx bras adaptés a étre fixés de facon amovible aux deux
organes d'ancrage respectifs et un élément de liaison de
bras adapté a reller entre elles une partie de chaque
bras. Dés lors, l'outillage comprendra en outre

avantageusement un outil a main tel que l'outil 48.
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REVENDICATIONS

1. Outillage de positionnement pour un systéme
d'ostéosynthése pour colonne vertébrale comportant deux
organes d'ancrage allongés (6) adaptés chacun & étre
ancrés dans une vertebre de la colonne, et un élément de
liaison d'ancrage allongé (14) adapté a relier entre eux
les organes d'ancrage, le systeéme étant adapté & avoir
une configuration non verrouillée dans laquelle chaque
organe d'ancrage (6) est mobile a rotation par rapport a
l1'élément de lialson d'ancrage (14) autour d'un premier
axe (18) perpendiculaire a une direction longitudinale

(9) de l'organe d'ancrage et perpendiculaire & une

direction longitudinale de l'élément de liaison d'ancrage

(14), et wune configuration verrouillée dans laquelle
chaque organe d'ancrage (6) est rigidement fixé 4
l'élément de liaison  d'ancrage (14) , l'outillage

comportant deux bras (8) adaptés a étre fixés de facon
amovible aux deux organes d'ancrage (6) respectifs et un
élément de lialson de bras allongé (31) adapté & relier
entre elles une partie (26, 36) de chagque Dbras,
caractérisé en ce que l'élément de liaison de bras est
adapté a relier les parties de bras en définissant un
extremum d'écartement mutuel des parties de bras (26,

36), l'élément de liaison de bras (31) comportant au

molns une crémaillere (32) présentant des dents (34)
adaptées a venlr en prise avec l'une (36) des parties de
bras, la ou chaque crémaillere étant fixée a rotation a
1'autre partie de bras (26).

2. Outillage selon la revendication 1,
caractérisé en ce que l'elément de liaison de bras (31)
est adapté de sorte que, lorsqu'il définit l'extremum, il
autorise un déplacement relatif des parties de bras (26,
36) dans un unigue sens de déplacement.

3. OQutillage selon 1 ‘une quelconque des
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revendications 1 et 2, caractérisé en ce que l'élément de
liaison de bras (31) est adapté de sorte que, lorsqu'il
définit l1l'extremum, chaque bras (8) est mobile & rotation
par rapport a l'élément de liaison de bras (31) autour
d'un deuxiéme axe (30) parallele au premier axe (18).

4 . Outillage selon 1 'une quelconque des
revendications 1 a 3, caractérisé en ce que 1l'extremum

est un maximum.

5. Outillage selon 1 '"une quelconque des
revendications 1 a 4, caractérisé en ce que la ou chaque
crémailléeére (32) est agencée de sorte que les dents (34)
s'étendent en direction des organes d'ancrage (6) lorsque
les parties de Dbras (26, 36) sont reliées par la
crémalllere (32).

6 . Outillage selon 1 'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que la ou chaque
crémaillére (32) est mobile a coulissement par rapport au
bras (8) augquel elle est fixée, suivant le deuxiéme axe
assoclié (30).

7. Outillage selon 1 'une quelcongue des
revendications 1 a 6, caractérisé en ce que la partie de
bras (36) adaptée a venlir en prise avec la ou chaque
crémalllere (32) présente pour la ou chagque crémaillére,
une zone (41) adaptée a venir en prise avec la
crémalllere et ayant une largeur (1) supérieure & une
largeur de la crémaillere.

8 . OCutillage selon l'une quelconque des
revendications 1 a 7, caractérisé en ce que le bras (8)
portant la ou chaque crémaillére (32) comporte des moyens
de rappel (40) de la ou des crémailléres vers une
position correspondant a la mise en prise des dents (34)
avec l'autre partie de bras (36).

9. Outillage selon 1l'une quelconque des

.

revendications 1 & 8, caractérisé en ce que 1'él<ment de

35 lialson de bras (31) comporte deux crémailléres (32)
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rigidement fixées 1'une a l'autre, coplanaires,

paralleles l'une a l'autre, présentant des dents (34)

s'étendant dans une méme direction et adaptées A

s'étendre de part et d'autre du bras avec lequel elles
5 viennent en prise.

10. Outillage selon 1'une quelconque des
revendications 1 a 9, caractérisé en ce que chaque bras
(8) est adapté pour &€tre mobile en rotation par rapport &
l'organe d'ancrage  associé (6) autour d'un axe

10 longitudinal (9) de l'organe d'ancrage.

11. Outillage selon 1l 'une quelconque des
revendications 1 a 10, caractérisé en ce que chague bras
(8) présente une ouverture pour l'actionnement de moyens
de verroulillage en position prévus sur chaque organe

15 d'ancrage (6), pendant que le bras est fixé & 1'organe
d'ancrage.

12. Outillage selon l'une quelconque des
revendications 1 a 11, caractérisé en ce que chaque bras
(8) présente une face externe plane (50) adaptée a

20 s'étendre en regard de l'autre bras lorsqgue les bras sont
reliés par l'élément de liaison de bras (31), cette face
étant adjacente a une extrémité 1libre (22) du bras
opposée a l'organe d'ancrage (6) et 1inclinée par rapport
a un axe longitudinal (9) du bras, de sorte que le bras a

25 une largeur se rétrécissant en direction de cette
extrémité libre (22).

13. Qutillage selon 1'une quelconque des
revendications 1 a 12, caractérisé en ce qu'il comprend
en outre un outil a main (48) pour rapprocher ou éloigner

30 mutuellement des parties (12) respectives des organes
d'ancrage (6) ou des bras (8) reliées par 1'un des
€léments de liaison.

14. Ensemble d'ostéosynthese pour colonne
vertébrale, caractérisé en ce qgqu'il comprend un systéme

35 d'ostéosynthese comportant deux organes d'ancrage
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allongés (6) adaptés chacun a é&tre ancrés dans une
vertébre de 1la colonne, et un élément de liailison
d'ancrage allongé (14) adapté a relier entre eux les
organes d'ancrage, le systéme étant adapté a avoir une
configuration non verrouillée dans laquelle chaque organe
d'ancrage (6) est mobile & rotation par rapport a
1'é&lément de liaison d'ancrage (14) autour d'un premier
axe (18) perpendiculaire a une direction longitudinale

(9) de l'organe d'ancrage et perpendiculaire a une

direction longitudinale de l'élément de liailson d'ancrage

(14), et une configuration verrouillée dans laquelle
chaque organe d'ancrage (6) est rigidement fixé a
1'élément de liaison d'ancrage (14), et un outillage

,

selon 1'une quelconque des revendications 1 a 13.

15. Ensemble selon la  revendication 14,
caractérisé en ce que 1'élément de liaison d'ancrage (14)
est adapté de sorte qu'en configuration déverrouillée
chague organe d'ancrage (6) est mobile a coullssement le
long de 1'élément de liaison d'ancrage (14).

16. Ensemble selon 1 'une quelconque des
revendications 14 ou 15, caractérisé en ce que l'élément
de liaison d'ancrage (14) comprend une tige et chaque
bras (8) présente au moins une échancrure (24) pour le

passage de la tige, l'échancrure ayant une largeur

25 supérieure & un diametre de la tige.




022735952 1999-06-23

CA

PCT/FR97/02398

WO 98/29046

174

fmlpddrer rfufle brd st T sty st s sroul s e e 4 A - b uinlidn st mapbrinin s AR S04 ST MO £ AMRAMALIMACAIMI A AL AR o i Ayt i M CITEINASEMIY 5 APTH NN ST S b s - 18 3 = v 4 ek

ades aaaata ek (4 dmiekyhds b i AL AU CUA- NI, VLI ve-Cv+ Tr D




022735952 1999-06-23

CA

PCT/FR97/02398

WO 98/29046

2 /4

F1G. 2

+ s i et M MR 2. St by b

M= 4 AT ALy Sy b DN P it it bt et afubetd Pt fhvivummirambishbnbuniyins Livinibiide 1405 S ain | snfiimdiieiit bbbty NS ST ST ST & 7 b4 = O d - 8 =




022735952 1999-06-23

CA

PCT/FR97/02398

WO 98/29046




CA 02275952 1999-06-23

WO 98/29046 PCT/FR97/02398

; ] 50 l,li
[ IH'
. ' lfpl
4 h; ; |~
|I |
1. u.
' | 3
i
|
?







	Page 1 - abstract
	Page 2 - abstract
	Page 3 - description
	Page 4 - description
	Page 5 - description
	Page 6 - description
	Page 7 - description
	Page 8 - description
	Page 9 - description
	Page 10 - description
	Page 11 - description
	Page 12 - description
	Page 13 - description
	Page 14 - description
	Page 15 - description
	Page 16 - description
	Page 17 - description
	Page 18 - description
	Page 19 - claims
	Page 20 - claims
	Page 21 - claims
	Page 22 - claims
	Page 23 - drawings
	Page 24 - drawings
	Page 25 - drawings
	Page 26 - drawings
	Page 27 - abstract drawing

