KUULUTUSJULKAISU
8] (M) UTLAGGNINGSSKRIFT 69811

c Ptz bti my o bt
(45) f‘\_yi L% R h\ N 1 ‘; ﬁ{

PR a0

(51) KvJkAtneClt B 65 G 23/28

SUOMI—FINLAND (21) Patenttihakemus — Patentansdkning 801181
(22) Hakemispaiva — Ansokningsdag 14.04.80
(FI) (23) Alkupiiva — Giltighetsdag 14.0L4.80
(41) Tullue julkiseksi — Blivit offentlig 21.10.80

Patentti- ja rekisterihallitus

Nihtivaksipanon ja kuul.julkaisun pvm. —
Patent- och registerstyrelsen (44) 31.12.85

Anstikan utlagd och utl.skriften publicerad

(32)(33)(31) Pyyderty etuoikeus — Begird prioritet 20.04.79
Ruotsi-Sverige(SE) 7903475-7

(71) (72) Rolf Johansson, Blombergsvdgen 5, 702 30 Grebro, Ruotsi-
Sverige(SE)

(74) Oy Borenius & Co Ab
(54) Hihnakul jetin - Bandtransportor

Keksinndn kohteena on hihnakuljetin, Jjoka on tarkoitettu esim.
kattotiilid ja muita senkaltaisia tuotteita varten, ja Jossa on
kiinted, pitkdnomainen runko, kuljetushihna Ja kiintedn rungon

pdihin sovitetut ohjausvalssit seki kuljetushihnan kayttdlaitteet.

Tilliisessa hihnakuljettimessa, jota kaytetddn monenlaisiin tarkoi-
tuksiin, esim. rakennusalalla, on yleensd piddtdn hihna, jonka leveys
vastaa siirrettdvid tuotteita. Hihna kulkee kahteen tukevaan sivu-
kappaleeseen laakeroitujen useiden valssien ympidri. T&man rakenteen
takia kuljettimen koko 3Jja paino usein eivdt vastaa siirrettdvien
tuotteiden painoa. Tamd on erikoisen haitallista siind tapauksessa,
ettid kuljetinta tullaan kdyttdmdin monissa eri tydpaikoissa. esim.

rakennusalalla.

Keksinndn ansiosta saadaan huomattavasti kevyempi rakenne, sillé
hihna on jaettu kahdeksi yhdensuuntaiseksi hihnaksi, jotka kulkevat
keskeisen rungon molemmillla sivuilla, kuten patenttivaatimuksissa
on selitetty. Kuljetin tulee ilmeisesti olemaan riittavdn tukeva
siind tapauksessa, etti se kykenee kannattamaan siti kuormitusta,
jota varten se on tarkoitettu. Kuljettimen paino voidaan tdten
pit&3 niin pienend, ettd kuljetinta voi helposti siirt3d ja pystyt-

ti4 tydasentoon yksi tai enintadn kaksi henkilda.
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Keksinndn tunnuscmaiset piirteet ilmenevit oheisista patenttivaati-
muksista.

Keksintd selitetiin Seuraavassa ldhemmin oheisten piirustusten pe-
rusteella.

Kuvio 1 esitt34 kxeksinndn mukaista kuljetinta sivulta katsottuna
siten, etti3 osapiirustus 1.1 esittii keksinndén mukaisen
laitteen toisen pdén, Osapiirustus 1.2 esitti3 laitteen
keskimmdisii osia ja osapiirustus 1.3 esittdd8 laitteen
toisen rdin missi on kdyttdkoneisto.

Kuvio 2 esitt3i kuljetinta pddltd pdin katsottuna ja osittain leikka
uksina siten, ettd kuvio 2.1 esittdd osan kuljettimen
toisesta piidsti, kuvio 2.2 esittdd osan kuljettimen keski-
o0sasta Ja kuvio 2.3 esittii osan kuljettimen siiti pddstd,
Jjossa on kytkinlaite.

Kuvio 3 esitt8i kuvion 2 mukaisen kuljettimen kytkinti akselin suun-
nassa katsottuna.

Kuvio 4 esittij kuliettimen sdhkdvirtapiirig.

Kuvio 5 esitt33 kuvion 2 mukaisen kuljettimen Kannatusvalssien

erdsti muunnettua rakennetta.

Kuvio 1 esittii kuljetinta sivulta katsottuna. Selvyyden vuoksi
kuvio on leikattu osiin ja vedetty kokoon. Kuvio jakautuu titen
kolmeen osaan, nimitt&iin pdihin 1 ja 3 ja keskiosaan 2. Eri kompo-
nentit on ndissi osossa merkitty viitteilli a, B, C Jne. Kuljetin
on rakennettu keskeisen rungon I ympdrille. Tdmd runko koostuu
kolmesta osasta, jotka voidaan teleskooppimaisesti tydéntdd toisiinsa
siten, etti kuljetin helpommin voidaan siirtd toisesta pystytys-
paikasta toiseen. Tdyteen pituuteensa vedettynd nd&m3 kolme osaa
lukitaan toisiinsa tappien tai pulttien 2B avulla.

Kuvion 2 ndytt3mi113 tavalla molemmat yhdensuuntaiset hihnat 1E
kulkevat kuljettimen pdissd olevien ohjausvalssien 1F ja kdytts-

valssien 27, ympiri. HihnoZen kiristimiseksi ohjausvalssi 1F, ijota ei
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pydritetd, on sovitettu ulokkeen 1G varaan. T4mi uloke sijaitsee
runkoon I tydntyvan putken 1B varassa. Uloketta 1G voidaan siirtda
jompaankumpaan suuntaan ruuvikierteill3d varustetun karan 1D avulla,
joka kiertyy rungossa olevassa mutterissa 1C. Toiset ulokkeet 2C
hihnojen yl&djuoksuja kannattavia valsseja 2A varten on sovitettu
sopivin vdlein pitkin runkoa. Hihnaan 1E on sovitettu Jjoukko
tydntimid 3H tuoteyksikdiden tydntimiseksi pitkin hihnaa. Tallai-
sina tydntimind voidaan kdyttdd erittdin yksinkertaisia kumitappeja
jne. Hihnat voivat olla esim. lujia, suhteellisen kapeita nyloni-
lankoja, Jjoiden leveys on 5...10 cm.

Kuvion 1 oikeanpuoleisessa pddssid olevat kdyttdvalssit 3L vetdvdt
hihnoja. Moottori 3G vetdi puolestaan nditd kdyttdvalsseja sopivan
vaihteen valitykselld. Kiyttdévalssit 3L sijaitsevat moottorin
kidyttdakselilla 3K, mutta ne voivat kiertyd vapaasti t3113 axselilla
kuulalaakereiden 3M varassa. Jokin sdppikytkimen 3I sipeistd 3B
pydrittdi nditd valsseja erikseen. Sippikytkimen 3I toisena osana
on ohjausvalssin 3L lieridmiinen syddn 3A. Periaate nikyy selvemmin

kuviosta 3, joka niyttdd kytkintd akselin suunnassa katsottuna.

Kuvioiden 2 ja 3 ndyttdmdlld tavalla on syddmeen 3A leikattu joukko
hampaita, joiden valiin sdpit 3B lomistuvat. Sipit sijaitsevat
kayttdakselin 3K poikittaisvarrella. Nimi sdpit 3B on lisdksi
sijoitettu toisiinsa jJa syddmen 3B hampaiden jakovdliin ndhden
siten, ett3d ainoastaan yksi sdppi voi kerrallaan lomistua ndiden
hampaiden vdliin. Sdppien vilissi sijaitseva jousi 3J puristaa nama

sdpit erilleen ja hampaiden valiin.

sdppikytkimid ohjaa kaksitoiminen sihkdmagneetti 3C, Jjonka sydamen
piissd on ympyrdmdiset kiekot 3D. Sydimen siirtyessd suuntaan tai
toiseen jompikumpi ndistd kiekoista vaikuttaa sippien 3B sormiin
niin, ettd sdpit tulevat vedetyiksi kosketuksestaan syddmen 3A ham-
paiden kanssa. Magneettia 3C ohjaavat hihnojen 1E osoittimet 3E.
Osoittimina voi olla pienet kestomagneetit, jotka on sovitettu hih-
noihin saman vidlin pdihdn tydntimistd 3H. Niiden osoittimien avulla
voidaan titen mairitid sijaitsevatko molempien hihnojen tydntimet

samassa asennossa toisiaan vastapddta.
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Ndin ei ilmeisesti koskaan voi olla asian laita, koska on mahdotonta
valmistaa molemmat ohjausvalssit 3L niin tarkasti samanlaisiksi,
ettd molemmat hihnat aina kulkisivat tarkasti tahdistettuina. Lyhy-
esti vapauttamalla jompikumpi sdppikytkimistid 3I, voidaan kuitenkin
vastaava hihna saattaa pysdhtymidin hetkeksi siten, ettd toinen hihna
enndttdd oikeaan asentoon. Tami aikaansaadaan osoittimien 3E avul-
la, Jjotka ohjaavat magneetin kontaktoreita. Ndmd8 kontaktorit
sijaitsevat rungon I jossain sellaisessa kohdassa, ettid osoittimet

ohittavat ndmi kontaktorit.

Tédmd periaate on esitetty kuviossa 4, joka ndyttd3 tahdistuksen
sahk8virtapiirig.

Hihnojen molempia kytkimii 31 varten on olemassa releet R1 ja R2,
joita ohjaavat magneettikontak*orit. Releissa R on kos-
kettimet niiden omia magnetointipiirejd varten samoin kuin kulloin-
kin toisen releen kytkemiseksi virrattomaksi, ja edelleen aikarelet-
td Tl varten, jonka kosketin on kytketty releiden R yhteiseen magne-

tointipiiriin. N&issi releissi on myds koskettimet sihkdmagneettien
3C molempia puoliskoita varten.

Kytkentd toimii seuraavasti: se osoitin 3E, joka ensin ohittaa
magneettikoskettimensa, kytkee vastaavan releen R toimimaan ja t&mi
rele saattaa aikareleen Tl vetimiin, minki jdlkeen t&dmd rele miiri-
tyn jakson aikana, joka vastaa esim. ohjausvalssin 3L suunnilleen
yhtd kierrosta, pit33i releen R magnetoituna. Tdmdn jdlkeen mag-
neetti 3C tulee kytketyksi wvastaavan relekoskettimen ja siltakytken-
ndn kautta jompaankumpaan suuntaan, niin etti vastaavan kytkimen
ensin toiren sdppi ja tAman jdlkeen toinen sdppi 3B tulee vuoro-
tellen vedetyksi kosketuksestaan syddmen 3A hampaiden kanssa. Oh-
jausvalssin 3L jokaisen kierroksen yhteydessd saadaan kytkimen mo-
lemmat osat titen suorittamaan kulmasiirtymdn, joka vastaa sydimen
3A hampaiden kahta jakovdlii. Releen T1 magnetointiaika on asetettu
siten, ettd sdppikytkimessi saadaan syntymddn kulmasiirtymd, joka
suunnilleen vastaa hihnojen 1E vdlistd siirtymd3 ohjausvalssin yhden
tdydellisen kierroksen aikana.

Tdssd selitetty tahdistuslaite jJa sen sdppikytkin on pidettivi pelk-
kdnd esimerkkind, koska on olemassa lukuisia erilaisia kytkimii,

jotka voidaan laukaista tunnettua tekniikkaa soveltaen. Kulloinkin
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sopivin laite keksinndn mukaisen kuljettimen midrdttyd suoritusmuo-
toa varten valitaan kustannuksen ja mittojen perusteella. Voidaan
myds kiyttdd muuntyyppisia osoittimia ja tahdistuslaitteita. Keksin-
ndn mukaisessa kuljettimessa on kaksi yhdensuuntaista hihnaa, ja
oleellinen tunnusmerkki on, ettd joiden tahdistettu kulku on varmis-
tettu jollain sopivalla tavalla siten, ettd hihnojen tydntimet saa-

daan pysytetyiksi pidasiallisesti toisiaan vastapddta.

Kuvion 2 mukaan on ohjausvalssi 1F tehty ontoksi putkeksi, jonka
pdissid on holkit 1A. Nam3 holkit toimivat kitkakytkimend, Jjonka
ansiosta hihnojen vdlinen siirtyminen tahdistuslaitteiden toimiessa

tapahtuu pehmedmmin.

Kuvion 1 mukaan on kuljettimen toisessa padssid pydrat N kuljetuksen

helpottamiseksi.

Kuvion 5 mukaan voidaan kannatusvalssit 2A tehda xahdeksi valssiksi
2A', jotka sovitetaan kulmaan +toisiinsa ndhden, Jja mahdollisesti
pinnoitetaan kumilla tai jollain mulla kitkamateriaalilla. Hihnojen
1E liikkuessa niytettyyn suuntaan tulevat nimi hihnat kiristymdén
kohti rullaparin vdlisen kulman kirked siten, ettd hihnat tulevat
ohjatuiksi matkallaan ohjausvalssien 3L ja 1F valilla.



Patenttivaatimukset 6 9 8 1 1

1. Hihnakuljetin, joka on tarkoitettu esim. kattotiilid ja muita
samankaltaisia tuotteita varten, ja jossa on kiintei, pitkdnomainen
runko (I), kuljetushihna Ja kiintedn rungon pdihin sovitetut ohjaus-
valssit (1F, 3L) seki kuljetushihnan kiyttdlaitteet (3G), jolloin
kuljetushihna koostuu kahdesta erillisestsy, yhdensuuntaisesta
hihnasta (lE), jossa kummassakin on tuotteita varten tydnnin (3H),
ja k3yttdlaitteet (3G) vetdvidt nditi hihnoja erillisten kytkimien
(3I) vdlitykselld t u n n e t t u siitd, ettd veto tapahtuu
erillisten ohjausvalssien (3L) avulla, ja etta kuljettimessa on
tahdistuslaite molempien hihnojen (1E) tydntimien (3H) pysyttémi-
seksi toisiaan vastapddtd niiden kytkimien (37T) vdlityksell&.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hihnakuljetin, ¢t u n n e t t u
siitd, ettd kiyttdlaitteiden (3G) ja ohjausvalssien (3L) vdlising
kytkimind (3I) on sdhkOmagneettiset kytkimet, joita ohjaavat molem-
missa yhdensuuntaisissa hihnoissa (1lE) olevat osoittimet (3E).

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen hihnakuljetin, t u n n e t t u
siitd, ettd kytkiminid (3I) on sydanhylsyst& (3A) ja sipeistd (3B)
muodostuvat sdppikytkimet, joita ohjaa kaksitoiminen sdhkdmagneetti

(3C), Jjota puolestaan hihnoissa (1E) olevat osoittimet (3E) ohjaa-
vat.

4, Patenttivaatimuksen 1 mukainen hihnakuljetin, t u n n e t t u
siitd, ettd kuljettimen toisessa pddssd olevat hihnat (1E) kulkevat
yhteisen ei-vedetyn ohjausvalssin (1F) ylitse, Jjoiden molempien
pdiden vilissi on kitkakytkimet (1A) molempien hihnojen tahdistus-
liikkeen tasoittamiseksi.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hihnakuljetin, t u n n e ¢t t u
siitd, ett3d ulokkeet (2C) on sovitettu rungon (I) pdiden vdliin
kannatusvalsseineen (2a) hihnojen (1E) yl&4juoksun kannattamiseksi
ohjausvalssien (3L, 1F) valilla.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen hihnakuljetin, t un n e t t u
siitd, ett4 kummankin hihnan kannatusvalsseina on kaksi valssia
(2A'), Jjotka on sijoitettu kulmaan toisiinsa né&hden hihnojen (1E)
ohjaamiseksi ohiausvalssien (3L, 1F) v&1ill3.



Patentkrav 6 9 8 1 1

1. Bandtransportdr for t.ex. taktegel och liknande produkter,
bestiende av en fast langstrdckt stomme (1), ett transportband och
styrvalsar (1F, 3L) fér bandet, anordnade i den fasta stommens
ndar, och drivdon (3G) fo&r transportbandet, varvid transportbandet
pestAr av tvAd separata parallella band (1E), vilka vardera &r for-
sedda med stdtdon (3H) for produkterna, och vardera banden drives
via separata kopplingar (3I) med tillhjilp av drivdon (3G) k an -
netecknad dairav, att driften sker dver individuella styr-
valsar (3L), och att en synkroniseringsanordning 4r anordnad for att
hilla de bAida bandens (1lE) stdtdon (3H) mot varandra vid kopplin-
garna (3I).

2. Bandtransportdr enligt patentkravet 1, k Snnetecknad
darav, att kopplingarna (3I) mellan drivdonet (3G) och styrvalsarna
(3L) bestdr av elektromagnetiska kopplingar, styrda av indikatorer
(3E) vid de bada parallella banden (1E).

3. Bandtransportdr enligt patentkravet 1, kdnneteckna d
darav, att kopplingarna (3I) bestar av klokopplingar som bildas av
en kirnhylsa (3A) och klor (3B), styrda av en dubbelverkande elekt-
romagnet (3C) som i sin tur styrs av indikatorerna (3E) vid banden
(1E).

4. Bandtransportdr enligt patentkravet 1, k Aanneteckmnad
dirav, att banden (1lE) vid transportdrens ena &ande passerar dver en
gemensam inte-driven styrvals (1F) med friktionskopplingar (1A)
mellan sina bada &ndar fdr att moderera synkroniseringsrorelsen
mellan de bdda banden.

5. Bandtransportdr enligt patentkravet 1, k A4 nnetecknald
dirav, att mellan stommens (I) andar ar anordnade utsprang (2C) med
stddvalsar (2A) fdr att uppbdra bandens (1E) dvre lopp mellan styr-
valsarna (3L, 3F).

6. Bandtransportdr enligt patentkravet 5, k A&nnetecknad
dirav, att stddvalsarna fOr vartdera bandet bestdr av tva valsar
(2A') placerade i vinkel relativt varandra for att styra banden (1E)

mellan styrvalsarna (3L, 1F).
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