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(54) Title: MEDICAL CUTTING AND/OR HOLDING INSTRUMENT

(54) Bezeichnung: MEDIZINISCHES SCHNEID UND/ODER HALTEINSTRUMENT

(57) Abstract: The invention relates to a medical cutting and/or holding instrument comprising: a shaft (1); a handle (3) situated at
& (he proximal end of the shaft (1) and consisting of two grip parts (3a, 3b), and; a pull/push rod (4) for actuating a tool (2) situated at
< the distal end of the shaft (1) and consisting of two jaw parts (2a, 2b). For opening and closing the tool (2), the pull/push rod (4) can

be coupled at the distal end to at least one pivotal jaw part (2b) of the tool (2) and can be coupled at the proximal end to an adjustable

grip part (3b) of the handle (3). In order to create a medical cutting and/or holding instrument that, while having a simple structural

design, enables a simple and versatile operation, the invention provides that the pull/push rod (4) is designed as a component, which
&\ is independent of the shaft (1), situated outside of the shaft (1), and which is solely mounted on the pivot jaw part (2b) of the tool
I~ (2) and on the adjustable grip part (3b) of the handle (3).
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W (57 Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument mit einem Schaft (1), einer
am proximalen Ende des Schaftes (1) angeordneten, aus zwei Griffteilen (3a, 3b) bestehenden Handhabe (3) sowie mit einer Zug-
/Schubstange (4) zum Betitigen eines am distalen Ende des Schaftes (1) angeordneten, aus zwei Maulteilen (2a, 2b) bestehenden
Werkzeugs (2), wobei die Zug-/Schubstange (4) zum Offnen und Schliessen des Werkzeugs (2) distalseitig mit mindestens einem
verschwenkbaren
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Maulteil (2b) des Werkzeugs (2) und proximalseitig mit einem verstellbaren Griffteil (3b) der Handhabe (3) koppelbar ist. Um ein
medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument zu schaffen, das bei einfachem konstruktivem Aufbau eine einfache und vielseitige
Handhabung erméglicht, wird erfindungsgemiss vorgeschlagen, dass die Zug-/Schubstange (4) als vom Schaft (1) unabhingiges
Bauteil ausgebildet ist, das ausserhalb der Schaftes (1) angeordnet, ausschliesslich am verschwenkbaren Maulteil (2b) des Werkzeugs
(2) und am verstellbaren Griffteil (3b) der Handhabe (3) gelagert ist.
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Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument

Die Erfindung betrifft ein medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument mit ei-
nem Schaft, einer am proximalen Ende des Schaftes angeordneten, aus zwei Griff-
teilen bestehenden Handhabe sowie mit einer Zug-/Schubstange zum Betétigen
eines am distalen Ende des Schaftes angeordneten, aus zwei Maulteilen beste-
henden Werkzeugs, wobei die Zug-/Schubstange zum Offnen und SchlieRen des
Werkzeugs distalseitig mit mindestens einem verschwenkbaren Maulteil des Werk-
zeugs und proximalseitig mit einem verstellbaren Griffteil der Handhabe koppelbar
ist.

Medizinische Schneid- und/oder Halteinstrumente werden sowohl in der offenen
als auch in der endoskopischen Chirurgie vielféltig eingesetzt. Aufgrund der ver-
wendungsbedingten sehr schlanken Bauweise endoskopischer Instrumente, die in
der Regel durch hohle Trokarhiilsen in das Operationsgebiet eingefuhrt werden,
haben sich in der endoskopischen Chirurgie sogenannte Rohrschaftinstrumente fiir
die Ausgestaltung von Schneid- und/oder Halteinstrumenten etabliert und bewéhrt.
Diese Rohrschaftinstrumente zeichnen sich dadurch aus, dass der Instrumenten-
schaft als hohles Rohr ausgebildet ist und die zur Betatigung des distalseitigen
Maulteils vorgesehene Zug-/Schubstange verschiebbar im Inneren des hohlen
Schaftrohres gelagert ist. Aufgrund dieser konstruktionsbedingten Miniaturisierung
der Zug-/Schubstange sowie der beidseitigen Gelenkmechaniken sind derartige
Rohrschaftinstrumente nicht fiir den Einsatz in der Offenen Chirurgie geeignet, in
der haufig groRe Kréafte mittels der Zug-/Schubstange tibertragen werden missen.
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Daruber hinaus sind die hohlen Instrumentenschifte dieser Instrumente nur
schwierig zu reinigen und erfordern eine konstruktiv aufwendige Zerlegbarkeit der
Instrumente.

Ein gattungsgeméRes, fiir die Offene Chirurgie geeignetes medizinisches Instru-
ment ist beispielsweise aus der DE 195 13 572 C2 bekannt. Bei diesem bekannten
chirurgischen Instrument ist die Zug-/Schubstange in Schlittenfilhrungen gelagert
auf dem Instrumentenschaft angeordnet. Diese Konstruktion erlaubt die Verwen-
dung massiver Stangenprofile zur Ausgestaltung des Schaftes sowie der Zug-
/Schubstange, so dass auch groRe Kréfte tber die Handhabe auf das distalseitige
Werkzeug Ubertragbar sind.

Nachteilig bei dieser bekannten Konstruktion ist jedoch, dass die Zug-
/Schubstange und der Schaft iiber die Schlittenfihrungen miteinander gekoppelt
sind und somit die beiden Bauteile genau aufeinander abgestimmt sein mussen,
was einerseits eine genaue fertigungstechnische Abstimmung der aneinander zu
koppelnden Bauteile erfordert und andererseits eine flexible Verwendung des In-
struments fur andere Einsatzzwecke deutlich erschwert.

Davon ausgehend liegt der Erfindung die Aufgab e zugrunde, ein medizini-
sches Schneid- und/oder Halteinstrument der eingangs genannten Art so auszu-
gestalten, dass dieses bei einfachem konstruktivem Aufbau eine einfache und viel-
seitige Handhabung erméglicht.

Die L6 sung dieser Aufgabenstellung ist erfindungsgemaR dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Zug-/Schubstange als vom Schaft unabhangiges Bauteil ausge-
bildet ist, das auerhalb der Schaftes angeordnet, ausschlieflich am verschwenk-
baren Maulteil des Werkzeugs und am verstellbaren Griffteil der Handhabe gela-

gert ist.

Aufgrund der erfindungsgemafen vollstédndigen Trennung der Bauteile Schaft und
Zug-/Schubstange ist es erstmalig méglich, beide Bauteile unabhangig voneinan-
der genau so auszugestalten, wie es der jeweilige Einsatzzweck erfordert. Neben
der einfachen und guten Reinigbarkeit zweier getrennter Bauteile hat diese Aus-
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gestaltungsform den Vorteil, dass der Schaft und/oder die Zug-/Schubstange zur
Umriustung des Instruments einzeln austauschbar sind.

Die Verwendbarkeit eines erfindungsgemal ausgebildeten medizinischen Instru-
ments fir unterschiedliche chirurgische Einsatzzwecke lasst sich gemaR einer
praktischen Ausfilhrungsform der Erfindung dadurch erweitern, dass die Zug-
/Schubstange und der Schaft in Form und/oder Lange unterschiedlich ausgebildet
sind.

Um auch bei engen und vertieften Operationszugéngen ein ergonomisch giinstiges
Arbeiten zu erméglichen, wird mit der Erfindung weiterhin vorgeschlagen, dass die
Zug-/Schubstange und/oder der Schaft mindestens eine Abwinklung oder Krim-
mung gegeniiber der Langsachse aufweisen.

GemaR einer praktischen Ausfihrungsform der Erfindung wird vorgeschlagen,
dass im Schaft oder in der Zug-/Schubstange ein Durchbruch zum Durchfuihren
des jeweils anderen Bauteils ausgebildet ist.

Zur Aufnahme beispielsweise von Lichtleitern und/oder zur Ausbildung von Spul-
und Saugkanalen fur flissige und gasférmige Medien ist gemaR einer weiteren
Ausfuhrungsform der Erfindung in oder am Schaft und/oder der Zug-/Schubstange
mindestens ein in Axialrichtung verlaufender Kanal ausgebildet.

Die Arbeit an tiefliegenden Operationszugangen kann erfindungsgemag weiterhin
dadurch erleichtert werden, dass am Schaft oder an der Zug-/Schubstange ein Be-
leuchtungselement, beispielsweise mit interner Stromversorgung, festlegbar ist.

Gemal einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung wird vorgeschlagen,
dass die Zug-/Schubstange proximalseitig Uber einen Kopplungsmechanismus
l6sbar an dem verstellbaren Griffteil festlegbar ist. Diese lI6sbare Kopplung an das
verstellbare Griffteil erleichtert die Reinigung und vereinfacht die Montage und
Demontage des Instruments deutlich. Vorzugsweise ist dieser Kopplungsmecha-
nismus als Schraubverbindung ausgebildet, wobei es zur Ausgestaltung dieser
Schraubverbindung beispielsweise méglich ist, die Zug-/Schubstange direkt in das



WO 2005/079680 PCT/EP2005/001804

verstellbare Griffteil hineinzuschrauben, oder aber die beiden Bauteile Uber einen
einschraubbaren Schraubenbolzen miteinander zu verbinden.

Weiterhin wird mit einer ersten Ausfiihrungsform der Erfindung vorgeschlagen,
dass das verstellbare Griffteil der Handhabe als um eine Schwenkachse
verschwenkbares Griffteil ausgebildet ist, wobei die Schwenkachse, um die das
Griffteil verschwenkbar ist, entweder am Schaft oder am starren Griffteil der Hand-
habe gelagert sein kann.

GemaR einer alternativen zweiten Ausfilhrungsform der Erfindung vorgeschlagen,
dass das verstellbare Griffteil der Handhabe als axial in Richtung der Zug-
/Schubstange verschiebbares Griffteil ausgebildet ist.

Die Anzahl der insgesamt zu montierenden Bauteile kann erfindungsgemaR da-
durch reduziert werden, dass das nicht verstellbare Griffteil einstiickig mit dem
Schaft ausgebildet ist.

Schlielich wird mit der Erfindung vorgeschlagen, dass an der Handhabe eine von
dem verstellbaren Griffteil unabhéngige Auflage fir den Zeigefinger des Benutzers
ausgebildet ist. Diese vom verstellbaren Griffteil unabhangige Zeigefingerauflage
erlaubt zusammen mit der Abstitzung der Hand am starren Giriffteil der Handhabe
eine ruhige und lagestabilisierte Betatigung des medizinischen Instruments.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich anhand der zugehori-
gen Zeichnung, in der sechs Ausfilhrungsbeispiele eines erfindungsgemalen me-
dizinischen Schneid- und/oder Halteinstruments nur beispielhaft schematisch dar-
gestellt sind. In der Zeichnung zeigt:

Fig. 1a  eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer ersten Ausfuihrungsform
eines erfindungsgeméflen medizinischen Schneid- und/oder Haltein-
struments;

Fig. 1b  eine alternative Ausfiihrungsform des Details Ib gemaR Fig. 1a;
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Fig. 2 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer zweiten Ausfiihrungs-
form eines erfindungsgemafen medizinischen Schneid- und/oder
Halteinstruments;

Fig. 3 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer dritten Ausfilhrungsform
eines erfindungsgeméalRen medizinischen Schneid- und/oder Haltein-
struments,

Fig. 4 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer vierten Ausfiihrungsform
eines erfindungsgeméaRen medizinischen Schneid- und/oder Haltein-
struments;

Fig. 5 eine Seitenansicht einer finften Ausfihrungsform eines erfindungsge-
malen medizinischen Schneid- und/oder Halteinstruments und

Fig. 6 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer sechsten Ausfithrungs-
form eines erfindungsgeméafen medizinischen Schneid- und/oder Halte-
instruments.

Die in den Abbildungen Fig. 1a und 2 bis 6 dargestelliten medizinischen Schneid-
und/oder Halteinstrumente bestehen im Wesentlichen aus einem stangenférmigen
Schaft 1, einem am distalen Ende des Schaftes 1 angeordneten, aus zwei Maultei-
len 2a und 2b bestehenden Werkzeug 2, einer am proximalen Ende des Schaftes
1 angeordneten, mit zwei Griffteilen 3a und 3b versehenen Handhabe 3 sowie ei-
ner axial verschiebbaren Zug-/Schubstange 4 zur Betatigung des Werkzeugs 2
mittels der Handhabe 3.

Wie weiterhin aus den Abbildungen ersichtlich, besteht das Werkzeug 2 aus einem
starren, fest mit dem Schaft 1 verbundenen Maulteil 2a sowie einem Uber die Zug-
/Schubstange 4 verschwenkbaren Maulteil 2b. Ebenso weist die Handhabe 3 ein
starres, fest mit dem Schaft 1 verbundenes Griffteil 3a sowie ein gegeniber dem
starrem Griffteil 3b verstellbares Griffteil 3b auf. Das verschwenkbare Maulteil 2b
und das verstellbare Griffteil 3b sind Uber die Zug-/Schubstange 4 miteinander ge-
koppelt, wobei die Zug-/Schubstange 4 und das verschwenkbare Griffteil 3b Uber
einen Kopplungsmechanismus losbar so miteinander verbindbar sind, dass die
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Zug-/Schubstange 4, beispielsweise zu Reinigungszwecken, nach oben vom
Schaft 1 fortgeschwenkt werden kann.

Wahrend bei den in den Abbildungen Fig. 1a bis 4 dargesteliten medizinischen In-
strumenten das verstellbare Griffteil 3b um eine Schwenkachse 5 gegeniiber dem
starren Griffteil 3a verschwenkbar ist, ist in den Abbildungen Fig. 5 und 6 eine Aus-
fuhrungsform dargestellt, bei der das verstellbare Giriffteil 3b in Schaftrichtung axial
verschiebbar ausgebildet ist.

Durch die Ausbildung der Zug-/Schubstange 4 als eigenstandiges und unabhéngig
von der Ausgestaltung des Schaftes 1 ausgebildetes Bauteil, das auBerhalb der
Schaftes 1 angeordnet, ausschlieBlich am verschwenkbaren Maulteil 2b des Werk-
zeugs 2 und am verstellbaren Griffteil 3b der Handhabe 3 gelagert ist, kénnen bei-
de Bauteile 1 und 4 individuell und an den jeweiligen Einsatzzweck angepasst
ausgestaltet werden. Auch kénnen beide Bauteile 1 und 4, wie fur die Verwendung
in der Offenen Chirurgie erforderlich, als massive Stangen ausgebildet werden,
tber die sich auch hohe Kréfte von der Handhabe 3 auf das Werkzeug 2 ibertra-
gen lassen.

Neben der unterschiedlichen Art zur Verlagerung des verstellbaren Griffteils 3b der
Handhabe 3, namlich als verschwenkbares Griffteil 3b gemaR Fig. 1a bis 4 oder als
axial verschiebbares Griffteil 3b gemaR Fig. 5 und 6, unterscheiden sich die in den
Abbildungen Fig. 1a bis 6 dargestellten Ausfihrungsformen medizinischer
Schneid- und/oder Halteinstrumente im Wesentlichen durch die form- und langen-
maRige Ausgestaltung der Schafte 1 und Zug-/Schubstangen 4.

Bei der in Fig. 1a dargestellten ersten Ausfihrungsform verlaufen die Zug-
/Schubstange 4 und der Schaft 1 jeweils mit einer Abwinklung nach unten verse-
hen parallel zueinander, wobei die Zug-/Schubstange 4 bei dieser Ausfiihrungs-
form unterhalb des Schaftes 1 angeordnet ist.

Das um die am starren Griffteil 3a angeordnete Schwenkachse 5 verschwenkbare
Griffteil 3b ist (iber eine vorzugsweise federbelastete Arretiervorrichtung 6 in der
gegenuber dem starren Griffteil 3a verschwenkten Stellung fixierbar. Wie weiterhin
aus Fig. 1a ersichtlich, ist am starren Griffteil 3a der Handhabe 3 eine Auflage 7 fur
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den Zeigefinger des Benutzers des medizinischen Instruments ausgebildet, um
den Gblicherweise in der Offenen Chirurgie bei der Betatigung des verstellbaren
Griffteils 3b erzeugten Schaftausschlag kompensieren zu kénnen. Diese vom
verschwenkbaren Griffteil 3b unabhangige Zeigefingerauflage 7 erlaubt dem Be-
nutzer somit zusammen mit der Abstitzung der Hand am starren Griffteil 3a der
Handhabe 3 eine ruhige und lagestabilisierte Betatigung des medizinischen In-
struments.

Die in den Abbildungen Fig. 1a und 1b dargestellten Ausfiihrungsformen unter-
scheiden sich durch die Ausrichtung der Maulteile 2a und 2b des Werkzeugs 2 zur
Langsachse des Schaftes 1 sowie der Zug-/Schubstange 4. Wahrend bei der in
Fig. 1a dargestellten Ausfiihrungsform die Maulteile 2a und 2b des Werkzeugs 2
deutlich gegeniiber der Langsachse abgewinkelt ausgebildet sind, verlaufen sie bei
der in Fig. 1b dargestellten Ausfihrungsform im Wesentlichen in Achsrichtung.

Bei der in Fig. 2 dargesteliten zweiten Ausfihrungsform verlaufen die Zug-
/Schubstange 4 und der Schaft 1 nur teilweise parallel zueinander, wobei die Zug-
/Schubstange 4 bei dieser Ausfiihrungsform oberhalb des Schaftes 1 angeordnet
ist.

Das um die am Schaft 1 angeordnete Schwenkachse 5 verschwenkbare Griffteil 3b
ist wiederum Uber eine federbelastete Arretiervorrichtung 6 in der gegeniiber dem
starren Griffteil 3a verschwenkten Stellung fixierbar. Wie weiterhin aus Fig. 2 er-
sichtlich, sind bei dieser Ausfihrungsform die Auflage 7 fur den Zeigefinger des
Benutzers und die Arretiervorrichtung 6 einstlickig so ausgebildet, dass bei auflie-
gendem Zeigefinger die Arretiervorrichtung 6 deaktiviert ist, beim Freigeben der
Zeigefingerauflage 7 die Arretiervorrichtung 6 aber aufgrund der Federbelastung
sofort selbsttdtig sperrend am starrem Griffteil 3a eingreift. Um Platz fur die Zeige-
fingerauflage 7 zu schaffen, ist der Schaft 1 an dieser Stelle nach unten von der
Zug-/Schubstange 4 fort abgewinkelt ausgebildet.

Weiterhin weist die Handhabe 3 ein Federelement 8 auf , Uber das das
verschwenkbare Griffteil 3b in die das Werkzeug 2 éffnende Stellung vorgespannt
ist.
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Bei der in Fig. 3 dargestellten dritten Ausfuhrungsform verlaufen die Zug-
/Schubstange 4 und der Schaft 1, wie bereits zur Fig. 1a beschrieben, jeweils mit
einer Abwinklung nach unten versehen parallel zueinander, wobei die Zug-
/Schubstange 4 unterhalb des Schaftes 1 angeordnet ist.

Das um die am Schaft 1 angeordnete Schwenkachse 5 verschwenkbare und tber
das Federelement 8 in Offnungsrichtung des Werkzeugs 2 vorgespannte Griffteil
3b ist auch bei dieser Ausfiihrungsform tber eine federbelastete Arretiervorrich-
tung 6 in der gegenliber dem starren Griffteil 3a verschwenkten Stellung fixierbar,
wobei die Auflage 7 fur den Zeigefinger des Benutzers und die Arretiervorrichtung
6 einstickig so ausgebildet, wie dies zuvor zur zweiten Ausflihrungsform geman
Fig. 2 beschrieben wurde.

Die in den Abbildungen Fig. 2 und 3 dargestellten Instrumente zeichnen sich wei-
terhin dadurch aus, dass das starre Griffteil 3a und der Schaft 1 als einstiickiges
Bauteil ausgebildet sind, wodurch sich die Montage und Demontage des Instru-
ments deutlich vereinfachen lassen.

Um fur den Operateur die Sichtverhéltnisse bei engen Operationszugéngen zu
verbessern, ist am Schaft 1 ein Beleuchtungselement 9 festlegbar ist, das vor-
zugsweise mittels Batterie oder Akku Uber eine eigene Stromversorgung verfigt.
Neben der in Fig. 3 dargesteliten Ausfiihrungsform, bei der das Beleuchtungsele-
ment 9 am Schaft1 festlegbar ist, ist es selbstverstandlich auch méglich, das Be-
leuchtungselement 9 an der Zug-/Schubstange 4 anzuordnen, insbesondere, wenn
diese, wie in Fig. 2 dargestellt, oberhalb des Schaftes 1 angeordnet ist.

Bei der in Fig. 4 dargesteliten vierten Ausfuhrungsform kreuzen sich der Verlauf
der geraden Zug-/Schubstange 4 und des einfach nach unten abgewinkelten
Schaftes 1. Zu dieser Ausgestaltung ist im Schaft 1 ein Durchbruch 10 ausgebildet,
durch den die Zug-/Schubstange 4 durch den Schaft 1 hindurchtritt, so dass die
Zug-/Schubstange 4 unterhalb des Schaftes 1 am verschwenkbaren Giriffteil 3b
gelagert ist, aber oberhalb des Schaftes 1 am verschwenkbaren Maulteil 2b gela-
gert ist.
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Das um die am starren Giriffteil 3a angeordnete Schwenkachse 5 verschwenkbare
Griffteil 3b ist auch bei dieser Ausfiihrungsform Gber eine federbelastete Arretier-
vorrichtung 6 in der gegeniiber dem starren Griffteil 3a verschwenkten Stellung
fixierbar, wobei die Auflage 7 fir den Zeigefinger des Benutzers und die Arretier-
vorrichtung 6 einstiickig so ausgebildet, wie dies zuvor zur zweiten Ausfiihrungs-
form gemaR Fig. 2 beschrieben wurde.

Auch diese dargestellte Ausfilhrungsform zeigt die Verwendung eines am Instru-
ment festlegbaren Beleuchtungselements 9. Auch wenn nicht alle dargestellten
medizinischen Instrumente mit einem Beleuchtungselement 9 ausgestattet sind,
besteht bei allen Instrumenten die Méglichkeit, diese mit einem derartigen Beleuch-
tungselement 9 auszuriisten, wenn dies erforderlich ist.

Die in Fig. 5 und 6 dargestellten funften und sechsten Ausfiihrungsformen zeigen
schlieBlich ein medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument mit einem axial
verschiebbaren Griffteil 3b.

Bei diesen beiden Ausfiihrungsformen verlaufen die Zug-/Schubstangen 4 und die
Schéfte 1 jeweils mit einer Abwinklung nach unten versehen parallel zueinander,
wobei die Zug-/Schubstange 4 jeweils unterhalb des Schaftes 1 angeordnet ist.
Selbstverstandlich ist es aber auch bei dieser Art der Ausgestaltung des verstellba-
ren Griffteils 3b mdglich, den konstruktiven Aufbau so auszugestalten, dass die
Zug-/Schubstange 4 jeweils oberhalb des Schaftes 1 angeordnet ist.

Die in Fig. 5 dargestellte Ausfiihrungsform zeichnet sich ferner dadurch aus, dass
das axial verschiebbare Griffteil 3b einstiickig mit dem starren Griffteil 3a ausgebil-
det ist und die Verstellbarkeit des Griffteils 3b auf der Federelastizitat des Handha-
benmaterials beruht.

Zur Aufnahme des Beleuchtungselements 9 weist das in Fig. 5 dargestellte medi-
zinische Instrument auf der Oberseite des Schaftes 1 einen Kanal 11 auf, in das
Beleuchtungselement 9 einsetzbar ist.

Die wie dargestellt ausgebildeten medizinischen Schneid- und/oder Halteinstru-
mente zeichnen sich dadurch aus, dass die unabhangig vom Schaft 1 ausgebilde-
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ten Zug-/Schubstangen 4 einerseits einfach und schnell zu reinigen und zu montie-
ren sind und andererseits die Schéfte 1 und Zug-/Schubstangen 4 individuell an
den jeweiligen Einsatzzweck anpassbar sind. Die solchermaRen ausgebildeten
medizinische Instrumente sind aufgrund des konstruktiv einfachen robusten Auf-
baus gut fur den Einsatz in der Offenen Chirurgie geeignet.
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Bezugszeichenliste

2a

2b

3a

3b

10

11

Schaft

Werkzeug

starres Maulteil
verschwenkbares Maulteil
Handhabe

starres Giriffteil
verstellbares Griffteil
Zug-/Schubstange
Schwenkachse
Arretiervorrichtung
Auflage
Federelement
Beleuchtungselement
Durchbruch

Kanal
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Patentanspriiche

1. Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument mit einem Schaft (1), einer
am proximalen Ende des Schaftes (1) angeordneten, aus zwei Griffteilen (3a,
3b) bestehenden Handhabe (3) sowie mit einer Zug-/Schubstange (4) zum
Betétigen eines am distalen Ende des Schaftes (1) angeordneten, aus zwei
Maulteilen (2a, 2b) bestehenden Werkzeugs (2), wobei die Zug-/Schubstange
(4) zum Offnen und SchlieBen des Werkzeugs (2) distalseitig mit mindestens
einem verschwenkbaren Maulteil (2b) des Werkzeugs (2) und proximalseitig
mit einem verstellbaren Giriffteil (3b) der Handhabe (3) koppelbar ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Zug-/Schubstange (4) als vom Schaft (1) unabhangiges Bauteil aus-
gebildet ist, das auBerhalb der Schaftes (1) angeordnet, ausschlielich am
verschwenkbaren Maulteil (2b) des Werkzeugs (2) und am verstellbaren Griff-
teil (3b) der Handhabe (3) gelagert ist.

2. Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Zug-/Schubstange (4) und der Schaft (1) in Form
und/oder Lange unterschiedlich ausgebildet sind.

3. Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Zug-/Schubstange (4) und/oder der Schaft
(1) mindestens eine Abwinklung gegeniiber der Langsachse aufweisen.

4. Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass im Schaft (1) oder in der Zug-
/Schubstange (4) ein Durchbruch (10) zum Durchfilhren des jeweils anderen
Bauteils (4 oder 1) ausgebildet ist.

5. Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass in oder am Schaft (1) und/oder der
Zug-/Schubstange (4) mindestens ein in Axialrichtung verlaufender Kanal (11)
ausgebildet ist.
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Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass am Schaft (1) oder an der Zug-
/Schubstange (4) ein Beleuchtungselement (9) festlegbar ist.

Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Zug-/Schubstange (4) proximalsei-
tig tber einen Kopplungsmechanismus lésbar an dem verstellbaren Griffteil
(3b) festlegbar ist.

Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 7, dadurch
gekennzeichnet, dass der Kopplungsmechanismus als Schraubverbindung
ausgebildet ist.

Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass das verstellbare Griffteil (3b) der
Handhabe (3) als um eine Schwenkachse (5) verschwenkbares Giriffteil (3b)
ausgebildet ist.

Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass das verstellbare Griffteil (3b) der
Handhabe (3) als axial in Richtung der Zug-/Schubstange (4) verschiebbares
Griffteil (3b) ausgebildet ist.

Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass das nicht verstellbare Griffteil (3a)
einstickig mit dem Schaft (1) ausgebildet ist.

Medizinisches Schneid- und/oder Halteinstrument nach einem der Anspriiche
1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass an der Handhabe (3) eine von dem
verstellbaren Griffteil (3b) unabhéangige Auflage (7) fur den Zeigefinger des
Benutzers ausgebildet ist.
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