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Vorrichtung zur veterindrmedizinischen Diagnostik mit
einem Computertomographie (CT)-Gerat umfassend
eine Gantry (2) und einen die Offnung der Gantry (2)
querenden CT-Tisch (3). Es wird vorgeschlagen, dass
eine eine ebene Aufstandsfliche definierende
Plattform (1) vorgesehen ist, die mittels einer Hebe-
und Senkvorrichtung mit ihrer Aufstandsfliche heb-
und senkbar ist, wobei der CT-Tisch (3) auf der
Plattform (1) stationédr befestigt ist und das CT-Gerat
mittels einer in der Aufstandsflache verlaufenden
Linearfihrung (4) relativ zur Plattform (1) verfahrbar
ist, und die Plattform (1) als Tragwerk mit parallel zur
Aufstandsflache verlaufenden Tréagern (6) ausgefuhrt
ist, das in seitlich des Tragwerks angeordneten
Rahmenteilen (5a, 5b) heb- und senkbar gelagert ist.
Mithilfe der Erfindung wird somit eine Vorrichtung zur
veterindrmedizinischen Diagnostik mit einem CT-
Geréat bereitgestellt, die in ihrem Aufbau und ihrer
Steuerung  technisch einfacher und  somit
kostengiinstiger als  bekannte  Ausfiihrungen
umsetzbar ist. Zudem wird der
Untersuchungsvorgang fiir das Tier angenehmer
gestaltet.
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Zusammenfassung:

Vorrichtung zur veterindrmedizinischen Diagnostik mit einem
Computertomographie (CT)-Gerdt umfassend eine Gantry (2) und
einen die Offnung der Gantry (2) querenden CT-Tisch (3). Es wird
vorgeschlagen, dass eine eine ebene Aufstandsflache definierende
Plattform (1) vorgesehen 1ist, die mittels einer Hebe- und
Senkvorrichtung mit ihrer Aufstandsflédche heb- und senkbar ist,
wobei der CT-Tisch (3) auf der Plattform (1) stationdr befestigt
ist und das CT-Gerdt mittels einer in der Aufstandsfldche
verlaufenden Linearflihrung (4) relativ zur Plattform (1)
verfahrbar ist, und die Plattform (1) als Tragwerk mit parallel
zur Aufstandsflache verlaufenden Tragern (6) ausgefihrt ist, das
in seitlich des Tragwerks angeordneten Rahmenteilen (5a, 5b)
heb- und senkbar gelagert ist. Mithilfe der Erfindung wird somit
eine Vorrichtung zur veterindrmedizinischen Diagnostik mit einem
CT-Gerat bereitgestellt, die in ihrem Aufbau und ihrer Steuerung
technisch einfacher und somit kostenglinstiger als bekannte
Ausfihrungen umsetzbar ist. Zudem wird der Untersuchungsvorgang

fiir das Tier angenehmer gestaltet.

(Fig. 1)
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur
veterindrmedizinischen Diagnostik mit elnem
Computertomographie (CT) ~-Gerdt umfassend eine Gantry und einen
die Offnung der Gantry querenden CT-Tisch, gemidR dem Oberbegriff

von Anspruch 1.

In der veterindrmedizinischen Diagnostik sind mehrere
bildgebende Verfahren bekannt, beispielsweise Rontgenverfahren,
Ultraschall-Verfahren, die Magnetresonanztomographie (MRT) oder
die Computertomograhie (CT), die Jje nach der zu untersuchenden
Kobrperregion oder medizinischen Verdachtslage Anwendung finden.
Wéhrend sich beispielsweise Ultraschall gut zur Diagnostik an
Sehnen, Bdndern der Gelenkkapseln als auch an Herz oder Lunge
und im gynakologischen Bereich eignet, wird die
Computertomographie mit groBem Erfolg zur Diagnose akuter oder
chronischer Lahmheiten, von Kopferkrankungen, Zahnproblemen oder
spinaler Ataxie eingesetzt. Beili Verdacht auf Knochenzysten und
Fissuren, die auf konventionellen R&ntgenbildern nicht gesehen
werden kénnen, ist die Computertomografie im

veterindrmedizinischen Bereich unverzichtbar.

Ein Computertomograph besteht aus einem Réntgenstrahler und
einem gegenlberliegenden  Detektor. Diese Komponenten sind
innerhalb einer ring- oder torusférmigen Umhillung angeordnet,
die als "Gantry" bezeichnet wird. Die Gantry weist eine zentrale
Offnung auf, die vom CT-Tisch gequert wird, und innerhalb derer
sich die =zu untersuchende Korperregion des Tieres befinden
muss. Der Rontgenstrahler und der Detektor rotieren wahrend der
Untersuchung um den CT-Tisch. Hierbei werden bei jeder Schicht
Ansichten aus verschiedenen Richtungen erstellt, aus denen

computerunterstitzt ein Querschnittsbild erstellt werden kann.

Durch Weiterbewegen des CT-Tisches kénnen fir
aufeinanderfolgende Schichten Querschnittsbilder erstellt
werden, aus denen in welterer Folge 3D-Rekonstruktionen

errechnet werden konnen. Hierbei entstehen 1im Gegensatz zum
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konventionellen R&ntgen keine Uberlagerungen von Weichteil- oder
Knochengewebe. Die verschiedenen Gewebearten wie Knochen,
Muskeln oder Fettgewebe sind auf dem CT-Bild als Kontraste gut
erkennbar. Unterschiedliche Graustufen im
computertomographischen Bild entsprechen dabei unterschiedlichen
Dichten des Gewebes. Die Dichte einzelner Strukturen kann auch
objektiv gemessen werden, wodurch auffdllige Befunde analysiert
und Gewebe sowie Organe eindeutig identifiziert werden kénnen.
Mit Hilfe der computertomographischen Bilder ist die genaue
Lokalisation krankhafter Strukturen und damit eine Dbessere
Planung des weliteren therapeutischen oder chirurgischen

Vorgehens méglich.

Freilich stellt eine CT-Untersuchung von Tieren aus praktischen
 Grinden mitunter eine Herausforderung dar, insbesondere bel
GroBtieren wie Pferden. Um Bewegungsartefakte im rekonstruierten
3D-Bild zu vermeiden, muss das Tier wdhrend der Untersuchung
méglichst bewegungslos verharren. Eine Moglichkeit besteht in
der Narkotisierung des Tieres. Eine Narkose stellt aber nicht
nur eine physiologische Belastung des Tiers dar, sondern stellt
das Personal auch vor groBe Herausforderungen aufgrund des hohen
Eigengewichts eines Groftieres wie beispielsweise eines Pferdes,
wenn das Tier in den Untersuchungsraum gebracht werden muss, auf
dem CT-Tisch platziert werden muss und rechtzeitig vor dem
Aufwachvorgang aufgrund der oft panikartigen Reaktion eines aus
der Narkose aufwachenden Grobtieres wieder aus dem
Untersuchungsraum gebracht werden muss. Daher wird bei
GroRtieren in der Regel von einer Narkose Abstand genommen und
die Untersuchung am wachen Tier vorgenommen, das 1in den
Untersuchungsraum gefihrt, dort untersucht und danach wieder aus
dem Untersuchungsraum gefiihrt wird. Da beispielsweise Pferde
Fluchttiere sind, die insbesondere in den beengten Verhaltnissen
eines CT-Untersuchungsraumes zu Fluchtreaktionen neigen, wird in

der Regel zur Beruhigung des Tieres eine Sedierung verabreicht.
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Die Untersuchung selbst wird dabei am sedierten, aber stehenden

Tier vorgenommen.

Bei einem GroBtier wie einem Pferd kann dabei freilich nicht der
gesamte Korper untersucht werden. Die Gantry hat eine Offnung
mit einem Durchmesser von etwa 50-90 cm, sodass es
beispielsweise bei einem ausgewachsenen Pferd nicht méglich ist
das gesamte Tier =zu untersuchen, sondern lediglich einzelne
GliedmaBen des Tieres, die das Pferd auf den CT-Tisch stellt,
oder den Kopfbereich des Tieres, indem das Tier den Kopf in die
Offnung der Gantry hdlt. Hierfir ist es auch bekannt das Tier in
einen Stand zu stellen, der sich auf einer Hebeblhne befindet,
sodass das Pferd auf die Hohe der Gantry heruntergefahren werden
kann, sodass es den Kopf bequemer in die Gantry halten kann. Bei
einem erwachsenen Pferd koénnen somit die vier Gliedmafen, der
Kopf sowie der Hals bis etwa zum funften Halswirbel untersucht
werden. Bei kleineren Pferden oder Fohlen ist auch eine

Untersuchung der gesamten Wirbelsdule moglich.

Im Gegensatz zu Untersuchungen im humanmedizinischen Bereich ist
es zudem Dbei der Computertomographie von GroRtieren wie etwa
Pferden kaum moéglich in herkémmlicher Weise den CT-Tisch durch
die Gantry‘zu bewegen. Stattdessen wird die Gantry relativ zum
CT-Tisch und somit relativ Zum Tier bewegt. So wird
beispielsweise in der gattungsgemdben EP 3838158 Al eine
Computertomographievorrichtung zum Untersuchen eines KOrperteils
eines GroRtieres beschrieben, die ein CT-Gerdt und eine
Plattform, auf der das CT-Gerat montiert ist, aufweist. Die
Gantry ist dabei relativ zur Plattform unbeweglich. Der
Computertomograph umfasst des Weiteren eine
Verschiebevorrichtung, die mit der Plattform verbunden und
ausgebildet 1ist, die Plattform mit dem montierten CT-Gerat
relativ zu einer Standfldche eines GroBtieres zu verschieben.
Der CT-Tisch 1ist dabei relativ zur Plattform und zur Gantry

horizontal beweglich mit der Gantry und/oder der Plattform
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derart verbunden, dass der CT-Tisch in die Gantry so eingefahren
werden kann, dass der CT-Tisch wahrend einer Relativbewegung zur

Gantry relativ zur Standfldche stationdr bleibt.

Die in der EP 3838158 Al beschriebene
Computertomographievorrichtung weist somit wie andere bekannte
Vorrichtungen, bei denen das CT-Gerdat auf einer horizontal
beweglichen Plattform angeordnet wird, den Nachteil auf, dass
der CT-Tisch die Horizontalbewegung des CT-Gerdts kompensieren
muss, um eine Untersuchung am ruhenden Tier zu ermdglichen. Das
resultiert in technisch komplexe L&sungen, weill die Bewegung der
Plattform und der Gantry mit jener des CT-Tisches koordiniert
werden muss. Zudem missen diese Bewegungsvorgdnge auch mit der
Steuerung des CT-Vorganges abgestimmt werden, sodass die
Steuerung des CT-Gerédts mit der Steuerung der
Horizontalbewegungen der Plattform verknUpft werden muss. Ein
weiteres Problem besteht darin, dass die Plattform mit dem CT-
Gerdat und dem CT-Tisch ein hohes Eigengewicht aufweisen, das
horizontal unter préaziser Einstellbarkeit des Verstellweges in
Bewegung versetzt, gestoppt und in der Ruhelage arretiert werden
muss. Losungen dieser Art sind somit entsprechend aufwandig und

teuer.

Es besteht somit das Ziel der Erfindung darin eine Vorrichtung
zur veterindrmedizinischen Diagnostik mit einem CT-Gerdt bereit
zu stellen, die in ihrem Aufbau und ihrer Steuerung technisch
einfacher und somit kostenglnstiger umsetzbar ist. Zudem soll
die erfindungsgemdBe Vorrichtung den Untersuchungsvorgang fir

das Tier so angenehm wie moglich gestalten.

Dieses Ziel wird durch die Merkmale von Anspruch 1 erreicht.
Anspruch 1 bezieht sich auf eine Vorrichtung zur
veterindrmedizinischen Diagnostik mit einem Computertomographie
(CT)-Gerat umfassend eine Gantry und einen die Offnung der
Gantry querenden CT-Tisch, bei der erfindungsgemal vorgeschlagen
wird, dass eine eine ebene Aufstandsfl&ache definierende
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Plattform  vorgesehen ist, die mittels einer  Hebe- und
Senkvorrichtung mit ihrer Aufstandsflache heb- und senkbar ist,
wobel der CT-Tisch auf der Plattform stationdr befestigt ist und
das CT-Gerdt mittels einer in der Aufstandsflidche verlaufenden
Linearfiihrung relativ zur Plattform verfahrbar ist, und die
Plattform als Tragwerk mit parallel ZUur Aufstandsflache
verlaufenden Tragern ausgefihrt ist, das in seitlich des
Tragwerks angeordneten Rahmenteilen mittels der Hebe- und
Senkvorrichtung heb- und senkbar gelagert ist. Im Unterschied zu
herkémmlichen Vorrichtungen ist somit die Plattform, auf der das
CT-Geradt angeordnet wird, nicht horizontal verschiebbar, sondern
heb- und senkbar ausgefthrt, um die Gantry stufenlos autf
unterschiedliche Hohenlagen verfahren zu kénnen. Auf diese Weise
kann die Positionierung der Gantry auf die Grole des Tieres
abgestimmt werden, um beispielsweise durch entsprechendes
Absenken der Gantry einen Huf des Tieres bequem untersuchen zu
kénnen, oder durch entsprechendes Anheben der Gantry den Kopf
des Tieres auf eine flir das Tier stressfreie Weise untersuchen
zu kdnnen. Das Tier steht dabei auf einer unbewegten Standfldche
auf Bodenniveau neben der heb- und senkbaren Plattform. Der CT-
Tisch ist auf der Plattform stationdr Dbefestigt, sodass er
relativ zur Plattform unbewegt bleibt. Das CT-Gerat ist hingegen
mittels einer in der Aufstandsfldche verlaufenden Linearfihrung
relativ zur Plattform verfahrbar. Ausfilhrungen dieser Art sind
aus der Humanmedizin bekannt, wo sie auch als "sliding gantry"
bekannt sind. Widhrend normalerweise der Patient mit dem CT-Tisch
durch die Gantry bewegt wird, bewegt sich beim "Sliding-Gantry-
CT" das CT-Gerdt wihrend der Bildgebung entlang des Patienten,
der auf einem unbewegten CT-Tisch liegt. Daraus ergeben sich
effizientere Nutzungsmdglichkeiten fir die therapeutische
Bildgebung, indem es moglich wird einen einzigen Tomographen
abwechselnd in zwei Untersuchungsrdumen einzusetzen. Das CT-
Geridt ist dabei auf einer Linearflihrung gelagert, beispielsweise
auf Schienen, die 1im Boden verlegt sind und von einem

Untersuchungsraum in einen angrenzenden Untersuchungsraum

6/24



fiihren, und mit einem entsprechenden Fahrsystem versehen, mit
dem das CT-Gerat entlang der Linearfihrung bewegt wird. Die
erfindungsgemdBe Vorrichtung ermdéglicht somit die Verwendung
einer herkdmmlichen "sliding gantry", die auf der
erfindungsgemdBen Plattform angeordnet wird. Die Steuerung des
CT~-Gerats muss dabei nicht 1in die Steuerung der Plattform
integriert werden, sodass kein Eingriff in die Steuerung des CT-
Gerats oder Abgriff wvon Steuerungssignalen des CT-Gerdts
erfolgen muss, was die technische Umsetzung der Kombination von
Tomograph und Plattform entscheidend erleichtert. Die Plattform
muss lediglich eine sichere und stabile Lagerung des CT-Gerats
gewdhrleisten. Hierfur 1ist die Plattform als Tragwerk mit
parallel zur Aufstandsfldche verlaufenden Trdgern ausgefihrt,
das in seitlich des Tragwerks angeordneten Rahmenteilen heb- und
senkbar gelagert ist. Das erfindungsgemdBe Tragwerk ermdglicht
bei vergleichsweise geringem FEigengewicht biegesteife und

tragfahige Ausfihrungen.

Eine konkrete Ausfiihrung sieht etwa vor, dass die Hebe- und
Senkvorrichtung zumindest vier Gewindespindeln umfasst, die in
den seitlichen Rahmenteilen des Tragwerks angeordnet sind, sowie
zumindest einen in den seitlichen Rahmenteilen des Tragwerks
angeordneten  Antrieb fir die Gewindespindeln, wobel die
Plattform mit Spindelmuttern versehen 1ist, mit denen die
Plattform  beil Rotation der Gewindespindeln entlang der
Gewindespindeln heb- und senkbar ist. Die Gewindespindeln
ermoéglichen auf technisch einfache Weise eine stufenlose und
genaue Einstellbarkeit der vertikalen Stellbewegung. Die
Plattform wird in der Regel eine rechteckige Form aufweisen,
wobel zwel seitliche Rahmenteile auf gegenlberliegenden Seiten
der rechteckigen Plattform angeordnet sind und jeweils zwel

Gewindespindeln flir jede Seite vorgesehen sind.

Insbesondere konnen zwei Antriebe vorgesehen sein, die Jjeweils

zwel Gewindespindeln zugeordnet sind, wobei jeder Antrieb Uber
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eine Verteilerwelle mit den ihm zugeordneten Gewindespindeln
verbunden ist. Auf diese Weise werden zwel Gewindespindeln in
ihrer vertikalen Stellbewegung koordiniert. Weist die Plattform
etwa rechteckige Form auf, bei der zwel seitliche Rahmenteile
auf gegeniiberliegenden Seiten der rechteckigen Plattform
angeordnet sind, befindet sich auf jeder Seite ein Antrieb fur
die beiden auf der jeweiligen Seite angeordneten

Gewindespindeln.

Zudem kann vorgesehen sein, dass die Plattform an Riemen
befestigt ist, die mittels Umlenkrollen in den seitlich des
Tragwerks angeordneten Rahmenteilen umlaufend angeordnet sind.
Die Riemen decken die in Richtung der bewegten Plattform offen
auszufithrenden Rahmenteile ab und dienen somit als
Einklemmschutz sowie zur Vorbeugung von Verschmutzungen der in
den seitlichen Rahmenteilen angeordneten Komponenten der Hebe-

und Senkvorrichtung.

Hinsichtlich der Heb- und Senkbewegung der Plattform wird
insbesondere vorgeschlagen, dass die Aufstandsfldche in eine
oberhalb eines Bodenniveaus liegende Position hebbar und in eine
unterhalb des Bodenniveaus liegende Position senkbar 1ist. Das
Tier steht dabei auf einer Standfldche auf Bodenniveau. Durch
entsprechendes Anheben der Aufstandsfldche in eine oberhalb
eines Bodenniveaus liegende Position kann der Kopf des Tieres
auf eine fir das Tier stressfreie Weise untersucht werden. Durch
Absenken der Aufstandsfldche in eine unterhalb des Bodenniveaus
liegende Position kann beispielsweise ein Huf des Tieres bequem
untersucht werden. Fir ein Absenken der Aufstandsfldche in eine
unterhalb des Bodenniveaus liegende Position kann eine
Montagegrube im Untersuchungsraum vorgesehen sein, 1in der die
seitlichen Rahmenteile mit der Plattform angeordnet werden und

in die die Plattform abgesenkt wird.

Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass die Aufstandsfldche im

Bereich des CT-Tisches mittels eines an die Plattform
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koppelbaren und entkoppelbaren Randteiles verkleinerbar ist.
Diese MabBnahme ermdglicht es dem Tier naher an den CT-Tisch
heranzutreten, um die Untersuchung einfacher bewerkstelligen zu
kéonnen. Werden das CT-Gerdt mit dem CT-Tisch angehoben, kann der
Randteil wvon der Plattform entkoppelt werden, sodass der
Randteil nicht angehoben wird und das Tier ndher and den CT-
Tisch treten kann. Das Koppeln und Entkoppeln kann etwa mithilfe
eines Bajonett-Verschlusses umgesetzt werden, wobel wechselwelse
eine Kopplung mit der Plattform und der Schachtwand einer

Montagegrube bewerkstelligt werden kann.

CT-Gerdte bediirfen in der Regel einer Kihlung, wobei das
Kiithlaggregat im Fall wassergekihlter Gerdte zumeist oberhalb des
CT-Geréts angeordnet ist und mit dem CT-Geréat iber
Kiithlmittelleitungen verbunden ist. Fur solche Ausfiihrungen wird
vorgeschlagen, dass an der Plattform ein Traggestell fir ein
Kithlaggregat fur das CT-Gerdt befestigt ist. Das Kihlaggregat
wird somit beim Heben und Senken der Plattform mitbewegt, sodass
keine Relativbewegungen zwischen Ktthlaggregat und CT-Gerat

auftreten, die technisch aufwdndig kompensiert werden missten.

Die Erfindung wird in welterer Folge anhand eines
Ausfihrungsbeispiels mithilfe der beiliegenden Figuren ndher

erldutert. Es zeigen hierbei die

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer Ausfiilhrungsform der

erfindungsgemaflen Vorrichtung mit CT~Gerat, CT-Tisch und
Plattform,
Fig. 2 eine weltere Ansicht der Ausfihrungsform der

erfindungsgemaBen Vorrichtung gemdlb Fig. 1,

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht einer Ausfihrungsform der
zwischen seitlichen Rahmenteilen heb- und senkbar gehaltenen

Plattform fiir die erfindungsgemdfe Vorrichtung der Fig. 1,
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Fig. 4 eine perspektivische Ansicht einer Ausfiihrungsform der
zwischen seitlichen Rahmenteilen heb- und senkbar gehaltenen
Plattform fiir die erfindungsgemdBe Vorrichtung der Fig. 1 mit

den Komponenten der Hebe- und Senkvorrichtung, und die

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht einer Ausfihrungsform der
zwischen seitlichen Rahmenteilen heb- und senkbar gehaltenen
Plattform flir die erfindungsgemidBe Vorrichtung der Fig. 1 mit

CT-Geradat und CT-Tisch.

Zundchst wird auf die Fig. 1 und 2 Bezug genommen, die
unterschiedliche Ansichten einer Ausfihrungsform der
erfindungsgemdfen Vorrichtung mit einer heb- und senkbaren

Plattform 1 sowie einem auf der Plattform 1 angeordneten
Computertomographen =zeigen. Der Computertomograph umfasst eine
ring- oder torusférmige Gantry 2, in der ein Réntgenstrahler und
ein gegeniliberliegender Detektor angeordnet sind. Die Gantry 2
weist eine zentrale Offnung auf, die von einem CT-Tisch 3
gequert wird. Der Réntgenstrahler und der Detektor rotieren

wdhrend der Untersuchung um den CT-Tisch 3.

Die Plattform 1, auf der der Computertomograph angeordnet ist,
ist heb- und senkbar ausgefihrt, wie noch naher ausgefihrt
werden wird, um die Gantry 2 stufenlos auf unterschiedliche
Hohenlagen verfahren zu kénnen. Auf diese Weise kann die
Positionierung der Gantry 2 auf die GroBe des Tieres abgestimmt
werden, um beispielsweise durch entsprechendes Absenken der
Gantry 2 einen Huf des Tieres bequem untersuchen zu kdnnen, oder
durch entsprechendes Anheben der Gantry 2 den Kopf des Tieres
auf eine flr das Tier stressfreie Weise untersuchen zu kdnnen.
Das Tier steht dabei auf einer unbewegten Standflache auf
Bodenniveau neben der heb- und senkbaren Plattform 1, in Bezug
auf die Fig. 1 links neben der Plattform 1 im Vordergrund der
Fig. 1 und in Bezug auf die Fig. 2 rechts neben der Plattform 1

im Vordergrund der Fig. 2.
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Der CT-Tisch 3 ist auf der Plattform 1 stationdr befestigt,
sodass er relativ zur Plattform 1 unbewegt bleibt und mit der
Plattform 1 mitbewegt wird. Das CT-Ger&dt mit seiner Gantry 2 ist
hingegen mittels einer in der Aufstandsfldche der Plattform 1
verlaufenden Linearfihrung 4 relativ zur Plattform 1 verfahrbar.
In der gezeigten Ausfihrungsform umfasst die Linearfihrung 4
zwei Schienen, die 1in der Aufstandsflache der Plattform 1
verlegt sind. Fiir die Aufnahme unterschiedlicher Schichtbilder
bewegt sich die Gantry 2 in Langsrichtung des unbewegten CT-
Tisches 3 mithilfe der Linearftthrung 4 und eines nicht naher
dargestellten Fahrsystems des CT-Gerdts entweder schrittweise
oder kontinuierlich wie im Falle von Mehrzeilen-Spiral-CTs. CT-
Gerdte mit Fahrsystemen dieser Art sind wie erwdhnt bekannt und
werden auch als "sliding gantries" Dbezeichnet. Auch die
Steuerungen dieser CT-Gerdte fiur die Aufnahme unterschiedlicher
Schichtbilder koénnen unmittelbar fir die erfindungsgemdbe

Vorrichtung verwendet werden.

Der Aufbau der Plattform 1 und ihrer seitlichen Rahmenteile 5
wird in weiterer Folge anhand der Fig. 3 bis 5 erldutert. Die
Plattform 1 ist als Tragwerk ausgefihrt, das in den seitlich des
Tragwerks angeordneten Rahmenteilen 5 heb- und senkbar gelagert
ist und aus Tragern 6 gebildet wird, die parallel zur
Aufstandsflédche der Plattform 1 verlaufen. Im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel der Fig. 3-5 verlduft eine erste Schar von
Tragern 6a senkrecht zur Laufrichtung der Linearfihrung 4 fur
die Gantry 2, und eine =zweite Schar von Trdgern 6b verlauft
parallel zur Laufrichtung der Linearfihrung 4 und verbindet die
erste Schar von Tragern 6a. Der von den Jjewells &uBersten
Trigern 6 gebildete Rahmen der Plattform 1 weilst eine 1im
Wesentlichen rechteckige Form auf. Die Tradger 6 sind aus einem
metallischen Material gefertigt, beispielsweise aus Stahl. Diese
Art des Tragwerks stellt eine biegesteife und belastbare

Ausfiihrung bei vergleichsweise geringem Eigengewicht dar.
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Die Linearfihrung 4 selbst umfasst im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel zwel Schienen, die als wannenfdrmige
Vertiefungen ausgefihrt sind, die von entsprechenden

Ausnehmungen an der Oberseite der Trdger 6 aufgenommen sind. Die
Form und Ausfilhrung der Linearfihrung 4 wird freilich auf den
Computertomographen abgestimmt sein und kann je nach verwendetem
Modell unterschiedlich sein. An der Oberseite der Trdger 6 ist

ferner eine Montageplatte 7 fir den CT-Tisch 3 befestigt.

Im Ausfilhrungsbeispiel der Fig. 3-5 sind zwei Rahmenteile 5a, 5b
an gegeniiberliegenden Seiten der rechteckig ausgefihrten
Plattform 1 angeordnet. Die seitlichen Rahmenteile ba, 5b werden
dabei jeweils aus zweil Stehern 8 und mehreren Querteilen 9, die
die Steher 8 verbinden, gebildet. Die Steher 8 welsen Jjewells
ein U-Profil auf, das sich in Richtung der Plattform 1 Offnet.
In den U-Profilen der Steher 8 1ist Jeweils eine vertikale
Gewindespindel drehbar gelagert, sodass insgesamt vier
Gewindespindeln vorgesehen sind. Die Plattform 1 ist in ihren
vier Eckbereichen mit Vorspriingen versehen, die in das U-Profil
eines dem Jewelligen Eckbereich zugeordneten Stehers 8
eindringen und mit entsprechenden Spindelmuttern versehen sind,

die mit der Jjeweiligen Gewindespindel zusammen wirken.

Wie insbesondere der Fig. 4 entnommen werden kann, ist an einem
oberen Querteil 9 der Rahmenteile 5a, 5b jeweils ein Antrieb 10
fiur eine horizontal verlaufende Verteilerwelle 11la, 11b
angeordnet. Die Verteilerwelle 1lla, 1llb Ubertrdgt das Drehmoment
vom Jjeweiligen Antrieb 10 auf die oberen Enden der vertikal
verlaufenden Gewindespindeln und synchronisiert zudem deren
Drehbewegung. Die Hebe- und Senkvorrichtung wird somit im
Wesentlichen aus den Antrieben 10, den Verteilerwellen 1lla, 1llb,

den Gewindespindeln und den Spindelmuttern gebildet.

Die Fig. 4 =zeigt des Weiteren, dass Riemen 15 innerhalb der
Steher 8 vorgesehen sind, die mittels Umlenkrollen in den
seitlich des Tragwerks angeordneten  Rahmenteilen 5a, 5b
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umlaufend angeordnet und an der Plattform 1 befestigt sind. Die
Riemen 15 decken die in Richtung der bewegten Plattform 1 offen
ausgefilhrten Steher 8 ab und dienen somit als Einklemmschutz
sowlie zur Vorbeugung von Verschmutzungen der in den seitlichen
Rahmenteilen 5a, 5b angeordneten Komponenten der Hebe- und

Senkvorrichtung.

An der Plattform 1 ist des Weiteren ein Traggestell 12 fir ein
Kihlaggregat flir das CT-Gerdt befestigt. CT-Gerdte bedirfen wie
erwdhnt in der Regel einer Kihlung, wobei das Kihlaggregat im
Fall wassergekiihlter Gerdte zumeist oberhalb des CT-Gerdts
angeordnet ist und mit dem CT-Gerdt Uber Kihlmittelleitungen 13
verbunden ist. Das Kihlaggregat wird somit beim Heben und Senken
der Plattform 1 mitbewegt, sodass keine Relativbewegungen
zwischen Kihlaggregat und CT-Ger&dt auftreten, die technisch

aufwandig kompensiert werden missten.

Im gebrauchsfertigen Zustand sind die Oberseite des Tragwerks
der Plattform 1 und die AuRenseiten der Rahmenteile 5a, 5b durch
Platten abgedeckt, sodass sich die Konfiguration der Fig. 1 und

2 ergibt.

Um eine Absenkbarkeit der Plattform 1 unter das Bodenniveau zu
ermdglichen, wird die erfindungsgemdfe Vorrichtung 1in einer
Montagegrube mit wvertikalen Schachtwdnden 16 angeordnet sein,
wie den Fig. 1 und 2 ersichtlich ist. Die seitlichen Rahmenteile
5a, bb kénnen an den Schachtwdnden 16 Dbefestigt werden und
liberragen in der gezeigten Ausfiilhrungsform der Fig. 1 und 2 die

Montagegrube und somit das Bodenniveau.

Des Weiteren ist die Aufstandsfl&dche im Bereich des CT-Tisches 3
mittels eines an die Plattform 1 koppelbaren und entkoppelbaren
Randteiles 14 verkleinerbar. Diese MaBnahme ermdglicht es dem
Tier ndher an den CT-Tisch 3 heranzutreten, um die Untersuchung
einfacher bewerkstelligen zu kénnen. Werden die Plattform 1 mit

dem CT-Gerdt und dem CT-Tisch 3 angehoben, kann der Randteil 14
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von der Plattform 1 entkoppelt werden, sodass der Randteil 14
nicht angehoben wird und das Tier ndher and den CT-Tisch 3
treten kann. Das Koppeln und Entkoppeln kann etwa mithilfe eines
Bajonett-Verschlusses umgesetzt werden, wobei wechselweise eine
Kopplung mit der Plattform 1 wund der Schachtwand 16 der

Montagegrube bewerkstelligt werden kann.

Im Unterschied zu herkommlichen Vorrichtungen ist somit die
Plattform 1, auf der das CT-Gerdt angeordnet wird, nicht
horizontal verschiebbar, sondern heb- und senkbar ausgefihrt, um
die Gantry 2 stufenlos auf unterschiedliche Hohenlagen verfahren
zu koénnen. Der CT-Tisch ist auf der Plattform 1 stationdar
befestigt, sodass er relativ zur Plattform 1 unbewegt bleibt.
Das CT-Geradt ist hingegen mittels der in der Aufstandsfldche
verlaufenden Linearfihrung 4 relativ zur Plattform 1 verfahrbar.
Die erfindungsgemédfe Vorrichtung ermdglicht somit die Verwendung
einer herkommlichen "sliding gantry", die auf der
effindungsgeméﬁen Plattform 1 angeordnet wird. Die Steuerung des
CT-Gerats muss dabei nicht 1in die Steuerung der Plattform 1
integriert werden, sodass kein Eingriff in die Steuerung des CT-
Gerats oder Abgriff wvon Steuerungssignalen des CT-Gerdts
erfolgen muss, was die technische Umsetzung der Kombination von

Tomograph und Plattform 1 entscheidend erleichtert.

Mithilfe der Erfindung wird somit eine Vorrichtung zur
veterindrmedizinischen Diagnostik mit elinem CT-Geréat
bereitgestellt, die in ihrem Aufbau und ihrer Steuerung
technisch einfacher und somit kostenglnstiger als bekannte
Ausfiihrungen umsetzbar ist. Zudem wird der Untersuchungsvorgang

fiir das Tier so angenehm wie moglich gestaltet.
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Patentanspriche:

1. Vorrichtung zur veterindrmedizinischen Diagnostik mit einem
Computertomographie (CT)-Gerdt umfassend eine Gantry (2) und
einen die Offnung der Gantry (2) querenden CT-Tisch (3),
dadurch gekennzeichnet, dass eine eine ebene Aufstandsfldche
definierende Plattform (1) vorgesehen ist, die mittels einer
Hebe- und Senkvorrichtung mit ihrer Aufstandsfl8che heb- und
senkbar 1ist, wobei der CT-Tisch (3) auf der Plattform (1)
stationdr befestigt ist und das CT-Gerdt mittels einer in der
Aufstandsfldche verlaufenden Linearfihrung (4) relativ zur
Plattform (1) verfahrbar ist, und die Plattform (1) als
Tragwerk mit parallel zur Aufstandsfldche verlaufenden
Tragern (6) ausgefihrt ist, das in seitlich des Tragwerks
angeordneten Rahmenteilen (5a, b5b) mittels der Hebe- und

Senkvorrichtung heb- und senkbar gelagert ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
die Hebe- und Senkvorrichtung zumindest vier Gewindespindeln
umfasst, die in den seitlichen Rahmenteilen (5a, b5b) des
Tragwerks angeordnet sind, sowie zumindest einen 1in den
seitlichen Rahmenteilen (5a, 5b) des Tragwerks angeordneten
Antrieb (10) fir die Gewindespindeln, wobeil die Plattform (1)
mit Spindelmuttern versehen ist, mit denen die Plattform (1)
bei Rotation der Gewindespindeln entlang der Gewindespindeln

heb- und senkbar ist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
zwel Antriebe (10) vorgesehen sind, die Jeweils zwel
Gewindespindeln zugeordnet sind, wobel jeder Antrieb (10)
iber eine Vertellerwelle (lla, 1lb) mit den ihm zugeordneten

Gewindespindeln verbunden ist.

4. Vorrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die Plattform (1) an Riemen (15)

befestigt ist, die mittels Umlenkrollen in den seitlich des
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Tragwerks angeordneten Rahmenteilen (ba, 5b) umlaufend

angeordnet sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Aufstandsfldche 1in eine oberhalb
eines Bodenniveaus liegende Position hebbar und in eine

unterhalb des Bodenniveaus liegende Position senkbar ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 Dbis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass die Aufstandsflédche im Bereich des CT-
Tisches (3) mittels eines an die Plattform (1) koppelbaren

und entkoppelbaren Randteiles (14) verkleinerbar ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass an der Plattform (1) ein Traggestell

(12) fir ein Kihlaggregat fir das CT-Geradt befestigt ist.
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