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Pristroj uréeny k vyzna&eni polohy obrazce odpovidajici specifickym soufadnicim obrazce

Oblast techniky

Vynélez se tykd pfistroje uréeného k vyznadeni polohy obrazce odpovidajici specifickym

soufadnicim obrazce, zejména k vyznageni naptiklad t87i%t& nakresleného t8lesa potom, co byl
obrys télesa sledovén sledovaci &asti uvedeného piistroje.

Dosavadni stav techniky

U dosud znédmych pfistrojii, vyznatujicich polohy obrazce odpovidajicich specifickym
soufadnicim, se do zikladniho t&la ptistroje vlozi pomoci zavad&ciho ustroji specifické
soufadnice polohy, kterou miZe byt naptiklad t&zist& daného obrazce. Vnitini pocita¢ pfistroje,
uloZeny uvnitf pfistroje, vypoéte odchylku soufadnic znatkovage, ktery je soudasti pfistroje pro
vyznaCeni polohy anachazi se hned vedle sledovaciho priizoru sledovaci &sti uvedeného
pfistroje, od soufadnic polohy vloZenych do zékladniho téla pristroje. Zobrazovaci zafizeni,
tvofené napfiklad displejem, zobrazi uvedenou vypoétenou odchylku. Potom se sledovaci &asti
piistroje pohybuje tak dlouho aZ se vypo&tena odchylka vloZenych soufadnic hledané polohy od
soufadnic polohy znatkovate vynuluje a v tomto okamZiku se pomoci znatkovade, ktery se
pohybuje spole¢né se sledovaci &4sti, vyznadi hledana poloha.

V piipad€, kdy je Zadouci vysoka presnost vyznaeni hledané polohy a kdy je tedy nezbytné
sledovat obrys obrazce velmi pfesné a velmi presn& vyznagit znatkovagem hledanou polohu,
vyzaduje manipulace sdosud znimymi pfistroji pro vyznaleni urdité polohy obrazce
mimofadnou 3ikovnost, coz je dano jejich nedokonalou konstrukci. V pripadé prumérné
Sikovnosti obsluhy zatizeni je vyznaleni hledané polohy zatizeno velkou chybou. Dal3i
nevyhodou dosud zndmych pfistroji pro vyznadovani poloh obrazci je to, Ze prakticky
znemoZiuji jednoznatné azietelné vyznaleni hledané polohy znatkovatem v disledku
nedokonalé konstrukce znagkovacde.

Podstata vynalezu

VySe uvedené nedostatky nemé pfistroj uréeny k vyznateni polohy obrazce odpovidajici
specifickym soufadnicim obrazce podle vynalezu, jehoZ podstata spo&iva v tom, Ze sestava z téla
opatfeného na protilehlych strandch horizontalnimi hideli kolmymi k jizdnimu sméru téla
a nesoucimi oto¢né valetky pro pohyb t&la v jizdnim sméu, zavadéciho prostiedku pro zavedeni
poCetnich piikazi pro vypocet specifickych soufadnic obrazce, vypogetniho prostfedku pro
vypocet specifickych soufadnic obrazce, a méficiho ramene otodng spojeného pomoci nosného
otocného &lenu meficiho ramene s télem a obsahujictho znatkovaé, sledovaci &ast pro sledovéni
polohy obrazce majici sledovaci prizor, prvni kole¢ko pro jemny pohyb méficiho ramene
Vv jizdnim sméru téla, druhé kolegko pro jemny pohyb méficiho ramene v krouZivém sméru
méficiho ramene a pruzny distan&ni prostfedek pro drzeni druhého koletka a pfipadné prvniho
koletka v odstupu od podkladu, na kterém je zobrazen obrazec, pfigemz t&lo je rovnéz opatieno
zobrazovacim prostfedkem pro indikaci rozdilu mezi specifickymi soufadnicemi obrazce
a soufadnicemi polohy znatkovade.

Vyhodné je prvni koletko uspof4déno na volném konci méticiho ramene, kde je otodn& neseno
horizontalni htideli kolmou ke spojnici nosného oto¢ného &lenu mé&Ficiho ramene se sledovacim
prizorem sledovaci &asti.
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Vyhodné je prvni koletko oto&né uspofadino ve stiedni €asti méficiho ramene aje spojeno
s vyrovnavacim prostfedkem pro udrZeni horizontilniho hfidele prvniho kolecka v poloze
rovnobézné s horizontalnimi hiideli itoénych valecku.

Vyhodn& je vyrovnavaci prostfedek tvofen pasovou spojkou spojujici otoény kladkovy nosi¢
horizontalni hfidele prvniho kole€ka s fixni kladkou t&la uspofddanou okolo nosného otoéného
¢lenu méficiho ramene.

Vyrovnavaci prostfedek miZe byt rovn&Z vyhodné tvofen dvéma tyCovymi spojkami spojujicimi
ototny nosi¢ horizontilniho hfidele prvniho koletka s ichytnymi misty nachazejicimi se na
opaénych stranach od nosného oto¢ného &lenu méficiho ramene.

Vyhodné je druhé kole&ko uspofadéno na volném konci méficiho ramene, kde je otoné neseno
horizontélni h¥ideli, kterd probihd ve stejném sméru jako spojnice polohy druhého koletka
s nosnym otoénym ¢lenem méficiho ramene.

Vyhodn& znatkovad obsahuje stfedovy hrot pfitlagitelny k podkladu, na kterém je zobrazen
obrazec, a nosi¢ tuhy tuzky oto&n& uspofadany na znatkovaci.

Vyhodn& je druhé koledko neseno nosnou hfideli, kterd je rovnob&zna s osou méficiho ramene
probihajici od nosného otoéného &lenu mé&ficiho ramene ke sledovacimu prizoru na sledovaci
Lasti.

Popis obrazki na vykresech

Na pfipojenych vykresech

- obr. 1 znazortiuje pidorysny pohled na prvni provedeni pfistroje uréeného k vyznaCeni
polohy obrazce odpovidajici specifickym soufadnicim obrazce podle vynélezu;

- obr. 2 znazorfiuje bokorysny pohled na zafizeni z obr. 1;

- obr. 3 znazortiuje &elni pohled na zafizeni z obr. 1;

- obr. 4 znazortiuje pohled zespoda na zatizeni z obr. 1;

- obr. 5 znazorfiuje pudorysny pohled na druhé provedeni pfistroje ur€eného k vyznaceni
polohy obrazce odpovidajici specifickym soufadnicim obrazce podle vynalezu;

- obr. 6 znazorfiuje bokorysny pohled na zafizeni z obr. 5;

- obr. 7 znazortiuje ¢elni pohled na zafizeni z obr. 5;

- obr. 8 znazoriiuje pohled zespoda na zafizeni z obr. 5 majici vyrovnavaci prostfedek
tvofeny pasovou spojkou; a

- obr. 9 znizoriiuje &astedny pohled zespoda na zafizeni zobr.5, majici vyrovnavaci
prostfedek tvofeny tyCovymi spojkami.

Ptiklady provedeni vynélezu

Na obr. 1 aZ obr. 4 je znazorn&no prvni provedeni pfistroje uréeného k vyznaceni polohy obrazce
odpovidajici specifickym soufadnicim obrazce podle vynalezu. Tento pfistroj je tvofen t&lem 1,
obsahujicim zobrazovaci prostfedek 11, zavadéci prostfedek 12, interni po&ita¢ (neni zndzornén),
otoéné valetky 13, které jsou ototn& uloZeny na obou koncich horizontalni hfidele, ktera
prochazi t&lem 1 a je kolma k jizdnimu sméru t&la 1, v disledku ¢ehoZ se télo 1 pfistroje miZze
pohybovat po otoénych vilegkach 13 pouze v jizdnim sméru, ktery je takto kolmy k ose hiidele
nesouci otoéné valecky 13. Pristroj dale obsahuje mé&fici rameno 2, uloZené na télu 1 pomoci
nosného oto&ného &lenu 14 tak, Ze se toto méfici rameno 2 miZze otaget ve sméru doprava nebo
doleva vzhledem k uvedenému jizdnimu sméru téla 1.
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Mgéfici rameno 2 obsahuje na svém volném konci sledovaci &ist 21 aprvni koletko 22,
umoZilujici jemny pohyb celého pfistroje v jizdnim sméru téla 1, a druhé kolegko 23, umoziiujici
Jjemny pohyb pouze méficiho ramene 2 ve sméru jeho otageni. Jak prvni kole¢ko 22, tak i druhé
kolecko 23 je pfidrzovano pruznym distanénim prostfedkem 24, ktery je patrny na obr. 4 a ktery
Jje tvofen napiiklad listovou pruZinou pfipevnénou ke spodni strané volného konce méficiho
ramene 2, v urtité malé vzdalenosti od podkladu, na kterém je uvaZovany obrazec vyznaden.
Horizontalni htidel nesouci prvni koletko 22 je kolma ke spojnici nosného otoéného &lenu 14
téla 1 se sledovacim prizorem 211 sledovaci &asti 21 méFiciho ramene 2. Horizontalni h¥idel
nesouci druhé kole¢ko 23 probihd ve sméru spojnice stfedu druhého koletka 23 snosnym
otoénym ¢lenem 14 téla 1.

Na konci méficiho ramene 2 se nachazi znalkovag 25, ktery je tvofen stfedovym hrotem,
pfitlaCitelnym k podkladu, na kterém je obrazec vyznaten, a nosi¢em tuhy tuzky, ktery je oto&né
uspofaddn na znalkovadi 25 tak, Ze lze uvedenou tuhou vyznadit okolo stfedového hrotu
znalkovace 25 maly krouZek. Rozdil mezi soufadnicemi polohy stfedového hrotu znadkovade 25
a soufadnicemi stfedu sledovaciho priizoru 211 je uloZen v internim pogitadi téla 1. Interni
potital vypote soufadnice hledané polohy, pfiemz bere souasn& v tvahu uvedeny rozdil mezi
soufadnicemi polohy stfedového hrotu zna&kovage 25 a souradnicemi stfedu sledovaciho priizoru
211. Zobrazovaci prostfedek 11 potom zobrazi vysledné soufadnice hledané polohy, které jsou
vynulovany v pfipadé, Ze se stfedovy hrot zna&kovage 25 nachézi nad hledanou polohou obrazce.

V nésledujici €asti popisu bude popsin provoz a manipulace s uvedenym pFistrojem. Pomoci
zavadéciho prostfedku 12 se do interniho poéitate zavedou poletni pfikazy pro vypolet
specifickych soufadnic hledané polohy obrazce, kterou je napiiklad t&zi§t¢ tohoto obrazce.
Potom se sledovacim priizorem 211 sleduje obrys uvaZovaného obrazce z urditého vychoziho
bodu obrysu obrazce tak dlouho, az sledovaci priizor 211 dospéje opét do tohoto vychoziho
bodu. B&hem tohoto sledovéni se do paméti interniho po&itade ulozi postupné soufadnice viech
bodd lezicich na uvedeném obrysu a sledovéni obrysu obrazce probiha jako kontinualni proces.
Pokud je sledovany obrys obrazce tvofen mnoZinou p¥imych &ar, je na to interni poéitad
upozornén, ¢imZ se zavadéci prostfedek 12 pfepne na diskontinualni program sledovani. V tomto
pfipadé se stfed sledovaciho priizoru 211 postupné ztotoZiiuje s vrcholy obrysu obrazce
tvofeného pfimymi liniemi a v kazdém vrcholové poloze se aktivuje zavadéci prostfedek 12
stisknutim ¢&teciho tla¢itka 213 pro pfecteni soufadnic vrcholové polohy, pFiSemz takto odpada
sledovéani obrysu obrazce v mimovrcholovych poloh4ch. Interni pogitaé je vtomto pipads
vybaven programem, ktery je uzpisoben pro vypodet soufadnic mezivrcholovych poloh.
Prepinani provozu pfistroje na kontinualni nebo diskontinualni program se provadi pomoci
selek¢niho tlaCitka 212, které je umisténo na hornim povrchu volného konce méficiho ramene 2.
Zde se rovnéZ nachézi &teci tladitko 213. Jakmile byly sledovanim obrysu obrazce predteny
viechny potfebné soufadnice obrysu obrazce, provede interni po&itad nezbytny vypolet
soufadnic hledané polohy, napfiklad polohy t&Zi5t& uvedeného obrazce, pti¢emz bere v ivahu
irozdil mezi soufadnicemi stfedu sledovaciho priizoru 211 a soufadnicemi stfedového hrotu
znackovace 25, a zobrazi na zobrazovacim prostfedku 11 soufadnice hledané polohy. Potom se
méficim ramenem 2 pohybuje aZ do okamziku, kdy se podafi uvedené soufadnice zobrazené na
displeji zobrazovaciho prostiedku 11 vynulovat. V tomto okamZiku se hrot znalkovade 25
nachazi presné nad hledanou polohou. Jeho pfitladenim k podkladu lze potom kolem mista
dotyku stfedového hrotu znatkovade 25 s podkladem nakreslit otaéenim nosi&e tuhy okolo hrotu

maly krouzek, ¢imZ se hledana poloha zfetelné vyznadi.

Pro u&el jemného apfesného nastaveni mé&ficiho ramene 2 do polohy, ve které dojde
k vynulovéani soufadnic zobrazenych na displeji zobrazovaciho prostredku, slouzi jak prvni
kole¢ko 22, tak i druhé kolegko 23. V normélni, nepfitlaéené poloze jsou obé koletka udrzovana
pomoci pruzného distanéniho prostfedki v malé vzdalenosti od podkladu, na kterém je obrazec
vyznalen. V pfipadé potieby viak mohou byt k podkladu ptitladeny a v této poloze vedou méfici
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rameno 2 tak, %e toto rameno miZe byt snadn&ji nastaveno do polohy, ve které. dojde
k vynulovani zobrazenych soufadnic.

Obr. 5 znazoriiuje piddorysny pohled na druhé provedeni pfistroje uréeného k vyzna&eni polohy
obrazce odpovidajici specifickym soufadnicim obrazce podle vynilezu. Bokorysny pohled
a &elni pohled, jakoZ i pohled zespoda na toto provedeni je znizornén na obr. 6, obr. 7 resp.
obr. 8.

Tento pfistroj je tvofen télem 1, obsahujicim zobrazovaci prostfedek 11, zavad&ci prostiedek 12,
interni poéita¢ (neni zndzornén), otodné valetky 13, které jsou oto&né uloZeny na obou koncich
horizontélni h¥idele, ktera prochazi télem 1 a je kolma k jizdnimu sméru t&la 1, v disledku &ehoz
se télo 1 pistroje miZe pohybovat po otoénych valetkach 13 pouze v jizdnim sméru, ktery je
takto kolmy k ose hidele nesouci otoZné valetky 13. Pristroj dédle obsahuje méfici rameno 2,
uloZené na t&lu 1 pomoci nosného otoéného &lenu 14 tak, Ze se toto méfici rameno 2 miize otacet
ve sméru doprava nebo doleva vzhledem k uvedenému jizdnimu sméru téla 1.

Na konci mé&ficiho ramene 2 je usporadana sledovaci &ast 21. Na tomto konci se rovnéZ nachazi
druhé kolegko 23, které umoZiiuje jemny pohyb méficiho ramene 2 v otaivém sméru. Uvedené
druhé koletko 23 je drzeno pruznym distan&nim prostfedkem 24, tvofenym napfiklad listovou
pruZinou a uloZenym na spodni stran& koncové &asti méficiho ramene 2, v malé vzdalenosti od
podkladu, na kterém je zobrazen uvaZovany obrazec. Ve stiedu méfictho ramene 2 je uloZeno
prvni koletko 22, které umoziuje pohyb celého pfistroje, véetné t€la 1 a méficiho ramene 2
v jizdnim sméru t&la 1. K nosnému otoénému &lenu 14 je pripevnén otodny kladkovy nosi¢ 141,
zatimco k horizontalni h¥ideli prvniho koletka 22 je pfipevnéna fixni kladka 142, ktera ma stejny
primér jako oto¢ny kladkovy nosi¢ 141 (viz obr. 8). Oto&ny kladkovy nosi€ 141 je s fixni
kladkou 142 spojen pomoci neprokluzujici pasové spojky 35, ktera zaji¥tuje, Ze hfidel prvniho
kole¢ka 22 se nachézi stile v poloze, ktera je kolma na jizdni smér téla 1, ato pfi jakékoliv
Ghlové poloze méficiho ramene 2. Rovn&Z uvedené prvni koletko 22 se udrzuje pomoci
pruzného distanéniho prostfedku (neni znizornén) v malé vzdalenosti nad podkladem, na kterém
je obrazec zobrazen.

Obr. 9 znazoriiuje pohled zespoda na jiné spojeni prvniho kole¢ka 22 s nosnym otoénym &lenem
14, ve kterém je pasova spojka 35 nahrazena dvéma tyovymi spojkami 36 spojujicimi oto&ny
nosi& horizontalniho h¥idele prvniho kole¢ka 22 s uchytnymi misty nachazejicimi se na opa€nych
stranach od nosného oto&ného &lenu 14 méfticiho ramene 2. I tento typ vyrovnavaciho prostfedku
zajidtuje, e hiidel prvniho koletka 22 je stale kolma k jizdnimu sméru t€la 1 a to bez ohledu na
tihlovou polohu mé¥iciho ramene 2. Vzhledem k tomu, Ze ostatni &sti tohoto provedeni pfistroje
podle vynilezu jsou totoné s obdobnymi &astmi prvniho provedeni pfistroje podle vynélezu,
nebudou zde jiZ tyto &asti podrobné popisovany. Provoz a obsluha posledn& uveden¢ho druhého
provedeni pfistroje podle vynalezu je shodny s provozem dfive popsaného prvniho provedeni
pistroje podle vyndlezu svyjimkou funkce prvniho koletka 22. Bylo jiZz uvedeno, Ze
horizontélni hiidel prvniho koletka 22 ahorizontilni hfidel otoénych valeZkd 13 zistavaji
vzdjemné rovnob&Zné bez ohledu na uhel otoleni méficiho ramene 2. Jestlize se tedy prvni
koletko 22 ptitladi k podkladu, potom smér pohybu méficiho ramene 2 souhlasi se smérem
pohybu valegki 13, a to nezvisle na sméru oto¢eni méficiho ramene 2.

Jak jiz bylo uvedeno, je interni po&ita pistroje schopen vypocitat soufadnice hledané polohy
uva¥ovaného obrazce, napiiklad t&Zi§té obrazce, pfi¢emZ pfi vypottu bere v tvahu i rozdil mezi
soutadnicemi stiedu sledovaciho priizoru 211 a soufadnicemi stfedového hrotu znatkovale 25.
Zobrazovaci prostfedek 11 pfistroje takto zobrazuje odchylku okamZité polohy znatkovate 25 od
hledané polohy obrazce a je tedy potfeba mé&ficim ramenem pohybovat tak dlouho, az se podafi
idaj na displeji zobrazovaciho prostfedku 11 vynulovat. V okamZiku, kdy se jiz uvedena
odchylka blizi nule, pouzije se prvni koletko 22 a druhé koletko 23 pro jemné a pfesné vedeni
méficiho ramene 2 do polohy odpovidajici iidaji "nula” na displeji zobrazovaciho prostfedku 11.

-4-
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Uvedeny znatkova¢ 25 pfistroje podle vynélezu je potom schopen vyznaiit hledanou polohu
pomoci malého krouzku pomoci tuhy pohybujici se v malé vzdalenosti od stfedového hrotu
znackovace 25.

V zivéru je tieba uvést, Ze uvedena prikladna provedeni pfistroje podle vynilezu maji pouze
ilustratni charakter aZe takto nikterak neomezuji rozsah vynélezu, ktery je jednoznadng
vymezen definici patentovych naroki.

PATENTOVE NAROKY

1. Pfistroj uréeny k vyznaleni polohy obrazce odpovidajici specifickym soufadnicim obrazce,
vyznadeny tim, Ze sestiva ztéla (1) opatfeného na protilehlych stranéch horizontalnimi
hfideli kolmymi k jizdnimu sméru t&la (1) a nesoucimi oto&né valetky (13) pro pohyb t&la (1)
v jizdnim sméru, zavadéciho prostfedku (12) pro zavedeni podetnich piikazi pro vypocet
specifickych soufadnic obrazce, vypogetniho prosttedku pro vypolet specifickych soutadnic
obrazce a méficiho ramene (2) oto&n& spojeného pomoci nosného otoéného &lenu (14) méficiho
ramene (2) s télem (1) a obsahujiciho znatkovag (25), sledovaci &ast (21) pro sledovani polohy
obrazce majici sledovaci priizor (211), prvni koletko (22) pro jemny pohyb méticiho ramene (2)
V jizdnim sméru té€la (1), druhé koletko (23) pro jemny pohyb méficiho ramene (2) v krouzivém
sméru meéficiho ramene (2) a pruzny distan&ni prostfedek (24) pro drZeni druhého kolegka (23)
a pfipadn& prvniho kole¢ka (22) v odstupu od podkladu, na kterém je zobrazen obrazec, pfi¢emz
t&lo (1) je rovnéz opatfeno zobrazovacim prostiedkem (11) pro indikaci rozdilu mezi
specifickymi soufadnicemi obrazce a souradnicemi polohy znatkovade (25).

2. Pristroj podle naroku I, vyzna&eny tim, Ze prvni koletko (22) je usporadano na
volném konci méficiho ramene (2), kde je oto&né neseno horizontalni htideli kolmou ke spojnici
nosného oto¢ného Clenu (14) méficiho ramene (2) se sledovacim priizorem (211) sledovaci &asti

(21). :

3. Pristroj podle ndroku 1, vyzna&eny tim, Ze prvni koletko (22) je ototnd
uspofadano ve stiedni Easti me&ficiho ramene (2) a je spojeno s vyrovnavacim prostiedkem pro
udrZeni horizontdlni hfidele prvniho koleXka (22) v poloze rovnob&né s horizontalnimi
hridelemi valecka (13).

4. Pfistroj podle niroku 3, vyzna&eny tim, Ze vyrovnavaci prostiedek je tvofen
pasovou spojkou (35) spojujici oto&ny kladkovy nosi& (142) horizontalni hiidele prvniho koletka
(22) s fixni kladkou (141) téla (1) uspofadanou okolo nosného otoéného &lenu (14) méficiho
ramene (2).

5.  Pfistroj podle niroku 3, vyzna&eny tim, Ze vyrovnavaci prostfedek je tvofen dvéma
tylovymi spojkami (36) spojujicimi oto&ny nosi¢ horizontalni htidele prvniho koletka (22)
s Gchytnymi misty nachazejicimi se na opa&nych stranich od nosného otoného &lenu (14)
méficiho ramene (2).

6. Pfistroj podle ndroku 1, vyzna&eny tim, Ze druhé koletko (23) je uspofadano na

volném konci méficiho ramene (2), kde je oto&n& neseno horizontalni h¥ideli, ktera probiha ve
stejném sméru jako spojnice polohy druhého koletka (23) snosnym otoénym &lenem (14)
méficiho ramene (2). :
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7. Pfistroj podle ndroku 1, vyznaéeny tim, Ze znatkoval (25) obsahuje stiedovy hrot
pfitlacitelny k podkladu, na kterém je zobrazen obrazec, a nosi¢ tuhy tuzky oto€né uspofadany na
znackovaci (25).

8. Pristroj podle naroku 1, vyznaéeny tim, Ze druhé kolecko (23) je neseno nosnou
hrideli, ktera je rovnob&zna s osou méficiho ramene (2) probihajici od nosného oto¢ného ¢lenu
(14) méficiho ramene (2) ke sledovacimu priizoru (211) na sledovaci ¢asti (21).

7 vykresi
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