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Descrizione

Campo Tecnico

La presente invenzione riguarda generalmente
macchine da lavoro del tipo cingolato e, pit
partic§larmente, una disposizione di guida per una
macchina da lavoro di tipo cingolato.
Tecnica di Sfondo

Veicoli per il movimento terra e per opere
edilizie che utilizzano catene a cingoli senza
fine per il supporto e la propulsione del veicolo
sono frequentemente soggetti a disimpegno della
catena cingolata dai rulli. Benché i rulli siano

generalmente dotati di flange per gquidare la
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catena-cingolo quando éssa passa lungo i rulli,
condizioni irregolari del terreﬁo poésono consen-
tire alla catena-cingolo di cader via dai rulli
posizionati rigidamente. Addizionalmente, detriti
sono spesso intrappolati tra i rulli e 1la
catena-cingolo e forzano la catena-cingolo a
disimpegnarsi_ dai rulli. Cid pud determinare
deragliamento della catena-cingolo e provocare
cosl danneggiamento dei componenfi di sub-carrel-~
li. Per impedire disimpegni della catena-~cingolo,
sono gia stati proposti vari tipi di guide.

Un tipo di guida & descritto nel Brevetto
Statunitensi No. 5 129 317, concesso il 18 Agosto
1992 a Larson et al. Le guide descritte in questo
brevetto includono un complesso o gruppo di staffa
di supporto fissato al telaio a rulli. Le guide
includono pure una pluralitd di barre di guida dei
cingoli fissate al gruppo della staffa di suppor-
to. Movimento laterale del cingolo fa si che maglie
del cingolo della catena-cingolo abbiano ad
impegnare le barre di gquida impedendo cosi
qualsiasi ulteriore movimento laterale della
catena-cingolo. Tuttavia, il prevedere la staffa
di supporto solamente al telaio dei rulli non

consente di posizionare le barre di guida in una



posizione rispetto alla catena-cingolo per otte-
nere una guida ottimale. |

Un altro tipo di elemento di protezione di
guida di un cingolo & descritto Nel Brevetto
Statunitense No. 5 104 205, concesso il 14 Aprile
1992 a Montomura et al. L’elemento di protezione
di guida di cingolo descritto in tale brevetto
include una coppia di elementi di protezione
allungati di sinistra e destra che supportano
girevolmente rulli di c¢ingolo. Tuttavia, il
prevedere una geometria allungata fa aumentare il
peso ed il costo di fabbricazione dell’elemento
di protezione di guida del cingolo.

Percid, e sentita l’esigenza di una dispo-
sizione di guida per una macchina da lavoro di
tipo cingolato che elimini uno o pilt degli
inconvenienti precedentemente menzionati.
Divulgazione dell’invenzione

Secondo una forma di realizzazione della
presente invenzicne, & fornita una disposizione
di guida per una macchina da lavoro di tipo
cingolato. La disposizione di guida include una
struttura di guida avente un’apertura definita in
essa. La disposizione di guida include pure un

gruppo-rullo avente un elemento di corpo con (i)



un passaggio estendentesi attraverso di esso, (ii)
una superficie a rullo definita éu eséo, e (iii)
una flangia anulare estendentesi dalla superficie
a rullo. La disposizione di guida include pure un
assale posizionato rispetto all’elemento di corpo
e alla struttura di guida in modo tale che (i) una
prima porzione dell’assale & posizionata entro il
passaggio e (ii) una seconda porzione dell’assale
& posizionata entro l1’apertura. La flangia anulare
ha un diametro Di. La struttura di guida ha una
larghezza W3. La struttura di guida & posizionata
rispetto alla flangia anulare in modo tale che una
estremitd staccata della struttura di guida si
estende oltre un bordo periferico della flangia
anulare. La larghezza W3 & inferiore al diametro
D; in modo tale che la struttura di guida é
frapposta tra una prima linea tangenziale verti-
cale L; ed una seconda linea tangenziale verticale
I, della flangia anulare.

Secondo un’altra forma di realizzazione
della presente invenzione, & fornito un sub-car-
rello per una macchina da lavoro di tipo cingolato.
I1 sub-carrello include un telaio del sub-
carrello ed una struttura di guida avente (i) una

prima estremita ed una seconda estremita e (ii)
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un’apertura definita in essa. Il sub-carrello
include pure un gruppo-rullo avénte ﬁn elemento
di corpo con (i) un passaggio estendentesi
attraverso di esso, (ii) una superficie a rullo
definita su esso, e (1ii) una flangia anulare
estendentesi dalla superficie a rullo. Il sub-car-
rello include inoltre un assale posizionato
rispetto all’elemento di corpo e alla struttura
di guida in modo tale che (i) una prima porzione
dell’assale & posizionata entro il passaggio e
(ii) una seconda porzione dell’assale & posizio-
nata entro l’apertura in modo tale che la struttura
di guida si estende verso 1l’esterno in una
direzione radiale da un asse di rotazione del-
l’elemento di corpo. Il sub-carrello include pure
un elemento di collegamento articolato o biscot-
tino di maglia di cingolo posizionato in contatto
con la superficie a rullo. La prima estremita della
struttura di gquida & fissata al telaio del
sub-carrello. La flangia anulare ha un diametro
Di. La struttura di guida ha una larghezza W3. La
struttura di gquida e posizionata rispetto alla
flangia anulare in modo tale che la seconda
estremita della struttura di guida si estende

oltre un bordo periferico della flangia anulare.



La larghezza W3 & inferiore al diametro D1 .per cui
la struttura di guida & frappo;ta tra una prima
linea tangenziale verticale L; ed una seconda linea
tangenziale verticale L; della flangia anulare.
Secondo ancora un’altra forma di realizza-
zione della presente invenzione, & fornita una
macchina da lavoro che include un telaio ed un
attrezzo da lavoro accoppiato meccanicamente al
telaio. La macchina da lavoro include pure un
telaio di sub- carrello fissato al telaio. La
macchina da lavoro include inoltrg una struttura
di guida avente un’apertura definita in essa. La
struttura di guida & fissata al telaio del
sub-carrello. La macchina da lavoro include
inoltre uh gruppo-rullo avente un elemento di
corpo con (1) un passaggio estendentesi attraverso
di esso, (ii) una superficie a rullo definita su
esso, e (iii) una prima flangia anulare estenden-
tesi dalla superficie a rullo. La macchina da
lavoro include inoltre un assale posizionato
rispetto all’elemento di corpo e alla struttura
di guida in modo tale che (i) una prima porzione
dell’assale & posizionata entro il passaggio e
(ii) una seconda porzione dell’assale & posizio-

nata entro l’apertura. La flangia anulare ha un



diametro D;. La struttura di guida ha una larghezza
W3. La struttura di guida & posizionata rispetto
alla flangia anuiare in modo tale che una estremita
staccata della struttura di guida si estende oltre
un bordo periferico della flangia anulare. La
larghezza W3 & inferiore al diametfo D1 per cui
la struttura di guida & frapposta tra una prima
linea tangenziale verticale Li ed una seconda linea
tangenziale verticale Ly della flangia anulare.
Breve Descrizione dei Disegni

FIG. 1 & una vista prospettica frammentaria
di una macchina da lavoro che incorpora le
caratteristiche della presente invenzione in
essa; |

FIG. 2 & una vista in alzato frontale
frammentaria di un gruppo- rullo impegnante il
gruppo cingolo della macchina da lavoro di FIG.
1, in cui sono pure rappresentate, come si notera,
una coppia di disposizione di guida;

FIG. 3 & una vista prospettica in sezione
trasversale del gruppo- rullo di FIG. 2;

FIG. 4 & una vista prospettica in sezione
trasversale del gruppo- rullo di FIG. 1, con
1’assale e la disposizione di montaggio dell’as-

sale rappresentati rimossi;



FIG. 5 & una vista prospettica in sezione
trasversale del gruppo- rullou di FFIG. 3 con
1’assale rappresentato rimosso;

FIG. 6 & una vista prospettica di una
disposizione di guida illustrata in FIG. 2;

FIG. 7 & una vista in sezione trasversale
della disposizione di guida rappresentata in FIG.
6; e

FIG. 8 & una vista in alzato laterale di un

gruppo-rulloc, una struttura di guida, ed una

porzione del gruppo-cingolo della macchina da
lavoro di FIG. 1.
Modo Migliore per Attuare IInvenzione

Facendo ora riferimento a FIG. 1, in essa e
illustrata una porzione di una macchina da lavoro
10 del tipo cingolato, che incorpora le qaratte—
ristiche della presente invenzione in essa. La
macchina da lavoro 10 include un telaio 12, un
attrezzo da lavoro 14 (ad esempio una cucchiaia),
un sub-carrello 18, ed un gruppo-cingolo 28.
L’attrezzo da lavoro 14 ed il sub-carrello 18 sono
entrambi accoppiati meccanicamente al telaio 12.
11 sub- carrello 18 include un elemento o puleggia
folle posteriore 24, un rocchetto dentato di

azionamento 26, un elemento O puleggia folle
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anteriore 22, un telaio 20. del sub-carrello, ed
un gruppo cingolo 28. L’elemento folle posteriore
24, il rocchetto dentato di azionamento 26,
1relemento folle anteriore 22 ed il telaio 20 del
sub-carrello sono tutti accoppiati meccanicamente
al telaio 12 in modo da definire il percorso
attorno al quale il gruppo cingolo 28 ruota durante
1’impiego della macchina da lavoro 10. Il sub-car-
rello 18 include pure una pluralita di gruppi-rul-
1i 16 e disposizioni di guida 146 accoppiati
meccanicamente al telaio 20 del sub-carrello.
Com’& rappresentato nelle FIG. 1 e 2, il
gruppo cingolo 28 include un elemento di collega-
mento articolato o biscottino di maglia esterno
54 ed un biscottino esterno 68 accoppiati mecca-
nicamente ad una coppia di biscottini interni 110
e 112. In particolare, il biscottino esterno 64
ha una porzione di estremita con un’ apertura 66
definita attraverso di essa. Il biscottino interno
110 ha pure una porzione di estremita con
un’apertura (non rappresentata) definita attra-
verso di esso. Il biscottino esterno 64 ed il
biscottino interno 110 sono posizionati 1’uno
rispetto all’altro in modo tale che l’apertura 66

e 1’apertura definita nel biscottino interno 110




sono allineate linearmente..Il biscottino esterno
68 ha una porzione di estremité coniun’apertura
70 definita attraverso di essa. Il biscottino
interno 112 ha pure una porzione di estremita con
un’apertura (non rappresentata) definita attra-
verso di essa. Il biscottino esterno 68 ed il
biscottino interno 112 sono posizionati 1'uno
rispetto all’altro in modo tale che 1l’apertura 70
e l’apertura definita ne biscottino interno 112
sono allineate linearménte. Una bussola 108 avente
un passaggio (non rappresentato) con un perno 72
di cingolo disposto in esso é inserita attraverso
le aperture 66 e 70 e le aperture definite neil
biscottini interni 110 e 112. L'inserimento della
bussola 108 e del pernoc 72 del cingolo nel modo
precedentemente descritto accoppia meccanicamente
i biscottini esterni 64 e 68 e 1 biscottini interni
110 e 112. Le altre porzioni di estremita dei
biscottini esterni 64 e 68 sono accoppiate ad
un’altra coppia adiacente di biscottini interni
110 e 112 con una bussola 108 ed un perno 72 del
cingolo in una maniera sostanzialmente identica.
Una pluralita di biscottini esterni 64 e 68 e
biscottini interni 110 e 112 sono accoppiati

assieme nel modo precedentemente descritto sino a



formare un anello continuo. Una pluralita di
pattini 30 - del cingolo sono qﬁindibfissati ai
biscottino del gruppe cingolo 28 in una maniera
ben nota.

Facendo riferimento a FIG. 3, 4 e 5, ciascun
gruppo-rullo 16 ha un elemento di corpo 32 con (i)
un passaggio 34 estendentesi attraverso di esso e
(1) una superficie a rullo 36. definita su esso.
Una porzione di estremita 150 dell’elemento di
corpo 32 ha un segmento di parete laterale interno
40che si estende verso l’esterno della superficie
a rullo 36. Un segmento di parete laterale esterno
44 e fissato al segmento di parete laterale interno
40 attraverso un segmento di parete di estremita
42 frapposto tra il segmento di parete laterale
interno 40 ed il segmento di parete laterale
esterno 44. Il segmento di parete laterale interno
40ed il segmento di parete laterale esterno 44
definiscono un orlo 38 di rullo sotto forma di una
flangia anulare 90 che si estende verso l’esterno
dalla superficie a rullo 36. Come & rappresentato
pilt chiaramente in FIG. 4, il segmento di parete
laterale esterno 44 & posizionato rispetto ad un
asse di rotazione 46 dell’elemento di corpo 32 in

modo tale che un prolungamento lineare 48 del



segmento di parete laterale esternc 44 interseca
l’asse di rotazione 46 in modd da}definire un
angolo acuto a tra essi. Ad esempio, a pud essere
di da 45 a 90 gradi.

Un’altra porzione di estremita 152 dell’ele-
mento di corpo 32 ha pure un segmento di parete
laterale interpo 62 che si estende verso l’esterno
dalla superficie a rullo 36. Un segmento di parete
laterale esterno 76 & fissato al segmento di parete
laterale interno 62 attraverso un segmento di
parete di estremita 154 frapposto tra il segmento
di parete laterale interno 62 ed il segmento di
parete laterale esterno 76. I1 segmento di parete
laterale interno 62 ed i segmento di parete
laterale esterno 76 definiscono pure un orlo 60
di rullo sotto forma di una flangia anulare 92 che
si estende verso l'esterno dalla superficie a
rullo 36. Il segmento di parete laterale esterno
76 & posizionato rispetto all’asse di rotazione
46 dell’elemento di corpo 32 in modo tale che un
prolungamento lineare 78 del segmento di parete
laterale esterno 46 interseca pure l’asse di
rotazione 46 cosl da definire un angolo acuto
///b/// tra essi. Ad esempio ///b/// pud essere

compreso tra 45 e 90 gradi. Si deve notare che il
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segmento di parete laterale interno 40 ed il
segmento di parete laterale intefno 62-definiscono
uno spazio 74 fra i rulli avente una larghezza Wi
tra essi.

Flange 90 si estendono verso l’esterno dalla
superficie a rullo 36 ad un’altezza H; di da circa
20 mm a circa 30 mm. In aggiunta, la flangia 92
si estende verso l’esterno dalla superficie a
rullo 36 ad un’altezza Hz di da circa 20 mm a circa
30 mm. Preferibilmente, le flange 90 e 92 si
estendono verso l’esterno della superficie a rullo
36 ad un’altezza Hi e Hz, rispettivamente, di circa
21,5 mm. Come sara discusso pill dettagliatamente
in seguito, il far si che le flange 90 e 92 abbiano
ad estendersi dalla superficie a rullo 36 per da
circa 20 mm a circa 30 mm & un vantaggio della
presente invenzicne poiché una flangia con un’al-
tezza inferiore a circa 20 mm non fornisce una
finzione di guida affidabile. D’altro canto, una
flangia con un’altezza superiore a circa 30 mm
tende ad essere strutturalmente debole e percid
suscettibile di incrinarsi o rompersi durante
1’impiego della macchina da lavoro 10.

L’elemento di corpo 32 ha un ricettacolo 50

definito in esso. Il ricettacolo 50 & definito da



un segmento di parete 156 . e da un segmento di
parete 158. Il ricettacolo 5b ha un’entrata
esterna 52 ed un’entrata interna 54. L’'entrata
esterna 52 & definita da un bordo 56 del segmento
di parete 156. Il bordo 56 ha un punto P1, un punto
Py, e un punto P3 definiti su esso. I punti Pi, P2
e P3 definiscono un primo piano. L’entrata interna
54 definita da un bordo 100 del segmento di parete
158. Il bordo 100 ha un punto P4, un punto Ps e
un punto Ps definiti su esso. I punti P4, Ps e Ps
definiscono un secondo piano.

IL’elemento di corpo 32 ha pure un ricettacolo
80 definito in esso. In modo simile a quello
descritto precedentemente, il ricettacolo 80 &
definito da uﬁ segmento di parete 160 e da un
segmento di parete 162. Il ricettacolo 80 ha
un’entrata esterna 82 ed un’entrata interna 84.
L’entrata esterna 82 & definita da un bordo 86 del
segmento di parete 160. Il bordo 86 ha un punto
p;, u punto P2, e un punto Po definiti su esso. I
punti P7, Psg, € Py definiscono un terzo piano.
L’entrata interno 84 & definita da un bordo 164
del segmento di parete 162. Il bordo 164 ha un
punto Pig, un punto P11, e un punto P1y definiti

su esso. I punti Pio, P11, e P12 definiscono un
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guarto piano.

I1 gruppo-rullo 16 include pure disposizioni
58 e 88 di montaggio d’assale. La disposizione 88
di montaggio d’assale é sostanzialmente identica
alla disposizione 58 di montaggio d’assale e
percid solamente la disposizione 58 di montaggio
d’assale sara qui descritta dettagliatamente. La
disposizione 58 di montaggio d’assale include un
elemento di ritenuta 102 con una cavita 104
definita in esso. La disposizione 58 di montaggio
d’assale include pure un collare 106 posizionato
entro la cavita 104. L'’elemento di ritenuta 102,
con il collare 106 posizionato in esso, e
accoppiato a pressione nel ricettacolo 50. La
disposizione 88 di montaggio d’assale & accoppiata
a pressione nel ricettacolo 80 in un modo
sostanzialmente identico.

Si deve comprendere che il prevedere il
segmento di parete laterale esterno 44 posizionato
rispetto all’asse di rotazione 46 dell’elemento
di corpo 32 in modo tale che il prolungamento
lineare 48 del segmento di parete laterale esterno
44 intersechi 1’asse di rotazione 46 in modo da
definire un angolo acuto a tra essi consente alla

larghezza W3 (vedere FIG. 4) del ricettacolo 50



di essere superiore o uguale alla larghezza Ws
(vedere FIG. 5) della disposizioﬁe 58 di montaggio
d’assale. Percid, quando la disposizione 58 di
montaggio d’assale & posizionata nel ricettacolo
50, nessuna porzione della disposizione 58 di
montaggio d’assale attraversa il primo piano
definito dai punti P1, P2, € P3 © il secondo piano
definito dai punti P4, Ps, e Ps. Il prevedere 1l
ricettacolo 50 configurato in modo tale che
nessuna porzione della disposizione 58 di montag-
gio d’assale attraversi il primo piano o il secondo
piano costituisce un vantaggio della presente
invenzione. In particolare, 1l prevedere la
disposizione 58 di montaggio d’assale contenuta
completamente entro il ricettacolo 50 impedisce
alla disposizione 58 di montaggio d’assale di
essere impattata e danneggiata da oggetti (ad
esempio sassi) presentil nell’ambiente della mac-
china da lavoro 10.

Inoltre, il prevedere il segmento di parete
laterale esterno 44 posizionato rispetto all’asse
di rotazione 46 nella maniera precedentemente
descritta ha come conseguenza che l’orlo 38 del
rullo ha una base 166 che & relativamente spessa

o larga rispetto allo spessore O larghezza del
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vertice 168 dell’crlo 38 del rullo. In particola-
re, lo spessore T, della basé 166; misurato da un
prolungamento l1ineare 170 del segmento di parete
laterale interno 40 al pordoe 56 & notevolmente
superiore allo spessore del vertice 168 determi-
nato dalla larghezza Wi del segmento di parete
d’estremita 42. Il prevedere una base 166 relati-
vamente spessa rispetto alla larghezza Wi del
vertice 168 aumenta la resistenza meccanica
dell’orlo 38 del rullo rispetto ad altre strutture
di gruppi—rulli. Ad esempio, il gruppo-rullo 16
della presente invenzione & strutturalﬁente piu
" robusto rispetto ad altre strutture di gruppi-rul-
1i in cui il segmento di parete laterale esterno
& posizionato rispetto all’asse di rotazione in
modo tale che un prolungamento lineare del
to di parete laterale esterno intersechi

segmen

1’asse di rotazione cosi da definire un angolo di

sostanzialmente 90.

si deve comprendere che il precedere il

segmento di parete laterale esterno 76 posizionato

rispetto all’asse di rotazione 46 nel medesimo
modo di quello del segmento di parete esterno 44

fornisce i medesimi vantaggi che sono stati

descritti precedentemente. In particolare, la
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larghezza W4 (vedere FIG. 4) del ricettacolo 40 &
superiore o uguale alla larghezﬁé We (vedere FIG.
5) della disposiiione 88 di montaggio dell’assale.
Percid, quando la disposizione 88 di montaggio
dell’assale & posizionata nel ricettacolo 80,
nessuna porzione della disposizione 88 di montag-
gio dell’assale attraversa il terzo piano definito
dai punti P7, Ps, e P9 o il quarto piano definito
dai punti Pio, P11, e Pi12. Come & stato preceden-
temente discusso, il prevedere ricettacolo 80
configurato in modo tale che nessuna porzione
della disposizione 88 di montaggio dell’assale
attraversi il terzo piano e quarto piano impedisce
alla disposizione 88 di montaggio dell’assale di
essere impattata e danneggiata da oggetti (per
esempio sassi) presenti nell’ambiente della mac-
china da lavoro 10. In aggiunta, i vantaggi di
resistenza strutturale discussi con riferimento
al segmento di parete esterno 44 sono pure
applicabili al segmento di parete esterno 76.
Come & rappresentato in FIG. 3, un assale
34 & posizionato entro il passaggio 94 dell’ele-
mento di corpo 32 in modo tale che l’assale 94 si
estende attraverso un’apertura 96 della disposi-

zione 58 di montaggio dell’assale ed un'apertura
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80 della disposizione 88 di montaggio dell’assale.
I1 posizionamento dell’assale 94 nella maniera
precedentemente descritta ha come conseguenza il
fato che (i) una porzione 120 dell’assale 94 &
posizionata all’esterno del passaggio 34 (vedere
FIG. 3) e (ii) una porzione 118 dell’assale 94 e
posizionata entro il passaggio 34 (vedere FIG. 3).
Si deve notare che l’elemento di corpo 32 pud
ruotare rispetto all’assale 34 nel senso indicato
mediante le frecce 172 e 174.

Facendo riferimento alle FIG. 6, 7 e 8, la
disposizione di guida 146 include una struttura
di guida 114 avente una prima estremita 142 ed una
seconda estremita 144. La struttura di guida 114
include un elemento di montaggio 126 avente una
superficie superiore 128 ed una superficie infe-
riore 130. L’elemento di montaggio 126 ha pure
un’apertura 116 definita nella superficie supe-
riore 128 di esso. L’elemento di montaggiocl2é ha
pure'una.pluralité.di fori 148 per bulloni definiti
in esso. La struttura di guida 114 include inoltre
un elemento a gamba 132 estendentesi dalla
superficie inferiore 130 dell’elemento di montag-
gio 126. L'elemento a gamba 132 e preferibilmente

posizionato direttamente al di sotto dell’apertu-



ra 116. L’elemento a gamba 132 .ha (i) una parete
laterale 134, (ii) una parete late¥ale 136, e (iii)
un segmento di parete di estremita 138. La parete
laterale 134 e fissata al segmento di parete di
estremita 138 in modo da definire un angolo acuto
f tra essi (vedere FIG. 7). Il segmento di parete
laterale 136 ha una sporgenza 140 estendentesi da
esso.

La struttura di guida 114 @ posizionata
rispetto al gruppo-rullo 16 in modo tale che la
porzione 120 dell’assale 94 & posizionata entro
1’apertura 116. L’elemento di montaggio 126 e
guindi fissato al telaio 20 del sub-carrello
utilizzando una pluralita di bulloni (non rappre-
sentati) inseriti attraverso fori 148 per bulloni
e avvitati nel telaio 20 del sub-carrello in modo
tale che la superficie superiore 128 si trova in
contatto con il telaio 20 del sub-carrello. Una
seconda struttura di guida 114 & posizionata
rispetto al medesimo gruppo-rullo 16 in modo tale
che 1l’altra porzione 120 dell’assale 94 & posi-
zionata entro 1’ apertura 116. L’elemento di
montaggio 126 di questa struttura di guida 114 e
fissato ad un lato opposto del telaio 20 del sub-

carrello in modo da montare girevolmente l'ele-

et



mento di corpo 32 del gruppo-rullo 16 sul telaio
20 del sub-carrello. Posizionando la struttura di
guida 114 nel modo precedentemente descritto si
ha che 1l’elemento a gamba 132 si estende dall’as-
sale 94, e percid dall’asse di rotazione 46, in
una direzione radiale.

Come & rappresentato pill chiaramente in FIG.
8, la.struttura di guida 114 ha una lunghezza L3
ed una larghezza W3, e la flangia 90 del gruppo-
rullo 16 ha un diametro D1 ed un raggioc Ri. La
lunghezza L3 & maggiore del raggio Ri1 per cui
quando l’assale 94 & posizionato entro 1’apertura
116 dell’elemento di montaggio 126 nel modo
precedentemente descritto, un’estremita staccata
122 definita sulla seconda estremita 144, e
pertanto 1l’elemento a gamba 132, della struttura
di guida 114, si estende oltre un bordo periferico
124 della flangia 90. Inoltre, la larghezza W3
della struttura di guida 114 e inferiore al
diametro D della flangia 90 per cui quando
1'assale 94 & posizionato entro 1l’apertura 116,
1a struttura di guida 114 & frapposta tra una linea
tangenziale verticale Li ed una linea tangenziale
verticale L della flangia 90. Il prevedere la

larghezza W3 configurata in modo tale che la
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struttura di gqguida 114 si adatti tra la linea
tangenziale verticale Li e la iinea tangenziale
verticale L, della flangia 90 costituisce un
vantaggio della presente invenzione poiché cio
riduce le dimensioni della struttura di guida 114
che a sua volta riduce l’altezza e il costo di
fabbricazione della struttura di guida 114 stessa.
Cid dee essere posto in contrasto con altre
configurazioni di strutture di guida che hanno una
sagoma allungata che si eétende sostanzialmente
per l’intera lunghezza del sub-carrello. Questi
tipi di strutture di guida scono relativamente
pesanti e costose da fabbricare rispetto alla
presente invenzione.

Si deve comprendere che, utilizzando una
struttura di guida di posizionamento 114 rispetto
all’assale 94 nel modo precedentemente descritto,
si migliora la funzione di guida della struttura
di guida 114. In particolare, utilizzando 1la
struttura di guida 114 per montare il gruppo-rullo
16 sul telaio 20 del sub-carrello e facendo si che
1 elemento a gamba 132 si estenda dall’assale 94
in una direzione radiale, garantisce che la
struttura di guida 144 sia posizionata diretta-

mente adiacente all’interfaccia del gruppo-cingo-



lo 28/gruppo-rullo 16. Il prevedere la struttura
di guida 144 direttamente adiaceﬁte ail’interfac—
cia tra il gruppo-cingolo 28 e il gruppo-rullo 16
facilita la capacita della struttura di guida 114
di guidare il gruppo-cingolo 28 all’indietro nello
spazio 74 tra i rulli ed in contatto con la
superficie a rullo 36 se deve verificarsi dera-
gliamento del gruppo-cingolo 28.

In aggiunta, il prevedere la struttura di
guida 114 posizionata direttamnete adiacente
all’interfaccia del gruppo- cingolo 28/gruppo-rullo
16 consente al gruppo-cingolo 28 di ripieéarsi
all’indietro tra i gruppi-rulli 16 durante 1’impiego
della macchina da lavoro 10 senza che le strutture
di guida 114 interferiscano con il gruppo-cingolo
28 durante la flessione all’indietro.

Altre configurazioni posizionanti le strut-
ture di guida tra gruppi-rulli adiacenti devono
essere posizionate ad una distanza maggiore in
allontanamento dal gruppo cingolo, per far sl che
esse non abbiano ad interferire con la summenzio-
nata funzione di ripiegamento all’indietro. Il
prevedere le strutture di guida posizionate ad una
distanza maggiore in allontanamento dal gruppo-

cingolec riduce la loro capacita di dirigere o



guidare il dgruppo-cingolo all’indietre nello
spazio tra i rulli se si verifica ‘ﬁn defagliamento.

I1 gruppo-cingolo 28 & disposto attorno
all’elemento o puleggia folle anteriore 22,
all’elemento puleggia folle posteriore 24, e il
rocchetto dentato di azionamento 26. In aggiunta,
come e rappresentato in FIG. 2, il gruppo-cingolo
28 & posizionato rispetto ai gruppi-rulli 16 in
modo tale (i) il gruppo-cingolo 28 & posizionato
entro lo spazio 74 tra i rulli e 1 biscottini
esterni 64 e 68 ed 1 biscottini interni 110 e 112
si trovano in contatto con la superficie a rulli
36. Si deve comprendere che (1) lo spazio 74 tra
i rulli ha una larghezza Wi, (ii) il gruppo-
cingolo 28 ha una larghezza W2 (si deve notare che
il gruppo- cingolo 28 non include pattini 30 del
cingolo), e (iii) la larghezza W; & maggiore della
larghezza W;. Il prevedere la larghezza W; del
gruppo-cingolo 28 inferiore alla larghezza W;
dello spazio 74 dei rulli costituisce un vantaggio
della presente invenzione. In particolare, quando
il gruppo-congolo 28 viene utilizzato, le super-
fici dei biscottini esterni 64 e 68 e dei
biscottini interni 110 e 112 in contatto con la

superficie a rulli 36 tendono ad usurarsi il che



a sua volta fa si che il gruppo-rullo 16 abbia a
spostarsi nella direzione indiéatavmediante la
freccia 176. Il prevedere la larghezza W2 del
gruppo- cingolo 28 inferiore alla larghezza Wl
dello spazio 74 tra i rulli ha come consegquenza
un percorso privo di ostruzioni per lo spostamento
del gruppo.rullo 16 nella direzione della freccia
176. In altre parole, nessuna porzione del
guruppo-cingolo 28 sporge verso l’esterno cosi da
far si che il gruppo-cingolo 28 abbia a ostacolare
il movimento del gruppo-rullo 16 nella direzione
della freccia 176. Percid, il gruppo-cingolo 28
pud essere utilizzato pill a lungo, o pud usurarsi
in grado inferiore, prima di richiedere manuten—
zione. Cid & in contrasto con altre configurazioni
di gruppi-rulli e gruppi-cingoli in cui la
larghezza del gruppo-cingolo & superiore alla
larghezza dello spazio tra i rulli. Ad esempio,
il gruppo-cingolo pud avere una bugnatura a perno
del cingolo sporgente verso l’esterno e posizio-
nata direttamente al di sotto di una flangia del
ruppo- rullo. In tale situazione, la bugnatura a
perno limita la distanza lungo la quale il
gruppo-rullo pud muoversi nella direzione indica-

ta dalla freccia 176 poiché il gruppo-rullo alla



fine contattera la bugnatura a pernoc e provochera
cosl eccessiva usura del grupéo—ruilo. In tal
modo, il gruppo-cingolo richiedera manutenzione
in un periodo di tempo relativamente pill breve
rispetto alla presente invenzione.
Applicabilita Industriale

Durante l'impiego della macchina da lavoro
10, il gruppo-cingolo ruota attorno ad un percorso
definito dall’elemento folle anteriore 22,
dail’elemento folle posteriore 24, dal rocchetto
dentato di azionamento 26 e dai gruppi-rulli 16
cosl da sospingere la macchina da lavoro 10 sul
terreno per eseguire varie finzioni di lavoro con
l’attrezzo 14. Durante la summenzionata rotazio-
ne, il gruppo-cingolo 28 & mantenuto entro lo
spazio 74 fra i rulli mediante le flange 90 e 92.
Si deve notare che le flange 90 e 92 hanno altezze
Hi e Hz, rispettivamente, (cioé da circa 20 mm a
circa 30 mm), che solamente due flange per
gruppo-rullo 16 sono richieste per fornire la
funzione di guida primaria e mantenere il gruppo-
cingolo 28 entro lo spazio 74 tra i rulli e in
contatto con la superficie a rulli 36. Cid & in

contrasto con altre configurazioni di complessi o

gruppi-rulli che richiedono quattro flange esten-
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dentesi dalla superficie a rulli (un biscottino
interno ed un biscottino esterﬁo sono frapposti
tra una coppa di flange) per fornire la funzione
di guida primaria. Il prevedere quattro flange
estendentisi dalla superficie a rulli aumenta il
costo di fabbricazione dei gruppi-rulli.
Tuttavia, se il gruppo-cingolo 28 si disim—
pegna .dai gruppi-rulli 16, strutture di guida 114
sono posizionate in modo da dirigere effettiva-
mente il grupbo—cingolo 28 all’indietro nello
spazio 74 tra i rulli. In particolare, l’estremita
staccata 122 dell’elemento a gamba 132 contatta
il gruppo-cingolo 28 e dirige il medesimo all’in-
dietro nello spazio 74 tra i rulli. Specificata-
mente, il segmento 138 di parete di estremita
contatta il gruppo-cingolo 28 in modo da dirigere
il medesimo indietro nello spazio 74 tra i rulli.
Si deve notare che il prevedere il segmento di
parete di estremitd 138 ed il segmento di parete
laterale 134 orientati spazialmente in modo da
definire tra essi un angolo acuto ¢ (vedere FIG.
7) facilita la guida del gruppo-cingolo 28
all’indietro nello spazio 74 tra i rulli. c€io &

cosl poiché 1l’angolatura del segmento 138 di

parete d’estremita dirige il gruppo-cingolo 28



all’indietro verso lo spazio 74 tra i rulli quando
il gruppo-cingolo perviene inucontatto con il
segmento di parete di estremitad 138. Cid &
differente da altre strutture di guida che hanno
una estremitd staccata squadrata che & meno
efficace nel dirigere un gruppo-cingolo disimpe-
gnato indietrg allo spazio tra i rulli.

Altri aspetti, scopi e vantaggi della pre-
sente invenzione possono essere compresi da uno
studio dei disegni, della descrizione e delle

rivendicazioni accluse.



RIVENDICAZIONI

1. Disposizione di gquida pef una>macchina da
lavoro di tipo cingolato, comprendente:

una struttura di guida avente un’apertura
definita in essa;

un gruppo~rulloc avente un elemento di Corpo
con (i) un passaggio estendentesi attraverso di
esso, (i1i) una superficie a rullo definita su esso,
e (iii) una flangia anulare estendentesi da detta
superficie a rullo; e

un assale posizionato rispetto a detto
elemento di corpo e a detta struttura di guida in
modo tale che (i) una prima porzione di detto
assale posizionata entro detto passaggio e (ii)
una seconda porzione di detto assale posizionata
entro detta apertura,

(1) detta flangia anulare ha un diametro D,
detta struttura di quida ha una larghezza W3 detta
struttura di guida & posizionata rispetto a detta
flangia anulare in modo tale che una estremita
staccata di detta struttura di guida si estende
oltre un bordo periferico di detta flangia anulare
e (iv) detta larghezza W3 & inferiore a detto
diametro D; in modo tale che detta struttura di

guida & interposta tra una prima linea tangenziale



verticale L; ed una seconda linea tangenziale

verticale L; di detta flangia anulare.

2. Disposizione di guida secondo la riven-

dicazione 1, in cui:

detta struttura di guida include (i) un

elemento di montaggio avente una superficie
superiore ed una superficie inferiore e (ii) un

elemento a gamba,
dettc elemento a gamba si estende verso
l’esterno da detta superficie inferiore di detto

elemento di montaggio,

detta apertura & definita in detto elemento
di montaggio, e

detta estremita staccata di detta struttura
di guida & definita su detto elemento a gamba.

3. Disposizione di guida secondo la riven-
dicazione 2, in cui:

detto elemento a gamba include (i) una prima
parete laterale, (ii) una seconda parete laterale

in una relazione di opposizione rispetto a detta
prima parete laterale, e (iii) un segmento di
parete di estremita, e

detta prima parete laterale e fissata a detto

segmento di parete d’estremita in modo tale che

un angolo acuto & definito tra essi.
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4. Disposizione di guida .secondo la riven~-
dicazione 3, in cui: “

detto elemento a gamba include una sporgenza
che si estende verso l’esterno da detta seconda
parete laterale.

5. Disposizione di guida secondo la riven-
dicazione 1, in cui:

detta struttura di guida si estende in una -
direzione radiale rispetto a detto assale.

6. Disposizione di guida secondo la riven-
dicazione 2, in cui:

detta apertura & definita in detta superfi-
cie superiore di detto elemento di montaggio.

7. Disposizione di guida secondo la riven-
dicazione 1, in cui:

detta flangia anulare ha un raggio Ri, detta
struttura di guida ha una lunghezza L3,

e detta lunghezza L3 & superiore a detto
raggio Ri.

8. Disposizione di guida secondo la riven-—
dicazione 1, includente:

un biscottino del cingolo posizionato in
contatto con detta superficie a rullo di detto
elemento di corpo.

9. Sub-carrello per una macchina da lavoro



di tipo cingolato, comprendente:

un telaio del sub—carrellé}

una struttura di guida avente (i) una prima
estremitid ed una seconda estremita e (ii) un’aper-
tura definita in essa;

un gruppo-rullo avente un elemento di corpo
con (1) un passaggio estendentesi attraverso di
esso, (ii) una superficie a rullo definita su esso,
e (iii) una flangia anulare estendentesi da detta
superficie a rullo;

un assale posizionato rispetto a detto
elemento di corpo e a detta struttura di guida in
modo tale che (i) una prima porzione di detto
assale & posizionata entro detto passaggio e (ii)
una seconda porzione di detto assale & posizionata
entro detta apertura in modo tale che detta
struttura di guida si estende verso l’esterno in
una direzione radiale da un asse di rotazione di
detto elemento di corpo; e

un biscottino del cingolo posizionato in
contatto con detta superficie a rullo;

in cui (i) detta prima estremita di detta
struttura di guida & fissata a detto telaio del
sub-carrello, (ii) detta flangia anulare ha un

diametro D1, (iii) detta struttura di guida ha una



larghezza W3 detta struttura di guida & posizionata
rispetto a detta flangia anularevin médo tale che
detta seconda estremita di detta struttura di
guida si estende oltre un bordo periferico di detta
flangia anulare, e (v) detta larghezza W3 e
inferiore a detto diametro D; in modo tale che
detta struttura di guida & frapposta tra una prima
linea tangenziale verticale L; ed una seconda linea
tangenziale verticale Ly di detta flangia anulare.

10. Sub-Carrello secondo la rivendicazione
9, in cui:

detta struttura di guida include un elemento
a gamba che si estende verso l’esterno da detto
asse di rotazione in detta direzione radiale,
detto elemento a gamba avendo (i) una prima parete
laterale, (ii) una seconda parete laterale in una
relazione opposta rispetto a detta prima parete
laterale e (iii) un segmento di parete di
estremita, e

detta prima parete laterale & fissata a detto
segmento di parete di estremita in modo tale che
un angolo acuto & definito tra essi.

11. Sub-carrello secondo la rivendicazione
10, in cui:

detto elemento a gamba include una sporgenza



che si estende verso l'’esternc da detta seconda
parete laterale. |

12. Sub-carrello secondo la rivendicazione
9, in cui:

detta struttura di guida include (i) un
elemento di montaggio avente una superficie
superiore e una superficie inferiore e (ii) un
elemento a gamba,

detta prima estremita di detta struttura di
éuida & definita su detto elemento di montaggio,

detta apertura & definita in detto elemento
di montaggio,

detta superficie superiore & in contatto con
detto telaio del sub-carrello,

detta seconda estremita di detta struttura
di guida & definita su detto elemento a gamba, e

detto elemento a gamba si estende verso
1’esterno da detta superficie inferiore di detto
elemento di montaggio.

13. Sub-carrello secondo la rivendicazione
12, in cui:

detta apertura & definita in detta superfi-
cie superiore di detto elementd di montaggio.

14. Macchina da lavoro, comprendente:

un telaio;



un attrezzo da lavoro accoppiato meccanica-
mente a detto telaio; |
un telaio di sub-carrello fissato a detto
telaio;
una struttura di guida avente un’apertura
definita in essa, detta struttura di guida essendo
fissata a detto telaio del sub- carrello;
. un gruppo-rullo avente un elemento di corpo
con (i) un passaggio estendentesi attraverso di
esso, (ii) uné superficie a rullo definita su esso,
e (iii) una prima flangia anulare estendentesi da
detta superficie a rullo; e
un assale posizionato rispetto a detto
‘elemento di corpo e a detta struttura di guida in
modo tale che (i) una prima porzione di detto
assale & posizionata entro detto passaggio e (ii)
una seconda porzione di detto assale & posizionata
entro detta apertura,
in cui (i) detta flangia anulare ha un
diametro D; detta struttura di guida ha wuna
larghezza W3 detta struttura di guida é posizionata
rispetto a detta flangia anulare in modo tale che
una estremita staccata di detta struttura di guida
si estende oltre un bordo periferico di detta

flangia anulare e (iv) detta larghezza W3 &
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inferiore a detto diametro D; . in modo tale che
detta struttura di guida & frappésta tra una prima
linea‘tangenziale'verticale'L1eduuna seconda linea
tangenziale verticale I, di detta flangia anulare.

15. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 14, includente:

un gruppo-cingolo avente (i) un primo bi-
scottino esterno con una prima apertura definita
in esso, (ii) un secondo biscottino esterno con
una seconda apertura definita in esso, e (iii) un
perno del cingolo posizionato entro detta prima
apertura e detta seconda apertura,

in cui detto primo biscottino esterno e detto
secondo biscottino esterno sono posizionati in
contatto con detta superficie a rulle di detto
elemento di corpo.

16. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 15, includente:

una seconda flangia anulare estendentesi da
detta superficie a rullo,

in cui (i) detta prima flangia anulare ha
un primo segmento di parete laterale interno, (ii)
detta seconda flangia anulare ha un secondo
segmento di parete laterale interno, (iii) detto

primo segmento di parete laterale interno e detto



secondo segmento di parete laterale interno
definiscono uno spazio tra rulii tra essi, (iv)
detto spazio tra i rulli ha una larghezza Wi, e
(ii) detto gruppo-cingolo ha una larghezza W2 che
& inferiore a detta larghezza Wi. |

17. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 14, in cui:

detta struttura di guida include (i) un
elemento di montaggioc avente una superficie
superiore ed una superficie inferiore‘e>(ii) un
elemento a gamba,

detto elemento a gamba si estende verso
1’esterno da detta superficie inferiore di detto
elemento di montaggio,

detta apertura & definita in detto elemento
di montaggio, e

detta estremitd staccata di detta struttura
di guida & definita su detto elemento a gamba.

18. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 17, in cui:

detto elemento a gamba include (i) una prima
parete laterale, (ii) una seconda parete laterale
in una relazione di opposizione rispetto a detta
prima parete laterale, e (iii) un segmento di

parete di estremita, e




detta prima parete laterale & fissata a detto
segmento di parete di estremité-in modo tale che
un angolo acuto & definito tra essi.

19. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 18, in cui:

detto elemento a gamba include una sporgenza
che si estende verso l’esterno da detta seconda
parete laterale.

20. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 17, in cui:

detto elemento a gamba si estende in una

direzione radile rispetto a detto assale.
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