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(57) Resumo: DISPOSITIVO E METODO PARA CAPTAR
OBJETOS FLEXIVEIS, PLANOS. A presente invengéo refere-se a um
dispositivo e a um método para captar objetos flexiveis bidimensionais
(100), especificamente produtos impressos, em uma localizagdo de
captacéo (Sl). Os objetos (100) sé@o recebidos por unidades receptoras
(10, 12). De acordo com a invengao, elementos de estreitamento
controlaveis (20) estao presentes, de modo a impedir uma compresséo
e um recuo dos objetos (100) sobre ou de um apoio da unidade
receptora (10, 12), com cujos elementos de estreitamento, em uma
condicao ativa, a largura de abertura (W2) da unidade receptora (10,
12) em uma regido média entre uma abertura de entrada (16) da
unidade receptora (10, 12) e o apoio (15), pode ser reduzida
comparada com uma condicéo inativa. Estes séo controlados com um
dispositivo de controle (30). Um posicionamento mais confiavel dos
objetos (100) dentro da unidade receptora (10, 12), especificamente a
altas velocidades de alimentagdo e com objetos finos, elasticamente
deformaveis (100), pode ser conseguido por meio da invengao.




10

15

20

25

30

- AR
PI1000556 -0

Relatério Descritivo da Patente de Invengéo para "DISPOSITIVO
E METODO PARA CAPTAR OBJETOS FLEXIVEIS, PLANOS".

A presente invengao refere-se ao campo de transportar e pro-
cessar adicionalmente objetos flexiveis, bidimensionais, esta refere a um
dispositivo e a um método para captar tais objetos, especificamente produtos
impressos tais como, por exemplo, jornais, revistas, brochuras, catélogos,
produtos parciais de tais produtos impressos, ou suplementos, material de
propaganda, cartées, amostras de bens, CDs.

O processamento adicional de produtos impressos é executado
a velocidades sempre crescentes. Mais ainda, produtos cada vez mais com-
plexos sdo montados de diversos produtos parciais e processados. Ambas
estas, as altas velocidades e a complexidade dos produtos, requerem um
controle muito preciso da posi¢do de produto em cada ponto no tempo do
processamento.

Um processo o qual ocorre muito frequentemente é a assim de-
nominada insergdo: um ou mais produtos parciais (também denominados
pré-produtos) sdo inseridos em um produto externo dobrado ou colado (tam-
bém denominado produto principal). Os produtos parciais a serem inseridos
podem ser produtos impressos ou também outros objetos, por exemplo, su-
plementos, material de propaganda, cartdes amostras de bens, CDs.

O produto principal, por exemplo, é transferido por um transpor-
tador de prendedor para um sistema de insergdo, por exemplo, um tambor
de insergdo ou um sistema rotativo, antes do procedimento de insercao. 0
sistema de insergdo tem diversas unidades receptoras na forma de bolsos.
Os produtos principais com as costas, por exemplo, a borda de dobra ou
conexdo colada na frente, sdo inseridos nestes e sdo freados na base de
bolso atuando como um apoio. O produto principal é subsequentemente a-
berto e os objetos adicionais s&o inseridos no produto principal aberto.

Mais ainda, do pedido CH Numero 00788/08 o qual nao tem pu-
blicagdo anterior, € conhecido deixar o produto principal dobrado dentro do
prendedor e suporta-lo por meio de uma unidade receptora durante o proce-

dimento de inser¢éo, isto é, enquanto o prendedor precisar ser aberto para o
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propésito de receber o produto adicional, em que a unidade receptora esta
formada por meio de diversos elementos de suporte co-movidos que coope-
ram uns com os outros, e é subsequentemente novamente removida.

Com os dispositivos conhecidos, a diregdo de alimentagao nor-
malmente corre em uma diregdo diferente do que o transporte adicional pe-
las unidades receptoras. Para a transferéncia, objetos singularizados devem
ser transferidos para dentro das unidades receptoras movidas dentro de um
tempo muito curto. Por esta raz3o, pouco espago e tempo estéo disponiveis
para a transferéncia real. Os objetos sdo conduzidos com uma borda na
frente, através de uma abertura de entrada da unidade receptora, para den-
tro desta. Por meio disto, os objetos s&o frequentemente sujeitos a acelera-
¢oes (negativas) muito grandes e s&o parados por um batente de uma uni-
dade receptora e alinhados ali. A subita frenagem no apoio pode levar o ob-
jeto recentemente alimentado, o qual tem uma certa elasticidade intrinseca,
a ser comprimido no apoio, deformando e recuando em oposigdo a diregao
quando relaxado. Por meio disto, este pode ser lateralmente deslocado. Se
este consistir de diversos objetos parciais, estes podem também mutuamen-
te deslocar e/ou girar no relaxamento. Este efeito ocorre acima de tudo com
os objetos finos. As imprecises na posi¢do do objeto podem levar a erros
na cadeia de processamento adicional e devem portanto ser evitadas.

E portanto o objeto da inveng&o especificar um dispositivo e me-
todo para captar objetos flexiveis, bidimensionais, especificamente produtos
impressos, com os quais as desvantagens mencionadas sao evitadas e um
bom controle da posigéo de objeto é assegurada durante a alimentagéo para
a unidade receptora, especificamente a altas velocidades de processamento.

O objeto é conseguido por um dispositivo com as caracteristicas
da reivindicagdo 1, assim como por um método com as caracteristicas da
reivindicagdo 12. Formagdes adicionais vantajosas da invengdo devem ser
deduzidas das reivindicagdes dependentes, da descrigdo subsequente e dos
desenhos.

O dispositivo de acordo com a invengdo compreende pelo me-

nos uma unidade receptora, a qual pode ser movida passando por uma loca-



10

15

20

25

30

lizagao de captagao. A unidade receptora serve para captar objetos flexiveis,
bidimensionais, especificamente produtos impressos, os quais sao alimenta-
dos de uma unidade de alimentagdo em uma diregdo de alimentagéo, na
localizagao de captacgédo. A unidade receptora tem uma abertura de entrada
com uma largura de abertura de entrada medida transversalmente a diregéo
de alimentagao, pelo menos uma superficie de suporte para o suporte alisa-
do do objeto, e pelo menos um apoio para a borda do objeto que conduz na
diregdo de alimentagdo. Pelo menos um elemento de estreitamento contro-
lavel esta provido, com o qual, em uma condigéo ativa, a largura de abertura
da unidade receptora, medida transversalmente a dire¢géo de alimentagao,
pode ser reduzida em uma regido média entre a abertura de entrada e o a-
poio, comparado com uma posig&o inativa. Um dispositivo de controle esta
presente e preparado de modo que o elemento de estreitamento na regiao
da localizagdo de captagéo seja colocado na condig&o ativa, isto &, o ele-
mento receptor na passagem da localizagdo de captagdo € estreitado pelo
menos brevemente.

O método de acordo com a invengdo compreende as seguintes
etapas:

- mover pelo menos uma unidade receptora, a qual tem uma a-
bertura de entrada com uma largura de abertura de entrada medida trans-
versalmente a direcdo de alimentagédo, compreende pelo menos uma super-
ficie de suporte para o suporte alisado do objeto, e pelo menos um apoio
para a borda do objeto que conduz na dire¢do de alimentagéo, ao longo de
um percurso de movimento fechado além da localizagéo de captagao;

- comover um elemento de estreitamento com a unidade recep-
tora, pelo menos na regido da localizagdo de captagéo, em que o elemento
de estreitamento em uma posigdo ativa pode reduzir a largura de abertura
da unidade receptora medida transversalmente a direcdo de alimentagao,
em uma regido entre a abertura de entrada e o apoio, comparado em uma
posicao inativa,

- introduzir os objetos na diregdo de alimentagédo na pelo menos

uma unidade receptora;
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- ativar o elemento de estreitamento na regido da localizagéo de
captagao por meio de um dispositivo de controle.

Por meio da redugdo da largura de abertura da unidade recepto-
ra na regido entre o apoio e a abertura de entrada, assegura-se que os obje-
tos bidimensionais, ao atingir o apoio, ndo sdo grandemente deformados
devido a sua flexibilidade. Os objetos podem somente abaular no grau em
que a largura de abertura reduzida o permita. A energia potencial a qual esta
armazenada no objeto elasticamente deformado é portanto reduzida compa-
rada ao caso com uma largura de abertura a qual ndo € reduzida. No rela-
xamento do objeto elasticamente deformado, portanto, menos energia po-
tencial esta disponivel a qual pode ser convertida em um movimento oposto
a diregdo de alimentagdo. Um controle aperfeicoado desta posi¢éo dentro da
unidade receptora é conseguido por meio disto, especificamente com os ob-
jetos finos, elasticamente deformaveis e altas velocidades de alimentagao. A
regido na qual a unidade receptora é estreitada, de preferéncia fica na vizi-
nhanga do apoio, especificamente, aproximadamente na regido de um quar-
to a dois tergos da profundidade completa da unidade receptora, em que a
largura de abertura de entrada é de preferéncia nao ou significativamente
ndo reduzida por meio do elemento de estreitamento.

A orientagdo dos objetos na alimentagdo é vantajosamente tal
que a sua superficie normal é perpendicular a diregéo de alimentagao. 0]
apoio é orientado transversalmente a diregéo de alimentag&o. Este pode, por
exemplo, também ser formado por um elemento comovido ou um produto
dobrado o qual ja foi preso. A diregdo de alimentagdo como uma regra esta
portando no plano do objeto, e a diregéo de transportador das unidades re-
ceptoras como uma regra corre perpendicular a este na regiao da localiza-
¢ao de captacgao.

Em um exemplo da invengdo, as unidades receptoras s&o bol-
sos, os quais compreendem duas paredes laterais as quais estdo dispostas
em preferéncia a um angulo agudo uma em relagéo a outra, e uma base de
bolso. As paredes laterais atuam como superficies de suporte para 0s obje-

tos introduzidos, e a base de bolso entre as duas superficies de suporte ser-
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ve como um apoio.

O elemento de estreitamento controlavel € um constituinte inte-
gral da unidade receptora ou comove com a unidade receptora pelo menos
na regido da localizagdo de captagao.

O elemento de estreitamento, por exemplo, tem uma superficie
ativa que faceia o interior do bolso e cuja forma e/ou posigéo em relagéo as
superficies de suporte pode ser mudada para mudar a largura de abertura. A
largura de abertura pode ser reduzida em uma localizagdo predefinida da
superficie de suporte por meio do elemento de estreitamento, enquanto esta
permanece inalterada em outras regides, especificamente na abertura de
entrada. Esta localizag&o, por exemplo, vista na diregdo de alimentagéo, fica
aproximadamente na regido do tergo dianteiro para os dois tergos dianteiros
do objeto que apdia sobre o apoio. Com relagdo ao proprio bolso, a localiza-
o estreita de preferéncia fica na regido de um quarto a dois tergos da pro-
fundidade total. A largura de abertura na condigdo ativa é de preferéncia dois
tercos da largura de abertura na condigdo inativa ou é ainda menor. Em uma
variante preferida, esta pode ser reduzida para zero.

O elemento de estreitamento em um exemplo da invengéo esta
montado sobre o bolso e é elasticamente deformavel por meio de coopera-
cdo com um elemento de controle. Este pode, por exemplo, compreender
uma tira de material elasticamente deformavel, a qual, na condi¢do inativa
(sem estreitamento), apdia sobre uma superficie de suporte, e na posicao
ativa & empurrada afastando da mesma, para o proposito de estreitar o bolso
pelo menos regionalmente, por exemplo, no meio do abaulamento e/ou pivo-
tamento da tira de material.

O elemento de estreitamento esta de preferéncia montado sobre
uma das superficies de suporte, em um modo tal que a superficie de suporte
e a superficie ativa mesclem uma dentro da outra em um modo sem degraus
(sem ressaltos) na regido da abertura de entrada, visto na diregéo de alimen-
tacdo, de modo que um objeto alimentado possa n&o ficar preso. A superfi-
cie ativa em uma regido média disto tem uma distancia variavel, controlavel

para a superficie de suporte. A regido de extremidade da superficie ativa que
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faceia a base de bolso pode ser articulada para tras atrads da superficie de
suporte na condig¢ao inativa, ou pode estar sempre localizada na mesma lo-
calizagdo por meio de uma montagem adequada do elemento de estreita-
mento.

Em um exemplo adicional da invengao, prendedores sédo aplica-
dos como os elementos de estreitamento, os quais pelo menos na regiao da
localizagdo de captagdo sdo movidos sincronizadamente com as unidades
receptoras. Os prendedores tém um primeiro e um segundo mordentes de
prendedor, cuja posi¢ao relativa um ao outro pode ser mudada para mudar a
largura de abertura, por exemplo em um modo conhecido por si com um
controle de came. Aqui também, a largura de abertura é de preferéncia con-
trolada de modo que esta seja reduzida diretamente com a captagéo de um
objeto, comparado ao caso antes da captagdo. Subsequentemente, o pren-
dedor é de preferéncia aberto mais uma vez, de modo que os produtos pos-
sam cair completamente para baixo, e/ou para o alinhamento lateral.

Os prendedores, na entrada da regido de captagdo, ja podem
conter os produtos e transportar os mesmos. Neste caso, as unidades recep-
toras nao sdo conduzidas juntas com os prendedores até na regido de cap-
tacdo, e especificamente ndo até estas serem formadas de diversos elemen-
tos de suporte cooperantes ao redor do produto preso. Os mesmos supor-
tam os produtos ja contidos nos prendedores, de preferéncia captando pelo
menos um objeto adicional, para o qual o prendedor deve ser aberto. O pro-
duto juntamente com o objeto alimentado & subsequentemente adicional-
mente transportado dentro do prendedor fechado. Os prendedores aqui por-
tanto tém uma fungao dupla, especificamente prendendo e transportando os
objetos, assim como estreitando a unidade receptora na alimentagao de um
objeto.

De preferéncia o dispositivo de controle esta projetado de modo
que o estreitamento maximo seja variavel. Com isto, o estreitamento pode
ser ajustado especifico para um produto, por exemplo, pode ser maior com
objetos finos do que com aqueles espessos. O dispositivo de controle, por

exemplo, tem um came de controle ajustavel, com o qual um maior ou menor
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estreitamento maximo pode ser ajustado, dependendo da posigao.

Em alguns casos, especificamente se o objeto a ser inserido en-
tre as partes de produto de um produto dobrado ou colado ja contido no
compartimento receptor, pode ser vantajoso reduzir a largura de abertura
efetiva "vista" do objeto, em uma regido entre a abertura de entrada e o a-
poio, completamente ou essencialmente para zero. De preferéncia por isto,
as superficies internas do produto ja contido na condi¢do estreitada apoiam
diretamente uma na outra a uma distancia do apoio. A sua distancia na regi-
A0 da abertura de entrada é de preferéncia ndo mudada pelo estreitamento.
Uma folga de entrada é portanto formada, a qual afina em um modo como
cunha e na qual os objetos introduzidos ficam presos e sdo suavemente fre-
ados. Assim que o objeto atingiu a regido estreitada, o elemento de estrei-
tamente é desativado. O objeto entdo desliza para o apoio por conta do mo-
mento residual ou da gravidade.

A invencgdo pode ser realizada com base em dispositivos de cap-
tacdo conhecidos, especificamente dispositivos rotativos ou sistemas de
tambor com diversas unidades receptoras, as quais sdo moveis ao longo de
um percurso infinito ou circular. Por exemplo, a invengdo pode ser projetada
com base em transportadores de bolso ou transportadores de prendedor,
tambores de corte e similares. Como mencionado, as unidades receptoras
podem também ser realizadas por meio de diversos elementos de suporte
cooperantes.

A unidade de alimentagéo pode obter os objetos de um meio de
armazenamento, por exemplo, uma pilha, uma bobina ou de uma formagao
movida, por exemplo, uma formagéo imbricada, um fluxo de produtos indivi-
duais, um fluxo de prendedor. Os objetos alimentados podem ser objetos
simples, por exemplo produtos impressos simples ou amostras de bens, ou
colegdes mais complexas, por exemplo uma pequena pilha de diferentes
produtos impressos depositados uns sobre os outros.

Com relagdo ao método, os objetos podem ser introduzidos em
unidades receptoras vazias assim como em unidades receptoras as quais ja

contém um produto. No segundo caso, é preferivel o caso de um produto
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impresso dobrado (produto principal), dentro do qual o objeto alimentado é
inserido. O produto principal pode também conter produtos adicionais (pro-
dutos parciais) ja inseridos.

A largura de abertura pode ser aumentada novamente apos
passar a localizagéo de captagao, por exemplo, de modo a alinhar os objetos
dentro da unidade receptora. Isto, acima de tudo, é de interesse com pren-
dedores com uma dupla fungdo como elementos de estreitamento assim
como para um transporte adicional, j& que os objetos presos idealmente de-
vem ter uma distancia para a base do prendedor. Alternativamente, o pren-
dedor pode passar a localizagio de captagdo em uma condigdo meio fecha-
da (estreitada) e ser completamente fechado diretamente apds isto sem ne-
nhuma abertura renovada.

A invengdo tem vantagens especificas com a transferéncia de
objetos de uma correia transportadora estacionaria para os compartimentos
receptores, os quais sdo transportados passando pelo local de transferéncia.
Como uma regra, os objetos ficam individualmente um atras do outro sobre a
correia transportadora. Por esta razdo, com uma dada taxa de processamen-
to, velocidades de alimentagdo 3-4 vezes maiores sdo necessarias do que
com uma formag&o mais compacta na alimentagéo, por exemplo, com obje-
tos transportados em um modo suspenso por meio de prendedores. Mais
ainda, a janela de tempo, dentro da qual a abertura do compartimento recep-
tor corre passando pela localizagéo de alimentagéo estacionaria e na qual a
transferéncia pode, portanto, acontecer, € significativamente menor do que
no caso de uma transferéncia de prendedores os quais podem ser comovi-
dos com os compartimentos receptores. O ultimo também necessita grandes
aceleragdes cujos efeitos sdo vantajosamente aliviados por meio da inven-
gao.

Exemplos da invengao estdo representados nos desenhos e es-
tdo aqui apos descritos. Em um modo puramente esquematico estao mos-
trados em:

figuras 1a-c diferentes imagens momenténeas sobre a alimenta-

¢do de um objeto para uma unidade receptora na forma de um bolso, com
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um elemento de estreitamento na condigao inativa;

figuras 2a-c diferentes imagens momentaneas sobre a alimenta-
¢do de um objeto para uma unidade receptora na forma de um bolso, com
um elemento de estreitamento na condigéo ativa;

figuras 3a-d diferentes imagens momentaneas sobre a alimenta-
¢do de um objeto para uma unidade receptora na forma de um bolso, com
um elemento de estreitamento controlavel, em que um produto dobrado ja
esta localizado dentro do bolso;

figuras 4a+b diferentes imagens momentaneas sobre a alimen-
tagdo de um objeto para uma unidade receptora na forma de diversos ele-
mentos de suporte que cooperam uns com os outros e com um prendedor
com uma largura de abertura controlavel como um elemento de estreitamen-
to, em que um produto dobrado ja esta localizado no prendedor na localiza-
¢ao de captagéo;

figuras 5-e analogamente as figuras 3a-d, diferentes imagens
momentaneas sobre a alimentacdo de um objeto para uma unidade recepto-
ra na forma de um bolso, com um elemento de estreitamento controlavel, em
que um produto dobrado ja esté localizado dentro do bolso e em que a largu-
ra de abertura na regido média é reduzida para zero.

As figuras 1a-c e 2a-c mostram uma unidade receptora 10 na
forma de um bolso 12 em varios pontos no tempo na alimenta¢do de um ob-
jeto 100 em uma diregdo de alimentagdo F1 para uma localizagao de capta-
¢d0 S1. O bolso 12 passa a localizagdo de captagdo S1 em uma diregéo de
transportador F2, a qual aqui € perpendicular a diregdo de alimentagao F1. O
bolso 12 compreende duas superficies de suporte laterais, planas 13, 14,
uma base de bolso atuando como um apoio 15 e uma abertura de entrada
16. O bolso 12 mais ainda compreende um elemento de estreitamento con-
trolavel 20 com uma superficie ativa 21. O elemento de estreitamento 20
esta localizado na condigéo inativa com as figuras 1a-c, na qual a sua super-
ficie ativa 21 corre na vizinhanga direta paralela a uma das superficies de
suporte 14. Com as figuras 2a-c, o elemento de estreitamento 20 esta na

condigao ativa, isto &, esta regionalmente levantado da superficie de suporte
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14 para o interior do bolso ou para a outra superficie de suporte 13.

O bolso 12 tem uma largura de abertura W1 na regiao da abertu-
ra de entrada 16, a qual esta distante da base de bolso 15. A profundidade
total do bolso 12 esta indicada em d1. A largura de abertura W2 esta reduzi-
da em tamanho com relagdo a este na regido préxima da base. Na condi¢do
inativa do elemento de estreitamento 20 (figuras 1a-c), as larguras de aber-
tura W1, W2 sdo determinadas pela distancia das duas superficies de supor-
te laterais 13, 14 medidas transversalmente a diregao de alimentagéo F1. Na
condigéo ativa do elemento de estreitamento 20 (figuras 2a-c), a largura de
abertura W2 na regido proxima da base ¢é influenciada pelo elemento de es-
treitamento 20, enquanto que a largura de abertura W1 na regido da abertu-
ra de entrada 16 permanece constante. Aqui, a distancia para base de bolso
15 esta indicada em d2, com a qual o maior estreitamento (menor largura de
abertura W2) ocorre na condigao ativa. Esta distancia d2 & aproximadamen-
te um quarto a dois tergos de um comprimento de objeto tipico d, medida na
direcdo de alimentag&o F1. d2 é aproximadamente 0,25 - 0,67 d1 com rela-
¢30 ao bolso 12. A largura de abertura é assim manipulada na regiao inferior
préxima do apoio.

O elemento de estreitamento 20 é construido como segue: este
compreende um elemento alisado elasticamente deformavel 22, o qual na
proximidade da base de bolso 15 estd montado rotativo aqui sobre a superfi-
cie de suporte direita 14, ao redor de uma articulagdo 34 que corre paralela a
base de bolso 15. O elemento alisado 22 compreende dois elementos parci-
ais 22a, 22b os quais estdo conectados um ao outro em um modo em forma
de U. Um dos elementos parciais 22a na condi¢ao inativa apdia diretamente
sobre a superficie de suporte 14. O outro elemento parcial 22b da vista da
outra superficie de suporte 13 esta localizado sobre o outro lado da superfi-
cie de suporte 14 designada ao mesmo. O elemento de estreitamento 20
esta montado deslocavel na diregdo da superficie de suporte 14 na regido da
abertura de entrada 16 devido a forma de U. O lado do elemento plano 22
que faceia o interior do bolso serve com uma superficie ativa 21 para estrei-

tar o bolso 12. O elemento plano 22 consiste, por exemplo, em ago de mola.
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O dispositivo de controle 30 aqui, como exemplo, compreende
um came de controle estacionario ou movel 32, o qual coopera com um ele-
mento de came 31, aqui na forma de um rolo de came. O elemento de came
31 esta acoplado ao elemento de estreitamento 20, aqui no elemento parcial
22a, através de um elemento de acoplamento 33, por exemplo, uma haste.

O elemento de acoplamento 33 por meio disto projeta através de
uma abertura 17 na superficie de suporte 14. Uma distancia constante entre
o came de controle 32 e a superficie ativa 21 é ajustada por meio ao ele-
mento de acoplamento 33, na regido na qual o elemento de acoplamento 33
esta conectado no elemento alisado 22. A superficie ativa 21 & assim defor-
mada na dependéncia da forma ou da posi¢do do came de controle 32. Uma
forma de arco da superficie ativa 21 é realizada por meio do elemento parci-
al 22a sendo montado deslocavel sobre a articulagdo 34 e montado desloca-
vel ao longo da superficie de suporte 14 na regido oposta. Esta superficie
ativa corre essencialmente paralela a superficie de suporte 14 na regido da
abertura de entrada 16, curva para cima visto na diregdo de alimentagdo F1
e encontra a superficie de suporte 14 novamente a um angulo na regido pro-
xima da base. A largura de abertura W2 é reduzida por meio disto, enquanto
que a largura de abertura W1 permanece aproximadamente a mesma.

A maneira de funcionamento do elemento de estreitamento 20
com as figuras 2a-c em comparagdo a condigao inativa (figuras 1-c) esta
aqui apds descrita. Com as figuras 1a-c, de acordo com a melhor técnica
moderna, um objeto 100 com uma borda 101, por exemplo, as costas, na
frente, é introduzido no bolso 12 (figura 1a) na diregéo de alimentagédo F1. O
plano de alimentagdo aqui corresponde aproximadamente ao plano de sime-
tria entre as duas paredes de suporte 13, 14. O objeto 100 atinge a base de
bolso 15 em um modo n3o freado e por meio disto é deformado (figura 1b),
por cujo meio uma parte de sua energia cinética é armazenada como ener-
gia potencial. Este curva ou comprime aproximadamente t&o distante quanto
a largura de abertura W2 do bolso 12 na regido proximo da base permite.
Pelo menos uma parte da energia contida na deformagéo é convertida em

energia cinética novamente devido a elasticidade do objeto 100, por meio do
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objeto 100 relaxando novamente, pelo menos aproximadamente esticando
para fora e recuando da base de bolso 15. Isto esta representado em um
modo exagerado nas figuras 1a-c.

Com as figuras 2a-c, o elemento de estreitamento 20 é ajustado
para a condigao ativa diretamente antes da ou na alimentagao do objeto 100.
A largura de abertura W2 do bolso 12 na regido proxima da base é significa-
tivamente reduzida por meio disto, especificamente aproximadamente para
um quarto ou dois tergos da largura de abertura W2 na condigdo inativa. O
objeto 100 assim passa por uma abertura de entrada 16 cujo tamanho néo é
mudado, com uma largura W1, e entdo desliza ao longo da superficie ativa
21 para a base de bolso 15. Uma forte curvatura do objeto 100 é impedida
por meio do estreitamento, a energia potencial é reduzida e assim o recuo é
reduzido. O objeto 100 fica seguramente posicionado dentro do bolso 12.
Este efeito ocorre independentemente de qualquer natureza de superficie da
superficie ativa 21, e um alto coeficiente de atrito ndo é necessario, mas ao
contrario a superficie ativa 21 pode também ser lisa.

O elemento de estreitamento 20 pode ser subsequentemente
ajustado de volta para a condigéo inativa, de modo que etapas de proces-
samento adicionais possam ser executadas no modo usual, por exemplo,
abrindo o objeto, introduzindo objetos adicionais, cortando, alinhando e/ou
adicionalmente transportando. O elemento de estreitamento 20 pode tam-
bém ser ativado somente quando a borda 101 ja esta localizada dentro do
bolso 12.

As figuras 3a-d mostram um exemplo adicional de uma unidade
receptora 10 na forma de um bolso 12 com duas superficies de suporte 13,
14, com uma base de bolso 15 e com um elemento de estreitamento contro-
lavel 20. Aqui, este esta designado para a superficie de suporte 13 a qual
esta a esquerda no desenho. Esta compreende um elemento alisado 22 o
qual na regido da abertura de entrada 16 esta conectado em um modo fixo
na superficie de suporte 13 através de um elemento de fixagéo 23, de modo
que a superficie ativa 21 e a superficie de suporte 12 mesclem uma na outra

em um modo sem degraus. O elemento alisado 22 é como um arco. A sua
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superficie ativa 21 na condig¢ao inativa (figura 3a) corre grandemente parale-
la a superficie de suporte 13. A sua extremidade que faceia a base de bolso
15 na condigao inativa projeta através de uma abertura 17 para o exterior, a
dita abertura sendo maior em comparagao a abertura nas figuras 1a-c, 2a-c
para o exterior. Nao é necessario mas possivel que o elemento alisado 22
seja elasticamente deformavel sobre a sua extenséo inteira.

O elemento alisado 22 como com as figuras 1a-c, 2a-c esta co-
nectado a um mecanismo de controle 30 que compreende um rolo de came
31, um acoplamento 33, um came de controle 32, para controlar a posigao
da superficie ativa 21.

O bolso 12 nas figuras 3a-d compreende elementos de retengao
controlaveis 50, os quais estdo localizados na regido da abertura de entrada
16. Estes servem para fixar um produto dobrado 200, o qual ja esta localiza-
do dentro do bolso 12, neste bolso 12, por meio de prender as suas bordas
distantes a base de bolso 15, e também para manté-lo aberto na introdugéo
de um objeto. Pode-se também operar sem estes elementos de retengéo 50
no caso que um produto dobrado 200 ndo deva ser inserido.

Como com as figuras 2a-c, com as figuras 3a-d, a largura de a-
bertura W2 na regido proxima da base é reduzida com relagdo a distancia
real das duas superficies de suporte 13, 14, logo antes ou logo que a locali-
zagao de captagdo S1 seja alcangada. Por meio disto, o produto 200 ja pego
apodia sobre a parede de suporte 14 ou a superficie ativa 21 em cada ponto
no tempo. Apos passar a localizagio de captagdo S1, o elemento de estrei-
tamento 20 é desativado novamente e a largura de abertura inicial (inativa)
W2 é restaurada novamente. Etapas de processamento adicionais podem
estar conectadas no modo usual, por exemplo, abrindo o objeto, introduzindo
objetos adicionais, cortando, alinhando e/ou adicionalmente transportando.

As figuras 4a+b mostram um exemplo adicional de um dispositi-
vo de acordo com a invengdo com prendedores 81 como os elementos de
estreitamento 20. O dispositivo compreende essencialmente ao dispositivo
de insergdo como foi descrito nos pedidos CH Numeros 00788/08 ou

00358/09 os quais ndo tém uma publicagio anterior. O proposito do disposi-
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tivo de insergéo é a inser¢do de objetos 100 os quais podem ser individuais
ou também uma composi¢cdo de diversos produtos, dentro de um produto
principal dobrado 200. Por meio disto, os produtos principais 200 s&o condu-
zidos por um transportador de prendedor 80. Durante o procedimento de
insercdo, o prendedor 81 é aberto, o produto 200 no entanto n&o é retirado
do mesmo, mas é somente adicionalmente suportado por uma unidade re-
ceptora 10. ApOs a insergdo, o produto combinado 200, dentro do qual o ob-
jeto 100 foi inserido, é conduzido adicionalmente pelo mesmo prendedor 81,
o qual é entdo fechado novamente.

O dispositivo aqui foi somente descrito no grau que é necessario
para a compreens3o da invengéo sobre a qual este pedido esta baseado.

O dispositivo compreende uma pluralidade de unidades recepto-
ras 10 as quais sao formadas por meio da interagéo de diversos primeiros e
segundos elementos de suporte 91, 92 os quais sdo méveis uns em relagao
aos outros. Os elementos de suporte 91, 92 sdo em cada caso movidos ao
longo de um percurso rotativo fechado U1, U2 e sdo moveis em relagéo a
abrir outro, de modo que especificamente estes podem ser articulados afas-
tando de modo que os prendedores 81 possam mover adicionalmente em
um modo desimpedido apds introduzir os objetos 100 nos produtos 200.

Os primeiros elementos de suporte 91 em cada caso compreen-
dem uma parede de suporte alisada 93 a qual mescla em um elemento em
forma de U 94. O elemento em forma de U 94 esta localizado na localizagao
de captagdo S1 aproximadamente na mesma localizagéo que as bordas de
dobra do produto 200 tomadas pelos prendedores 81 ou a uma pequena
distancia da mesma. Um produto 200 esta assim suportado pela base 95 do
elemento em forma de U 94 e pela parede de suporte 93, mesmo se o pren-
dedor 81 estiver aberto. Uma fungdo de suporte adicional ou uma fungao de
segurar aberto & conseguida pelos segundos elementos de suporte 92.

Os primeiros elementos de suporte 91 mais ainda opcionalmente
compreendem um elemento de retengdo e/ou elemento de frenagem 45 na
forma de um lago de um material elastico. Os elementos de retengdo e/ou

elementos de frenagem 45 ficam opostos a parede de suporte 93 e estao
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firmemente conectados ao elemento em forma de U 94.

O percurso U dos prendedores 81 é pelo menos parcialmente
concéntrico ao percurso das unidades receptoras 10 ou ao percurso U1, U2
do primeiro ou do segundo elementos de suporte 91, 92, por exemplo, na
regido representada pela figura 4. Os percursos rotativos U, U1, U2 podem
subsequentemente afastar.

A fungdo sera daqui em diante explicada.

Os produtos 200, aqui produtos principais dobrados, sao trans-
portados por meio do transportador de prendedor 80. Enquanto um produto
200 esta seguro por um prendedor 81, os segundos elementos de suporte
91 movem entre as partes de produto, na parte inferior do percurso de mo-
vimento U o qual ndo esta aqui representado. Estes portanto seguram o pro-
duto 200 aberto. Os primeiros elementos de suporte 91 s&o articulados a-
proximadamente simultaneamente. Os primeiros elementos de suporte 91
assumem uma posigdo, na qual as suas bases 95 tém uma distancia prede-
finida para a borda de produto seguro 201. O produto 200 esta aberto nesta
posicdo, e a parte superior de produto fica sobre os elementos de suporte
externos 92. Os elementos de retengéo e/ou os elementos de frenagem 45
pressionam a parte de produto superior contra os elementos de suporte ex-
ternos 92. Os prendedores 81, as unidades receptoras 10 e o produto 200
nesta posicdo relativa sdo movidos adicionalmente em um modo sincrono

até a localizacdo de captagdo S1. Um objeto 100 é inserido de uma unidade

de alimentagdo 40 em uma diregdo de alimentagéo F1, a qual corre perpen-

dicularmente a base 95 e a diregdo de movimento das unidades receptoras
10. Esta puxa o produto 200 j& disposto dentro da unidade receptora 10 e
dentro do prendedor 81 aberto, para dentro.

Os prendedores 81 aqui atuam como elementos de estreitamen-
to 20 de acordo com a inveng&do. O prendedor 81 é completamente aberto
logo antes da localizagdo de captagdo S1. A largura de abertura W2 das u-
nidades receptoras 10 na regido proxima da base é portanto essenciaimente
determinada pela distancia dos elementos 91, 94, e 95. A largura de abertu-

ra W1 na regido da abertura de entrada 16 é determinada pela distancia dos
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elementos 91, 92. Ao atingir a localizagdo de captagdo S1, os prendedores
81 sdo brevemente parcialmente fechados (condigdo ativa). Neste exemplo,
a posigdo na qual o came de controle 32 tem um pequeno ressalto quando
parcialmente fechando os prendedores, esta localizada atras da localizagao
de captagdo S1 na diregdo de movimento de prendedor, de modo que o
prendedor 81 ndo é parcialmente fechado até logo antes da localizagéo de
captagdo S1. Isto é causado pelo tempo de corrida do objeto da estagao 40
até o apoio da unidade receptora (a unidade receptora € basicamente estrei-
tada por ultimo quando o objeto atinge a localizagéo de estreitamento).

A largura de abertura W2 é reduzida por meio do fechamento
parcial. O mesmo efeito ocorre como acima descrito com referéncia as figu-
ras 2a-c, 3a-d. Um forte curvamento e recuo dos objetos 100 s&o evitados.
Apo6s a insercio, os prendedores 81 sdo novamente adicionalmente abertos,
de modo a alinhar lateralmente os objetos 100, 200 e/ou serem capazes de
posiciona-los perpendicularmente a base 95.

O prendedor 81 é subsequentemente fechado. Se nenhuma fun-
¢ao de alinhamento ou de posicionamento for requerida, os prendedores 81
podem também ser fechados diretamente apds a introdugéo dos objetos. Os
elementos de suporte 91, 92 os quais ndo sdo mais agora necessarios, para
o suporte, sdo articulados afastando para o topo ou o fundo, de modo que o
transportador de prendedor 80 pode ser conduzido para fora da regido dos
elementos de suporte 92 e sua montagem.

As figuras 5a-e analogamente as figuras 3a-d, mostram diferen-
tes imagens momentaneas sobre a alimentagdo de um objeto 100 para uma
unidade receptora 10 na forma de um bolso 12, dentro do qual um produto ja
dobrado 200 esta localizado. O bolso 12 e o elemento de estreitamento con-
trolavel 20 sdo construidos como nas figuras 3a-d. O elemento de estreita-
mento 20 aqui, no entanto, é de preferéncia controlado de modo que a largu-
ra de abertura efetiva a qual é "vista" dos objetos a ser introduzidos 100, é
reduzida para zero na regido média. A distancia W2 entre a superficie ativa
21 e a parede de suporte 14 opostamente localizada portanto na condigao

ativa corresponde a espessura do produto ja introduzido 200 (figuras 5b-d).
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O objeto 100 a ser recebido novo é portanto freado na folga de
entrada como cunha a qual afina para zero e é formada por meio do objeto
ja recebido 200 (figura 5d). A forma de cunha da folga de entrada é especifi-
camente vantajosa para os objetos 100 mais finos os quais devem ser intro-
duzidos, ja que o objeto 100 é freado em um modo suave e subsequente-
mente fica preso dentro da folga. Subsequentemente a largura de abertura
W2 é aumentada novamente, e especificamente para a largura de abertura
original (como na figura 5a) na condi¢ado ativa do elemento de estreitamento
20, ou para uma largura de abertura (figura 5e) a qual é reduzida comparada
a esta. O objeto 100 desliza para a base do bolso 12 por conta de seu mo-
mento residual e/ou por conta da gravidade. Assim uma frenagem confiavel
do objeto 100 é conseguida, como no caso da largura de abertura efetiva
somente parcialmente reduzida (isto é, ndo reduzida completamente para
zero).

Como com as figuras 3a-d, aqui também, as bordas externas do
produto ja introduzido 200 s&o presas pelos elementos de retengdo 50. A
distancia das partes de produto na regido de abertura de entrada portanto
ndo é mudada por meio do estreitamento na regido media.

O bolso entdo, como mostrado nas figuras 5a-e podem ser com-
pletamente estreitados quando o objeto 100 é inserido em um bolso vazio,
dentro do qual nenhum produto principal 200 esta contido. A folga de entra-
da a qual afina em um modo como cunha neste caso é formada pelas pare-
des de bolso 13, 14 ou a superficie ativa 21 do elemento de estreitamento
20, a qual mescla em uma das paredes de bolso 13 de preferéncia em um
modo sem degraus.

E notado que nas modalidades onde j& um primeiro produto é
transportado para a localizagdo de captagdo e completado com um produto
adicional que vem da unidade de alimentag&o, como, por exemplo, mostrado
e descrito nas figuras 3a-d, 4a-b e 5a-e, o primeiro produto € vantajosamen-
te transportado em uma diregdo de transporte para a localizagéo de capta-
¢ao por meio de um prendedor de um transportador de prendedor. Mais ain-

da, o primeiro produto é vantajosamente transportado afastando da localiza-
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¢do de captacdo apds a transferéncia juntamente com o produto adicional
suprido da unidade de alimentacdo em uma direcdo de transporte pelo
mesmo prendedor do transportador de prendedor.

Neste caso as unidades receptoras sdo trazidas juntas com os
prendedores na localizagdo de captagdo e movidas coordenadas. Nesta co-
nexao os prendedores nao precisam ter a fungdo de um elemento de estrei-
tamento como esta, por exemplo, mostrado na figura 4b.

Nas modalidades, onde um primeiro produto & alimentado de
uma unidade de alimentagao para a localizagao de captagao, como esta, por
exemplo, descrito e mostrado em conexdo com as figuras 1a-c e 2a-c, o pri-
meiro produto transferido da unidade de alimentagéo é vantajosamente pre-
so por um prendedor vazio de um transportador de prendedor e transportado
afastando da localizagdo de captagdo em uma diregéo de transporte. Tam-
bém neste caso as unidades receptoras s&o trazidas juntas com os prende-
dores (vazios) na localizagdo de captagdo e movidas coordenadas. Também
aqui os prendedores nao precisam ter a fungdo de um elemento de estreita-
mento como esta, por exemplo, mostrado na figura 4b.

Tal guia de prendedor, independentemente se os prendedores
tém a fungdo de um elemento de estreitamento ou n&o, esta descrita e mos-
trada em conexdo com as figuras 4a-b e devera também aplicar para a ex-

plicagdo acima descrita.
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo para captar objetos flexiveis, planos (100), especi-
ficamente produtos impressos, em uma localizagdo de captagédo (S1), de
uma unidade de alimentagdo (40), com pelo menos uma unidade receptora
(10, 12) a qual pode ser movida além da localizagéo de captagéo (S1), é ca-
paz de receber um objeto (100) o qual é alimentado em uma diregéo de ali-
mentacéo (F1), em que a unidade receptora (10, 12) compreende uma aber-
tura de entrada (16) com uma largura de abertura de entrada (W1) medida
transversalmente a diregdo de alimentagao, e pelo menos um apoio (15, 95)
para a borda do objeto (101) que conduz na diregédo de alimentagéo (F1),
caracterizado por

- pelo menos um elemento de estreitamento controlavel (20, 81),
com o qual, em uma condig&o ativa, a largura de abertura (W2) da unidade
receptora (10, 12), medida transversalmente a dire¢do de alimentag&o (F1)
em uma regido entre a abertura de entrada (16) e o apoio (15, 95) pode ser
reduzida comparado a uma condic¢3o inativa, e

- um dispositivo de controle (30), de modo a trazer o elemento
de estreitamento (20) na regido da localizagao de captagdo (S1) para a con-
di¢ao ativa.

2. Dispositivo de acordo com a reivindicagédo 1, caracterizado
pelo fato de que a regido, na qual a unidade receptora (10, 12) pode ser es-
treitada pelo elemento de estreitamento (20, 81), fica a uma distancia (d2)
para o apoio (15), a qual é aproximadamente um quarto a dois tercos da dis-
tancia (d1) da abertura de entrada (16) para o apoio (15), em que a largura
de abertura de entrada (W1) de preferéncia nao ¢ influenciada pelo elemento
de estreitamento (20, 81).

3. Dispositivo de acordo com a reivindicagéo 1 ou 2, caracteriza-
do pelo fato de que o elemento de estreitamento (20, 81) pode ser comovido
com a unidade receptora (10, 12), pelo menos na regido da localizagéo de
captagao (S1).

4. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagoes 1

a 3, caracterizado pelo fato de que o elemento de estreitamento (20, 81) &
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um componente integral da unidade receptora (10, 12).

5. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagées 1
a 4, caracterizado pelo fato de que o elemento de estreitamento (20, 81) tem
uma superficie ativa (21), cuja forma e/ou posi¢cao pode ser mudada em um
modo controlado para mudar a largura de abertura (W2) especificamente por
meio deste compreender um elemento alisado elasticamente deformavel
(22).

6. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagoes 1
a 5, caracterizado pelo fato de que a unidade receptora (12) € um bolso (12),
o qual compreende duas superficies de suporte (13, 14) as quais estao dis-
postas de preferéncia a um angulo agudo uma em relagéo a outra.

7. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 6, caracterizado
pelo fato de que o elemento de estreitamento (20, 81) compreende um ele-
mento alisado elasticamente deformavel (22), o qual forma uma superficie
ativa (21) com uma forma mutavel e estd montado em uma das superficies
de suporte (13, 14).

8. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 6, caracterizado
pelo fato de que a superficie de suporte (13, 14) e a superficie ativa (21),
vistas na diregdo de alimentagdo (F1), mesclam umas nas outras em um
modo sem degraus na regido da abertura de entrada (16), e em que a super-
ficie ativa (21) na regido média entre a abertura de entrada (16) e o apoio
(15) tem uma distancia variavel (W2) para a superficie de suporte (13, 14)
opostamente localizada.

9. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagoes 1
a 5, caracterizado pelo fato de que a unidade receptora (10, 12) compreende
diversos elementos de suporte separados (91, 92) os quais s&o sincroniza-
damente moveis, e os quais cooperam uns com os outros pelo menos na
regido da localizagdo de captagdo (S1) em um modo tal que pelo menos
uma superficie de suporte lateral assim como um apoio (95) s&o formados
para receber um objeto.

10. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagoes

1 a 5 ou 9, caracterizado pelo fato de que o elemento de estreitamento é
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realizado por um prendedor (81), o qual na regido da localizagdo de capta-
cao (S1) pode ser movido sincronizadamente com as unidades receptoras
(10, 12), e compreende um primeiro e um segundo mordente de prendedor,
cuja posigdo relativa um ao outro pode ser mudada para mudar a largura de
abertura (W2) da unidade receptora (10).

11. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagoes
1 a 10, caracterizado pelo fato de que o elemento de estreitamento é capaz
de reduzir a largura de abertura (W2) da unidade receptora (10) essencial-
mente para zero.

12. Método para captar objetos flexiveis, planos (100), especifi-
camente produtos impressos, caracterizado pelo fato de que compreende as
etapas de:

- mover pelo menos uma unidade receptora (10, 12), a qual tem
uma abertura de entrada (16) com uma largura de abertura de entrada (W1)
medida transversalmente a dire¢gdo de alimentagdo (F1), pelo menos uma
superficie de suporte (13, 14) para o suporte alisado do objeto, e pelo menos
um apoio (15) para a borda do objeto (101) que conduz na diregdo de ali-
mentac3do (F1), além da localizagcdo de captagdo (S1),

- comover um elemento de estreitamento (20, 81) com a unidade
receptora (10, 12), pelo menos na regido da localizagdo de captagédo (S1),
em que o elemento de estreitamento (20, 81), em uma condi¢éo ativa pode
reduzir a largura de abertura (W2) da unidade receptora (10, 12), medida
transversalmente a diregdo de alimentagdo (F1), em uma regido entre a a-
bertura de entrada (16) e o apoio (15) com relagdo a uma condi¢éo inativa,

- introduzir os objetos (100) na diregdo de alimentacdo na pelo
menos uma unidade receptora (10, 12);

- ativar o elemento de estreitamento (20, 81) na regido da locali-
zacao de captacdo (S1) por meio de um dispositivo de controle (30).

13. Método de acordo com a reivindicagao 12, caracterizado pe-
lo fato de que o elemento de estreitamento (20, 81) é desativado novamente
logo que o objeto (100) foi recebido dentro da unidade receptora (10, 12).

14. Método de acordo com a reivindicagdo 12 ou 13, caracteri-
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zado por meio de deslocamento, rotagao, articulagao e/ou deformagao elas-
tica de uma superficie ativa (21) do elemento de estreitamento (20, 81) na
regido da localizagao de captagdo (S1), para mudar a largura de abertura
(W2).

15. Método de acordo com qualquer uma das reivindicagbes 12
a 14, caracterizado por meio de formar a unidade receptora (10, 12) por
meio de diversos elementos de suporte moveis, separados (91, 92) os quais
sao sincronizadamente mdveis, e 0s quais cooperam uns com o0s outros pelo
menos na regiao da localizagdo de captacao (S1), em um modo tal que pelo
menos uma superficie de suporte lateral assim como um apoio (95) sejam
formados para receber o objeto.

16. Método de acordo com qualquer uma das reivindicagbes 12
a 15, caracterizado pelo fato de que um prendedor (81) com um primeiro e
com um segundo mordente de prendedor, pelo menos na regido da localiza-
cao de captagdo (S1), € comovido com a unidade receptora (10, 12), e que a
largura de abertura da unidade receptora (10, 12) € mudada por meio da
mudanga da posigdo de peio menos um mordente de prendedor.

17. Método de acordo com a reivindicagdo 16, caracterizado pe-
lo fato de que o objeto (100) captado apos passar a localizagéo de captagao
(S1) é adicionalmente transportado pelo prendedor (81), e a unidade recep-
tora (10, 12) é removida.

18. Método de acordo com qualquer uma das reivindicagoes 12
a 17, caracterizado pelo fato de que os objetos (100) na localizagéo de cap-
tacdo (S1) sdo introduzidos em produtos dobrados ou colados (200) os quais
ja estdo contidos nas unidades receptoras (10, 12).

19. Método de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 12
a 18, caracterizado pelo fato de que a largura de abertura (W2) da unidade
receptora (10, 12), a qual é medida transversalmente a diregéo de alimenta-
cao (F1), em uma regido entre a abertura de entrada (16) e o apoio (15) é

essencialmente reduzida para zero na introdugdo de um objeto (100).
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RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSITIVO E METODO PARA CAPTAR OBJE-
TOS FLEXIVEIS, PLANOS".

A presente invengédo refere-se a um dispositivo € a um método
para captar objetos flexiveis bidimensionais (100), especificamente produtos
impressos, em uma localizagéo de captagéo (S1). Os objetos (100) sao re-
cebidos por unidades receptoras (10, 12). De acordo com a invencao, ele-
mentos de estreitamento controlaveis (20) estdo presentes, de modo a im-
pedir uma compressdo e um recuo dos objetos (1 00) sobre ou de um apoio
da unidade receptora (10, 12), com cujos elementos de estreitamento, em
uma condigdo ativa, a largura de abertura (W2) da unidade receptora (10,
12) em uma regido média entre uma abertura de entrada (16) da unidade
receptora (10, 12) e o apoio (15), pode ser reduzida comparada com uma
condigado inativa. Estes sdo controlados com um dispositivo de controle (30).
Um posicionamento mais confiadvel dos objetos (100) dentro da unidade re-
ceptora (10, 12), especificamente a altas velocidades de alimentagao e com
objetos finos, elasticamente deformaveis (100), pode ser conseguido por

meio da invengao.
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