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La presente invenzicne e relativa ad un dispositivo
per il rabbocco automatico di liguido in un contenitore,
in particolare per 1l rabbocco di olio lubrificante in
una coppa di un motore endotermico di un veicolo

industriale., cui la descrizione che segue fara esplicito

£

riferimento senza per questo perdere in generalita. La

AN

presente invenzione &, inoltre, relativa ad un metodo di

FEAL

contrcllo di tale dispositivo.

I dispesitivi noti compreﬁdOno essenzialmente una
pompa provvista di un pistone azionato pneumaticamente e
mobile in una camera presentante una bocca di ingresso
collegata mediante un condotto di aspirazione ad un
serbatoio di raccolta dell’c¢lic ed una bocca di uscita
collegata mediante un condotte di mandata alla coppa; il
pistone ¢ mobile da una posizione arretrata ad una
posizione avanzata e viceversa per eseguire un ciclo di
rabbocco dell’clic nella coppa.

Tali dispositivi comprendono, inoltre, un sensore
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di livello attd ad abilitare 1l’esecuzione del ciclo di
rabbocco se 1l livello dell’olioc nella coppa & inferiore
ad un livello desiderato e sono operativi durante la
marcia del veicolo.

I dispositivi del tipo brevemente descritto
presentano tuttavia alcuni inconvenienti.

In particolare, a causa della variabilita della
temperatura ambiente e, conseguentemente, della
viscosita dell’clio, un ciclo di rabbocco temporizzato
comporta un invio di quantita wvariabili di olio dalla
pompa alla coppa; nel caso particolare di temperatura

ambiente bassa e, quindi, viscosita deli’olio elevatsa,

nel tempo prefissato.
Inoltre, l’esecuzione della lettura del Llivello<’ i
dell’olic nella coppa in corso di marcia non e precisa-
né affidabile, in gquanto non pud tenere conto della
quantita di olio contenuta in uso nel <circuite di
‘lubrificazione e quindi non presente nella coppa.
Scopo della presente invenzione e la realizzazione
di un dispositivo per i1l rabbocco automatico di liquido
in un contenitore, il quale sia prive degli
inconvenienti connessi con i dispositivi noti e sopra
specificati.

I1 suddetto scope €& raggiunto dalla presente



invenzione, 1in quanto essa é relativa ad un dispositivo
per il rabbocco automatico di liquido in un contenitore,
comprendente:

- una pompa comprendente, a sua volta, un primo
pistone mobile in una prima camera presentante una bocca
di aspirazione collegata ad un serbatoic di raccolta del
liguido ed una bocca di mandata del liquido stesso, il
detto pistone essendo mokile da una pesizione arretrata
ad una posizione avanzata e viceversa per eseguire un
ciclo di rabbocco del liquido nel detto contenitore;

- mezzi di azionamento della detta pompa:;

- mezzi di collegamento idraulico della detta bocca
di mandata al detto contenitore;

- mezzi sensorl per abilitare 1l'esecuzicne di un
ciclo di rabbocco se il livello del liquido nel detto
contenitore € inferiore ad un livello desiderato; ed

- un’unitad di controllo elettronica ccllegata ai
detti mezzi di azionamento ed ai detti mezzi sensori;

caratterizzato del fatto che la detta unita di
controllo comprende mezzi di attivazione per intervalli
di tempo di durata prefissata dei detti mezzi di
azionamento per eseguire cicli di rabbocco successivi in
risposta ad un segnale di abilitazione generato dai
detti mezzi sensori.

La presente invenzione &, inoltre, relativa ad un
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metodo per il rabboccoe automatico di liquide in un
contenitore.
Secondo la presente invenzione viene fornito un

metodo di controllo di un dispeositive per 1l rabbocco

automatico di liquido in un contenitore, particolarmente

di olio in una coppa di un motore di un veicolo, il
dettc dispositivo comprendendo:

- una pompa comprendente, a sua volta, un pistone
mobile in una camera presentante una bocca di
aspirazione collegata ad un serbatoio di raccolta del
liquido ed una bocca di mandata del liguido stesso, il
dettc pistone essendo mobile da una posizione arretrata
ad una posizione avanzata e wviceversa per eseguire un
ciclo di rabbocco del liquido nel detto contenitore;

- mezzi di azionamento della detta pompa;

- mezzi di collegamento idraulicc della detta bocca
di mandata al detto contenitore; e

- mezzl sensori per abilitare 1l’esecuzione di un
ciclo di rabbocco se 1l livello del liquidd nel detto
contenitore & inferiére ad un livello desiderato;

il detto metede essendo caratterizzato dal fatto di
comprendere le fasi di:

- attivazione dei detti mezzi di azionamento per un
intervailo di tempe di durata prefissata; e

- disattivazione dei detti mezzi di azionamento:;
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le dette fasi di attivazione e di disattivazione
definendo il detto ciclo di rabbocco ed essende ripetute
ciclicamente per eseguire cicli di rabbocco successivi
in risposta ad un segnale di abilitazione generato dai
detti mezzi sensori.

Per una migliore <c¢omprensione della presente
invenzione viene descritta nel seguito una preferita
forma di attuazione, a purc titolo di esempic non
limitativo e con riferimento ai disegni allegati, nei
quali:

la figura 1 illustra, in modo schematico, un
dispositivo per il rabbocco automatico di liquido in un
contenitore, realizzato secondo i dettami della presente
invenzione;

la figura 2 & wuna seziocne assiale, in scala
ingrandita, di un particolare del dispositive di figura
1;

la figura 3 €& una sezicne assiale, in scala
‘ingrandita, di un altro particolare del dispositivo di
figura 1;

la figura 4 ¢ una sezicne secondo la linea IV-IV di
figura 3; e

la figura 5 & uno schema a blocchi logico
illustrante le operazioni svolte da unfunita dJdi

controllo del dispositivo di figura 1, secondo il metodo
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di controllo della presente invenzione.

Con riferimento alla figura 1, & indicato nel suo
complesso con 1 un dispositive per il rabbocco
automatico di liquide in un contenitore, in particolare
per 1l rabbocco di olio lubrificante in una coppa 2 di
un motore endeotermico (non illustrate) di un veicolo
industriale {non illustrato).

I1 dispositivo 1 comprende un iniettore 3 azionato
pneumaticamente ed atto ad inviare quantitd prefissate
di olio lubrificante nella coppa 2, ed una pompa 4
azionata pneumaticamente e collegata ad un serbatoio 5
dell’olio ed all’iniettore 3 rispettivamente mediante un
condotto 6 di aspirazione ed un condotto 7 di mandata.
I1 dispositivo 1 comprende, inoltre, una sorgente 8 di
aria compressa collegata mediante una tubazione 9 con
1’ iniettore 3 e con la pompa 4, ed un’elettrovalvola 10
a due vie e due posizioni, normalmente chiusa e disposta
in serie alla tubazione 9.

Con riferimentc alle figure 1 e 2, 1’iniettore 3
comprende un involucrc 13 fissato esternamente a sbalzo
ad una parete laterale 14 della coppa 2 e presentante un
asse A sostanzialmente parallelo alla superficie libera
dell’olic nella coppa 2 stessa, ed un cilindro cieco 15
internamente cavo, di asse A, disposto all’interno della

coppa 2 tra 1 livelli minimo e massimo dell’olio,
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rispettivamente L, e L, in figura 1, e solidalmente
collegate all’involucro 13.

In particolare, 1’involucro 13 comprende un primo
manicotto 16 inserito parzialmente all’interno della
coppa 2 attraverso un foro ©passante 17 coassiale
all’asse A ricavato nella parete 14, un secondo
manicotto 18 disposto esternamente alla coppa 2 e
solidalmente collegato al manicottc 16, ed un corpo
cilindrico 20 solidalmente ceollegato al manicotto 18 da
banda opposta del manicotto 16 e presentante un foro
passante 21 di asse A. L'involucro 13 comprende,
inoltre, wuna flangia 22 calzata sul manicotto 16,

solidalmente collegata a guest’ultimo ed atta ad essere

fissata alla  parete 14 della  coppa 2 con f

1’ interposizione di mezzi di tenuta 24.

I manicotti 16 e 18 definisconc internamente una
camera cilindrica 23 di asse A e comunicante ad
un’estremita con il volume interno del cilindro 15 e ad
un’estremita copposta con il foro 21.

Il corpo cilindrico 20 comprende, incltre, un foro
.cieco radiale 26 filettato atto ad essere impegnato da
un raccorde di estremita della tubazione 9, ed una luce
27 parallela all’asse A e collegante il foro 26 alla
camera 23.

I1 cilindro 15 presenta un’estremitd cieca 28




disposta in una posizione sostanzialmente centrale
all’interno della ccoppa 2 ed un’estremita 29 opposta
alloggiata nel manicottc 16. Pill in particolare, il
cilindro 15 & provvisto di una pluralitd di fori radiali
30 passanti ricavati nella propria parete laterale,
disposti in prossimita della propria estremitd cieca 28
ed atti a porre in comunicazione 1’interno della coppa 2
e del cilindro 15 stesso. Inoltre, in corrispondenza
della propria estremita 29, il cilindro 15 presenta un
risalto anulare 31 disposte in battuta contre un
relativo spallamentc anulare 32 interno ricavato nel
manicotto 16.

L’ iniettore 3 comprende, inoltre, un pistone 33
montato assialmente scorrevole a tenuta all’interno del
cilindro 15 e definente con le pareti dell’estremita
cieca 28 del «cilindro 15 stesso una camera 34
sostanzialmente cilindrica, un organo attuatore 35
pneumatico attec ad azionare il pistone 33, ed uno stelo
tubolare 36 coassiale all’asse A, soclidalmente collegato
al pistone 33 ed all’organo attuatore 35 e definente un
condotte 37 assiale comunicante con il condotto 7 di
mandata dell’olioc attraverso un raccorde 43 di
estremita; inoltre, lo stelo 36 si estende attraverso il
cilindro 15 e 1'involucro 13 ed impegna in modo

scorrevole il foro 21 del corpo cilindrico 20.
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I1 pistone 33 funziona da sensore di 1livello
dell’olio nella coppa 2 ed & atto a scorrere all’interno
del cilindro 15 soltanto quando il 1livello dell’olio
presente nella coppa 2 & infericre ad un livellc L; tale
da sommergere totalmente il c¢ilindro 15 e, pertanto,
nella camera 34 & presente anche una determinata
quantita di aria comprimibile,

Il pistone 33 comprende, inoltre, un tratto
intermedio 38 a diametro ridotto e definente ceon la
parete del cilindre 15 stesso un condotto anulare 39, ed
un condotto 40 sostanzialmente a T, 11 guale & ricavato
nel corpo del pistone 33 stesso e comprende un foro
asslale 41 di asse A e comunicante con il condotto 37 ed
un foro 42 diametrale e comunicante con il condotto
anulare 39,

L'organo attuatore 35 & atto a spostare il pistone
33 tra una posizicne arretrata di separazione a tenuta
tra il condotto 40 ed i fori 30 del c¢ilindro 15 ed una
posizione avanzata di apertura, in cui il condotto 40
comunica con i fori 36.

L"organo attuatore 35 & definito da un ulteriore
pistone anulare ccassiale all’asse A, montato scorrevole
a tenuta all’internc del manicotto 18 e solidalmente
collegato esternamente alla parete laterale dello stelo

36 mediante un anello elastico reggispinta 46 solidale
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allo stelo 36 e compressc tra 1l pistone 33 ed una
ghiera 44 in esso avvitata. Il pistone 35 é&. mantenuto
accostato al corpo 20 da una molla 47 ad elica
cilindrica alloggiata nella camera 23 intorno alla stelo
36 e compressa assialmente tra il pistone 35 ed il
risalto anulare 31 del cilindro 15. Il pistone 35 &
azionato pneumaticamente dall’aria compressa inviata
dalla sorgente 8 alla luce 27 ed agente sul pistone 35
stesso in direzione opposta alla forza della molla 47.
Con riferimento alle figure 3 e 4, la pompa 4
comprende un corpo 48 sostanzialmente paralleleﬁipedo

definente internamente una camera 49 sostanzialmente

-

il

cilindrica, ed un pistone 50 montato scorrevole a tenuta

all’interno della camera 49 stessa.
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La pompa 4 presenta, 1inoltre, una bocca 51 di =

ingresso ricavata in una testata 52 del corpo 48 e
collegata con il condotto 6 di aspirazione dell’clic e
con la camera 49, una bocca 53 di uscita ricavata
anch’essa nella testata 52 e collegata con il condotto 7
di mandata e con la camera 49 dalla stessa parte della
bocca 51, ed una bocca 54 di alimentazione deli’aria
compressa ricavata in una testata 55 opposta del corpo
48 e collegata con la tubazione 9 e con la camera 49 da
parte opposta delle bocche 51 e 53. Nelle bocche 51 e 53

sono, 1noltre, montate rispettive valvole di necn ritorno
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56 atte a consentire il flusso soltanteo verso la e dalla
camera 49, come indicato dalle frecce in figura 4.

Il pistone 50 & mantenuto premuto contro la testata
55 da una molla di torsione 57 ad elica cilindrica
alloggiata nella camera 49 e compressa tra il pistone 50
e la testata 5% stessa.

Secondo la presente invenzione, il dispositivo 1
comprende, inoltre, un’unita di controllo elettronica 58
collegata all’elettrovalveola 10, all’iniettore 3 ed alla
pompa 4, ed un sensore di pressimita 60 alloggiato in
una sede 6l radiale ricavata nel manicotto 16, collegato
all’unita di controilo 58 ed atto a rilevare gli
eventuali spostamenti del pistone 35 rispetto
all’involucro 13 ed a generare un segnale di
abilitazione S dell’esecuzione di un ciclo di rabbocco
dell’olioc nella coppa 2, se il pistone 35 si & spostato
rispetto alla propria posizicne di riposc.

L’'unitd di controllo 58 & atta a gestire in modo
automatico 1’operazione di rabbocco dell’olio nella
coppa 2 secondo il metodo descritto nel seguito.

Con riferimento al diagramma di figura 5, da un
blocco 62 di inizio ciclo si perviene ad un blocco 63 di
verifica del disinserimento della chiave di accensicne
del veicolo dal relativo quadro di comando. In caso

negativo, si ritorma ad inizio ciclo; in caso positivo,
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si perviene ad un blocco 64 di attesa di durata
prefissata T:, ad esempio c¢ingie minuti, in modo da
consentire a tutto 1’clioc in circolo di ritornare nella
coppa 2.

‘A questo punte, sl1 passa ad un blocco 65 di
attivazione dell’elettrovalvola 10, la quale viene
commutata in una posizicne di apertura del collegamento
tra la sorgente 8 e la tubazione 9.

Dal blocco 65, si perviene, gquindi, ad un blocco 66
di attesa di un periocdo di tempo T; di durata
prefissata, ad esempio pari a dieci secondi, calcolata
in modo tale che sia consentito il completo afflusso
dell’olio verso la coppa 2 con qualsiasi wvalore di
viscosita deli’olio compreso in un intervallo definito

in funzione delle po¢ssibili temperature ambiente di

o
=

utilizzo del wveicolo. A guesto punto, si passa ad
blocco 67 di lettura del sensore di prossimita 60 e ad
un blocco 68, in culi si verifica se 1l sensore 60 ha
generato il segnale di abilitazione S. In caso negativo,
si perviene ad un blocco 77 di disattivazione
dell’elettrovalvola 10 e ad un blocco 69 di fine ciclo;
in caso positivo, si perviene ad un blocco 70 di
conteggio e di verifica se il numero di attivazioni
dell’elettrovalvola 10 & uguale o superiore ad un numero

prefissato N, nel caso particolare sessanta attivazioni.
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In caso pesitive, si passa ad un blocco 71 di allarme ed
al blocco 69 di fine <c¢iclo; 1in caso negativo, si
perviene ad un blocco 72 di disattivazione
dell’elettrovalvola 10, la gquale viene commutata in una
posizione di chiusura del ccllegamento tra la sorgente 8
e la tubazione 9.

Dal bloccc 72, si perviene, quindi, ad un blocco 73
di attesa di un pericde di tempe T; di durata
prefissata, ad esempio pari a dieci secondi, sufficiente
a garantire il ritorno del dispositivo nella condizione
di riposc e ad assicurare il riempimento della camera 49
della pompa 4.

Si passa, quindi, ad un bloccoe 74 di lettura del
sensore di prossimita 60 e ad un blocco 75, in cui si
verifica se il segnale di abilitazione S del sensore 60
si e disattivato. In caso positivo, si ritorna ad inizio
ciclo; 1in caso negativo, si perviene al blocco 71 di
allarme ed al blocco 69 di fine ciclo.

L'unitéd di contrello 58 comprende, infine, un
pulsante 76 per l’attivazione manuale dell’operazione di
rabbocco dell’olio nella coppa 2. In caso di
funzionamento manuale, le operazioni svolte dall’unita
di controllo 58 sono gquelle descritte sopra a partire
dal bloccc 65.

I1 funzionamento del dispositivo 1 viene descritto

-
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a partire da una condizione iniziale, in cui il motore
del veicolo & fermo, l’elettrovalvola 10 é& chiusa e la
chiave di accensione del motore viene estratta dal
quadro di comando {(non illustrato) del veicolo stesso.
Incltre, in tale condizione iniziale, 11 pistone 50
della pompa 4 é& mantenuto dalla molla 57 in battuta
contro la testata 55, il pistone 35 dell’iniettore 3 &
mantenuto in battuta dalla molla 47 centre il corpo 20
ed il condotto 37 & riempito di olio.

I1 segnale impartito dall’unita di controllo 358
determina 1lfapertura dell’elettrovalvola 10 consentendo
il flussc di aria compréssa verso la bocca 54 e la luce
27. Sotto la spinta dell’aria proveniente dalla bocca
54, 11 pistone 50 si sposta verso la testata 52 del
corpo 48 con conseguente invio dell’olio presente nella
camera 49 all’iniettore 3.

Se il 1livello dell’olic nella coppa 2 & uguale o
superiore al livello Li;, l’olic della coppa 2 riempie
completamente la camera 34 e, data la propria
incomprimibilita, impedisce la c¢orsa completa del
pistone 33 versc la posizione avanzata di apertura e,
pertanto, anche del pistone 35 ad esso solidale. Poiché
il condotto 40 resta isclato dai fori 30 dellfiniettore,
non si ha alcun rabbocco. Il pistone 35, impedito nel

completamento della propria corsa, non provoca
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1’ intervento del sensore di prossimita 60 e, pertanto,
ll’unité di controllo 58 comanda | 17arresto
delli’operazione.
Nel caso in cui il livellc dell’olio nella coppa 2
e inferiore al 1liwvello La, la presenza di aria
comprimibile all’interno della camera 34 consente la
corsa completa dei pistoni 33 e 35. Pertanto, il pistone
33 si sposta verso l’estremita cieca 28 del cilindro 15
nella posizione di collegamento del condotto anulare 39
con 1 fori 30 e consente 1’'iniezione dell’olioc nella
coppa 2. Lo spostamento delr pistone 35 vwverso il
manicotto 16 provoca 1'intervento del sensore di
prossimita 60, 1l gquale invia un segnale di consenso
all’unitad di controllo 58. Trascorse 1l tempo T,
sufficiente al deflusso di tutto 1’oclio delia camera 49
alla coppa 2, l'elettrovalvola 10 viene commutata ed il
ciclo di rabbocco si conclude.

L'unita di controllo 58 wverifica che il numero di
attivazioni dell’elettrovalvola 10 gia eseguite non sia
superiore al numero N, nel qual caso attiva 1’allarme.

A gquesto punto, l1l'unita di controlic 58 disattiwva
l"elettrovalvola 10 commutandola nella posizione di
chiusura ed impedendo, pertanto, il flusso di aria
compressa verso la beocca 54 e la luce 27. Quindi,

1’unitad di contrello 58 wverifica che 11 segnale di

Lo nr. 492)
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abilitazione S del sensore 60 si sia disattivato e,
quindi, c¢he 11 pistone 35 sia ritornato nella propria
posizione di riposo.

Trascorso il tempo Ti dalla disattivazicne
dell’elettrovalvola 10, l7unita di controllo 58 attiva
nuovamente 1’elettrovalvola 10 e tale cicle viene
ripetuto sino al completo ripristinc del livelle Ls
dell’olic nella coppa 2, con il conseguente mancato
segnale del sensore di prossimita 60 e 1'arresto
dell’operazione.

Da un esame delle caratteristiche del dispositive 1
realizzato secondo i dettami della presente invenzione
sono evidenti i vantaggi che essa consente di ottenerg.

In particolare, il fatto che 1l ripristino del
livello L, dell’olio nella coppa 2 sia eseguito a cicli
successivi di durata sufficiente a consentire 1l'efflusso
di tutto 1’olioc dalla pompa 4 alla coppa 2 in gqualsiasi
condizione di temperatura ambiente e, quindi, di
viscosita dell’olio assicura l'efficacia e la
ripetibilita del rabbocco.

Inoltre, il fattc che il ciclo rabbocco dellfolio
nella coppa 2 sla effettuato a veicolo fermo e sia
iniziato dope il periodo di tempo T; dall’arresto del
motore consente 1l ritorno nella coppa 2 di tutto 17olio

in circolo e, pertanto, una lettura precisa e affidabile
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del livello dell’olic.
Risulta infine chiaro che al dispositive.l possono
essere apportate meodifiche e wvarianti che non escono

dall'ambito di protezione delle rivendicazioni.

_18__
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RIVENDICAZTIONTI

1.~ Dispositive (1) per 1l rabbocco automatice di

liquido in un contenitore (2}, comprendente:
- una pompa (4) comprendente, a sua volta, un primo

(50} mobile in una prima camera
di aspirazione collegata ad un serbatoio
(53) di mandata

(49) presentante

pistone

una bocca (51)

di raccolta del ligquido ed una bocca

(5)
{50) essendo mobile

del liquido stesso, il detto pistone

da una posizicne arretrata ad una posizione avanzata e

viceversa per eseguire un ciclo di rabbocco del liquido

(2);

nel detto contenitore

Hy
iy ar 432}

mezzi di azionamento (8, 10) della detta pompa

BT e g
LAl

(4):
- mezzi di collegamento idraulico (37, 40) dellac
detta bocca (53) di mandata al detto contenitore (2); &5
abilitare

- mezzi sensori {15, 33, 60) per

1’ esecuzione di un cicle di rabbocco se il livello del

liquido nel detto contenitore (2) ¢ inferiore ad un

‘livello desiderato (Ls3); ed

- un‘unita di controllo (58) elettronica collegata
al detti mezzi di azionamento (8, 10) ed al dettl mezzi

sensori (15, 33, 60);
caratterizzato del fatto che la detta unita di

comprende mezzi di attivazione (65) per

controllec (58)

di durata prefissata dei detti

intervalli di tempo (T;)

..19_.

iqi

Ll

i

fisciis



mezzi di azionamento (8, 10) per eseguire c¢icli di
rabbocco successivi in risposta ad un segnale di
abilitazione (S) generato dai detti mezzi sensori (15,
33, 60).

2.- Dispositivo secondo la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fatto che i detti mezzi di
azionamento comprendono una sorgente (8) di aria
compressa collegata mediante una tubazicone (9) con la
detta prima camera (49) della pompa (4), ed
un’elettrovalvola (10) disposta in serie alla detta
tubazione (9), normalmente chiusa ed atta a disporsi in
una posizione di apertura del collegamento tra la detta
sorgente (8) e la detta prima camera (49) sotto il
comando dei detti mezzi di attivazione (65).

3.- Dispositivo seconde la rivendicazione 1 o 2,
caratterizzato dal fatto che 1 detti mezzi sensori
comprendonc un sensore a cilindro (15, 33) presentante
un secondo pistone (33) atto a scorrere a tenuta in una
‘seconda camera (34) quandoe 1l livello del liquido nel
detto contenitore (2) é& inferiore al detto livello
desiderato (L;), ed un sensore di prossimita (60) atto a
rilevare lo spostamento del detto secondo pistone (33)
all’interno della detta seconda camera (34} ed a
generare il relative detto segnale di abilitazione (S).

4.- Dispositive secondo una qualsiasi delle
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rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che
la detta unita di controllo {58) comprende, inoltre,
mezzi di lettura (67, 74) del segnale di abilitazione
(S) generato dai detti mezzi sensori (15, 33, 60), mezzi
di conteggico (68) del numero di attivazioni dei detti
mezzi di azicnamento (8, 10}, e mezzi di attivazione
(71) di un allarme se 1l detto numero di attivazioni
supera un valore prefissato (N).

5.- Dispositivo secondo uria qualsiasi delle
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che
11l detto <contenitcore (2) & una coppa di un motore
endotermico di un veicclo industriale, ed il detto
liquido e olic lubrificante.

6.- Dispositivo secondo la rivendicazione 5,
caratterizzato dal fatto che la detta unita di controllo
(58) comprende nezzi di abilitazione (64)
dell’attivazione dei detti mezzi di azionamento (8, 10)
dopo un periodo di tempo (T;) di durata prefissata
‘trascorso dall’arresto del motore del detto veicolo.

7.- Dispositivo secondo la rivendicazione 5 o 6,
caratterizzato dal fatto che la durata di attivazione
(T;} dei detti mezzi di azionamento (8, 10) & calcolata
in modo tale che sia consentito il completo afflusso
dell’clio dalla pompa (4) alla coppa (2) con qualsiasi

valore di viscosita dell’olioc compreso in un intervallo
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definito in base alle possibili temperature ambiente di
utilizzo del wveicolo.

8.- Metedo di controllo di un dispositivo (1) per
il rabbocco automatico di liquido in un contenitore (2),
particolarmente di olio in una coppa (2) di un motore di
un veicolo, il detto dispositivo (1) comprendendo:

- una pompa (4) comprendente, a sua veclta, un
pistone (50) mobile in una camera (49) presentante una
bocca (51) di aspirazione collegata ad un serbatocio (5)
di raccolta del liquido ed una bocca (53) di mandata del

liquido stesso, il detto pistone (50) essendo mobile da

una posizione arretrata ad una posizione avanzata e*

viceversa per eseguire un ciclo di rabbecco del liquido
nel detto contenitore (2);

- mezzi di azionamento (8, 10) della detta pompa
(4);

-~ mezzl di collegamento idraulico (37, 40) della
detta bocca (53) di mandata al detto contenitore (2); e

- mezzl sensori {15, 33, 60) per abilitare
l"esecuzione di un ciclo di rabbocco se il livello del
liquido nel detto contenitore & inferiore ad un livello
desiderato (Li);

il detto metode essendo caratterizzato dal fatto di
comprendere le fasi di:

- attivazione dei detti mezzi di azionamento (8,
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(T2) di durata

di tempo

un intervallo

10) per
(8,

prefissata; e
- disattivazione dei detti mezzi di azionamento

10);
le dette fasi di attivazione e di disattivazione

definendo il detto ciclo di rabbocco ed essendo ripetute

ciclicamente per eseguire cicli di rabbocco successivi
{S) generato

in risposta ad un segnale di abilitazione

dai detti mezzi sensori (15, 33, 60).
9.- Metodo secondo ta rivendicazione 8,
caratterizzato dal fatto di comprendere una fase é?
preliminare di attesa di durata prefissata (T;}) dopo 1lo jp:
spegnimento del detto motore. f§
10.- Metodo secondo una qualsiasi delle _iﬂ§
rivendicazioni da 7 a 9, caratterizzato dal fatto che la é?g
detta fase di attivazione comprende 1l’operazione di
spostare almeno un organo mobile (33) dei detti mezzi

sensori (15, 33, 60).

: 11.- Metodo secondo la rivendicazione 10,
caratterizzato dal fatto di comprendere una fase di
abilitazione della ripetizicne delle dette fasi di
disattivazione, 1la detta fase di

attivazicne e di
abilitazione comprendendo una verifica dello spostamento
di

{33).
automatico

del detto organo mobile
Dispositivo per

12.- il rabbocco
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liquido in un contenitore, sostanzialmente come
descritto ed illustrato nei disegni allegati.
13.- Metodo di controllo di un dispeositivo per il
rabbocco automatico di  liquido in un contenitore,
sostanzialmente come descritto ed illustrato nei disegni

allegati.
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oo ar. 482

[ mpa}
h ;




I !

i)

LNV 4

oUMIZLIg

o

*¥*d*S IVIJL ODHAI

e
1617 <7

&

~
-~

Fig.2

6118 27 96 2

Nl ax)
e TRAR
PSS

N ==-————-p=k
AL PMT 77

2834 30) 38 4240 15/

P77 B2 AT

A

&

-

— ~ l
B o .

&, 0 ;/

Oy 2N,
K"'-’:l -

'T—L

;yy/"‘\ IS
WNzZese: NN

\
23 ‘\13 44 35 46

N

- TES Ip ©OSE

560000566 01



Caso VI 531

o N \N@ T 9540006934
T )

57

/ \\%
29— ”
DA B
.&\//// <.
D
i
B8
-

s NN SR
n » = _
e N\

L L]

Hht
=1l
48

1
p.i.: IVECO FIAT S.P.A. o&ﬁ

] F
FRANTC YV wigi i
{ scrizicne Agpo nr. 48 . ﬂwm“\
ﬁ.\\d | |




Caso VI
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Y
ATTESA(T2) T~—66
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