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Jednym z trudniejszych zagadnien w konstruk-
cji nowoczesnych wylgcznik6w zwarciowych jest
uzyskanie dostatecznie wysokiej elektrodynamicz-
nej wytrzymato§ci zwarciowej stykéw, to jest za-
zapewnienie, aby styki w czasie przeplywu pradu
zwarcia nie ulegaly zespawaniu.

Obecnie najczesciej spotykanym sposobem zwiek-
szania wytrzymaloSci zwarciowej jest stosowanie
odpowiednio duzych naciskéw stykéw. Prowadzi
to jednak do konstrukecji o duzych wymiarach
i ciezarze. Przy istniejacych obecnie tendencjach
do miniaturyzacji urzadzen elektrycznych, opra-
cowanie konstrukcji wylgcznika o wysokiej wy-
trzymatoSci zwarciowej przy zachowaniu jak naj-
mniejszych wymiaréw jest problemem bardzo
istotnym.

Uktlad stykowy wylgcznika zwarciowego, bedacy
przedmiotem niniejszego wynalazku, przez wyko-
rzystanie oddzialywan elektrodynamicznych wyste-
pujacych przy przeplywie pradu zwarcia dla
zwiekszenia docisku styk6w pozwala na uzyskanie
bardzo wysokiej wytrzymato§ci zwarciowej, przy
matych wymiarach i zwartej budowie ukladu sty-
kowego.

Zasada dziatania ukladu stykowego wediug wy-
nalazku uwidoczniona jest na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia uklad stykowy w stanie otwar-
tym fig. 2 — ten sam uklad w stanie zamknie-
tym; fig. 3 — widok w kierunku A ramki styko-
wej z umieszczonymi w niej mostkami i sprezyna-
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mi, fig. 4 — schematyczny rozklad sit ukladu sty-
kowego w stanie zamknietym, a fig. 5 — rozklad
sit ukladu stykowego w stanie otwartym.

W ukladzie stykowym wedhig wynalazku tor
pradu gléwnego sklada sie z szyny gérnej 1 z nie-
ruchowym stykiem gléwnym 4 i szyny dolnej 11
z nieruchomg czeScig lozyska przewodzacego 14
uksztattowang w formie powierzchni cylindrycz-
nej, na ktérej obracajg sie mostki stykowe 2 z ru-
chomymi stykami gléwnymi 3 umieszczonymi
w ramce stykowej 13, ktéra obraca sie na sworz-
niu 15 osadzonym w szynie dolnej 11 wsp6losio-
wo z cylindryczng powierzchnia lozyska przewo-
dzacego 14.

Tor pradu gléwnego zbocznikowy jest réwnoleg-
le do styk6w gléwnych 3 i 4 przez tor pradowy
styk6w opalnych, skladajacy sie z nieruchomego
styku opalnego 5 przymocowanego do szyny goér-
nej 1 i ruchomego styku opalnego 6, polgczonego
przejSciem podatnym 8 i z folii miedzianej z szy-
ng dolng 11. Ruchomy styk opalny 6, na ktéry
dziala sprezyna stykowa 9, ulozyskowany jest ob-
rotowo na sworzniu 7 w ramce stykowej 10 ob-
racajacej sie na sworzniu 17 osadzonym w szynie
dolnej 11.

Zamykanie, wzglednie otwieranie stykéw gioéw-
nych 3 i 4 oraz stykéw opalnych 5 i 6 powodowe~
ne jest przez obrét walu gt6wnego 19 potaczonego
ruchomymi cieglami 18 i 20 z ramkami stykowymi
10 i 13.
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Tor pradu gléwnego, skladajacy sie z szyny goér-
nej 1, mostkéw stykowych 2 i szyny dolnej 11,
tworzy petle pradowa, we wnetrzu ktérej znaj-
duja sie mostki stykowe 2. Powoduje to, ze ‘od-
dzialywanie elektrodynamiczne, wystepujace przy
przeptywie pradu zwarcia, skierowane na zewnatrz
petli, dodaja sie do dzialania spreiyn stykowych
12 i zwigkszaja nacisk mostkéw 2 na styki gtéw-
ne 3 i 4 i lozysko przewodzace 14, podwyiszajac
wytrzymalo§¢ elektrodynamiczna ukladu styko-
wego.

W stanie zamknietym wylgcznika sita nacisku
Pspr sprezyn stykowych 12 na mostki 2 rozklada
si¢ na sily skladowe R2 dzialajaca na tozysko
przewodzace 14 i R1 dociskajgcg styki gléwne 3
i 4. Kierunek dzialania sily R1 pochylony jest
pod katem o zawartym miedzy 30° i 60° w stosun-
ku do plaszczyzny przechodzgcej przez o§ lozyska
przewodzacego 14 i zestyk styk6éw gtéwnych 3 i 4.
Pochylenie to powoduje korzystny rozklad sity Por
sprezyn stykowych 12 na skladowe R-1 i R-2,
(fig. 4), zwiekszajac ich warto§é, co zapewnia pra-
widlowa prace stykéw gléwnych 3 i 4 i lozyska
przewodzacego 14.

Usytuowanie sworznia oporowego 16 pomiedzy
tozyskiem przewodzacym 14, a zestykiem stykéw
gléwnych 3 i 4 powoduje, ze z chwilg rozdziele-
nia si¢ stykdéw gléwnych 3 i 4 w trakcie otwie-
rania wylacznika, nacisk sily Pg,, sprezyn styko-
wych 12 wywoluje w gléwnej mierze reakcje R
na sworzniu oporowym 16 umocowanym w ramce
stykowej 13 i w nieznacznej tylko wielko$§ci dziala

na lozysko przewodzace 14. Odpowiedni dobér ra--

mion a i b (fig. 5), a mianowicie odleglo§é a reak-
cji R od osi obrotu na sworzniu 15 w stosunku do
odlegloSci b kierunku dziatania sity Per sp‘rgiyn
stykowych 12 od tej samej osi, musi byé wieksza
od jednego, cc przy obracaniu sie¢ mostkéw 2 po-
woduje zmniejszenie momentu tarcia Mh na lozys-
ku przewodzgacym 14.

Przy podanych przykladowo na fig. 1 proporcja
geometryczna ukladu stykowego sily elektrodyna-
miczne dziatajace na mostki dla pragdéw zwarcia
rzedu 100 kA wynosza kilkaset kilogramoéw.

Zastosowana liczba mostkéw stykowych 2 w ilo-
§ci dwa lub wiecej powoduje podzial prgdu od-
powiednio do iloSci mostkéw, przez co uzyskuje
sie¢ proporcjonalne do tej ilo§ci zmniejszenie po-
trzebnej sity docisku na stykach gléwnych 3 i 4.

Dodatkows zalety tego rozwigzamia jest réwniez
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to, ze z tych samych elementéw stykowych przez
zmiane ich iloSci mozna budowaé wylgczniki na
rézne prady znamionowe.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad stykowy wylgcznika zwarciowego niskie-
go ‘hapiecia, w ktérym przez uksztaltowanie to-
ru pradu gléwnego w formie petli prgdowej
z umieszczonymi wewnatrz niej mostkami sty-
kowymi, uzyskuje si¢ zwiekszenie sily dziala-
jacej na mostki stykowe przez oddzialywanie
elektrodynamiczne, wystepujace przy przepty-
wie pradu zwarciowego, znamienny {tym, ze
mostki stykowe (2) w torze pradu glt6wnego wy-
konane sa jako mostki obrotowe, obracajace sie
na lozysku (14) przewodzacym prad, tworzac
w stanie otwartym wylgcznika tylko jedna
przerwe pradowas.

2. Uklad stykowy wedlug zastrz. 1, znamienny

tym, ze liczba mostkéw stykowych w jednym
biegunie wylgcznika jest nie mniejsza niz dwa.

3. Uklad stykowy wedilug zastrz. 1 i 2, znamien-
ny tym, ze dla zwicekszenia sity docisku (R1)
na stykach (3, 4) kierunek dzialania tej sily
w stosunku do plaszczyzny przechodzacej przez
of lozyska przewodzacego (14) i zestyk stykéw,
usytuowany jest pod katem (¢) mniejszym
od 90°, przy czym kat ten zawarty jest mie-
dzy 30° i 60°.

4, Uklad stykowy wedlug zastrz. 1 do 3, znamien-
ny tym, ze o§ obrotu ramki stykowej (13) jest
wspblosiowa z lozyskiem przewodzacym (14).

5. Uklad stykowy wedlug zastrz. 1 do 4, znamien-
ny tym, ze sworzen oporowy (16) znajduje sie
miedzy lozyskiem przewodzacym (14), a zesty-
kiem styk6w gléwnych (3 i 4) i ze w czasie
otwierania wylacznika, stosunek odlegloSei (a)
umieszczenia sworznia oporowego (16) od osi
obrotu do odlegto$ci (b) kierunku dziatania silty
(Pypy) sPrezyn stykowych (12) od tej samej osi
jest wiekszy od jednoSci (fig. 5).
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