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Tdm8 keksint8 koskee menetelm## kannaksilla toisiinsa kytkettyjen opaak-
kutaimien erottelemiseksi ja sydttimiseksi. Keksintd koskee myds
‘laitetta menetelmin soveltamiseksi, jossa laitteessa on rullapari
taimeen tarttumista ja sen siirtimistd varten seki laite taimen 2rot-
tamiseksi taimijonosta.

Keksinndn tarkoituksena on aikaansaada kannaksilla toisiinsa kytketty-
jen paakkutaimien erottelu- ja sy8tt8laite, joka veti#i taimet jatkuva-
na jonona, katkoo kannakset erottaen taimet toisistaan ja siirtii tai-
met yksitellen sybttien jatkokisittelyyn, esimerkiksi istutukseen.

Paakkutaimien paakunmuodostajista osa on sellaisia, etti samalla,

kun ne toimivat paakkua koossapitivini kuorena, ne yhdistivit taimet
kannaksina toisiinsa jatkuvaksi paakkutaimien jonoksi. Taimien ketjut-
tamisen tarkoitus on yksinkertaistaa taimien Jatkokisittelysd. Kiytinnds-
sd tdhédn liittyyvi¥ ongelmia ovat kannasten pituuden vaihtelu ketjutus-
menetelmdstd riippuen, paakkujen ja siten koko ketjun pituuden vaihtelu
tiyttdmateriaalin ja tHytdn joustavuuden sek# kulloinkin tarvittavan
vetovoiman mukaan.
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Ennestdin tunnettu on ketjutetun kennoston erottelu- ja syS8ttdlaite,
jossa taimijono vedet##n rullaparilla ja perforoidut kannakset katkais-
taan suurempikeh&nopeuksisella rullaparilla, joka on joko kartiokas

tai kallistettu aiheuttaen katkeamisen rep¥isemfl114. TH4min menetelmin
rajoituksena on sydtdn tahdistuksen mi4riytyminen itse kennoston kannak-
sien pituuden ja paakkujen jouston mukaan . Ilman erillist4 tahdis-
tuslaitetta sySttésysteemis ei voida 1liitt44 jaksottain toimivaan paak-
kutaimien jatkokisittelyyn. Katkaisukohdan vetolujuuden tulee olla
selvisti pienempi kuin muun ketjun.

Keksinndn mukaiselle menetelmille on tunnusomaista se, ett4 rullapari
siirtyy noutoliikkeen aikana ensin pySrimitt8m4n4 kohti paakkutaimi-
Jonon p#4t4 tydntiden noutoliikkeen aikana taimijonon ensimmiist¥ tainta
sydtt8suunnassa taaksepdin, pySr#ht#4 noutoliikkeen loppuvaiheessa,
ottaen ensimmiisen taimen puristukseen viliinsi, vet#4 tainta v#lis-
sdin poispdin taimijonosta v&hint44n taimijonon maksimijaon verran,
pitd4 taimijonon p##n vedettyn4 katkaisulaitteen katkaistessa ensimmii-
sen taimen ja taimijonon v#lisen kannaksen ja py8r#ht#4 vetoliikkeen
lopussa poistaen taimen vHlistiin jatkok#isittelyyn, minki jHlkeen liike-
sarja toistetaan seuraavan taimen kohdalla.

Keksinndn mukaiselle laitteistolle on tunnusomaista se, ettid rulla-
pari on liikuteltavissa edestakaisin taimijonoa kohti ja jonosta pois-
" pdin vihint44n taimijonon maksimijaon verran ja saatettavissa py8rih-
timi4n ensimmiisen kerran noutoliikkeen loppuvaiheessa taimen saami-
seksi rullaparin vdliin ja toisen kerran vetoliikkeen j4lkeen taimen
poistamiseksi rullaparin vilisti.

Keksinndn mukaisessa laitteessa on paakkutaimiketjun suunnassa edestakaisin
liikkuva ja jaksottain py8rivi rullapari, joka siirtyy pHdin taimijonoa
pySrimittOmind kunnes on aina tavoittanut taimen,pySrdhtii ja vetsi
taimen v4liins¥, vet#4 taimijonoa taimijaon maksimin ylitt4v&n matkan,
pitdd taimiketjun kiresni rullaparin edestakaista liikettid seuraavan
leikkurin katkaistessa paakkuja yhdistiv#n kannaksen ja py8r#htii
vetoliikkeen lopussa taimen jatkok#sittelyyn.

Tdmdn keksinndn mukainen kannaksilla toisiinsa kytkettyjen paakkutaimi-
en erottelu- ja sydtt8laite ei edellytd katkaisukohdan esivalmisteltua
heikent4mist4 . N4in ollen laitteistoa voidaan soveltaa useammille |
paakkutaimimenetelmille. Kannasten ja paakkujen normaali pituusvaihtelu
ei aiheuta virhett4 tahdistukSQ§sa Jaksottaisessa jatkok4sittelyss¥ ja
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Jjatkuvassakin jatkok#sittelyssd taimivilit tasaantuvat.

Keksintd34 selostetaan l3hemmin seuraavassa viitaten oheisiin piirus-
tuksiin, joissa

kuvat 1 - 5 esitt8vdt kaaviollisesti keksinn¥n mukaisen menetelmin
eri vaiheita,

kuva 6 esitt#¥ eristi sovellutusta keksinnsn mukaisesta laitteesta
pd8lt8 nihtyni, kuvassa on esitetty laitteen kaksi eri asentoa,
kuva 7 esittii kuvassa 6 katkoviivoin esitetty4 asentoa nuolen B
suunnassa ndhtyni,

kuva 8 esitt#i kuvassa 6 tiysin viivoin esitettyi asentoa nuolen
C suunnassa ndhtynd ja

kuva 9 esittH44 yksityiskohtaa kuvasta 8 nuolen A suunnassa n¥htyni.

Kuvassa 1 rullapari 2 ja sit4 seuraava leikkuri 3 siirtyvldt ensin
paakktitaimien 12 muodostamaa taimijonoa kohti. T4ss¥i vaiheessa rullat 2
eivdt py8ri. Kuvassa 2 rullat ovat ty¥ntidneet taimia edelliln ja
ketjun pilssid taimien viliset kannakset 13 ovat menneet kokoon. Ty8nt&-
liikkeen loppuvaiheessa rullat 2‘py6réhtavat vetden yhden taimen 12
vdliinsd (kuva 3). Pydr#hdysliikkeen jHdlkeen rullat 12 ovat jilleen
pySrimdttd ja siirtyvit poispiin taimijonosta vet#en v4lissiln

olevaa taimea 12 matkan, jonka pituus on suurempi kuin maksimitaimijako.
Kuvassa 4 vetoliike on p##ttynyt ja leikkuri 3 suorittaa kannaksen 13
‘katkaisun. Kuvassa 5 rullapari 2 pydrihtii toisen kerran heitt#en
taimen 12 vilist44n. T4m&n jdlkeen kuvien 1 - 5 mukainen liikesarja
toistuu seuraavan taimen kohdalla.

Kuvissa 6 - 9 on esitetty yksityiskohtaisemmin laite, jolla edellX
esitetty liikesarja voidaan toteuttaa. Rullapari 2 ja 2' on laakeroi-
tu varteen 1, joka k##ntyy edestakaisin pystyakselin 14 ympiri siihen
kiintyvlsti tois§sta pdistliin kiinnitetyn varren 15 liikuttamana.
Varren 15 toinen p84 on kiinnitetty epidkeskeisesti vaakasuoralla akse-
lilla olevaan kiyttYpydrddn 11. Taimipaakkujen 12 sydttimist4 varten
on laitteessa sy8tt8kouru 16. Rullien 2 ja 2' keskin#inen etdisyys

on sHdddettdvissi taimipaakkujen koon mukaan ja ne on pd4llystetty
jollain joustavalla materiaalilla. Kourun 16 p44st44 ulkonee ohjaus-
listat 24 rullien 2 ja 2' pinnassa oleviin uriin, jolloin listat 2U
ohjaavat taimet sy8ttdkourusta rullien vdliin.

Rullat 2 ja 2' on kiinnitetty kiinteXdsti pystyakseleille 17 ja 17°',

joille‘og kiinnitetty kiintelsti my8s hinhapy8rit 18 ja 18'. Hihna 20
‘ ;{F . . ;‘ :

Y
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kiert44 pydrien 18 ja 18' sek# kolmannen hihnapy8r4n 19 ymp4ri siten,
ettd pydrén 18 liike saa pybr#n 18' pySrimiin vastakkaiseen suuntaan.

Akselille 17 on sovitettu kaksi vapaakytkint4d 6 ja 8. Vapaakytkimen 6
ulkokehd on ankkuroitu varteen 1 kohdassa 21 ja sen sisempi keh% on
kiinnitetty kiinteldsti akseliin 17. Vapaakytkin 6 sallii akselin 17
kiertymisen ainoastaan vastapiiv%4n. Toisen vapaakytkimen 8 sis#kehi
on kiinnitetty my&s kiinte#sti akselille 17 ja sen ulkokeh4 piHsee kier-
tymd3dn ainoastaan my8t4p4iv4&n akselin 17 suhteen. Vapaakytkimen 8
ulkokehdlle on kiinnitetty kaksi sdteettfisesti ulkonevaa uloketta 22
Ja 23 ja ulkokehi on lisiksi kytketty jouseen 6, joka pyrkii kiert#miX%n
ulkokehdd mydtipidiviin. Runkoon on kiinnitetty kaksi aseteltavaa vas-
tetta 9 ja 10. (Vaste 9 on esitetty ainoastaan kuvassa 7 ja vaste 10
ainoastaan kuvassa 8.)

Py8rivi leikkuuteri 3 on kiinnitetty taivutettuun varteen 5, joka on
sovitettu k#4nt8varteen 1 kiinnitettyyn holkkiin 25. Varren 5 toisessa
pddss¥d on rulla 26, joka vierii kaarevas ohjauskiskoa 4 my8ten varren 1
kdintyessd akselin 14 ympdri. Ohjauskiskossa U4 on taivutus 27, jossa
kisko 4 kohoaa siten, ett# kuvassa 8 esitetty osa on korkeammalla kuin
kuvassa 7 esitetty osa.

. Kuvien 6 - 9 mukaisen laitteen toiminta on seuraava: Varsi 1 alkaa
kierty4d myS8tip4ivisin. Kohdatessaan taimijonon rullapari 2, 2' ty8ntii
taimia edell#¥n. Vapaakytkin 6 esti4 rullia pySrédhtimists takaisin-
p3in. Varren kiertyessj edelleen vapaakytkimen 8 ulkoke 22 kohtaa vas-
teen 9 (kuva 7), joka py8r#ytt44 rullaa 2 vastapiivilin rullan 2' py8r4h-
tdessd samalla mySt4p4ivi4%n. Taimipaakku asettuu rullien v41liin (asento
B).

T4min j¥lkeen varsi 1 alkaa kierty4 vastakkaiseen suuntaan, jolloin

vapaakytkin 8 est## rullia pySr&ntimistd taaksep¥in. N#in koko
taimijono siirtyy rullaparin 2, 2' vetimin4 varren 1 liikkeen suuntaan.
Liikkeen aikana katkaisuteri 3 siirtyy vivun § vilityksell¥ ja ohjaus-
kiskossa 4 olevan taivutuksen ajoittamana taimien v41ist4 kannasta
kohti katkaisten sen.

Liikkeen jatkuessa edelleen kohtaa vapaakytkimessy 8 oleva toinen
uloke 23 rungossa olevan toisen vasteen 10 (kuva 8) aiheuttaen rullien
pydrdhdyksen ja taimien ulosheiton (asento C).

.
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Varren 1 ldhziessd uuteen liikesarjaan palauttaa jousi 7 vapaakytki-
men 8 ulkokenin alkuperiiseen asentoon. Ter4 3 voidaan palauttaa
alkuasentoon esimerkiksi jousen, avulla tai kiytt&m8114% varren 5 pilssid
tarpeeksi painavaa pydridi 26, tai kdyttimidlli4 pySr#n 26 ylipuolella
kiskoa 4 vas+-aavaa vastekiskoa.

Keksintd ei rajoitu vain edelll esitettyyn sovellutukseen vaan se voil
vaihdella huomattavastikin patenttivaatimusten opuitteissa. Rullaparin
2, 2' edestakainen liike voidaan saada aikaan my8%s muulla tavalla kuin
kdintyvin varren 1 avulla. Samoin voidaan rullien kaksi py8rdhdys-
jaksoa jirjestdi muutenkin kuin edellY selostettujen vapaakytkimien

ja toisensa kohtaavien ulokkeiden ja vasteiden avulla. My8s leikkuu-
terdn 3 edestakainen liike on mahdollista jirjest#4 muulla tavalla.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmi kannaksilla toisiinsa Jatkuvaksi jonoksi kytkettyjen
paakkutaimien (12) erottelemiseksi jonosta Jja sybttimiseksi jatko-
kdsittelyyn pybrivin rullaparin (2, 2') ja katkaisulaitteen (3)

avulla, jolloin rullapari (2, 2') ottaa jonon ensimmidisen taimen
puristukseen viliinsd, ja katkaisulaite (Bllkatkaisee ensimmiisen
taimen ja taimijonon vilisen kannaksen (13), tunnettu siit4,
ettd syStdn tahdistamiseksi fiippumatta taimijaon pituusvaihtelusta
rullapari (2, 2') suorittaa edestakaista nouto- ja vetoliiketti ja
siirtyy noutoliikkeen aikana ensin pySrim&ttSméng kohti taimijonon
pddtYd tydSntien noutoliikkeenAaikana taimijonon ensimmiisti tainta (12)
sydttdsuunnassa taaksepdin, pydriht44 noutoliikkeen loppuvaiheessa
ottaen ensimmiisen taimen puristukseen viliins¥, vet#4 tainta v4lissXin
poispdin taimijonosta vihint#sn taimijonon maksimijaon verran, pitig
taimijonon p#4n vedettynd katkaisulaitteen (3) katkaistessa ensimmii-
sen taimen ja taimijonon vilisen kannaksen (13) ja pydr#ht44 vetoliik-
keen lopussa poistaen taimen vdlistiin Jjatkokdsittelyyn, minki Jji1-
keen liikesarja toistetaan seuraavan taimeh kohdalla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi, t unne t t u

siit¥, etti katkaisulaite (3) seuraa rullaparia (2, 2') sen edestakai-
sessa liikkeessi.

3. Laitteisto patenttivaatimuksen 1 mukaisen menetelmin soveltami-
seksi, jossa laitteistossa'on pydrivé rullapari (2, 2') taimeen (12)
tarttumista ja sen siirt&mistd varten sek4 katkaisulaite (3) taimen
erottamiseksi taimijonosta, t unne t t y siit¥, ettd rullapari

(2, 2') on liikuteltavissa edestakaisin taimijonoa kohti ja jonosta
poispdin vihintisn taimijonon maksimijaon verran Ja saatettavissa
pySr&htimisn ensimmiisen kerran noutoliikkeen loppuvaiheessa taimen
(12) saamiseksi rullaparin (2, 2') v4liin ja toisen kerran vetoliikkeen
Jdlkeen taimen poistamiseksi rullaparin v4list¥.

b. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laitteisto, t unne t t u

siitid, etty rullapari (2, 2') on laakeroitu akselin (14) ymp#ri edes-
takaisin liikuteltavissa olevaan kdént8varteen (1), ja etti k4ints-
varteen (1) on yhdistetty leikkuri (3), joka on saatettavissa taimien
vdlisen kannaksen (13) kohdalle tietyssi k#4nt8varren (1) asennossa.

A
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5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laitteisto, t unne¢t tu
siitd, ettid leikkurin (3) liike leikkuuasentoon ja siit¥ pois saadaan
aikaan k#idntdvarren (5) ja ohjauskiskon (4) avulla.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 3 - 5 mukainen laitteisto,
tunnettu siitid, ettd rullaparin rullat (2, 2') kiertyvdt kumpi-

kin ainoastaan yhteen, toisilleen vastakkaiseen suuntaan.

Patentkrav

1. P3rfarande f3r att &tskilja klumpplantor (12) f4stade vid va-
randra i1 en fortldpande rad med tillhj4lp av bryggor, frdn en rad
samt inmata dessa fOr vidarebehandling med tillhj¥lp av ett roteran-
de rullpar (2, 2') och en kapanordning (35, varvid rullparet (2, 2')
tar radens f6rsta planta i kl&m, och kapanordningen (3) kapar
bryggan (13) mellan den f8rsta oplantan och plantraden, k $ nn e -
t ec knat dirav, att f8r att synkronisera inmatningen oberoende
av lidngdvariationerna i plantfdrdelningen rullparet (2, 2') utfdr

en av och an pdgdende himt- och dragrdrelse och f8rflyttar sig

under hdmtrdrelsen f6rst utan att rotera mot plantradens ¥nda skju-
tande under hédmtrdrelsen plantradens fdrsta planta (12) bakit i
matningsriktningen, roterar i hidmtrdrelsens slutskede och tar dirvid
den fdrsta plantan i kl&m, drar plantan mellan sig utdt frdn plant-
raden dtminstone i mdn av radens maximif8rdelning av plantor, hdller
plantradens 4nda i1 drag medan kapanordningen (3) kapar bryggan (13)
mellan den fdrsta plantan och plantraden samt roterar i slutet av
dragrérelsen avligsnande plantan frdn kl#4m till vidarebehandling,
varefter rdrelseserien upprepas vid nista plénta.

2. Forfarande enligt patentkrav 1, k nnetecknat dirav,
att kapanordningen (3) atf8ljer rullparet (2, 2') under dess rdrelse

av och an.

3. Anordning fdr att tillimpa f¥rfarandet enligt natentkrav 1
omfattande ett roterande rullpar (2, 2') f¥r att gripa tag i plantan
(12) och f6rflytta denna samt en kapanordning (3) fdr att &tskilja
plantan frdn plantraden, k 4 nnet ec knad dirav, att rullparet
(2, 2') kan rdras fram och tillbaka mot och ifr&n plantraden 3tminstone
i min av radens maximiférdelning av plantor och kan brineas att

rotera ffrsta mingen 1 himtrdrelsens slutskede f8r att f& plantan (12)
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i klim m=2llan rullparet (2, 2') och andra gdngen efter dragr8relsen
f6r avlizsnande av plantan frédn kl4m mellan rullparet.

4. Arorining enligt patentkrav 3, k Ennetecknad dirav,
att rullparet (2, 2')} 8r lagrat pd en rdrlig vridarm (1) som &4r
svingtar fram och tillbaka runt en axel (14), och att till vridarmen
(1) har anslutits ett kapverktyg (3), vilket kan bringas intill
bryggan (13) mellan plantorna i ett visst 14ge hos vridarmen (1).

5. Anorining enligt patentkrav 4, k i nnetecknad dirav,
att kapverktygets (3) rdrelse till och frén kapningsliget &stadkommes
med tillnjdlp av vridarmen (5) och en styrskena (4).

6. Anordning enligt ndgot av patentkraven 3 - 5, k $Enneteck-

n ad dirav, att rullparets rullar (2, 2'}) vrider sig var och en
i endast en, sinsemellan motsatt riktning.

Viitejulkaisuja—-Anférdas publikationer
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