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Nurnikowy silownik hydrauliczny dZzwigu chwytakowego
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Przedmiotem wynalazku jest nurnikowy silownik
hydrauliczny przeznaczony do mechanicznego chwy-
taka dzwigu, umozliwiajgcy zaciskanie nosiwa z do-
wolng silg i w dowolnym miejscu za pomocg ukladu
hydraulicznego.

Dzialanie dzwigu chwytakowego z chwytakiem
mechanicznym polega na opuszczehiu 'chwytaka,
uchwyceniu nosiwa wraz z zaci$nieciem, podniesie-
nie i przeniesienie nosiwa oraz zwolnienie nosiwa.

Dzialanie chwytaka zaopatrzonego w silownik
hydrauliczny 10 polega na samoczynnym przetla-
czaniu oleju z cylindra gléwnego 3 do cylindréow 7
za poSrednictwem zaworu 11, sterowanego automa-
tycznie ci$nieniem panujagcym w cylindrze 3,
lub ukladem reagujacym na nacigg liny, na ktérej
zawieszony jest chwytak. Przy podnoszeniu lub
opuszczaniu pustego chwytaka zawoér 11 jest zam-
kniety, a sprezyna 4 utrzymuje nurnik 2 w poloZe-

Stosowane dotychczas chwytaki mechaniczne posia- 10 niu nieruchomym, przez co nie nastepuje przeplyw
daja skomplikowane uklady dZwigni krzywkowych oleju miedzy cylindrem 3, a cylindrami 7. Otwarcie
lub wielokrazkowych, wymagajacych zlozonych ma- zaworu 11 spowoduje ruch nurnika 2 do goéry
nipulacji recznych. Bedace w uzyciu chwytaki elek- I wzrost ciSnienia w instalacji hydraulicznej 5
tromagnetyczne majg ograniczony zakres dzialania i cylindrach 7, a dzieki .temu i ruch nurnikéw 8
i przeznaczone sg wylgcznie do przenoszenia zlomu 35 i zaciSniecie nosiwa dociskami 9. Podnoszenie nosi-
zelaznego. wa powieksza ci$nienie i powoduje silniejsze zacis-
Wady te i niedogodnosSci usuwa chwytak me- kanie go. Opuszczenie nosiwa i postawienie na zg-
chaniczny wedlug wynalazku zaopatrzony w nurni- danym miejscu spowoduje spadek ciénienia, za-
kowy silownik hydrauliczny uwidoczniony na ry- dzialanie spreiZyny 4 i zwolnienie dociskéw 9.
sunku, ktéry przedstawia schematyczne zestawienie 20 Opisany cykl pracy moze byé powtarzany wielo-
zespoléw i detali chwytaka w przekroju pionowym. krotnie z tym, ze sterowanie zaworu 11 moze odby-
Jak wynika z rysunku chwytak sklada sie z zespo- waé sie za pomoca sprezonego powietrza ze stano-
16w zasadniczych, a mianowicie: silownika 10, za- wiska obslugujacego diwig. Sterowanie zaworu 11
woru 11 i ¢ylindréw z nurnikami hydraulicznymi 12. odbywa sig¢ zatem w celu podnoszenia chwytaka
Sitownik 10 Zawieszony na haku 1 diwigu posiada »5 bedacego raz w stanie otwartym, drugi raz w stanie
nurnik 2, umieszczony wraz ze sprezyng 4 w cylin- zamknietym, zaciskajgcym nosiwo.
drze 3. Ramiona chwytaka 6 zaopatrzone sa . .
w mniejsze cylindry 7 z nurnikami 8 zakonczonymi Zastrzezenia patentowe
dociskami 9; cylindry 7 polgczone sg instalacjg hy- 1. Nurnikowy sitownik hydrauliczny diZwigu chwy-
30 takowego umozliwiajacy zaciskanie nosiwa z do-

drauliczng 5 z goérng czeScig gldwnego cylindra 3.
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wolng silg i w dowolnym miejscu za pomoca
ukladu hydraulicznego, znamienny tym, ze jest
zaopatrzony w cylinder sterujgcy (3), podwieszo-
ny na haku (1) chwytaka oraz w cylindry dccis-
kowe (7) z nurnikami (8) i dociskami (9), umiesz-
czonymi na ramionach chwytaka (6).
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Silownik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
posiada zawér (11), umieszczony w instalacji hy-
draulicznej (5), laczacej cylinder sterujgcy (3)
z cylindrami dociskowymi (7) i przelgczajgcy
na przyklad za pomoca sprezonego powietrza
obieg oleju miedzy tymi cylindrami.
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