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Vynélez patfi do oboru zdravotnické tech-
niky. ‘ o
Vynélez Fedi problém zaji§téni rovnomér-
ného mirného tahu zéasobovaciho pfivodu
rutniho zubolékafského néstroje u zubolé-
karskych souprav opatfenych prutovymi ra-
meny pro napindni zasobovacich privodd.
Problém je feSen pouZitim vackového pie-
vodu. Prutové rameno {5), jimZ je provlece-
na smydka (24) zésobovactho pfivodu (22),
je svym .dolnim koncem spojeno s vafkou
(6), ototnou kolem vodorovného &epu (3).
Na obvodu vacky (6) je navinuto lanko {12)
upevnéné na vadce (6) v bodé (13). Druhy
konec lanka (12] je upevnén na konci pru-
Ziny (10}, jejiZ druhy konec je zachycen na
pevném Cepu (11). Tvar vacky (6] je vy-
tvofen tak, Ze vratny moment je v rovno-
vaze s klopnym momentem, zplsobenym
hmotnosti prutového ramene (5) a zasobo-
vaciho p¥ivodu (22) v kaZdé poloze prutové-
ho ramene (5). S povrchem vacky (6) se
stykd obrys (25) spinaciho &lenu (8}, ktery
ovlddd elektricky spinal (9) nebo ventil.
Ruéni zubolékatrsky nédstroj (18] je v klido-
vé poloze opien o odklddaci drZgk {19) ulo-
Zeny na kyvném cCepu (20}, jehoZ sklon je
sefiditelny stav&cim 3Sroubem (21).
Vynédlez je vhodny p¥i provddéni moder-
nizace zubolékafskych ordinaci.
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Vynédlez se vztahuje na zubolékafskou
soupravu s odklddacimi drZdky pro rudéni
zubolékal'ské néstroje v jejich klidové po-
loze a zaFizenim pro zachyceni a zpé&tny po-
hyb ruénich zuboléka¥skych néstrojii a je-
jich zdsobovacich p¥ivodd ve tvaru pruto-
vého ramene pro kaZdy jednotlivy zdsobo-
vaci pfivod, pfi€emZ na kaZdé prutové ra-
meno plsobi vratny moment, zdvisly na
dhlu sklonu prutovéhe ramene, vyvozeny
pruZinou zaklesnutou na prutovém rameni
pomoci lanka nebo podobn&, pfidemZ ke
kaZdému prutovému rameni p¥indleZi spina-
ci &len pro uvoln&ni p¥Fivodu energie nebo
provozniho prostfedku k ruénimu zubolé-
kafFskému néstroiji.

U zndmych zubolékafskych souprav s pru-
tovymi rameny lze docilit toho, Ze p¥i vhod-
ném sklonu prutového ramene neni zp8iny
tah z&sobovaciho pfivodu i bez aretace ani
citit pfi drZeni ru¢niho zubolékafského né-
stroje.

Pro tento Gcel je napriklad prutové rame-
no spojeno s vyvazZovacim c¢lenem, ktery od
urditého sklonu prutového ramene piisobi
proti klopnému momentu, vznikajicimu
hmotnosti zafizeni. PFi tomto uspofadani
vznikne b&hem vytahovani ruéniho zubolé-
karského néstroje z jeho klidové polohy do
polohy pracovni pfi dosaZeni urcitého sklo-
nu prutového ramene ndhly zp&tny tah. PFi
priichodu prutového ramene touto polohou
nastane ndhlé trhnuti ru¢nim zubolékai-
skym néstrojem, ktery je v ruce zubniho 1é-
kafe €&i technika.

Utelem ustroji s prutovym ramenem je
docilit to, aby osoba, pracujici s ruénim zu-
bolékafFskym néstrojem nemusela v@novat
pozornost funk&nimu spojeni rudniho zubolé-
kafského ndstroje s vratnym ustrojim.

Pro toto ndhlé trhnutf je tento poZadavek
splnén popsanym zafizenim jen ¢4stecng, pro-
toZe uvedené zaiizeni vyZaduje, aby se oso-
ba, pracujici s konkrétni zubolékaiskou sou-
pravou, pFizpiisobila zvldStnostem této kon-
krétni zubolékafské soupravy. Musi dbé4t na
to, aby trhnuti nezpfisobilo vyklouznuti rué-
niho zubolékarského ndstroje z ruky.

Pidsobenim vyvaZovaciho &€lenu vznikd vy-
vaZovaci moment, jehoZ velikost je zdvisld
na sklonu. Klopny moment prutového ra-
mene neni u tohoto uGstroji zAavisly jen na
sklonu prutového ramene, ale téZ na poloze
spoletného t&7i§t& prutového ramene a za-
sobovaciho pfivodu. Zména tohoto t&Zist&
pri prevadéni rulntho zubolékaPského né-
stroje z polohy klidové do polohy pracovni
nemiiZe byt podchycena vyvaZovacim C¢le-
nem, ktery vyvozuje vyvaZovaci moment za-
visly na sklonu.

Nepfiznivy vliv uvedeného trhnuti je od-

stranén u zubolékafskych souprav, u nichZ
je vratny moment vyvozovdn pruZinou za-
véSenou na prutovém rameni. Tim se vSak
dosahne rovnovdhy mezi klopnym a vratnym
momentem jen pii urCitém predvoleném
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sklonu prutového ramene a v uzkém rozme-
zi kolem néj.

Jiné obdobné feSeni je zndmo z Ceskoslo-
venského autorského osvédCeni €. 173 440.
Pfislusnd zubolékaiskd souprava obsahuje
napinaci tstroji ramene opatfené bubinkem,
soustfednym s osou kyvu ramene, v ndmZ
je uloZena plocha vinutd pruZina, zachycend
jednim svym koncem pevn& a druhym svym
koncem upnutd na vykyvném rameni. Zubo-
lékafskd souprava je ddle opatiena spinacimi
orgény, jeZ jsou uvdddny v &innost zménou
sklonu ramene.

Nevyhoda uvedeného FeSeni je v tom, Ze
velikost vyvaZovaciho momentu se méni li-
nedrn8, takZe nemiiZe sledovat nelinedrni
zménu spoletného t8%isté. Mimo to je cel-
kovy thel vykyvu ramene omezen asi na
90°.

Ukolem vyndlezu je vytvofit zubolekafs-
kou soupravu s prutovymi rameny, u niz by
rovnovazny stav mezi klopnym a vratnym
momentem byl dosaZitelny v Sirokém roz-
mezi sklonu prutového ramene, a to zejmé-
na v oblasti, v niZ na velikost klopného mo-
mentu neplisobi jen sklon prutového rame-
ne, ale i vytaZeni zésobovaciho pfivodu. Ob-
sluha celého zafizeni musi byt snadné. Pro-
stfedky, vyvoldvajici vratny moment, je
vhodné vyuZit i jako spinaci prvky pro uve-
deni ruéniho zuboléka¥Fského ndéstroje v
¢innost.

Uloha je Fe¥ena vytvoFenim zubolékaiské
soupravy s odklddacimi drZdky pro ruéni
zuboléka¥Fské néstroje v jejich klidové polo-
ze a zalizenim pro zachyceni a zp&tny pohyb
rufnich zubolékalskych néstroji a jejich
zdsobovacich pFivodii ve tvaru prutového
ramene pro kazdy jednotlivy zdsobovaci pfi-
vod, pfi¢emZ na kaZdé prutové rameno pii-
sobi vratny moment, z4visly na thlu sklonu
prutového ramene, vyvozeny pruZinou za-
klesnutou na prutovém rameni pomoci lanka
nebo podobné, ke kaZdému prutovému ra-
meni p¥indleZi spinaci €len pro uvolné&ni pfi-
vodu energie nebo provozniho prostfedku
k ruénimu zubolékafskému dstroji, jeZ se od
znamych provedeni podle vyndlezu 1i8i tim,
Ze kaZdé prutové rameno je pevn& spojeno
s vackou, uspofddanou na jeho vodorovném
depu, pfi¢emZ lanko pruZiny je upevnéno na
vaéce a navinuto podle thlu sklonu pruto-
vého ramene vice ¢i méné na obvodu vacky
a vyvaZovaci moment je soufinem vratné si-
ly, vyvozované pruZinou a ramene tvofeného
primétem spojnice mezi osou vodorovného
¢epu a vZdy piisluSného bodu povrchu vac-
ky, v némZ se lanko tefn8& dotykd porchu
vacky v libovolné poloze prutového ramene
do svislice a vatka je ve styku s obrysem
spinaciho €lenu.

Vyhoda zubolékafské soupravy vytvoFené
podle vyndlezu je zejména v tom, Ze klopny
a vratny moment jsou ve vzdjemné rovno-
vaze v Sirokém rozmezi thlu sklonu pruto-
vého ramene i pii vytaZeném néstroji v je-
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ho pracovni{ poloze. Vhodnym nastavenim
stavécich prvkd lze pro kaZdy jednotlivy
néastroj vytvorit nejpfihodnéjsi pracovni pod-
minky. V klidové poloze je kaZdy ruéni zu-
boléka¥sky nédstroj zabezpelen proti sklouz-
nuti s odklddaciho drZaku.

Priklad provedeni zubolékalské soupravy
vytvofené podle vyndlezu je uveden na vy-
kresech, kde na obr.1 je v prostorovém
zobrazeni zndzorn&na zubolékarskd soupra-
va se tFemi ru¢nimi zuboléka¥skymi nédstroji
v klidové poloze, na obr. 2 Fez ustrojim
s prutovym ramenem v pracovni poloze a
na obr. 3 vyiez detailu z obr. 2 v klidové
poloze ru¢niho zubolékai'ského néstroje.

Ustroji- 1 pro zachyceni a zpétny pohyb
zdsobovaciho pfivodu 22 je opatfeno téle-

sem 2, v jehoZ zadni &asti je uspofaddn néa- -

boj 4, uloZeny vykyvné kolem vodorovného
tepu 3 (obr. 2). S ndbojem 4 je pevné spo-
jen jednak dolni konec prutového ramene 5,
jednak vacCka 6, takZe jak prutové rameno
5, tak 1 vatka 6 jsou spoleéné vykyvné ko-
lem osy vodorovného Cepu 3. V télese 2 je
umistén pevny ¢ep 7, kolem néhoZ je vykyv-
né uspordddn spinaci Clen 8, jehoZ jedno
rameno se dotykd povrchu vadky 6 a jeho
druhé rameno ovlddad elektricky spinac 8,

V télese 2 je umisténa pruZina 10, jejiZ
levy konec je upevnén na pevném fepu 11
a pravy konec na lanku 12, obepinajicim
gast obvodu valky 6. Prisludny konec lanka
12 je na vacce 6 upevnén v bodé& 13. Pevny
Cep 11 je soulésti stavéciho ¢lenu 14, ktery
je presuvny v rozmezi vyfezu 15 vytvofené-
ho ve spodni sténé télesa 2. Vykyv pruto-
vého ramene 5 je omezen stavécim Cepem
16, ktery je v z&béru s pevnou nardzkou 17
{obr. 3). Pro odloZeni ru¢niho zubolékarské-
ho néstroje 18 do klidové polohy je v pied-
ni &asti t&lesa 2 na kyvném Cepu 20 upev-
nén odklddaci drZédk 19, jehoZ poloha je
urcena stavécim Sroubem 21.

Poloha prutového ramene 5 v klidové po-
loze rufniho zuboléka¥ského nastroje 18 je
zndzornéna na obr. 1 a obr. 3. Po uchopent
rutniho zubolékafFského néastroje 18 se pru-
tové rameno 5 vykyvne do polohy, znédzor-
néné na obr. 2, a to tahem zdsobovaciho p¥i-
vodu 22, ktery je na téleso 2 upevnén hrd-
lem 23.

Podle miry vytaZeni zasouvaciho pfivodu
22 se posouvd i kliCka 24 zdsobovaciho pii-
vodu 22, protaZend prutovym ramenem 5.
Tim se prutové rameno 5 vyklani. Vykloné-
nim prutového ramene 5 vznikd klopny
moment sinusového priibéhu levotofivého
sméru. K nému se pri¢itd rovnéZ levotolivy
klopny moment vyvozovany zasobovacim
pfivodem 22, jeZ vSak neni sinusovy.

VyvaZovaci moment kolem osy vodorovné-
ho ¢epu 3 je ddn soufinem tahu pruZiny 10
a ramene, které je tvoreno svislou vzdéle-
nosti osy vodorovného Sepu 3 od osy lanka
12, Velikost tohoto ramene se méni v z4-
vislosti na tvaru a uhlu natofeni vacky 6.
Vacce 6 je moZno déat takovy tvar, Ze vyva-
Zovaci moment je v kaZdé poloze pritokoveé-
ho ramene 5 roven levotofivému klopnému
momentu. V1iv t¥eni mezi klickou 24 a pru-
tovym ramenem 5 se kompenzuje pfimére-
nym predpétim pruZiny 10.

Vacka 6 slouZi zdroveii k automatickému
zapindni a vypindni pFfivodu energie nebo
provozniho prostfedku k ru¢nimu zubolé-
kaiskému ndstroji 18 v zavislosti na sklonu
prutového ramene 5. Spinaci ¢len 8 se svym
obrysem 25 dotyka vacky 6 a svym pohybem
ovlad4 elektricky spinal 9, pfipadn& nezné-
zornény ventil.

Sklon ovlddaciho drzdku 19 pro ruéni zu-
boléka¥sky néstroj 18 lze nastavit pomocl
stavéciho Sroubu 21, ktery je pfistupny
zvenku. ZvétSeni sklonu odklddaciho drZa-
ku 19 zvétSuje tah, kterym hmotnost ru¢niho
zubolékaif'ského néstroje 18 plisobi v jeho
klidové poloze na zasobovaci privod 22. To-
to zvétSeni klopného momentu se vyrovnava
zvétSenim pFedpéti pruZiny 18 pomoci sta-
véciho €lenu 14, jimZ se méni poloha pev-
ného ¢epu 11 v rozmezi délky vyfezu 15.

Aby se sniZil vliv zmé&ny sklonu odklada-
ciho drzédku 19 na zatiZeni zé&sobovaciho
pFivodu 22 v klidové poloze ru&niho zubo-
l1ékarského néstroje 18, je odkladaci drZak
19 na svfch funkénich plochdch obloZen
materidlem s vysokym koeficientem t¥eni.

Zadni poloha prutového ramene 5%, kterou
prutové rameno 5 zaujim4 p¥i klidové polo-
ze ru€niho zubolékarského néstroje 18, se
sefizuje pomoci stavéciho ¢epu 16, ktery se
opird o narédZku 17.

PREDMET VYNALEZU

1. Zubolékaiskd souprava s odkladacimi
drzaky pro ru&ni zubolékalské néstroje v
jejich klidové poloze a zaFizenim pro zachy-
ceni a zpétny pohyb rutnich zubolékafskych
néastrojli a jejich zdsobovacich pFivodl ve
tvaru prutového ramene pro kaZdy jednot-
livy zédsobovaci p¥ivod, pfi¢emZ na kaZdé
prutové rameno pisobi vratny moment zéa-
visly na dhlu sklonu prutového ramene, vy-
vozeny pruZinou zaklesnutou ma prutovém
rameni pomoci lanka nebo podobnég, p¥ifemZ

ke kaZdému prutovému rameni p¥indleZi spi-
naci ¢len pro uvolnéni pfivodu energie nebo
provoznihe prostiedku k ru€nimu zubolé-
karskému néastroji, vyznatend tim, Ze kaZdé
prutové rameno (5) je pevné spojeno s vac-
kou (6) uspofddanou na jeho vodorovném
¢epu (3), pfiCemZ lanko pruZiny (10} je u-
pevnéno na vafce (6) a navinuto podle
dhlu skionu prutového ramene (5) na ob-
vodu vacky (6) a vyvaZovaci moment je sou-
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ginem vratné sily vyvozevané priZinoiu (10)
a-ramens, tvoreného primétent spojiiice me-
zi osou vodorovného epu (3) a vZdy pii-
slusného- bodu povrchu vagky (6], v néiiz
se lanko (12) te¥n¥ dotyka povrchu vatky
(6) v libovolné poloze prutévélo rdrieie
(5) do svislice a vatka (6) jé vé styku's ob-
rysem (25) spindcitic &lenu (8). o

2. Zubolékarskd souprdvd podleé bodu' T,
vyznatend tim, Zé pruzina (10) jé spojena
se sfavécim &lénem (14) predpsti, jehoZ o-
vladaci &4st je umist¥nd vh& tslesa (2).

3. ZubolékaFskd souprdvé podle bodu 2,
vyznadend tim, Ze na prednl strdng telesa
(2} je vykyviig 7avesen odkladadi dvzak (19)
rudniho zubolékarsksho ndstioje (18), pri-
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gemz odkladact dvzak (19) je opatien: std
vdcitn lankem sklbnu; zejmetn steveciin
grsibem’ (21).

4. Zubblekalsk4d souprava podle buodu' I,
vyznafend tim, %e ka¥dé prutové ravieno (5)
je opatfeno prestavovaciit' Slerett’ sK1otu
pritovétio ramene (5) v jetio klidbveé poloze,
zejniénd stav&ciih depeth (167,

5. Zuboléka¥skd souprava’ podle bodu 3,
vysnatend tim, Ze¢ ka¥dy odkldddct dr¥ak
(19} je’ na funk&nich plochdch oputien’ ob
lo%enim’ o' vysokéti koeticientu tfent.

6. Zubolékaiskd souprdva podle bodu: 3
vyznatena tim, ¥é Ka2dy odklddaci drzék
(19) je' zhotoven z maferidlu o vysokém
Kosficieritu t¥eni.

2 sty vykrest
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