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Vyndlez se tyka zafrizeni pro upindni du-
tych rotaénich soutédsti u obrdgbécich stro-
ji, kde je nutno dodrZet p¥i opakujicich se
upnutich stdle stejnow polohu koncil trubek
v podélném sméru a ve stejnych rovinach
kolmych na osu rotace.

Zarizeni se skldda z opérného kotouce a
upinaciho kotoute, z nichZ kaZdy je opatfen
stfedicim kuZelem a upinacim kuZelem, kde
upinaci kotoud je ve své podpore uloZen
volng ototng a je spojen s posuvnym hna-
cim mechanismem, zatimco opérny kotoud
je ulo¥en posuvng v néboji spojeném pevné
s vietenem pracovniho stroje tak, Ze je za-
jitén proti otdfeni a je podepren pritlac-
nou pruZinou, pfitemZ na nébojl je jesté
nasazena posuvnd distan¢ni objimka podpi-
rand vratnou pruZinou a k podpofe je upev-
néna pevnd dorazovd objimka.

Vynélez je moZno vyuZit ve v3ech obrob-
néch, kde je nutno upinat souCdsti za vniti-
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Vynalez se tykéa zafizeni pro -upinéni du-

tgch rotalnich soutdsti za vnitfni povrch

u obrébé&cich strojd, kdy je nutno opracovat
vnéjsi povrch t&chto soucdst! tak, aby byl
soustfedny s otvorem.

Toto se obvykle resi tak, e se .opraco-
vavand soutdst narazi na upitiaci trn a ne-

bo se upne do hrotli. V prvnim pFipadé se
jedna o ru¢ni zdlouhavé upinani a v druhém
pripad& o préci, kterd je Gasové ndrofnd a
must se provddét ruéng, a v obou pi¥ipadech
pak obvykle za klidu pracovniho stroje. Ve
vétSing pFipadl nenf moZno pii t&chto zpt-
sobech upnuti dodrZet pti opakujicich se
upnutich stdle stejnou polohu konctl trubek
v podélném sméru a ve stejnych rovinach
kolmych na osu rotace.

Tyto nevyhody jsou odstran&ny za¥{zenim
podle vynélezu, jehoZ zdkladnimi ¢astmi jsou
op&rny kotou¢ je uloZen posuvn& v naboiji
nich je opatfen stfedicim kuZelem a upina-
cim kuZelem, kde upinaci kotoud je ve své
podpofe uloZen voln& otofn& a je spojen
S posuvnym hnacim mechanismem, zatimco
opérny kotou¢ je uloZen posuvnd v nédboiji
spojeném pevné& s vietenem pracovniho stro-
je tak, Ze je zajiStén proti otddeni a je po-
depfen pfitlaénou pruZinou, pfitemZ na né-
boji je jeSt& nasazena posuvnéd distanéni ob-
jimka podpirand vratnou pruZinou a k pod-
pofe je upevn&na pevnd dorazovd objimka.
Timto uspofdddnim podle vyndlezu je dosa-
Zeno toho, Ze duté rotadni souddsti 1ze upi-
nat za chodu vietene pracovniho stroje p¥i
plng automatizovaném provozu, co? je zv14st
diilezité pri krdtkych vyrobnich operacich.

Na vykresech je znézorn®n piiklad pro-
vedeni podle vynélezu, kde na obr. 1 je za-
Fizeni v nédryse v podélném fFezu v poloze
pii upnuti soucasti, na obr. 2 je zafizeni v
naryse v podélném fezu v poloze p¥i vyho-
zeni soudsti, na obr. 3 je detail ,A° upina-
ciho kotou€e z obr. 1 ve zvdtSeném méritku
v néryse a na obr. 4 je zafizeni v bokoryse
v pFi¢ném rezu podle roviny B—B.

Zakladni &asti zarizeni je opérny kotoud
6 a upinaci kotoud¢ 4, mezi které je upinana
dutd rotaini sougdst 1. Upinaci kotoud 4 je
uloZen volné& oto€né a posuvné v podpofe 14
a je spojen s posuvnym hnacim mechanis-
mem 15, napiiklad silovfm védlcem. Op&rny
kotou¢ 6 je uloZen posuvn& v néboji 11 spo-
jeném pevné& s vietenem 3 pracovniho stro-
je tak, Ze je zajidtén proti otatenf a je po-
depfen pfitlaénou pruZinou 8. Na néboji
11 je dale nasazena posuvnéd distan¢ni ob-
jimka 9 podpirana vratnou pruZinou 12. K
podpore 14 je upevn&na pevnd dorazovd ob-
jimka 13. Priimér vnitiniho otvoru 16 dora-
zové objimky 13 je pfitom v&t§f neZ pri-
mér upinacitho kotoude 4, ale men3¥i neZ

4

vnéS] priamér upinaného dutého rotadniho
pfedmétu 1. Podobn#& i primé&r vybrani 17
posuvné distanéni objimky 9 je v&tSL neZ
primér op&rného kotoude 6, ale men3i neZ
vngjsi primér upinaného dutého rota&niho
pfedmé&tu 1. V poloze mezi upinacim kotou-
¢em 4 a op&rnym kotoutem 6, pod upinanym
dutym rotatnim pfedmé&tem 1 je umisténa
prizmatickd podloZka 2. Strmost’ stFedicich

~'kuZeldl 5 a upinacich kuZelt 7 je volena tak,

Ze uhel stfedicich kuZeld 5 je v&t3i neZ tihel
upinacich kuZeld 7, pFifemZ dhel upinaciho
kuZele 7 upinaciho kotoute 4 je volen v
oblasti samosvornosti.

PF¥i upindni je duty. rotani predm&t 1
uloZén né€jprve na prizmatickou podlozku 2,
¢imZ se dostane do pfibliZné polohy upnuti
a jeho osa je pon#kud,pod. gsou vietene 3
pracovniho stroje. Pak posuvny: hnaci me-
chanismus 15 vysune vpied upinaci kotoud
4, ktery svym stfedicim kuZelem 5 nabere
dutou rotatni soutdst 1 a dotladi ji na stie-
dici kuZel 5 op&rného kotoufe 6. Upinaci
kotou¢ 4 je vysouvdn déle a duty rotatni
pfedmét 1 je stdle vystfedovdn aZ se. do-

... stane na-upinaci kuZely 7 upinaciho kotou-

te 4 a op&rného kotoute 6 a po dosaZeni
upnuti se zafne p¥i chodu upinactho ko-
touCe 4 posouvat i op&rny kotou& 6 proti
piitlatné pruZin® 8 aZ do polohy, kdy po-
suvnd distan€ni objimka 9 dorazi na osaze-
ni 10 nédboje 11 a tak ustavi duty rota&ni

predmé&t 1 presn& v podélném sméru, ¢im¥

je dokoneno upnuti. Upnutd dutd rotadni
sou¢dst 1 je unéd¥ena tfenfm na upinacim
kuZeli 7 op&rného kotoude B, ktery je pro-
stfednictvim nédboje 11 spojen s vietenem 3
pracovniho stroje a je na ni provedena pra-
covni operace. Po skon€eni pracovni opera-
ce nasleduje uvolngni duté rotatni soutasti
1, které probfha tak, Ze za chodu je upinact
kotou¢ 4 zasouvdn zpé&t, pFiemZ s sebou
unési dutou rota&ni soudést 1, co¥ je zpiiso-
beno jednak lp&nim na upfnacim kuZeli 7
upinaciho kotoute 4 a jednak plsobenim
vratné pruZiny 12 posuvné distandni chjim-
ky 9. Po ukon€eni zp&tného zdvihu posuvné
distantni objimky 9 pokratuje dutd rotani
sou€dst 1 ve svém pohybu po vodorovné
dréaze, na upinacim kuZeli upinaciho kotou-
te 4, aZ narazi na pevnou dorazovou ohjim-
ku 13 a je vyhozena do propadu nebo na
prizmatickou podloZzku 2. Tim, Ze upinaci
kotou€ 4 je v této poloze zasunut ve vniti-
nim otvoru 16 pevné dorazové objimky 13
a opérny kotou& 6 je zasunut ve vybrdni 17
posuvné distan¢ni objimky 9, je zaji¥t&no,
Ze uvolnéné duté rotatni soudédst 1 nemiZe
byt zachycena ani upinacim kotou&em 4, ani
opérnym kotoutem 6.



217793

PREDMET VYNALEZU

v Zafizeni k upindni dutych rota¢nich sou-
Césti za vnit¥ni povrch prostfednictvim vo-
dorovné posuvnych upinacich KkuZelovych
elementli, vyznacujici se tim, Ze se sklada
z opérného kotoude (6) a upinaciho kotou-
e (4), z nichZ kaZdy je opatfen stfedicim
kuZelem (5) a upinacim kuZelem (7), kde
upinaci kotoué (4} je ve své podpoie (14)
uloZen volné otofné a je spojen s posuvnym

hnacim mechanismem (15}, zatimco op&rny
kotou (8) je uloZen jen zalji$t&n& posuvné
v néaboji (11}, spojeném pevné s vietenem
(3) pracovniho stroje, a je ve styku s pii-
tlanou pruZinou (8), pfi€emZ na naboji
(11) je nasazena posuvnd distan¢ni objimka
{9}, v jejimZ vybrani je uloZena vratna pru-
Zina (12) a k podpofe (14} je upevnéna
pevné dorazova objimka (13].

1 list vykrest

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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