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DESCRIPCION

DISPOSITIVO DE CONTROL DE LA RUGOSIDAD O RELIEVE EN SUPERFICIES

OBJETO DE LA INVENCION

La presente solicitud de invencidn tiene por objeto el registro de un dispositivo de control de
la rugosidad o relieve en superficies, que incorpora notables innovaciones y ventajas frente

a las técnicas utilizadas hasta el momento.

Mas concretamente, la invencién propone el desarrollo de un dispositivo de control de la
rugosidad o relieve en superficies, que por su particular disposicién, permite utilizar la
tecnologia de vision artificial para la discriminacion y control de calidad de superficies segun
su relieve y rugosidad, asi como incluso su comunicacién y sincronizacion con cualquier otro

dispositivo afiadido a tal efecto.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Es conocida en el actual estado de la técnica la tecnologia de vision artificial, que es

utilizada para multiples usos y aplicaciones.

En su aplicacion para efectuar controles de calidad sobre el relieve y rugosidad de
superficies, la tecnologia de vision artificial presenta la problemética de la necesidad de
incorporar ordenadores y/o medios de procesamiento afiadidos, que dificultan y encarecen
su adecuada instalacién para su correcto uso, por ejemplo en el caso de lineas de

produccion.

La presente invencion contribuye a solucionar y solventar la presente problematica, pues
permite utilizar la tecnologia de visién artificial para la discriminacién y control de calidad de
superficies segun su relieve y rugosidad, asi como incluso su comunicacion y sincronizacion
con cualquier otro dispositivo afiadido a tal efecto, y todo ello con una considerable
simplificacion de elementos y sin ser necesaria la incorporaciéon de ningun ordenador

afiadido para su funcionamiento.
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DESCRIPCION DE LA INVENCION

La presente invencion se ha desarrollado con el fin de proporcionar un dispositivo de control
de la rugosidad o relieve en superficies, que comprende un emisor laser con una incidencia
de su haz de laser sobre una superficie a controlar, y un sistema de vision y lectura de la
incidencia del haz de laser sobre la misma superficie a controlar, y que se caracteriza
esencialmente por el hecho de que el sistema de visién y lectura comprende una camara de
vision y unos medios de procesamiento mutuamente integrados fisicamente y vinculados en
comunicacion de datos en un mismo conjunto de vision, estando el emisor laser y el
conjunto de visién posicionados fijamente entre ellos en su funcionamiento, y estando los
medios de procesamiento dotados de un software especificamente habilitado y adecuado

para la gestién de los datos recibidos desde la cAmara de vision.

Alternativamente, el dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies,
comprende un espejo interpuesto en el recorrido que sigue el haz de laser entre el propio

emisor laser y la superficie a controlar.

Alternativamente, en el dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies, el
sistema de vision y lectura estd vinculado en comunicacion de datos con otro dispositivo

auxiliar y/o afiadido.

Preferentemente, el dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies,
comprende una estructura de soporte habilitada para el adecuado posicionado del emisor

laser y del conjunto de vision en relacion a la superficie.

Adicionalmente, en el dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies, la

estructura de soporte comprende un mastil vertical o inclinado.

Gracias a la presente invencion, se consigue utilizar la tecnologia de vision artificial para la
discriminacién y control de calidad de superficies segun su relieve y rugosidad, asi como
incluso su comunicacién y sincronizacién con cualquier otro dispositivo afiadido a tal efecto,
y todo ello con una considerable simplificacion de elementos y sin ser necesaria la

incorporacién de ningun ordenador afiadido para su funcionamiento.

Otras caracteristicas y ventajas del dispositivo de control de la rugosidad o relieve en

superficies resultaran evidentes a partir de la descripcién de una realizacion preferida, pero
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no exclusiva, que se ilustra a modo de ejemplo no limitativo en los dibujos que se

acompafan, en los cuales:

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Figura 1.- Es una vista esquemética y en perspectiva de una modalidad de realizaciéon
preferida del dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies de la presente

invencion.

DESCRIPCION DE UNA REALIZACION PREFERENTE

Tal y como se muestra en la representacion esquematica de la figura 1, el dispositivo de
control de la rugosidad o relieve en superficies de la presente invencion comprende un
emisor laser 1, y dispuesto de modo que la incidencia 11 de su haz de laser 12 se efectla

sobre una superficie 2 a controlar.

El dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies de la invenciéon también
comprende un sistema de vision y lectura de la citada incidencia 11 del haz de laser 12

sobre la misma superficie 2 a controlar.

Ademads, también en esta modalidad de realizacién preferida, segin se aprecia en la figura
1, un espejo 13 esta interpuesto en el recorrido que sigue el haz de laser 12 entre el propio

emisor laser 1y la superficie 2 a controlar.

El sistema de visién y lectura comprende a su vez una camara de vision y unos medios de
procesamiento. La camara de vision y los medios de procesamiento estan mutuamente

integrados fisicamente y en comunicacién de datos en un mismo conjunto de vision 4.

El emisor laser 1 y el conjunto de vision 4 estan posicionados fijamente entre ellos en su
funcionamiento. En esta modalidad de realizacion preferida, y tal y como se aprecia
esqueméaticamente en la figura 1, el emisor laser 1 y el conjunto de visibn 4 estan
posicionados en un mastil 31 vertical ligeramente inclinado, que forma parte de una
estructura de soporte 3, estando la superficie 2 a controlar dispuesta debajo de ellos, de

modo que recibe el haz de laser 12 procedente del emisor laser 1.
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En otras modalidades de realizacién preferidas, el mastil 31 y la estructura de soporte 3
podran presentar multiples configuraciones diferenciadas, segun sus necesidades de uso y

adaptacion que se precisen, como por ejemplo para diferentes lineas de produccion.

En su funcionamiento, tal y como se aprecia esquematicamente en la figura 1, el emisor
laser 1 emite un haz de laser 12, que tras rebotar en el espejo 13, efectda una incidencia 11
sobre la superficie 2 a controlar. El uso del espejo 13 permite una mayor amplitud del haz de

laser 12 sobre la superficie 2 a controlar.

A continuacioén, la cdmara de vision integrada en el conjunto de visién 4 efectda una lectura
visual de la incidencia 11 del haz de laser 12 en la regién de la superficie 2 iluminada por el

haz de laser 12.

La lectura visual efectuada por la caAmara de vision del conjunto de vision 4 es transmitida en
su vinculacion en comunicacion de datos a los medios de procesamiento integrados en el

mismo conjunto de vision 4.

Segun sea el relieve de la superficie 2 a controlar, ello afectara a la lectura visual efectuada
sobre la incidencia 11 del haz de laser 12 en region de la superficie 2 iluminada por el haz
de laser 12. Los datos representativos de dicha lectura visual también seran por tanto

representativos del relieve caracteristico de la superficie 2 a controlar.

Los medios de procesamiento del conjunto de vision 4 estan dotados de un software
especificamente habilitado y adecuado para la gestion de los datos recibidos desde la
camara de vision del mismo conjunto de vision 4, representativos de la lectura visual
efectuada sobre la regién de la superficie 2 iluminada por el haz de laser 12, y por tanto

representativos del relieve caracteristico de la superficie 2 a controlar.

Mediante la gestion de dichos datos es posible por tanto efectuar la discriminacién de la
superficie 2 segln su relieve caracteristico, y efectuar por tanto el control de calidad

correspondiente.

Para ello, puede llevarse a cabo incluso una comunicacion o sincronizacion de datos con

cualquier otro dispositivo auxiliar y/o afiadido.
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El dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies de la invencion supone una
considerable simplificacion de elementos mediante a la integracion en un solo conjunto de
vision 4 de la camara de vision y de los medios de procesamiento, no siendo por tanto

necesaria la incorporacién de ningun ordenador afiadido para su funcionamiento.

También, mediante una adecuada comunicacion de datos, se efectia un seguimiento del
patrén de relieve de la superficie 2 a controlar hasta una desviacién de 15° segun el patron

de aprendizaje.

El espejo 13 interpuesto en el recorrido del haz de laser 12 consigue una mayor amplitud del
haz de laser 12 sobre la superficie 2 a controlar, adaptandose mejor a los diferentes

parametros establecidos.

Gracias al dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies de la presente
invencién, es posible utilizar la tecnologia de visiéon artificial para efectuar un control de
calidad de superficies planas, segin unos parametros que de esta superficie se establezcan
previamente, y asi, las superficies que no cumplan con tales parametros, puedan ser

rechazadas o clasificadas.

El dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies de invencion es facilmente

adaptable e incorporable a una linea de produccion.

Los detalles, las formas, las dimensiones y demas elementos accesorios, asi como los
materiales empleados en la fabricacion del dispositivo de control de la rugosidad o relieve en
superficies de la invencion, podran ser convenientemente sustituidos por otros que sean
técnicamente equivalentes y no se aparten de la esencialidad de la invencién ni del &mbito

definido por las reivindicaciones que se incluyen a continuacion.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies, que comprende un
emisor laser (1) con una incidencia (11) de su haz de laser (12) sobre una superficie (2) a
controlar, y un sistema de visidn y lectura de la incidencia (11) del haz de laser (12) sobre la
misma superficie (2) a controlar, caracterizado por el hecho de que el sistema de vision y
lectura comprende una camara de visidon y unos medios de procesamiento mutuamente
integrados fisicamente y vinculados en comunicacion de datos en un mismo conjunto de
vision (4), estando el emisor laser (1) y el conjunto de visién (4) posicionados filamente entre
ellos en su funcionamiento, y estando los medios de procesamiento dotados de un software
especificamente habilitado y adecuado para la gestion de los datos recibidos desde la

camara de vision.

2. Dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies segun la reivindicacion
1, caracterizado por el hecho de que comprende un espejo (13) interpuesto en el recorrido

que sigue el haz de laser (12) entre el propio emisor laser (1) y la superficie (2) a controlar.

3. Dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies segun la reivindicacion
1, caracterizado por el hecho de que el sistema de vision y lectura esta vinculado en

comunicacion de datos con otro dispositivo auxiliar y/o afiadido.

4. Dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies segln la reivindicacién
1, caracterizado por el hecho de que comprende una estructura de soporte (3) habilitada
para el adecuado posicionado del emisor laser (1) y del conjunto de visién (4) en relacion a

la superficie (2).

5. Dispositivo de control de la rugosidad o relieve en superficies segln la reivindicacién
4, caracterizado por el hecho de que la estructura de soporte (3) comprende un mastil (31)

vertical o inclinado.
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